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Bu belgede saglanan bilgiler burada bulunan urtinlerin genel agiklamalarini ve/veya performansinin teknik
ozelliklerini igerir. Bu belgelerin 6zel kullanici uygulamalarinin uygunlugunu ve givenilirligini belirlemek igin
kullaniimasi amaclanmamistir ve bunun igin kullanilmamalidir. ilgili 6zel uygulama veya kullanim amaci
icin Urtinlerin uygun ve tam risk analizini, degerlendirmesini ve testini yapmak s6z konusu kullanicinin veya
entegratérin gorevidir. Ne Schneider Electric ne de bagli veya yan kuruluslari burada verilen bilgilerin
yanlis kullanimindan hic¢bir sekilde sorumlu degildir. Herhangi bir iyilestirme veya degisiklik yapma 6neriniz
varsa veya bu kitapgikta herhangi bir hata bulursaniz litfen bize haber verin.

Schneider Electric'ten yazili izin almaksin herhangi bir ortamda verilen bu kilavuzun tamamini veya bir
kismini Kanunda tanimlayan ticari olmayan, kisisel kullanim disinda baska herhangi bir amagla
¢ogaltmamayi kabul edersiniz. Bu kilavuz veya igerigine herhangi bir baglanti olusturmamayi da kabul
edersiniz. Schneider Electric, bu kilavuza riski kendiniz Ustlenerek "oldugu gibi" esasina gére danismak
icin minhasir olmayan lisans disinda bu kilavuzun kisisel ve ticari olmayan kullanimi i¢in herhangi bir hak
veya lisans vermemektedir. Tim diger haklar saklidir.

Bu Uriin monte edilirken veya kullanilirken, gegerli olan tim eyalet, bélgesel ve lokal guvenlik
yonetmeliklerine uyulmalhdir. Glivenlik nedenleriyle ve belgelenmis sistem verilerine olan uyumu saglamak
icin, komponentlerin onariminda yalnizca Uretici firma yetkilidir.

Ayagitlar teknik glivenlik gereksinimi olan uygulamalarda kullanildiginda, ilgili talimatlara uyulmalidir.

Hardware Urlnlerimizle birlikte Schneider Electric yazihmi veya onaylanmis yazilim kullanmamak,
yaralanma, hasar veya uygun olmayan galisma sonuglarina yol agabilir.

Bu bilgilere uymamak yaralanmaya veya ekipmanin zarar gérmesine yol agabilir.
© 2019 Schneider Electric. Tium haklari sakhdir.
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Giivenlik Bilgisi O,

Onemli Bilgi

BILDIRIM

Bu talimatlar dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini, bakimini veya muhafazasini
denemeden 6nce cihaza asina olmak igin cihaza bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir
prosedurl aciklayan veya basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi gekmek igin, bu belgelerin ¢esitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesajlar gorilebilir.

bulundugunu gbésterir.

Guvenlik uyari sembolidur. Sizi kisisel yaralanma tehlikelerine karsi uyarmak igin
kullanilir. Olasi yaralanma veya 6lim tehlikelerinden kaginmak igin, tim guivenlik

Bir “Tehlike” veya “Uyari” glvenlik etiketine bu semboliin eklenmesi, yénergeler
A izlenmedigi takdirde kigisel yaralanmayla sonuglanacak bir elektrik tehlikesinin
A uyarilarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, kaginiimadii takdirde &liimle veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir
durumu gosterir.

A UYARI

UYARI, kaciniimadig: takdirde 6limle veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir
durumu gosterir.

A DIKKAT

DIKKAT, kaginilmadi§i takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir durumu gdésterir.

BILDIRIM

BILDIRIM fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari belirtmek igin kullanilir.

LUTFEN UNUTMAYIN

Personel Yetkinligi

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye elemanlar tarafindan
yapilmalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek herhangi bir durum i¢in Schneider Electric
herhangi bir sorumluluk kabul etmemektedir.

Kalifiye eleman, elektrikli cihazlarin yapisi, calismasi ve montaji hakkinda bilgi ve beceri sahibi olan,
muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak icin gtivenlik egitimi almis olan kisidir.

Yalnizca bu kilavuzu ve tim diger ilgili Griin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun egitimi almis kisiler, bu
Urtin Uzerinde ve bu Urln ile calismaya yetkilidir. Ayrica bu Kisilerin, ilgili tehlikeleri taniyabilmeleri ve
bunlardan kaginabilmeleri i¢in givenlik egitimi almis olmalari gerekir. Bu kisiler, yeterli teknik egitime,
bilgiye ve deneyime sahip olmalidir ve ayarlari degistirerek ve trinun kullanildigi biitiin sistemin mekanik,
elektrikli ve elektronik ekipmanlariyla, Grindn kullanilmasi nedeniyle ortaya ¢ikabilecek potansiyel
tehlikeleri dnceden gérebilmeli ve algilayabilmelidir. Uriin tizerinde ve Uriinle galisan biitiin kisiler, bu isleri
gerceklestirirken bitlin gegerli standartlari, direktifleri ve kaza énleme yonetmeliklerini gok iyi biliyor
olmahdir.
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Kullanim Amaci

Uriinle ligili Bilgiler

Bu Urln Ug fazli senkronize, asenkronize motorlara yonelik bir tahrik olup bu kilavuza uygun olarak
endustriyel kullanima yéneliktir. Bu Griin yalnizca uygulanir tim emniyet standartlarina ve yerel yonetmelik
ile direktiflere, belirtilen gerekliliklere ve teknik verilere uygun olarak kullanilabilir. Bu uriin tehlikeli ATEX
bélgesi disina kurulmahdir. Uriinii kullanmadan énce, planlanan uygulamayi g6z éniinde bulundurarak bir
risk degerlendirmesi gergeklestirmeniz gerekir. Sonuglara gore, uygun givenlik dnlemleri alinmalidir.
Uriin, biitiin bir sistem icerisinde bir bilesen olarak kullanildidi icin bu biitiin sistemin tasarimi araciligiyla
(6rneg@in makine tasarimi) kisilerin givenliginden emin olmaniz gerekir. Net bir bicimde izin verilen kullanim
disindaki baska herhangi bir kullanim yasaktir ve tehlikelere neden olabilir.

Bu tahrikte herhangi bir prosediir gergeklestirmeden énce bu talimatlarn okuyup anlayin.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDi TEHLIKESI

e Yalnizca bu kilavuzu ve tum diger ilgili triin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun egitimi almis,
tehlikeleri tanimak ve bunlardan kacinmak icin gereken givenlik egitimini almis kisiler bu surtcu
Uzerinde ve bu surlcu sistemi ile galismaya yetkilidir. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili
personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

e Bitlin ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak bitlin diger gecerli yénetmeliklerin yani sira, bitiin
yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle uyumdan sistem entegratorii sorumludur.

e Baskili devre kartlar da dahil olmak lzere bu kontrol Griindeki bir¢cok bilesen ana sebeke geriliminde
calismaktadir.

e Yalnizca dogru anma degerine sahip, elektriksel olarak yalitiimis aletler ve dlgiim cihazlari kullanin.

e Gerilim varken ekransiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

e Motorlar mil dénerken gerilim olusturabilir. Strlict sistemi tGzerinde herhangi bir galisma yapmadan
6nce motor milini ddnmesini engelleyecek sekilde sabitleyin.

e AC gerilimi motor kablosundaki kullaniimayan iletkenlere aktarilabilir. Motor kablosundaki
kullaniimayan iletkenlerin her iki ucunu yalitin.

e DC bara terminalleri veya DC bara kapasitorleri veya fren direnci terminalleri arasinda kisa devre
yapmayin.

e Sirlcu sistemi lizerinde bir galisma gergeklestirmeden énce:

O Harici kumanda giicl de dahil olmak tzere tim gl¢ baglantilarini kesin. Devre kesicinin ya da ana
salterin tim devrelerin gliclini kesmedigini dikkate alin.

Surlci sistemiyle ilgili butlin glic anahtarlarinin Gizerine Agmayin etiketi yerlestirin.

Batun gug anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

DC barasinin yikiinin bosalmasi igin 15 dakika bekleyin.

Uriin kurulum kilavuzundaki "Gerilim Olmadiginin Dodrulanmasi” bélimiinde yer alan talimatlari

izleyin.

0 00O

e Sirucu sistemine gerilim uygulamadan 6nce:
o lsin tamamlandigini ve tiim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.
O Sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa devre yapiimissa sebeke
giris terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki topraklamay:i ve kisa devreyi ¢ikarin.
O Tum teghizatin diizglin topraklandigini kontrol edin.
O Kapaklar, kapilar, 1zgaralar gibi tim koruyucu teghizatin takili ve/veya kapali oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Hasarli Uriinler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen ekipman galismasina neden
olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
Hasarli Grinleri ya da aksesuarlari kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, é6liime veya adir yaralanmalara yol agcacaktir.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satis temsilcinizle irtibata gegin.

16

EAV64318TR 05/2019



Bu techizat her tirli tehlikeli alanin disinda kullaniimak Gzere tasarlanmistir. Bu techizat yalnizca tehlikel
atmosfer icermedigi bilinen bdlgelere kurulmalidir.

PATLAMA POTANSIYELI
Bu techizati yalnizca tehlikeli olmayan bélgelere kurun.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Uygulamaniz birbiriyle iliskili gok gesitli mekanik, elektrikli ve elektronik bilesenden olusur ve siricu
uygulamanin sadece bir pargasidir. Siriicl, uygulamanizda gegerli glivenlikle ilgili tim sartlar karsilayan
islevlerin timUnu sadlamak igin tasarlanmadigi gibi bunu yapmasi da miimkiin degildir. Uygulamaya ve
uygulamayla ilgili sizin gergeklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagh olarak, harici kodlayici,
harici fren, harici izleme aygitlari, korkuluklar vb. dahil ancak bunlarla sinirli olmamak uzere gesitli ek
donanimlar gereklidir.

Bir makine tasarimcisi/ureticisi olarak makinenizle iliskili tim standartlari bilmeniz ve bunlara uymaniz
gereklidir. Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun Performans Dizeyini (PL) ve/veya Guvenlik
Entegrasyon Duizeyini (SIL) belirleyip makinenizi ilgili tim standartlara uyacak sekilde tasarlamaniz ve
uretmeniz gerekir. Bunu yaparken makinedeki tim bilesenlerin birbiriyle iliskisini dikkate almalisiniz. Ek
olarak, makinenizin kullanicisina, gtivenli bir sekilde ¢alistirma ve bakim yapma dahil makine tzerinde ve
makineyle her tirll isi gergeklestirmesini saglayacak kullanim talimatlarini saglamaniz gerekir.

Bu belgede uygulamaniz igin gegerli olan tim norm standartlarini ve gereklilikleri bildiginiz var sayiimistir.
Sdrlcil uygulamanizin tamami igin givenlikle ilgili tim islevleri saglayamayacagi igin, gerekli tim ek
ekipmanlari kurarak gereken Performans Diizeyi ve/veya Guvenlik Entegrasyon Diizeyine ulasildiginizdan
emin olmaniz gerekir.

A UYARI

YETERSIZ PERFORMANS DUZEYi/GUVENLIK ENTEGRASYON DUZEYi VE/VEYA TAHMIN
EDILMEYEN EKIPMAN GALISMASI

e EN ISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar igin bir risk degerlendirmesi
gerceklestirin.

e Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin yedek bilesenlerini ve/veya
kontrol yollarini kullanin.

e Yikleri hareket ettirme, 6rnegin yuklerin kaymasi veya dismesi gibi tehlikeyle sonuglanabiliyorsa
suructyl kapah ¢gevrim modunda calistirin.

e Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet 6mriniin uygulamanizin tamaminin amaglanan
hizmet émri icin yeterli oldugunu dogrulayin.

e Uygulanan glvenlikle ilgili islevlerin ve izleme islevlerinin etkili oldugunu dogrulamak (izere tim
potansiyel hata durumlari igin kapsamli isletmeye alma testleri gergeklestirin; érnegin, kodlayicilar
kullanarak hiz izleme, tim bagli cihazlar icin kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
galismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

e Yikun her kosulda guvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak i¢in olasi tim hata durumlarini
iceren kapsamli isletmeye alma testleri gercgeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Siriucu sistemleri; yanhs kablo baglantisi, yanlis ayarlar, yanlis veriler ya da diger hatalar nedeniyle
beklenmedik hareketler gerceklestirebilir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

e Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.
o Uriinii bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle galistirmayin.
e Kapsamli bir devreye alma testi gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

EAV64318TR 05/2019

17



A UYARI

KONTROL KAYBI

e Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi, kontrol yollarinin potansiyel ariza durumlarini hesaba
katmali ve kritik kontrol fonksiyonlari igin ariza sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglamalidir.
Onemli kontrol islevlerine drnek olarak acil stop, asiri hareket durdurma, giic kesintisi ve tekrar
yolverme verilebilir.

o Onemli kontrol fonksiyonlari icin ayri veya yedek kontrol yollari saglanmalidir.

e Sistem kontrol yollari, iletisim baglantilarini igerebilir. Beklenmeyen iletim gecikmeleri veya baglanti
arizalarinin sonuglari hesaba katiimahdir.

e Tim kaza 6nleme yénetmeliklerine ve yerel giivenlik talimatlarina uyun (1).

e Uriiniin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan énce diizgiin galisma bakimindan &ézel ve eksiksiz
olarak test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

(1) ABD igin: ilave bilgi icin bkz. NEMA ICS 1.1 (son siiriim), Safety Guidelines for the Application,
Installation, and Maintenance of Solid State Control ve NEMA ICS 7.1 (son sliriim), Safety Standards for
Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

Bu kilavuzda agiklanan urinlerin sicakligi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F) asabilir.

A UYARI

SICAK YUZEYLER

Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

Yanici ya da 1siya hassas pargalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.

Uriintin her tiirlii islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

Maksimum yik kosullari altinda bir test galismasi gergeklestirerek isi yayiliminin yeterli oldugundan
emin olun.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Makineler, kontrol cihazlar ve ilgili tegchizat genellikle aglara entegre edilir. Yetkisiz kisiler ve kéti amagh
yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince guvenli olmayan erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine
agiffieldbus'i ile bagli aglarin Gzerindeki diger cihazlara erisebilir.

A UYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISIZ ERISIM

e Tehlike ve risk analizinizde ag/fieldbus'a erisim ve bunlar tGzerindeki ¢calismadan kaynaklanan tim
tehlikeleri g6z 6niinde bulundurun ve uygun bir siber guivenlik konsepti gelistirin.

e Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya erisimi kapsayan tim
organizasyonel 6l¢it ve kurallarda tehlike ve risk analizinin g6z éniinde bulunduruldugunu ve bunlarin
IT glvenligi ile siber glivenligi kapsayan ve asagida érnegi verilen en iyi uygulama ve standartlara gére
uygulandigini dogrulayin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi Gluvenligi Degerlendirmesine Yonelik
Ortak Kriterler, ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Guvenlik Kasasi, Bilgi
Giivenligi Forumu - Bilgi Giivenligi igin Iyi Uygulama Standard.

o Uygun ve kanitlanmis yéntemleri kullanarak IT givenligi ve siber glvenlik etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

iletisim izleme sisteminin iletisim kesintilerini dogru sekilde tespit ettigini dogrulamak icin kapsamii bir
isletmeye alma testi uygulayin

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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BILDIRIM

HATALI SEBEKE GERILIMINE BAGLI ARIZA

Uriiniin giictini agip konfiglire etmeden énce sebeke gerilimini icin onaylandigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

EAV64318TR 05/2019
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Kitap Hakkinda

Bir Bakista

Bu Dokiimanin Amaci

Bu belgenin amaci:

e tahrigi kurmaniza yardimci olmak,

e tahrigi nasil programlayacaginizi géstermek,

e farkli menuler, modlar ve parametreleri gdstermek,
e bakim ve diagnostikte yardimci olmaktir.

Gegerlilik Notu

Bu kilavuzda sunulan orijinal talimatlar ile bilgiler ingilizce yazilmistir (istege bagli ceviriden énce).

Bu belge Altivar Process ATV600 surdcdleri igin gecerlidir.

Bu belgede aciklanan aygitlarin teknik 6zellikleri de ¢evrimigi gérinir. Bu bilgilere gevrimici erismek igin:

Adim

Eylem

1

Schneider Electric ana sayfasina gidin www.schneider-electric.com.

2

Ara (Search) kutusunda bir Griiniin referansini veya Uriin arah@inin adini yazin.
® Referans veya Uriin araliginda bosluk vermeyin.
® Benzer moddlleri gruplama hakkinda bilgi almak icin, yildizlari (%) kullanin.

Bir referans girdiyseniz, Uriin veri sayfalari (Product Datasheets) arama sonuglarina gidin ve
ilgilendiginiz referansi tiklatin.

Bir Grlin gesidinin adini girerseniz, Uriin Cesitleri (Product Ranges) arama sonuglarina gidin ve
sizi ilgilendiren model numarasina tiklayin.

Uriinler (Products) arama sonuglarinda birden fazla referans gériiniirse, ilginizi geken referansi
tiklatin.

Ekraninizin boyutuna gore, veri sayfasini gérmek igin asagi kaydirmaniz gerekebilir.

Bir veri sayfasini bir .pdf dosyasi olarak kaydetmek veya yazdirmak igin, Download XXX product
datasheet 6gesini tiklatin.

Bu kilavuzda sunulan 6zellikler ¢evrimigi goriinenlerle ayni olmahdir. Strekli iyilesme ilkemize uygun
olarak, netligi ve dogrulugu iyilestirmek i¢in zamanla igerigi degistirebiliriz. Kilavuz ve ¢evrimigi bilgiler

arasinda bir fark goriirseniz, referans olarak gevrimigi bilgileri kullanin.

ligili Belgeler

Uriinlerimiz hakkinda www.schneider-electric.com sitesindeki ayrintili ve kapsamli bilgilere hizli bir sekilde
erismek icin tabletinizi veya bilgisayarinizi kullanin.

internet sitesi, lrlinler ve ¢dziimler icin ihtiyag duydugunuz bilgileri saglar:
e Ayrintili 6zelliklerin tam katalogu ve segim kilavuzlari,

Tesisinizi tasarlamaniza yardimci olacak, 20 farkli dosya formatinda bulunabilen CAD dosyalart,

[ ]

e Hiz kontrol cihazinizi glincel tutmak igin yazilm ve urdn yazihimi,

e Elektrik sistemlerimizi ve ekipman veya otomasyonu daha iyi anlamaniz i¢in ¢ok sayida Tanitim Yazisi,
Cevresel dokiimanlar, Uygulama Cézimleri, Teknik Sartnameler,

e Ve son olarak hiz kontrol cihazinizla ilgili, asagida listelenen tiim Kullanim Kilavuzlari:

Belgelerin Bashgi Katalog Numarasi

Katalog: Altivar Process ATV600 hiz kontrol cihazlar

(Fransizca)

DIAZED2140502EN (ingilizce), DIAZED2140502FR

EAV64318TR 05/2019
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https://www.schneider-electric.com
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2140502EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2140502FR/

Belgelerin Bashg:

Katalog Numarasi

ATV600 Baslarken - Video

FAQ FA364431 (ingilizce)

S8 Altivar Process: Getling started ...
o L =

E

LielsOn | Schneider

Feady to adjust the first s

ATV600 Baslarken

EAV63253(Ingilizce), EAV63254 (Fransizca), EAV63255
(Almanca), £EAV63256 (ispanyolca), EAV63257
(talyanca), EAV64298 (Gince), EAV63253PT
(Portekizce), EAV63253TR (Tirkge)

ATV600 Baslarken Eki (SCCR)

EAV64300 (ingilizce)

ATV630, ATV650 Kurulum Kilavuzu

EAV64301 (ingilizce), EAV64302 (Fransizca), EAV64306
(Almanca), £AV64307 (ispanyolca), EAV64310
(italyanca), EAV64317 (Gince), EAV64301PT
(Portekizce), EAV64301TR (Tirkge)

ATV600 Programlama Kilavuzu

EAV64318(ingilizce), EAV64320 (Fransizca), EAV64321
(Almanca), £EAV64322 (ispanyolca), EAV64323
(italyanca), EAV64324 (Gince), EAV64318PT
(Portekizce), EAV64318TR (Tirkge)

ATV600 Modbus Serial Link Manual (Embedded)

EAV64325 (ingilizce)

ATV600 Ethernet Manual (Embedded)

EAV64327 (ingilizce)

ATV600 Ethernet IP - Modbus TCP Manual (VW3A3720,
721)

EAV64328 (ingilizce)

ATV600 BACnet MS/TP Manual (VW3A3725)

QGHE6984 (ingilizce)

ATV600 PROFIBUS DP manual (VW3A3607)

EAV64329 (ingilizce)

ATV600 DeviceNet manual (VW3A3609)

EAV64330 (ingilizce)

ATV600 PROFINET manual (VW3A3627)

EAV64331 (ingilizce)

ATV600 CANopen Manual (VW3A3608, 618, 628)

EAV64333 (ingilizce)

ATV600 POWERLINK manual (VW3A3619)

PHA99690 (ingilizce)

ATV600 Communication Parameters

EAV64332 (ingilizce)

ATV600 Dahili Guvenlik Fonksiyonu kilavuzu

EAV64334 (ingilizce)

Altivar Process Suriicu Sistemleri Kurulum kilavuzu
(ATV660, ATV680, ATV9I60, ATVI80)

NHA37119 (ingilizce), NHA37121 (Fransizca),
NHA37118 (Almanca), NHA37122 (Ispanyolca),
NHA37123 (italyanca), NHA37130 (Gince), NHA37124
(Felemenkge), NHA37126 (Lehge), NHA37127
(Portekizce), NHA37129 (Turkge)

ATV660 El Kitabi

NHA37111 (ingilizce), NHA37110 (Almanca)

ATV680 El Kitabi

NHA37113 (ingilizce), NHA37112 (Almanca)

ATV600F, ATV900F Kurulum Talimatlari Sayfasi

NVE57369 (ingilizce)

ATV600, ATV900 ATEX kilavuzu

NVE42416 (ingilizce)

SoMove: FDT SoMove FDT (ingilizce, Fransizca, Almanca, ispanyolca,
italyanca, Cince)
ATV600: DTM ATV6xx DTM Library EN (ingilizce - ik yiiklenecek),

ATV6xx DTM Lang FR (Fransizca),
ATV6xx DTM Lang DE (Almanca),
ATV6xx DTM Lang SP (ispanyolca),
ATV6xx DTM Lang /T (italyanca),
ATV6xx DTM Lang CN (Gince)

ATV61-71'den ATV600-900'e Gegis Kilavuzu

EAV64336 (ingilizce)

Uygulama Notu: ATV600 Coklu Pompa Kontroll Optimize
Edilmistir

QGH36060 (ingilizce)

Uygulama Notu: ATV600 Coklu Masterler Servis
Devamliligi ile Takviye Kontrolii Basing Geri Bildirimi

QGH36061 (ingilizce)

Uygulama Notu: ATV600 Coklu Siriciler Standart
Seviye Kontroli

QGH36059 (ingilizce)
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https://www.se.com/en/faqs/FA364431/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63253/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63254/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63255/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63256/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63257/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64298/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63253PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV63253TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64300/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64301/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64302/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64306/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64307/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64310/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64317/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64301PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64301TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64318/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64320/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64321/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64322/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64323/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/EAV64324/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64318PT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64318TR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64325/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64327/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64328/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH66984/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64329/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64330/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64331/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64333/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/PHA99690/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64332/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64334/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37119/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37121/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37118/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37122/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37123/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/NHA37130/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37124/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37126/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37127/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37129/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37111/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37110/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37113/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NHA37112/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE57369/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE42416/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/SoMove_FDT/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Library_EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_FR/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_DE/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_SP/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_IT/
https://www.schneider-electric.cn/zh/download/document/ATV6xx_DTM_Lang_CN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/EAV64336/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH36060/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH36061/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/QGH36059/

Terminoloji

iletisim

Belgelerin Bashgi Katalog Numarasi

Uygulama Notu: Optimize Edilmis Seviye Kontroli ile EAV64367 (ingilizce)

ATV600 Coklu Master

Bu teknik yayinlari ve diger teknik bilgileri www.schneider-electric.com/en/download adresindeki internet
sitemizden indirebilirsiniz

Bu kilavuzdaki teknik terimler, terminoloji ve ilgili tanimlar, normal sartlarda ilgili standartlarda yer alan

terimleri ve tanimlari kullanmaktadir.

Siricu sistemleri alaninda, bu terimler asagidakiler dahil olmak Uzere ancak bunlarla sinirl kalmamak
kaydiyla hata, hata mesaiji, ariza, hata, hata sifirlama, koruma, gtvenli durum, givenlik fonksiyonu, uyart,
uyari mesaji ve benzeri gibi terimleri icerir.

Digerlerinin yani sira, su standartlar da dahildir:

IEC 61800 serisi: Ayarlanabilir hizli elektrikli strtcu sistemleri

IEC 61508 Ed.2 serisi: Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik glvenlikle ilgili fonksiyonel
glvenlik

EN 954-1 Makine guvenligi - Kontrol sistemlerinin gtvenlikle ilgili kisimlari

ISO 13849-1 ve 2 Makine guvenligi - Kontrol sistemlerinin glvenlikle ilgili kisimlari

IEC 61158 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Fieldbus 6zellikleri

IEC 61784 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Profiller

IEC 60204-1: Makine glivenligi - Makinelerin elektrikli ekipmanlari — Bolum 1: Genel gereksinimler

Ayrica, belirli tehlikelerin agiklamasiyla baglantili olarak galigma alani terimi kullanilir ve EC Makine
Direktifinde (2006/42/EC) ve ISO 12100-1'de risk alani veya tehlike alaninda oldugu gibi tanimlanir.

Ulkenizi segin:

www.schneider-electric.com/contact

Schneider Electric Industries SAS
Genel Merkez

35, rue Joseph Monier
92500 Rueil-Malmaison
Fransa
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Bolim 1
Kurulum

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélum, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
ilk Adimlar 28
Tahrik Kurulum Adimlari 30
Yazilim lyilestirmeleri 31
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Kurulum

ilk Adimlar

Tahrige Gii¢ Vermeden Once

Sebeke Kontaktori

A UYARI

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Cihazin glictinii agmadan 6nce dijital girislere, istenmeyen hareketlere sebep olabilecek istenmeyen
sinyallerin uygulanamayacagini dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Surlci sebekeye uzun sire baglanmamissa motor galistirlmadan énce kondansatérler tam
performanslarina déndirilmelidir.

BILDIRIM

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

e Sirilicu sebekeye asagidaki slire boyunca baglanmamissa motoru ¢alistirmadan énce surlcuye 1

saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin:

o +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakliginda 12 ay
o +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakliginda 24 ay
O +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakliginda 36 ay

Bir saatlik siire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini dogrulayin.

Siricl ilk defa isletmeye aliniyorsa Uretim tarihini dogrulayin ve Uretim tarihi 12 aydan daha énceki
tarihi gésteriyorsa belirtilen prosedurt uygulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Belirtilen prosediir dahili sebeke kontaktér kontroliinden dolayr Calistir komutu olmadan

gerceklestirilemiyorsa kondansatérlerde kayda deger sebeke akimi olmamasi igin bu proseduri gii¢
asamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda yurutan.

BILDIRIM

KONTROL CIHAZININ HASAR GORME RISKi
Sirtcinin glctnld 60 sn’den az araliklarda agmayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

28
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Daha Disiik Degerli bir Motor Kullanma veya Motor Kullanmaktan Tamamen Vazgecme
Fabrika ayarlarinda motor ¢ikis faz kaybi algilama aktiftir: [CikFazKaybi Atamasi] o F L , [OPF Hatasi
Tetiklendi] 4 E 5 olarak ayarlanmis. Ayrintilar i¢in parametre acgiklamasina (bkz. sayfa 546) bakin.
Testlerin ya da bakim fazinin devreye alinmasi igin tahrik, kliglik boyutlu bir motor gliciine baglanabilir ve
béylece bir Galistirma komutu uygulandidi zaman bir hatay! tetikleyebilir [Cikis faz kaybi] o P F 2 veya
[Tek gikis faz kaybi] = P F 1. Bu amacla, fonksiyon, [CikFazKaybiAtamasi] o P L ayarinin [Fonksiyon
Aktf Degl] n o olarak ayarlanmasiyla devre disi birakilabilir.

Ayrica, [Motor parametreleri] 11 P A - kisminda, [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6gesini [U/F VC Standardi]
5 E d olarak ayarlayin. Ayrintilar igin bkz. parametre agiklamasi (bkz. sayfa 799).

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA

Harici termal izleme techizatini asagdidaki kosullarda takin:
e Sirlcunidn nominal akiminin %20'sinden daha az nominal akima sahip bir motor baglandiysa.
e Motor Anahtarlama islevi kullaniyorsaniz.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CIDDIi TEHLIKESI

Cikis fazi izlemesi devre disi ise faz kaybi ve ¢ikarim olarak kablolarin baglantisinin yanhslikla kesilmesi
tespit edilmez.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadidini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

EAV64318TR 05/2019 29



Kurulum

Tahrik Kurulum Adimlari

ipuclar

@ KURULUM

Kurulum kilavuzuna basvurun.

Tahrigi aktif ¢calistir komutu olmadan
devreye al.

@ Yapilandir:

L Motor nominal frekansi [Motor Standardi] & F -
bu 50 Hz degilse.

a Asagidakileri iceren motor parametreleri: [Motor
Ter Akimi] /E H surada: Motor parametreleri]
MF A - mendisu, yalnizca tahrik fabrika
yapilandirmasi uygun degilse.

U Suradaki uygulama fonksiyonlari: [Tiim ayarlar]
[st - menisu, yalnizca tahrigin fabrika
yapilandirmasi uygun degilse.

[Pompa baslatma durdurmal]
kisminda F 5T - meniisi,
asagidaki parametreleri ayarlayin:

a [Hizlanma] AL L ve[Yavaglama] JEL
) [Diisiik hiz] L 5P ve [Yiiksek Hiz] H5 P

@ Tahrigi baslatin.

Sirucu sistemleri; yanls kablo baglantisi, yanlis ayarlar, yanlis veriler ya da diger hatalar nedeniyle
beklenmedik hareketler gerceklestirebilir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

e Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.
e Uriinii bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle calistirmayin.
e Kapsamli bir devreye alma testi gercgeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Herhangi bir zamanda fabrika ayarlarina geri dénmek igin [Konfig. Source] F L 5 : parametresini
(bkz. sayfa 596) kullanin.

NOT: Dogruluk ve tepki siiresi agisindan optimum tahrik performansi igin asagidaki islemlerin yapilmasi

gerekir:
o [Motor parametreleri] /1P A - menisundeki motor etiket plakasinda belirtilen degerleri girin.

o Motor soguk ve bagliyken [Oto. Ince Ayar] £ u n parametresini kullanarak otomatik tanima
gerceklestirin.

30
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Yazilim lyilestirmeleri

Genel Bilgi

Altivar Process'e, ilk piyasaya ¢iktigindan bu yana farkh yeni fonksiyonlar eklenmistir. Yazilim strimu,
V2.5'ye yikseltilmistir.

Bu belgenin V2.5 siirimuyle ilgili olmasina ragmen, énceki strimler igin de kullanilabilir.

V2.4'e Kiyasla Siiriim V2.5'de Yapilan lyilestirmeler

[Motor parametreleri] /1P A - menisunde, ilgili parametreler de dahil olmak tizere [DC Veri Yolu
Dalgalanmasi] 4L ~ - menisuU bulunur.

V2.3'e Kiyasla Siiriim V2.4'de Yapilan lyilestirmeler
Zaman parametresiyle [Dur ve kalk] 5 £ G - islevinde iyilestirme.
[Cikis Kontaktéri Komutu] o £ L - islevi artik kullanilabilir.

Mendilere erisimi sinirlandirmak icin parola korumasinda iyilestirme.

V2.2'e Kiyasla Siiriim V2.3'de Yapilan lyilestirmeler

Manyetik direngli motor kontrol yasasi eklendi. [Tim Ayarlar] L 5 £ -, [Motor Parametreleri] N F A -
menUsiinde bakiniz.

Sanal analog giris turl artik [AIVx tipi] AV X £ parametreleriyle ayarlanabilir.
Cift yonll olgekli analog girisleri destegi igin bkz. [Alx araligi] A : X L parametreleri.

[Girig faz kaybi] P H F, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz temizlenir.

V1.9'e Kiyasla Siiriim V2.2'de Yapilan lyilestirmeler
VW3A3619 POWERLINK fieldbus moddili.
[Motor kontrolii] 4 - L - menusiinde, "Cikis Voltaji Yonetimi ve Asiri modilasyon" fonksiyonu eklendi.

DURDURY/SIFIRLA tusu igin yeni bir olasi davranis eklendi, bkz. [Durdurma Tusu Aktif] 7 5 £ parametresi.

V1.8'e Kiyasla Siiriim V1.9'de Yapilan lyilestirmeler
Altivar Process Modiilerde sunulanlari desteklemek igin bellenim degisiklikleri.

[Dénerken Yakalama] F L - - menusiinde, serbest durustan farkli durma tiirlerinden sonra fonksiyonun
aktif olmasina izin vermek igin yeni bir se¢im eklenmistir.

V1.7'e Kiyasla Siiriim V1.8'de Yapilan lyilestirmeler
ATVeeeeeeSBe ve ATVeeeeeeY6 (600 Vac ve 500/690 Vac) katalog numaralarini desteklemek igin
bellenimdeki degisiklikler.
[Dénerken yakalama] F L - - Menisiinde hizi tahmin etmenin yeni bir ydntemi eklenmistir. Segim,
[Dénerken Yakalama] L o F [T parametresi araciligiyla yapilabilir. Fabrika ayarinda, hiz tahmini énceki
yazilim surimleriyle aynidir.
Hat algilama devre disi + n H - menUsunde, [Zorla Galistrma] :~ H 5 ve [Zorla.Cals. Refrans] 1n H r
parametresi eklenmistir.

V1.6'e Kiyasla Siiriim V1.7'de Yapilan lyilestirmeler
VW3A3725 BACnet MS/TP fieldbus modiili destegi.
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V1.5'e Kiyasla Siiriim V1.6'de Yapilan lyilestirmeler

VWB3A3721 EthernetlP/ModbusTCP fieldbus moduilu kullanilan ATV600 tahriklerinde MultiDrive Link
ozelligi kullanilabilir.

[Takviye Kontrolii] & 5 £ - ve [Seviye Kontrol] L V L - fonksiyonlarinda Coklu Tahrik (1 Master tahrik ve
en fazla 5 bagli) ve Coklu Master (1 adet yalnizca Master tahrik ve en fazla 5 Master veya Bagl tahrik)
destegi.

[Takviye Kontrolli] & 5 E - ve [Seviye Kontrol] L V L - fonksiyonlarindaki iyilestirmeler ve yeni
fonksiyonellikler ilgili menilerinde yer almaktadir.

Tahrigin bir ¢ikisi, deger [HMI emd.]den etkilenebilir. & 1 P. Bu ¢ikis, Grafik Ekran Terminalinin Yerel/Uzak
digmesine basildiginda aktiftir ve komut ile referans degerleri Grafik Ekran Terminalinden gelir.

V1.4'e Kiyasla Siiriim V1.5'te Yapilan lyilestirmeler

VW3A3720 EthernetlP/ModbusTCP fieldbus modull destegi.
[Giris/Cikig] o -, [Sensor Atamasi] 5 5 L - menisiine iki sanal analog giris eklenmistir.

V1.3'e Kiyasla Siiriim V1.4'te Yapilan lyilestirmeler

Tdm Urun katalog numaralari igin Altivar Process ATV600 yazilim sturimundn birlestiriimesi.

V1.2'e Kiyasla Siirim V1.3'de Yapilan lyilestirmeler

[Panel] 4 5 H - menusunde, sekmelerin igerigi pompalar ve fan uygulamalar igin iyilestirilmistir.

[Tim ayarlar] L 5 £ - menusiinde, [Makro Yapilandirma] /1L ~ - alt menisi [Uygulama Segimi] AP P £
parametresiyle eklenir. Segili uygulama tiirline gére gereksiz parametrelerin gizlenmesine izin verir.

[Pompa fonksiyonlari] F F £ - menisiinde, [Takviye Kontroll] &£ 5 £ - ve [Seviye Kontrolli] L o L -
fonksiyonlari ¢coklu pompa mimarisine yonelik ilgili parametreleriyle ve ayarlariyla kullanilabilir.

Yeni bir muhtemel [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L 1, senkronize motor [AgI ayar tiirli] A 5 E icin eklenir.

[QR kodu] 9 ~ L - menuslinde, isletmeye alma yazilimi ile 6zellestirilebilir en fazla 4 QR kodu
gOruntilenir.

V1.1'e Kiyasla Siirim V1.2'de Yapilan lyilestirmeler

Fabrika ayari lyilestirmeler

[Gikis KisaDvre Test] S E r E Bu fonksiyon artik fabrika konfiglirasyonunda aktif hale getirilmistir ve
fonksiyona [Motor izleme] /1o P - menisinden ulasilabilir

Menii Parametre lyilestirmeler

[Motor parametreleri] | [Motor Kontrol Tiirli] | [SYN_U VC] 5 4 n u: sabit miknatisli senkron motorlara 6zel motor
NPA - CEE kontrol tiir(i

[Uyku/Uyanma] [Uyku Algilama Modu] | [Sensér] 5 n 5 - degisimi: sistem, asagidaki kosullarda sensor

SPW - s5LFPN durumunda uyku moduna geger:

o [Akig] L F: sistem, dlisuk akista uyku moduna geger
® [Basing] H P: sistem, yiiksek basingta uyku moduna gecer
® [Coklu] o r: sistem, ¢goklu-OR durumunda uyku moduna girer

Olasi basing sensoru atamasinin eklenmesi ve uyku fonksiyonu
konfigurasyonu:

e [Alx Sensor konfig.] 5o A X -

e [AIV1 Sensér Konfig.] 5aV 1 -

e [Uyku Basing Seviyesi] 5L F L

[Uyanma Modu] [Basing] L P ekleme: diisik basing durumunda uyanma

WoPn Olasi basing sensori atamasinin eklenmesi ve uyandirma

fonksiyonu konfiglirasyonu:

® [Alx Sensor konfig.] Wa A X -

e [AIV1 Sensér Konfig] Wo V 1 -
e [Uyanma Bas. Sviye] W wu P L

[Boru doldurma] [Uynma. boru didrma] | Yeni parametre

PF /- PFWu

[Sayag Yonetimi] [Fan galigma siiresi] | [Fan galigma Siiresi] F P & £ ile degisim (32 bit)

ELE- FecFPE

[Veriler] ME d - [% hata EMF senkr] Bu parametreye artik Grafik Ekran Terminali ile erisilebilir
rdRE
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Bolim 2
Jenerik Bilgi

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélum, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
Fabrika Konfigiirasyonu 34
Uygulama Fonksiyonlari 35
Temel Fonksiyonlar 38
Grafik Ekran Terminali 39
Cok Noktali Ekran 43
Parametre Tablosunun Yapisi 45
Bu Belge iginde bir Parametrenin Bulunmasi 46
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Jenerik Bilgi

Fabrika Konfiglirasyonu

Fabrika Ayarlari
Tahrik, ortak calisma kosullari i¢in fabrika ayarlidir:
e Ekran: motor galismaya hazir oldugunda tahrik hazir [Rampa 6nce Ref Frek] F - H ve motor ¢alisirken

motor frekansi gorintdlenir.
e DI3 ve DI5 ile DI6 arasindaki dijital girisler, Al2 ve AI3 analog girisleri ve R2 ve R3 réleleri atanmamistir.

e Hata algilandiginda durdurma modu: serbest durma.

Bu tablo, tahrik ile fabrika ayari degerlerinin temel parametrelerini sunar:

Kod Adi Fabrika ayari degerleri

bBFr [Motor Standardi] [50Hz IEC] 5O

ron [Geri Devre Disi] [Evet] HE 5

£ELC [2/3- Tel Kumanda] [2 Kablolu Kontrol] 2 L : 2 telli kontrol

CEE [Motor kontrol tipi] [U/F VC Kuad.] w F 9: ikinci dereceden yiikler igin U/F

ACrC [Hizlanma] 10,0 sn

dEL [Yavaglama] 10,0 sn

LSF [Diisiik Hiz] 0,0 Hz

H5P [Yiiksek Hiz] 50,0 Hz

tEH [Motor Termal Akimi] Nominal motor akimi (de@er tahrik degerine baglidir)

Frd [ileri] [DI1] d . [: Dijital giris DI1

Fr [Ref Frek 1 Konfig] [AI1] A 1 I: Analog giris Al1

rl [R1 Atama] [Caligma Durumu Hatasi] F L E : Kontak; tahrik bir hata
algiladiginda veya tahrik kapatildiginda agilir

brA [Yavas.Ramp.Ayari] [Evet] 4 E 5: fonksiyon aktif (yavaslama rampasinin otomatik
adaptasyonu)

AEr [Oto Hata Sifirlama] [Hayir] n o: fonksiyon devre disi

SEE [Durdurma tiirti] [Rampada] ~ 1 P: rampada

Ao I [AQ1 atamasi] [Motor Frekansi] a F r : Motor frekansi

Aod [AQ2 atamasi] [Motor Akimi] = L ~: Motor akimi

NOT: Tahrigin 6n ayarlarini fabrika degerlerine sifirlamak istiyorsaniz [Konfig.] Source] F L 5 / degerini
[Makro Konfig] !~ . olarak ayarlayin.

Yukaridaki degerlerin uygulamayla uyumlu olup olmadigini kontrol edin ve gerekiyorsa degistirin.
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Uygulama Fonksiyonlari

Girig

Asagidaki tablolarda, seciminizde rehberlik etmek i¢in fonksiyonlar ve uygulamalarin kombinasyonlarini

gOsterir.

Bu tablolardaki uygulamalar, asagidaki uygulamalarla ilgilidir:
Sondaj deligi pompasi

Pompalama istasyonu

Destek istasyonu

Cesitli: fan, kompresor

Kaldirma istasyonu

Her uygulamanin kendine 6zgu 6zellikleri bulunur ve burada listelenen kombinasyonlar, zorunlu degildir

veya eksiksiz olarak verilmemislerdir.

Bazi fonksiyonlar belirli bir uygulama igin 6zel olarak tasarlanmistir. Bu durumda uygulama, ilgili

programlama sayfalarindaki marj sekmesi ile belirlenir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Tek bir giris araciligiyla birden fazla fonksiyon atanabilir ve ayni anda etkinlestirilebilir.
e Tek bir girise birden fazla fonksiyonun atanmasinin glivensiz kosullarla sonuglanmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Fonksiyonlarin ve Kontrol Fonksiyonlarinin Kombinasyonu

Fonksiyon Uygulama

Sondaj deligi Pompalama Destek
pompasi istasyonu istasyonu

Diger

Kaldirma
istasyonu

PID kontrolori v v v
(bkz. sayfa 308)

Uyku/uyanma v
(bkz. sayfa 329)

Geri besleme izleme v v v
(bkz. sayfa 343)

Pompa ozellikleri v v v
(bkz. sayfa 345)

Pompa baslatma v v v
durdurma
(bkz. sayfa 357)

Boru doldurma v
(bkz. sayfa 367)

Sartinme kaybi v
kompanzasyonu
(bkz. sayfa 367)

Sensorslz akis tahmini | v v
(bkz. sayfa 352)

Jokey pompasi v
(bkz. sayfa 370)

Baslangig pompasi v
kontroll
(bkz. sayfa 372)

Akis sinirlandirma v v v
(bkz. sayfa 376)

Sigrama frekansi
(bkz. sayfa 474)

Otomatik tekrar v v
yolverme
(bkz. sayfa 536)
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Fonksiyon Uygulama
Sondaj deligi Pompalama Destek Diger Kaldirma
pompasi istasyonu istasyonu istasyonu
Donerken yakalama v
(bkz. sayfa 539)
Esige ulasildi v v v v v
(bkz. sayfa 446)
Ana sebeke kontaktér | v v v v v
komutu
(bkz. sayfa 448)
Geri devre disi v v v v
(bkz. sayfa 453)
Tork sinirlamasi v
(bkz. sayfa 454)
Parametre ayari v v v v v
degistirme
(bkz. sayfa 456)
Surekli hizda durma v v
(bkz. sayfa 464)
Hizlanma yavaslama v v v v v
rampalari
(bkz. sayfa 427)
Motor kontrol tipi v v v v v
(bkz. sayfa 773)
Motor tanima v v v v v
(bkz. sayfa 783)
Cikis faz1 donisl v v v v v
(bkz. sayfa 207)
Fonksiyonlarin ve izleme Fonksiyonlarinin Kombinasyonu
Fonksiyon Uygulama
Sondaj deligi Pompalama Destek Diger Kaldirma
pompasi istasyonu istasyonu istasyonu
Pompa donglisi izleme | v v v v v
(bkz. sayfa 380)
Sikisiklik Onleyici v v
(bkz. sayfa 382)
Kuru galisma izleme v v v v v
(bkz. sayfa 388)
Pompa diisik akis v v v v v
izleme (bkz. sayfa 397)
Termal pompayi izleme | v v v v
(bkz. sayfa 790)
Giris basinci izleme v v
(bkz. sayfa 398)
Cikis basinci izleme v v v v
(bkz. sayfa 404)
Yiiksek akis izleme v v v v v
(bkz. sayfa 408)
Proses distik yik v v v v v
izleme (bkz. sayfa 468)
Proses asir yik izleme | v v v v v
(bkz. sayfa 470)
Oyalama izleme v
(bkz. sayfa 472)
Termal sensorl izleme | v v v v
(bkz. sayfa 790)
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Fonksiyon Uygulama
Sondaj deligi Pompalama Destek Diger Kaldirma
pompasi istasyonu istasyonu istasyonu
Dalgalanma gerilimi v v v v v
sinirlandirmasi
(bkz. sayfa 272)
4-20 mA kaybi v v v v v
(bkz. sayfa 548)
Glvenli Tork Kapatma | v v v v v
Fonksiyonlarin ve Ekran Fonksiyonlarinin Kombinasyonu
Fonksiyon Uygulama
Sondaj deligi Pompalama Destek Diger Kaldirma
pompasi istasyonu istasyonu istasyonu
Enerji parametreleri v v v v v
(bkz. sayfa 86)
Veri kaydi v v v v v

(bkz. sayfa 760)
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Temel Fonksiyonlar

Tahrik Havalandirmasi
[Fan modu] F F 1 asadidaki sekilde ayarlanmissa:
e [Standart] 5 £ d, Motor galisirken fanin galismasi etkinlestirilir. Tahrigin anma degerlerine gore, bu

kullanilabilir tek ayar olabilir.
e [Her zaman] r u n, fan daima aktif durumdadir.
e [Ekonomi] E [ o, fan, tahrigin dahili termal durumuna gore sadece gerekli oldugunda aktif durumdadir.

Fan hizi ve [Fan Galigsma Siiresi] F P b £, izlenen degerlerdir:

e Fanin anormal disik hizi, [Fan Geri besleme Uyarisi] F F d A uyarisini tetikler.

e [Fan Galisma Siiresi] F P b E, 6nceden belirlenen 45.000 saat degerine ulasir ulasmaz, [Fan Sayaci
Uyarisi] F L E A uyarisi tetiklenir.

[Fan Galisma Sdresi] F P b E sayaci, [Saya¢ Saat Sayaci Sifirlm] -~ P - parametresi kullanilarak O olarak
ayarlanabilir.
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Grafik Ekran Terminali

Grafik Ekran Terminalinin Agiklamasi

Bu Grafik Ekran Terminali; tahrige baglanabilen, duvara monte edilen veya zemin Gzerinde duran panonun
kapagina monte edilebilen lokal bir kontrol tnitesidir. Tahrik 6n Modbus seri baglantisina konektérlerle
baglanan bir kabloya sahiptir. Grafik Ekran Terminali, kaydedilen verilerin ve zaman bilgisi gerektiren tim
diger fonksiyonlarin zaman damgalamasi igin kullanilan gergek zamanl bir saat barindirir.

Schneider

Electric

12

STOP / RESET: Durdurma komutu / Ariza sifirlama uygulama.

LOCAL / REMOTE: Siricinun yerel ve uzaktan kontroll arasinda gegis yapmak igin kullanihr.

ESC: Bir menlden/parametreden gikmak ya da bellekte tutulan 6nceki degere dénmek lizere o anda gosterilen

degeri silmek icin kullanilir

4 F1 - F4: Hiz kontrol cihazi kimligi, QR kodu, hizli gériintileme ve alt meniilere erismek igin kullanilan fonksiyon

tuslaridir. F1 ve F4 tuslarina ayni anda basmak, Grafik Ekran Terminali dahili hafizasinda bir ekran gérintusu

dosyasi olusturur.

Grafik ekran.

Ana sayfa: Ana sayfaya dogrudan erismek igin kullanilir.

Bilgi: Mendiler, alt menuler ve parametreler hakkinda daha fazla bilgi sahibi olmak igin kullanilir. Segilen parametre

ya da menu kodu, bilgi sayfasinin ilk satirinda goérintulenir.

8 RUN: Fonksiyonu, konfigire edildigini varsayarak ¢alistirir.

9 Dokunmatik teker / Tamam: O andaki degeri kaydetmek veya segilen menuyi/parametreyi segmek icin kullanilir.
Dokunmatik teker, mendilerde hizli gezinmek igin kullanilir. Alt/Ust oklar kesin secimler icin ve sad/sol oklar bir
parametrenin sayisal bir degeri ayarlanirken rakamlari segmek igin kullanilir.

10 RJ45 Modbus seri portu: Grafik Ekran Terminali 6gesini uzaktan kumandadaki tahrige baglamak igin kullanilir.

11 Mini USB portu: Grafik Ekran Terminali 6gesini bir bilgisayara baglamak icin kullanilir.

12 Pil (10 yil servis 6mri. Tir: CR2032). Pilin pozitif kutbu, Grafik Ekran Terminali 6gesinin 6n yizlne isaret eder.

WN =

~No g

NOT: 1, 8 ve 9 tuslari, Grafik Ekran Terminali lizerinden kumanda aktif hale getirildiyse tahrigi komuta
etmek igin kullanilabilir. Grafik Ekran Terminali 6gesindeki tuslari aktif hale getirmek icin ilk olarak [Ref Frek
1 Konfig] F ~ I degerini [Ref.Frek-Uzk.Term] L [ [ olarak ayarlamaniz gerekir.
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Grafik Ekranin Agiklamasi
RO

01 .0OHz 0100 8,

z Dazhboard

2 Diaghostics

4 Dizplay

5 Complete zettings

Dirive |d

N =

Ekran satiri: igerikleri konfigiire edilebilir
Mend satiri: gegerli meni veya alt menunin adini gosterir

@

4

3 Meniiler, alt menuler, parametreler, degerler, gubuk grafikler ve benzerleri, maksimum bes satirlik asadi acilr
pencere formatinda gosterilir. Gezinme butonu tarafindan segilen satir veya deger ters video olarak gdsterilir
4 Sekmeleri gosteren bolim (menlde 1 - 4), bu sekmelere F1 ile F4 arasindaki tuslar kullanilarak erisilebilir

Ekran satiri ayrintilari:

1 2 3 4

ROY 0.0Hz 0.004 Term
= — 0246
6 5

Tus

1 Kontrol cihazi durumu

2 Musteri tarafindan tanimlanmis

3 Musteri tarafindan tanimlanmis

4 Aktif kontrol kanali

o TERM: terminaller

o HMI: Grafik Ekran Terminali
MDB: dahili Modbus seri
CAN: CANopen®

NET: fieldbus moduli

[ ]
°
°
o ETH: dahili Ethernet Modbus TCP

Mevcut zaman

Akl seviyesi

40
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Uriin On LED'leri aciklamasi

STATUS I

A m

AsF B
ETHLNK IR

ETHNS I8

cov B

Asagidaki tabloda tahrik durum LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Agciklama
1 STATUS KAPALI Tahrigin glicinun kapali oldugunu gosterir
Yesil renkte yanip Tahrigin galismadigini ve galismaya hazir oldugunu gosterir
sbénme
Yesil renkte titresme | Tahrigin gecis durumunda oldugunu gésterir (hizlanma,
yavaslama ve benzeri)
Yesil renkte surekli Tahrigin galistigini gosterir
yanma
2 Warning/Error Kirmizi renkte yanip | Tahrigin bir uyari algiladigini gosterir
sénme
Kirmizi renkte surekli | Tahrigin bir hata algiladigini gosterir
yanma
3 ASF Sarin renkte surekli Guvenlik fonksiyonunun tetiklendigini gosterir
yanma

Asagidaki tabloda gémuli Ethernet LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Agiklama

4 ETH LNK KAPALI Gomiilu Ethernet link'inin olusturulmadigini gosterir
Yesil renkte sirekli Goémuilu Ethernet link'inin 100 Mbit/s'de olusturuldugunu
yanma gOsterir
Yesil renkte titresme | 100 Mbit/s'de gdmiili Ethernet fieldbus aktivitesini gosterir
Sarin renkte surekli Goémulu Ethernet link'inin 10 Mbit/s'de olusturuldugunu gosterir
yanma
Sarin renkte titresme | 10 Mbit/s'de gomiili Ethernet fieldbus aktivitesini gosterir

5 ETH NS KAPALI Gomult Ethernet'in IP adresinin olmadigini gosterir

Yesil/Kirmizi renkte
yanip sénme

Gl¢ agma testini gosterir

Yesil renkte sirekli
yanma

Komut kelimesine gémdili Modbus TCP baglantisinin
kuruldugunu gosterir

Yesil renkte yanip
sénme

GOmull Ethernet'in gegerli bir IP'si oldugunu, ama komut
kelimesine hi¢bir Modbus TCP baglantisinin olmadigini
gOsterir

Kirmizi renkte surekli
yanma

Gomulu Ethernet'in cift IP adresi algiladigini gosterir

Kirmizi

Komut kelimesini kontrol etmek igin gémuili Modbus TCP'nin
olusturdugu baglantinin kapali oldugunu ya da zaman asimina
ugradigini gosterir
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Asagidaki tabloda gémuli Modbus seri LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge

LED

Durum ve renk

Aciklama

6

COM

Sari renkte yanip
sénme

Gomulu Modbus seri aktivitesini gosterir

Asagidaki tabloda fieldbus moddili LED'lerinin ayrintilari verilmistir:

Oge LED Durum ve renk Aciklama
NET 1 Sari/Yesil ayrintilar i¢in fieldbus kilavuzuna bakin
NET 2 Yesil/Kirmizi ayrintilar igin fieldbus kilavuzuna bakin
NET 3 Yesil/Kirmizi ayrintilar igin fieldbus kilavuzuna bakin
10 NET 4 Sari/Yesil ayrintilar i¢in fieldbus kilavuzuna bakin

Grafik Ekran Terminali Bir Bilgisayara Bagl

BILDIRIM

BILGISAYARIN HASAR GORME RISKi
Techizati RJ45 portu ile Grafik Ekran Terminalinin USB portuna ayni anda baglamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Grafik Ekran Terminali bir bilgisayara baglandigi zaman SE_VW3A1111 USB depolama cihazi adiyla
gOruntilenir.

Bu sayede kaydedilen tahrik yapilandirmalarina (DRVCONF klasorii) ve Grafik Ekran Terminali ekran
gorintilerine (PRTSCR klasori) erisilebilir.

Ekran gorintileri; F1 ve F4 fonksiyon tuslarina ayni anda basilarak kaydedilebilir

Grafik Ekran Terminalindeki Dil Dosyalarini Giincelleme Y&éntemi
Grafik Ekran Terminali (VW3A1111) dil dosyalari giincellenebilir.

Dil dosyalarinin son strimina buradan indirebilirsiniz: Languages Drives VW3A1111

Asagidaki tabloda Grafik Ekran Terminali dil dosyalarini giincelleme prosediiri agiklanmistir:

Eylem

Adim

1

Dil dosyalarinin son strimiini buradan indirebilirsiniz: Languages Drives VW3A1111

2

indirilen dosyayi bilgisayariniza kaydedin.

3

Dosyay! agin ve ReadMe metin dosyasindaki talimatlari izleyin.

42
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Jenerik Bilgi

Cok Noktali Ekran

Genel Bilgi

On Kosullar

Genel olarak bir Grafik Ekran Terminali yalnizca bir strlicliye baglanir. Bununla birlikte, RJ45 baglanti
noktasindan (HMI ya da Modbus seri) ayni Modbus seri haberlesme modduliine baglanan bir Grafik Ekran
Terminali ile birkag Altivar strtci (ATV340, ATV600, ve ATV900) arasinda iletisim mimkindir. Béyle bir
durumda, ¢oklu nokta Grafik Ekran Terminali modu (zerinde otomatik olarak uygulanir.

Coklu nokta modu ile:

e Haberlesme modilliine bagl tiim surtciler hakkinda genel bilgi edinebilirsiniz (strlici durumu ve segili
iki parametre).

e Haberlesme modiiliine baglh tum sirtculerin menusine erisebilirsiniz.

e Tum bagh surucllere STOP/RESET tusu ile bir durdurma komutu (gérintilenen mevcut ekrandan
bagimsiz olarak) verebilirsiniz. Durdurma komutunun turd, [Komut ve Referans] L ~ P -
(bkz. sayfa 24 7) menisindeki [Durdurma Tusu Etkin] P 5 £ parametresi ile her bir stirlict igin ayri
olarak yapilandirilabilir.

Coklu nokta modunda STOP/RESET tusuna bagli Durdur islevinin yani sira, Grafik Ekran Terminali ile
Hata Sifirlama uygulanmasina ve surlciiye komut verilmesine izin verilmez: ¢coklu nokta modunda, Calistir
tusu ve Yerel/Uzak tusu devre disidir.

Coklu Noktayi kullanmak igin:

e Grafik Ekran Terminali yazihm surimi V1.2|E48'e denk ya da yuksek olmalidir.

e Komut kanali ve referans kanali, her bir strlci i¢in énceden [Ref.Frek-Uzk.Term] L L L
(bkz. sayfa 247)'den farkli bir degere ayarlanmahdir.

e Her bir siirlicti adresi, [Modbus Haberlesme Modiilii] [1d /- (bkz. sayfa 584)'deki [Modbus Adresi]
A d d parametresi ayarlanarak énceden farkli degerlere yapilandiriimalidir.

e HMI RJ45 baglanti noktasiyla suriiclye baglanti tamamlanirsa, [Modbus HMI] 1 4 2 -'deki parametre
ayarlari Grafik Ekran Terminali kullanimi (bkz. sayfa 588) ile uyumlu olmalidir.

e Modbus seri RJ45 ile surlclye baglanti tamamlanirsa, [Modbus Haberlesme Modiili] /7 d I - 'deki
parametre ayarlari Grafik Ekran Terminali kullanimi (bkz. sayfa 584) ile uyumlu olmahdir.

Kurulum Topolojisi Ornekleri

Asagidaki sekil, ti¢ strici ve Modbus bolimlendirici bloguna (LU9GC3) baglh bir Grafik Ekran Terminali
(VW3A1111) kullanarak bir topoloji 6rnegdi olusturmaktadir:
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Coklu Nokta Modu Ekranlari

Asagidaki sekil, goklu nokta moduna bagli farkh ekranlar arasinda gezinmeyi saglar:

¢ l | ESC \
Multi-point addresses Multipoint screen | FoY |

Schneider s Address 12 “ RUN  +500H: 000 12 [§ Pre-Ramp RefFreg |
LElectric . Address 13 [ Esc TRUN 60k 000a 13 or ¥ I
Address 14 | ST 00W  00a 14 I \

Connection In Progress LP 00H: 0004 15 I |
Address 16 o Not connected 16 ' |

V1.2IE48 Address 17 | CfgAdd ESC }

(F1 Key) loasas Reference e | ‘

5 Complete settings |

|

|

|

|

[Nominal Motor Freq 60.0Hz

I|s. start_J(Wymenu J{ Mod.p.

Grafik Ekran Terminali ile ortak bir haberlesme modiiliinde iki ya da daha fazla sirlicu agik ise, [baglant
devam ediyor] ekranina erisirsiniz. Grafik Ekran Terminaliile bir adres segilmediyse ya da taninan bir adres
yoksa, ekranda Grafik Ekran Terminali kilitlenir. [Coklu Nokta Adresleri] ekranina erismek igin Tamam
tusuna basin. Aksi takdirde, segili adresler varsa ve bunlardan birisi Grafik Ekran Terminali tarafindan
taninirsa, ekran otomatik olarak [Cok Noktali Ekran]'a gecer.

[Coklu Nokta Adresleri] ekraninda Tamam tusuna basarak, baglanmak istediginiz suriculerin adreslerini
secebilirsiniz. 32 adrese kadar secim yapilabilir (adres ayar araligi: 1...247). Tim adresler segildiginde
[Cok Noktali Ekran]'a erismek icin ESC tusuna basin.

NOT: Grafik Ekran Terminali ekraninin disuk yenileme oranini 6nlemeye yardimci olmak igin, stirlict
adreslerine karsilik gelmeyen adresleri segcmeyin.

[Cok Noktali Ekran]'da, slrlculere genel bir gdz gezdirme igin dokunmatik teker kullanilir. Tamam tusuna
basarak segili sirliciiniin menUsune erisebilirsiniz. ESC tusuna basarak [GCok Noktali Ekran]'a geri
dénebilirsiniz.

NOT: [Cok Noktali Ekran]'dan [Coklu Nokta Adresleri]'ne erismek igin F1 tusuna basin.

Sirlci bir hata tetiklerse, Grafik Ekran Terminali otomatik olarak, bir hata tetikleyen en son strticiiniin
genel gérinimindeki [Cok Noktali Ekran]'a gider.

Sirtct genel gériiniminde verilen iki parametre, [Param]'daki her bir siirlictide ayri olarak degistirilebilir.[
Cubuk Segimi] [PbS-] menisi (bkz. sayfa 67.2).

44
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Parametre Tablosunun Yapisi

Genel Gésterge

Piktogram Agciklama

o Bu parametreler sadece bunlara karsilik gelen fonksiyon baska bir meniiden segilmisse belirir.
Parametrelere, karsilik gelen fonksiyonlarin konfigiirasyon menisu iginden erisilip ayarlamalari
yapildiginda agiklamalari, programlamaya yardimci olmak amaciyla bu menulerde ayrintili
olarak verilir.

(@) Bu parametrenin ayarlanmasi, galisma sirasinda veya ¢alisma durduruldugunda yapilabilir.

NOT: Ayarlardan herhangi biri degistirilmeden énce motorun durdurulmasi tavsiye edilir.

Parametrenin atamasini degistirmek icin takviyeli onay gereklidir.

L=

Parametre Sunumu
Asagida bir parametre sunumunun bir érnegi verilmistir:

[Ornek Menii] Ko d — Menii

Erigimi
Asagdida acgiklanan parametrelere su sekilde erigilebilir:
[Yol] =3 [Altyol]

Bu mBuBu menii hakkinda
Menu ya da fonksiyon agiklamasi

[Parametre1l] Ko d |
Parametre agiklamasi

Ayar araligi igeren tablo drnegi:

‘ Ayar () Aciklama ‘

Ayar araligi

0.0... 10.000,0 Fabrika ayari: 50,0

[Parametre2] Ko d &
Parametre aciklamasi

Tercih listesi iceren tablo drnegi:

Ayar () ‘ Kod / Deger Agiklama

[50 Hz IEC] ‘ 50 IEC
Fabrika ayari

[60 Hz NEMA] ] NEMA
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Bu Belge iginde bir Parametrenin Bulunmasi

Grafik Ekran Terminali ile

Gerekli parametreyi segin ve tusuna basin.
Parametre kodu, bilgi penceresinin ustlinde gérintilenir.
Ornek: [Hizlanma] kodu A C L 'dir.

Kilavuzla

Kilavuzda segilen parametrenin ayrintilarini veren sayfayi aramak igin parametre adinin veya parametre
kodunun kullaniimasi mimkunddr.

Menii ile Parametre Arasindaki Fark
Men ve alt menu kodlari,ment komutlarinin parametre komutlarindan ayrilmasi igin kullanilir.

Ornek:
Seviye Adi Kod
Menii [Rampa] rAMNFe -
Parametre [Hizlanma] ACC

46 EAV64318TR 05/2019



Bolim 3
Siber Gilvenlik

Siber Giivenlik

Girig
Siber Giivenlik, bilgisayar aglari yoluyla ve bilgisayar sistemlerinde veya bilgisayar sistemleri tarafindan
yapilan kazayla veya kasten bozulmalarla sonuglanabilen saldirilar hedefleyen ag yénetimi dahdir.
Siber Guvenligin amaci, amaglanan kullanicilarinin erisimlerine izin verirken bilgi igin ve hirsizlik, bozulma,
kotuye kullanim veya kazalara karsi fiziki varliklari koruma seviyesini artirmak igin yardimci olmaktir.
Tek bir Siber Guvenlik yaklasimi yeterli degildir. Schneider Electric derinlemesine savunma yaklasimini
onerir. National Security Agency (NSA) tarafindan sekillendirilen bu yaklasim guvenlik ézellikleri, araglar
ve islemlerle ag1 katmanlandirir.
Bu yaklasimin temel bilesenleri sunlardir:
e Risk degerlendirmesi
e Risk degerlendirmesinin sonuglarina gore olusturulmus bir gtivenlik plani
e Bir cok fazli egitim kampanyasi
e Bir sivil bolge (DMZ) kullanarak endustriyel aglar kurumsal aglardan fiziksel olarak ayirma ve diger

glvenlik bolgeleri olusturmak igin glivenlik duvari ve yénlendirme kullanma

e Sistem erisim kontrolu
e Aygit sertlestirme
e Ag izleme ve bakimi
Bu boélimde siber ataklara daha az duyarli bir sistemi konfigiire etmenize yardimci olan 6geler tanimlanir.
Derinlemesine savunma yaklasimi hakkinda daha ayrintili bilgi igin: How Can / Reduce Vulnerability to
Cyber Altacks in the Control Room (STN V2) Schneider Electric web sitesindeki TVDA'ya bakin.
Bir Siber Glivenlik sorusu géndermek igin giivenlik sorunlarini bildirin veya Schneider Electric web sitesini
ziyaret ederek en son haberleri Schneider Electric'ten alin.

Parola Yénetimi

Sistem birgok parola sayesinde glivene alinmistir:

e Surucu parolasi (bkz. sayfa 607) alti karakter (bosluklara izin verilir) icermelidir
e \Web sunucusu parolasi (bkz. sayfa 676) sunlari icermelidir:

Toplam sekiz karakter

En az bir buyik harf

En az bir kiiglk harf

En az bir 6zel karakter (6rnegin @, #, $)

O Bos karakter yok

Q
Q
Q
Q

NOT: Bes basarisiz oturum agma girisiminden sonra erisim yonetici tarafindan yeniden etkinlestirilmelidir.
Schneider Electric sunlari énerir:

e Parolayi her 90 giinde bir degistirmeyi

e Ozel bir parola kullanmay: (kisisel parolanizla ilgisi olmayan)

NOT: Uriin parolaniz biri tarafindan ele gegirildiginde ve ayni parolay! kisisel kullanim igin de
kullandiginizda bu durumun sonuglarindan Schneider Electric bir sorumluluk kabul etmez.

Yazilim Konfiglirasyonunuzu Yedekleme ve Geri Yiikleme

Verilerinizi korumak igin Schneider Electric aygit konfiglirasyonunuzu yedeklemeniz ve yedeginizi glvenli
bir yerde tutmaniz énerilir. Yedek, "aygittan yikle" ve "aygita depola" fonksiyonlari kullanilarak aygit
DTM'sinde kullanilabilir.
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Siber Glvenlik

Sdricii 6gesine Uzaktan Erisim

Bir aygit ve silirlicti arasinda uzak erisim kullanildiginda aginizin givenli oldugundan emin olun (VPN,
Guvenlik Duvari...).

Makineler, kontrol cihazlar ve ilgili techizat genellikle aglara entegre edilir. Yetkisiz kisiler ve k&t amacli
yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince giivenli olmayan erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine
agi/fieldbus'i ile bagli aglarin Gizerindeki diger cihazlara erisebilir.

A UYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISIZ ERISIM

e Tehlike ve risk analizinizde ag/fieldbus'a erisim ve bunlar Gzerindeki ¢calismadan kaynaklanan tim
tehlikeleri g6z 6niinde bulundurun ve uygun bir siber givenlik konsepti gelistirin.

e Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya erisimi kapsayan tim
organizasyonel 6l¢iit ve kurallarda tehlike ve risk analizinin g6z dniinde bulunduruldugunu ve bunlarin
IT guvenligi ile siber glivenligi kapsayan ve asagida 6rnegi verilen en iyi uygulama ve standartlara goére
uygulandigini dogrulayin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi Teknolojisi Glivenligi Degerlendirmesine Yonelik
Ortak Kriterler, 1ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Guvenlik Kasasi, Bilgi
Glvenligi Forumu - Bilgi Guivenligi icin lyi Uygulama Standardi.

e Uygun ve kanitlanmis yontemleri kullanarak IT glvenligi ve siber guvenlik etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Veri Akisi Kisitlamasi

Sirlci 6gesine erisimi glivenli hale getirmek ve veri akisini sinirlamak igin bir givenlik duvari aygit
kullanimi gerekir.

ConneXium Tofino Giivenlik Duvari Uriinii

ConneXium TCSEFEA Tofino Glvenlik Duvari, endlstriyel aglar, otomasyon sistemleri, SCADA sistemleri
ve islem kontrol sistemleri igin siber tehlikelere karsi koruma diizeyleri saglayan bir glivenlik
uygulamasidir.

Bu Givenlik Duvari, Glvenlik Duvarinin harici agina bagh aygitlar arasinda iletisimlere izin vermek veya
engellemek igin ve dahili badlantisina bagh aygitlari korumak igin tasarlanmistir.

Guvenlik duvari, yalnizca yetkili aygitlara, iletisim tlrlerine ve hizmetlere izin veren kullanici tanimli
kurallara gore ag trafigini kisitlayabilir.

Guvenlik duvari, endustriyel bir otomasyon ortaminda giivenli bélgeler olusturmak igin dahili giivenlik
modauilleri ve gevrimdisi konfigiirasyon araci igerir.

Kontrol Komutu Kisitlamasi

Sirlci komutunun yetkisiz kullanimini 6nlemek igin IP master parametresi kullanilarak sinirli sayida IP
adresine erisim vermek mumkuanddar.

IP Master parametresi aygitla hangi aygitin komut verebilecegini tanimlar. Bu parametre aygit DTM'sinde
kullanilabilir.

Kullaniimayan fonksiyonlarin devre digi birakiimasi

Yetkisiz erisimi dnlemek i¢in kullanilmayan fonksiyonlari devre disi birakmak &nerilir.
Ornek: Web Sunucusu, Hizli Aygit Degistirme...
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Kisim I

Programlama

Bu Kisimda Neler Yer Aliyor?
Bu kisim, su bélimleri igerir:

Bélim Bolimin Adi Sayfa
4 [Hizli Devreye Alma] 545 - 51
5 [Panel] d5H - 59
6 [Diagnostik] 4 A - 73
7 [Ekran] Ma n - 85
8 [TUm ayarlar] L 5 £ - 165
9 [iletisim] £ o1 - 583
10 [Dosya yonetimi] F ME - 595
11 [Tercihlerim] M4 P - 605
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Programlama
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Bolium 4
[Hizli Devreye Alma] 545 -

Giris

[Hizli devreye alma] 5 4 5 - menisU, sebeke 6zelliklerine hizh erisim igin 3 sekme igerir:
e Ayarlanacak temel parametrelere hizli erisim saglayan Hizli Devreye Alma sekmesi.

e Belirli parametrelere hizli erisim icin kullanici tarafindan tanimlanan bir meni olan Menim sekmesi.

e Son degistirilen parametrelere hizli erisim saglayan Degistirilen son 10 Parametre sekmesi.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu béluim, su basliklari igerir:

EAV64318TR 05/2019

Baslik Sayfa
[Hizl devreye alma] 5 /1 - Menlsu 52
[Menim] 174 M - Menusu 58
[Degistirilen parametreler] L 1d - Menusi 58
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Hizli Devreye Alma SYS-

[Hizli devreye alma] 5 /1 - Menisi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Hizli devreye alma] =» [Hizli devreye alma]

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Bagl motorun kilavuzunu tamamen okuyup kavrayin.
e Isim plakasina ve baglh motorun kilavuzuna bakarak tiim motor parametrelerinin dogru ayarlandigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu mend, ayarlanacak temel parametrelere hizli bir erisim saglar.

[Motor Standardi] b F - %

Motor standardi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 549nu ve[Rel. Mot] 5~V L.
Bu parametre asagidaki parametrelerin 6n ayarlarini degistirir:

o [Yiksek Hiz] H5F

o [Motor Frek Esigi] F £ d

o [Nom Motor Gerilimi] un 5

o [Nominal Motor Frek] F -~ 5

o [Maks Frekans] £ F

NOT: Fabrika ayari degeri ATV630®eeS6e katalog numaralari icin [60 Hz NEMA] & O olarak
degistirilmistir.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[50 Hz IEC] 50 IEC

Fabrika ayari
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

[Nominal motor giicii] n P *

Nominal motor giicu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Motor kontrol tiirli ] L £ £ 63esi [SYN_UVC] 54~ wu ve[Rel][Mot] 5~V [, and
o [Motor para. segimi] /7T F L 6gesi [Mot Giicii] » F ~ olarak ayarlanirsa.

Etiket plakasindaki nominal motor giicli, [Motor Standardi] & F ~, [50Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa kW,
[Motor Standardi] & F ~, [60Hz NEMA] E O olarak ayarlanirsa HP cinsinden verilir.

Ayar Aciklama

Siriict anma degerlerine gore Ayar araligi
Fabrika ayari: siriici anma degerlerine gore

[Nom Motor Gerilimi] u n 5%

Nominal motor gerilimi.
Bu parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ £ 63esi [SYN_UVC] 54~ u ve[Rel. Mot] 5~ VL.

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor gerilimi.

Ayar Aciklama

100,0...690,0 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: siirici anma degerine ve [Motor Standardi]'na gore & F r
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Hizli Devreye Alma SYS-

[Nom Motor Akimi] » L - X

Etiket plakasinda belirtilen nominal motor akimi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54w ve[Rel. Mot.] 5~V L.

Ayar

Agciklama

0,15...1,5In (M

Ayar araligi
Fabrika ayari: siriicii anma degerine ve [Motor Standardi]'na gére & F r

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicli isim plakasinda belirtilen nominal siiriicli akimina esittir.

[Nominal Motor Frek] F ~ 5%

Nominal motor frekansi.

Bu parametreye [Motor kontrol tirii] L £ £ 6gesi [SYN_.UVC] 54~ u ve[Rel. Mot] G~V L.
Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Motor Standardi] & F -, 60 Hz olarak ayarlanirsa 6n ayar 60 Hz'dir.

Ayar

Agciklama

40,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz

[Nominal Motor Hizi] n 5 P X

Nominal motor hizi.

Bu parametreye [Motor kontrol tiir(i] £ £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54nu ve[Rel. Mot] 5~V L.

Etiket plakasi, Hz cinsi veya % olarak senkron hiz ve kayma veriyorsa nominal hizi hesaplamak igin
asagidaki formillerden birini kullanin:

e Nominal hiz = Senkronize hiz x

100 — % olarak siyrilma
100

e Nominal hiz = x senkronize hizi ¥-"°svmine 54 Hz motorlar)

e Nominal hiz = x senkronize hizi

60

50 — Hz olarak siyrilma (50 HZ motorlal’)
50

Ayar

Aciklama

0...65.535 rpm

Ayar araligi
Fabrika ayari: siriicii anma degerlerine gore

[Motor 1 Kosiniis Fi] L o 5%

Nominal motor kosinis Phi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Motor kontrol tiirii] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54~ u ve[Rel. Mot] 5~V L, and
e [Motor para. segimi] 7P L, [Mot Kosinlsl] L o 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar

Agciklama

0,50...1,00

Ayar araligi
Fabrika ayari: siiricli anma degerlerine gore
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Hizli Devreye Alma SYS-

[2/3-Kablolu Kumanda] £ L L I

2 kablolu veya 3 kablolu kontrol.

A UYARI

fabrika ayarlarina sifirlanir.

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE CALISMASI
Bu parametre degistirilirse [Ters Ata] - ~ 5§ ve [2 telli tir] E L £ parametreleri ile dijital giris atamalari

Bu degisikligin kullanilan elektrik tesisati tlriyle uyumlu oldugunu dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger

Agciklama

[2 Kablolu Kontrol] | 2L

2 kablolu kontrol (seviye komutlari): Bu, ¢alistirma ve durdurmayi kumanda
eden giris durumu (0 veya 1) veya ugtur (0'dan 1'e veya 1'den 0'a).
Source kablo baglantisina érnek:

ATVeee 7 1
| +24 DI DIx

|

|

|

,,,,,,, S |

DI1 ileri
Dix Geri

Fabrika ayari

[3 Kablolu Kontrol] | 3L

3 kablolu kontrol (darbe komutlar) [3 kablolu]: Yolvermeyi kumanda etmek
icin ileri veya geri darbesi, durdurmayi kumanda etmek igin durdurma
darbesi yeterlidir.

Source kablo baglantisina 6rnek:

ATVese 1

|

| +24 DI1 DI2 DIx |

——

E7ENE

DI1 Durdurma
DI2 ileri
Dix Geri

[Maks Frekans] E F ~

Maksimum c¢ikis frekansi.

Fabrika ayari 60 Hz'dir veya [Motor Standardi] & F ~, 60 Hz olarak ayarlanirsa 6n ayar 72 Hz'dir.

Ayar

Aciklama

10,0...500,0 Hz("

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60 Hz

(1) Maksimum aralik asenkronize motor kanunu i¢in 10 * [Nominal Motor Frek] F - 5 veya senkronize kanunu igin 10

* [Senk.Nominal Frek] F ~ 5 5'dir.

54

EAV64318TR 05/2019




Hizli Devreye Alma SYS-

[Otomatik ince ayar] £ u n z

A UYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol ¢gevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.
e Sistemi yalnizca ¢alisma bdlgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda galistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Otomatik ince ayar sirasinda sistemin giriltl ve salinim yapmasi normaldir.

[Otomatik ince ayar tlirll] £ w n £ [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor
kiicUk hareketler yapar.

[Otomatik ince ayar tiirli] £ u » £ [DONGS] ~ o E, olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor
nominal frekansinin yarisinda ¢alisir.

Her durumda motor, bir ince ayar islemi gergeklestiriimeden énce durdurulmus olmalidir. Uygulamanin
ince ayar islemi esnasinda motoru déndirmediginden emin olun.

ince ayar islemi asagidakileri optimize eder:

e Diisiik devirde motor performanslari.

e Motor torku tahmini.

e Sensorsiiz galisma ve izleme esnasinda slre¢ degerlerinin tahmininin kesinligi.

Otomatik ince ayar sadece higbir durdurma komut aktif degilken yapilir. Bir dijital girise bir “serbest durus”
veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmaldir (0’da aktiftir).

Otomatik ince ayar, otomatik ince ayar sirasindan sonra ele alinacak olan her tirli galistir veya 6n aki
komutundan éncelikli olarak ele alinir.

Otomatik ince ayar bir hata algilarsa siiriiciide her zaman [Eylem yok] » o degerini gériintiiler ve [ince
Ayar Hata Yaniti] £ ~ L konfigiirasyonuna bagl olarak [Oto. ince Ayar] £ u n hata algilandi moduna
gecebilir.

Otomatik ince ayar birkag saniye siirebilir. islemi béimeyin. Grafik Ekran Terminali 6gesinin [Eylem yok]
n o olarak degismesini bekleyin.

NOT: Motor termal durumunun ince ayar sonucu Uzerinde biiyik bir etkisi vardir. Motor ince ayar islemini
her zaman motor durmus ve sogukken yapin. Uygulamanin ince ayar islemi esnasinda motoru
calistirmadigindan emin olun.

Bir motor ince ayar islemini yeniden yapmak icin motorun durmasini ve sogumasini bekleyin. ilk [Oto. ince
Ayar] E u ~ islemini [Otomatik ince ayari sil] L L ~ olarak ayarlayin ve ardindan, motor ince ayar islemini
yeniden yapin.

ilk olarak bir [Otomatik ince ayari sil] L L r islemi gerceklestirmeden énce yapilan motor ince ayarl,
motorun termal durumunu tahmin etmek igin kullanilir.

Kablo uzunlugu ince ayar isleminin sonucuna etki eder. Kablo baglantisi degistirilirse ince ayar isleminin
yeniden yapilmasi gereklidir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[islem yok] no Otomatik ince ayar devam etmiyor
Fabrika ayari
[Oto. ince Ayar YES Otomatik ince ayar miimkiinse derhal gergeklestirilir ve ardindan parametre
Uygula] otomatik olarak [Eylem yok] » o degerine doéner. Hiz kontrol cihazinin

termal durumu ince ayar isleminin derhal yapiimasina izin vermiyorsa
parametre [Eylem yok] n o olarak degisir ve islemin yeniden yapilmasi

gerekir.
[Otomatik ince CLr Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lglilen motor parametreleri sifirlanir.
ayari sil] Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin kullanilir.

[Oto. ince Ayar Durumu] E w5, [Yapilmadi] £ A & olarak ayarlanir.

EAV64318TR 05/2019 55



Hizli Devreye Alma SYS-

[Otomatik Ince Ayar Durumu] £ u 5
Otomatik ince ayar durumu.
(sadece bilgi amagclidir, degistirilemez)

Bu parametre hiz kontrol cihazinin kapanisinda kaydedilmez. Son agilistan sonraki otomatik tanima
durumunu gdsterir.

Ayar () Kod / Deger Agciklama
[Yapilmadi] EAb Otomatik tanima yapilmadi
Fabrika ayari
[Beklemede] PEnd Otomatik tanima talep edilmis ancak heniiz yapilmamistir
[Devam Ediyor] Prolb Otomatik tanima devam ediyor
[Hata] FA /L Otomatik ince ayar hata algiladi
[Oto ince Ayar donkE Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lglilen motor parametreleri motoru
Yapildi] kontrol etmek igin kullanilir

[ince Ayar Segimi] 5 £ un X

ince ayar segimi.

Ayar () Kod / Deger Agciklama

[Varsayilan] EAb Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek icin kullanilir
Fabrika ayari

[Olgii] NEAS Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgtilen degerler motoru kontrol etmek igin
kullanihr

[Ozel] Cus Manuel olarak ayarlanan degerler motoru kontrol etmek igin kullanilir

[Motor Termal Akimi] £ H

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme akimi.

Ayar () Agiklama
0,12..1,1 In™M Ayar araligi
Fabrika ayari: Suriici anma degerlerine gére

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicii isim plakasinda belirtilen nominal suiriici akimina esittir.

[Hizlanma] AL C

0'dan [Nominal Motor Frek] F - 5 degerine hizlanma siresi. Rampalarda bir tekrarlanabilirlik saglamak
icin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Ayar () Aciklama

0,0...6.000,0 sn (M Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 sn

(1) [Rampa adimi] :n r parametresine goére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

[Yavaslama] JE L

[Nominal Motor Frek] F - 5 de@erinden 0'a yavaslamak i¢in gegen siire. Rampalarda bir tekrarlanabilirlik
saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Ayar () Aciklama

0,0...6.000,0 sn (" Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 sn

(1) [Rampa adimi] :n r parametresine goére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

56 EAV64318TR 05/2019



Hizli Devreye Alma SYS-

[Dustik Hiz] L 5P

[Yiksek Hiz] H5 P

EAV64318TR 05/2019

Disuk hiz.

Minimum referansta motor frekansi, 0 ve [Yiksek Hiz] H 5 P arasinda ayarlanabilir.

Ayar () Agiklama
0,0... [Yiksek Hiz] H5 P Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz

Yiksek hiz.

Maksimum referansta motor frekansi, [Disilik Hiz] L 5 P ve [Maks Frekans] £ F - arasinda ayarlanabilir.
Fabrika ayari, [Motor Standardi] & F -, [60Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa 60 Hz degerine degisir.

Ayar ()

0,0...[Maks Frekans] £ F - Hz

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz
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Hizli Devreye Alma SYS-

[Menim] M4 1~ - Menusi
Erigim
[Hizli devreye alma] =» [Meniim]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni, [Meniim konfig.]'de secilen parametreleri icermektedir. /14 L - MenUsu.

NOT: Bu meni varsayilan olarak bostur.
[Degistirilen parametreler] L /1d - Menisi

Erisim
[Hizli Devreye Alma] =» [Degistirilen parametreler]

Bu Men( Hakkinda
Bu mend, son degistirilen 10 parametreye (ya da DTM'deki tiim listeye) hizli bir erisim saglar
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Bolim 5
[Panel] d 5 H -

Giris

[Panel] 4 5 H -- menlsd, sistem ve gorintileme 6zelliklerine hizli erisim igin sekmeler igerir:

e Ana sistem parametrelerinin konfiglre edilmesi igin sistem sekmesi.

e Grafik Ekran Terminali 6gesindeki grafikler aracihgiyla anlik giic sayaclari ve enerji raporlari igin

eksiksiz bir erisim sunan enerji sekmesi.

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélum, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Pompa paneli] P 1E - Menlsi 60
[Fan paneli] F A - MenUsu 62
[Panel] 4 5 H - Menlsu 64
[Kontrol] L £ - - Menusu 65
[Kontrol] F £ r - Menlsu 68
[Panel] 4 5 H - Menisu 68
[kWh Sayaglari]K W L - menusu 69
[Panel] 4 5 H - Meniisi 71
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Panel dSH-

[Pompa paneli] F 1 E - Menisu

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Panel] =» [Pompa paneli]

Bu meni, pompayla ilgili bilgileri géruntuler.

Bu Meniye [Uygulama Segimi] A F P £, [Jenerik Fan Kontrolli] F A » olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Rampa Once Ref Frek] F - H

Rampa 6ncesi frekans referansi (isaretlenen deger).

Referans degeri icin hangi kanalin secildiginden bagimsiz olarak motora bagh gergek frekans referansi.

Bu parametre salt okunur moddadir.

Ayar

Aciklama

[Yiiksek Hiz] H 5 P...[Yiiksek Hiz]

HS5FP Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Suriict durumu] HIT .+ 5

Surtcl durumu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Otomatik ince Eun Otomatik ince ayar

ayar]

[DC dl b DC Enjeksiyon

enjeksiyonunda]

[Hazir] rdy Surtct hazir

[Serbest] nSkE Serbest durma kontrolu

[Galisiyor] run Motor surekli halde veya galistirma komutu mevcut ve sifir referans
[Hizlaniyor] ACC Hizlanma

[Yavasliyor] dEL Yavasglama

[Akim sinirlama] cL. In akim sinirlamasi

[Hizli durusg] FSE Hizli durus

[Sebeke Gerilimi nLF Kontrol agik ancak DC baras: yiikli degil

Yok]

[Kontrollii durus] CEL Kontrollii durus

[Yav. adapt.] obr Uyarlanan yavaslama

[Cikis kesme] 5arl Bekleme ¢ikis kesmesi

[Diisiik Gerilim uSH Duislk gerilim uyarisi

Uyarisi]

[‘Calisma Durumu | FL E Uriin hata algiladi

"Hata™]

[DCP Sinyal Modu] | dL F DCP sinyal modu

[STO Aktif] Sto Guvenli Tork Kapatma aktif

[Enerji Tasarrufu] 1dLE Bosta durma ve gidis modu

[Yazilim FWuF Yazilim glincelleme

giincelleme]

[AFE Sebeke ur A Aktif On Ug giig tuglasina uygulanan gerilim [Sebeke Gerilimi] u r £ 5
Dgkger] degerini asarsa goriintiilenir, siriicli, [Serbest Durma] » 5 £ durumunda

durur.
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Panel dSH-

[MultiPump Durumu] 1P 5 %

Multipump fonksiyon durumu.

Bu parametreye, [Pompa Sistemi Mimarisi] /71 P 5 A, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yok] nankE Yok

[Hazir] rEAdY Hazir
[Galigiyor] run Calisiyor
[Uyari] ALArFN Uyari

[Hata] FAulLE Hata
[Kullanilamaz] nAVL Kullanilamaz

[Kullanilabilir Pompalar] 1P A n %

Kullanilabilir pompa sayisi.

Bu parametreye, [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0...[Pompa Sayisi] TFF n

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Kademeye Alinan Pompa Sayisi] TP 5 X

Kademeye alinan pompa sayisi.

Bu parametreye, [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0...[Pompa Sayisi] TFF n

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Akimi] L L ~

Motor akimi.
Ayar Agciklama
Sdrlict anma degerlerine gore Ayar araligi

Fabrika ayari: —

[Motor hizi] 5 P o

Dev/dak cinsinden motor hizi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini gérintiler.

Ayar

Agciklama

0...65.535 rpm

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Termal durumu] £ H ~

Motor termal durumu.

Normal motor termal durumu, %100'dir [Motor Asiri Yiik] o L F esigi %118 olarak ayarlanmistir.

Ayar

Aciklama

%0...200

Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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Panel dSH-

[Fan paneli] F A~ - Menusi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Panel] =» [Fan paneli]

Bu mend, fanla ilgili bilgileri gortintdler.

Bu Meniye [Uygulama Segimi] A P P £, [Genel Fan Kontroli] F A n olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Rampa Once Ref Frek] F - H

Rampa 6ncesi frekans referansi (isaretlenen deger).

Referans degeri icin hangi kanalin secildiginden bagimsiz olarak motora bagh gergek frekans referansi.

Bu parametre salt okunur moddadir.

Ayar

Aciklama

[Yiiksek Hiz] H 5 P...[Yiiksek Hiz]

HS5FP Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Suriict durumu] HIT .+ 5

Surtcl durumu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Otomatik ince Eun Otomatik ince ayar

ayar]

[DC dl b DC Enjeksiyon

enjeksiyonunda]

[Hazir] rdy Surtct hazir

[Serbest] nSkE Serbest durma kontrolu

[Galisiyor] run Motor surekli halde veya galistirma komutu mevcut ve sifir referans
[Hizlaniyor] ACC Hizlanma

[Yavasliyor] dEL Yavasglama

[Akim sinirlama] cL. In akim sinirlamasi

[Hizli durusg] FSE Hizli durus

[Sebeke Gerilimi nLF Kontrol agik ancak DC baras: yiikli degil

Yok]

[Kontrollii durus] CEL Kontrollii durus

[Yav. adapt.] obr Uyarlanan yavaslama

[Cikis kesme] 5arl Bekleme ¢ikis kesmesi

[Diisiik Gerilim uSH Duislk gerilim uyarisi

Uyarisi]

[‘Calisma Durumu | FL E Uriin hata algiladi

"Hata™]

[DCP Sinyal Modu] | dL F DCP sinyal modu

[STO Aktif] Sto Guvenli Tork Kapatma aktif

[Enerji Tasarrufu] 1dLE Bosta durma ve gidis modu

[Yazilim FWuF Yazilim glincelleme

giincelleme]

[AFE Sebeke ur A Aktif On Ug giig tuglasina uygulanan gerilim [Sebeke Gerilimi] u r £ 5
Dgkger] degerini asarsa goriintiilenir, siriicli, [Serbest Durma] » 5 £ durumunda

durur.
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Panel dSH-

[Motor Akimi] L L ~

Motor akimi.

Ayar Agciklama

Sdrlct anma degerlerine gore Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor hizi] 5 P d
Dev/dak cinsinden motor hizi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini gérintuler.

Ayar Aciklama
0...65.535 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Termal durumu] £ H ~

Motor termal durumu.

Nominal motor termal durumu, %100'dir [Motor Asiri Yiik] o L F esigi %118 olarak ayarlanmistir.

Ayar Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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Panel dSH-

[Panel] 4 5 H - Menisu

Erigim
[Panel]

Bu Menii Hakkinda

Grafik Ekran Terminali Gzerindeki F4 fonksiyon tusunu kullanarak [Pompa panosu] veya [Fan Panosu]
sekmesi igin asagidaki gériiniimlerden birini segmek mimkinddir.

Gegerli pompa 6zellikleri girilmisse ve [Pompa Egrisi Aktvsy] P L A, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanmissa
pompa egrileri ve gercek ¢alisma noktasi kullanilabilir.

[Oprs zaman rapor] Ha E

Calisma zamani histogramini gérintiler.

[Basima saysi raporu] Hn 5

Histogram baslatma sayisini gérintiler.

[Giig - Akis] L P 9

Bu, mekanik glg¢ ile sistemin akis egrisini gosterir.

[Baglik - Akig] L HA

Bu, pompanin basi ile sistemin akis egrisini gésterir.

[Verimlilik - Akis] L E 9

Bu, verimlilik (%) ile sistemin akis egrisini gosterir.

[Verimlilk ] £ F F

Anlik verimlilik egrisini gorintuler.
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Panel dSH-

[Kontrol] L £ - - Menusi

Erisim
[Panel] =» [Kontrol]

Bu Meni{ Hakkinda

Bu Meniye [Uygulama Segimi] A F P £, [Jenerik Fan Kontrolli] F A » olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Uygulama Sistem Durumu] AF 5 5

Uygulama sistem durumu.

Bu parametre kurulum uygulama durumunu gdsterir.
Bu parametreye [Pompa Sistemi Mimarisi] /1 P 5 A, [Coklu Tahrik] ~ V 5 4 yada[CokluMaster] nV 5 d

olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Galisiyor] run Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik calisiyor
[Durdurma] SEoF Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik galismiyor
[Manuel Mod Aktif] | TAru Motor galisiyor; manuel PID modu aktif

[PID Akiif] Autao Motor ¢alisiyor; otomatik PID modu aktif

[Akis FL N Akis sinirlandirma devam ediyor

Sinirla.devam

ediyor]

[Boru Didurma FaLlL Boru doldurma devam ediyor

D.edyr]

[Jokey Pompasi JaLKEY Jokey pompasi aktif

Aktif]

[Takviye galigiyor] | Eaa 5E Takviye devam ediyor

[Uyku Aktif] SLEEF Uyku aktif

[Hazirlama Pompa | Fr 11 Hazirlama pompasi aktif

Aktif]

[GirigBasingKomp | La 1P Giris basinci kompanzasyonu devam ediyor

Devam Ediyor]

[Uygulama Durumu] AP F 5

Uygulama durumu.

Bu parametre tahrik uygulama durumunu gésterir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Galisiyor] run Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik calisiyor
[Durdurma] SEofP Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik ¢alismiyor
[Yerel mod Aktiff | Lol AL Zorlamali lokal mod aktif hale getirildi

[Kanal 2 Aktif] aVEr Devre disi birakma hiz kontrol modu aktif

[Manuel Mod Aktif] | TAr u Motor galisiyor; manuel PID modu aktif

[PID Akiif] Auto Motor ¢alisiyor; otomatik PID modu aktif

[Sikisiklik Onleyici | A JA M
Devam Ediyor]

Sikistirma Onleme devam ediyor

[Akis FL N Akis sinirlandirma devam ediyor
Sinirla.devam

ediyor]

[Boru Didurma FaLlL Boru doldurma devam ediyor
D.edyr]

[Jokey Pompasi JaCKEY Jokey pompasi aktif

Aktif]

[Takviye galigiyor] | baa 5E Takviye devam ediyor

[Uyku Aktif] SLEEF Uyku aktif

[Hazirlama Pompa | Fr 11 Hazirlama pompasi aktif
Aktif]

[GirigBasingKomp | LallP
Devam Ediyor]

Giris basinci kompanzasyonu devam ediyor

EAV64318TR 05/2019

65




Panel dSH-

[Takviye Durumu] 5L 5 X

Takviye durumu.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Pompa Takviye Kontrolli] & o o 5 E olarak ayarlanirsa ve
[Takviye Kontrolii], [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] nonkE Yapilandiriimamis

[Devre disi] nAckE Devre disi

[Galigiyor] run Calisiyor

[Kademeye Aima | SELCF Kademeye alma beklemede
Beklemede]

[Kademeden dSELP Kademeden gikarma beklemede
Cikarma

Beklemede]

[Kademeye alma] | SEL Kademeye alma devam ediyor
[Kademeden dSEL Kademeden gikarma devam ediyor
cikarma]

[SviyeKtrl Durum] L L 5 X

Seviye kontrol durumu.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Pompa Seviye Kontrolii] L £ V E L olarak ayarlanirsa ve
[SeviyeKtrl Modu] L C 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] nonkE Yapilandiriimamis
[Devre disi] nAckE Devre disi

[Dolum] FaLL Dolum devam ediyor
[Bosaltma] ENPEY Bosaltma devam ediyor
[Disik Seviye] Low Dusuk seviye

[Yiiksek seviye] hLh Yiiksek seviye

[Su Tanki Seviyesi] L L £ L X

Su tanki seviyesi.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Pompa Seviye Kontrolii] L £ V E L olarak ayarlanirsa ve
[SeviyeKtrl Modu] L L 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[PID Referansi] - P L X

PID referansi.

Bu parametreye [PID Geri Besleme ] P . F, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
%0...65.535 Ayar aralig
Fabrika ayari: —

[PID Geri Besleme] ~ P F %

PID geri besleme.

Bu parametreye [PID Geri Besleme ] P . F, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
%0...65.535 Ayar aralig
Fabrika ayari: —
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Panel dSH-

[Cikis Basincl] F5 2 u
Cikis basing degeri.

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandiriimadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 [Bas. sensér birimi]'ne gore ayar arahgi 5w P r
Fabrika ayari: —

[Giris Basing Degeri] P 5 I u
Giris basing degeri.

Bu parametreye [Giris Basinci Atamasi] F 5 | A, [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

-32.767...32.767 [Bas. sensér birimi]'ne gore ayar arahgi 5w P r
Fabrika ayari: —

[Kurulum Akisi] F 5 Iu
Akis orani sensor degeri.

Bu parametreye [Kurul. Akis Atamasi.] F 5 | A [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

-32.767...32.767 [Akis orani birimi]'ne gére ayar araligi 5 F r
Fabrika ayari: —

[Tahmini Akig] 5L F v X
Tahmini akis degeri.

Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 [Akis orani birimi]'ne gore ayar arahigr 5 u F r
Fabrika ayari: —
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Panel dSH-

[Kontrol] F £ - - Menusi

Erigim
[Panel] =» [Kontrol]

Bu Men Hakkinda
[Uygulama Segimi] A F P £ [Genel Fan Kontrolii] F A » olarak ayarlanirsa bu menlye erisilebilir.

[PID Referansi.] - PL X
PID referansi.

[PID Geribesleme] P . F [Yapilandinimamis] ~ o olarak ayarlanmamissa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Aciklama

%0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[PID Geri Besleme.] - P F %
PID geri besleme.

[PID Geribesleme] P . F [Yapilandinimamis] ~ o olarak ayarlanmamissa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Aciklama

%0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Panel] 4 5 H - Menisi

Erigim
[Panel]

Bu Menii Hakkinda

Grafik Ekran Terminali Gzerindeki F4 fonksiyon tusunu kullanarak [Kontrol] sekmesi igin asagidaki
gorindmlerden birini segmek mumkuanddar.

[PID Geri besleme Egilimi] P F E
Anlik PID kontrolor geri besleme egrisini goruntiler.

[Cikis Basing Egilimi] o P E

Anlik ¢ikis basing egrisini gorintuler.

[Giris Basing Egilimi] : P E

Anlik giris basing egrisini goruntiler.

[Kurulum Akis Egilimi] .« F £

Anlik kurulum akis egrisini géruntiler.
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[kWh Sayaclan]K W L - menisu

Erisim
[Panel] =» [kWh Sayaglari]

Bu Menii Hakkinda
Bu mend, anlik veriler ve kW tiiketim raporlari i¢cin mevcut olan pek ¢ok enerji nesnesi sunar.
F4 fonksiyon tusuna basilmasiyla kaydedilen verileri grafiklerle gériintiileme olanagi sunar.

[Elekt. Enerji TUkt.] o L 4%
TWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerijisi.

Bu parametreye [Elekt. enerii tiikt.(TWh)] o L 4, 0 olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0...999 TWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji TUkt.] o L 3 %

GWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Agciklama

0...999 GWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tlkt.] o L 2 %

MWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Agciklama

0...999 MWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji TUkt.] o L 1%

kWh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Agciklama

0...999 kWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elekt. Enerji Tikt] o £ 0%

Wh cinsinden, motor tarafindan harcanan elektrik enerijisi.

Ayar

Agciklama

0...999 Wh

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Cks. Gli¢ Thmn. Aktf] E P - W

Aktif elektrik ¢ikisi gi¢ tahmini.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi

[Motor Standardi] & F ~ ayarina gére kW veya HP cinsinden deger

Fabrika ayari: Salt Okunur
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Panel dSH-

[Elkt. Enj. Bugiin] = L E

kWh cinsinden motor tarafindan buglin harcanan elektrik enerjisi.

Ayar

Aciklama

0...4.294.967.295 kWh

kWh cinsinden ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Elkt. Enj. Din] o £ Y

kWh cinsinden motor tarafindan diin harcanan elektrik enerijisi.

Ayar

Aciklama

0...4.294.967.295 kWh

kWh cinsinden ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur
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Panel dSH-

[Panel] 4 5 H - Menlsu

Erisim
[Panel]

Bu Menii Hakkinda

Grafik Ekran Terminali Gzerindeki F4 fonksiyon tusunu kullanarak [Enerji] sekmesi igin asagidaki
gorinumlerden birini segmek mumkanddar.

[Anhk kW Egilimi] L v [
Tabhrik ¢ikisinda anlik elektrik enerijisi egrisini géruntiler.

[Giinlik kWh Raporu] H 5 d

Ginlik enerji histogramini gorintiler.

[Haftalik kWh Raporu] H 5w

Haftalik enerji histogramini gérintiler.

[Aylik kWh Raporu] H 5 11
Aylik enerji histogramini gérintuler.

[Yilhk kWh Raporu] H5 4

Yilhk enerji histogramini goriintuler.
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Bolim 6
[Diagnostik] 4 A -

Giris

[Diagnostik] 4 A - menis, diagnostik gerekli oldugunda faydali tahrik ve uygulama verilerini

sunar.

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélum, su alt bélimleri igerir:
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Diagnostik dIA-

Alt bolim 6.1

[Diagnostik verileri]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Tanilama verileri] 4 d £ - Menusi 75
[Hizmet mesaji] 5 E - - Menisu 76
[Diger Durum] 5 5 £ - Menusu 76
[Diagnostik] 4 A w - Menisiu 77
[Tanimlama)] o :d - Menusi 77
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Diagnostik dIA-

[Tanilama verileri] 4 d £ - MenUsu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[SonUyar] L AL ~

[SonHata] L F £

[Tanilama] =» [Tanilama verileri]

Bu mend, hiz kontrol cihazi verilerine ek olarak gercek uyari ve algilanan hatayi sunar.

Meydana gelen son uyari.

Uyari kodlarinin listesi igin bkz. "Tanilamalar ve Sorun Giderme" (bkz. sayfa 632).

Meydana gelen son hata.

Hata kodlarinin listesi i¢in bkz. "Tanilamalar ve Sorun Giderme" (bkz. sayfa 635).

[Tanimlama Hatasi] 1~ F 5 X

Tanimlama Hatasi (inF6).

Bu parametreye, [Son Hata] L F £, [Tanimlama Hatasi] : n F £ olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0...12 (Heks. olarak deger)
Deger = 0x01
Deger = 0x02

Deger = 0x11

Deger = 0x00 :
: Segenek moduliiniin yaniti yok
: iImza alim zaman asimi

Deger = 0x03 :
Deger = 0x04 :
Deger = 0x05 :
Deger = 0x06 :
Deger = 0x07 :
Deger = 0x08 :
Deger = 0x09 :
Deger = 0x0A :
Deger = 0x0B :
Deger = 0x0C :
Deger = 0x0D :
Deger = OxOE :
Deger = OxOF :
Deger = 0x10 :
sayrilmis
Deger = 0x12 :

Fabrika ayari: -

Hata algilanmadi

ACK alim zaman asimi

imza uzunlugu

Saglama

Bilinmeyen durum

UART alimi

Bilinmeyen protokol stirimi

Bilinmeyen moddal turd

5'ten fazla basarisiz deneme

Bilinmeyen modil turu

Secgenek modiili yuva tarafindan desteklenmiyor
Birden fazla yuvada ayni segenek modulu

018V alinmadi

018V segenek modili yazilim strimi uyumlu degil
ayriimis

Kontrol terminal modiili mevcut degil ya da taninmiyor

[Yolverme sayisi] n 511

Motor yolvermeleri sayisi (sifirlanabilir).

Ayar Aciklama

0...4.294.967.295 Ayar araligi

Fabrika ayari: 0

[Motor Calisma Siresi] - E HH

Motor calisma siiresi.

0,1 saatte gegen calisma siresi gostergesi (motorun agik kaldigi sure - sifirlanabilir).

Ayar Agciklama

0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi

Fabrika ayari: _
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Diagnostik dIA-

[Hizmet mesaji] 5 £ - - Menusi

Erigim
[Diagnostik] =» [Diag. verileri] =» [Hizmet mesaji]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, hizmet mesajlarini sunar.

Bu, [Tercihlerim] 174 P = [Ozellestirme] [ » 5 =p [Hizmet mesajlar] 5 E ~ kapsaminda konfigiire edilen,
kullanici tarafindan tanimlanan bir hizmet mesajidir.

[Diger Durum] 5 5 £ - Menisi

Erisim
[Tanilama] =» [Tan. verileri] =» [Diger Durum]

Bu Men( Hakkinda
ikincil durumlarin listesi.

Liste
[Sks Onlyici bklemde] JA MNP

[Sksklk Onl Dvmediyr] JA M -
[Boru Didurma D.edyr] F L L
[GrsBsnc Komp Aktif] PP L
[Uyku Aktif] 5L 17

[Bsinge pompasi¢lsy] PP o n
[Jokey pompasi ¢lsm] J P o n
[Uyku Baslatma aktifl 5L P b
[Uyku Kontrolii Aktifl A5 L C
[Set1aktifl CFFP |
[Set2aktifl LF P2
[Set3aktifl CFF 3

[Set4 aktiff LF P4

[Otomatik tekrar yolverme] A E o
[DC Barasi Yiklendi] 46 L
[Hizli durma Aktif] F 5 E

[Geri Cekilme Frekansi] F - F
[Hiz Korunuyor] ~ L 5
[Durdurma tird] 5 £ E

[DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi] 4L - W
[Ref Frek Uyansi] 5 - A

[lleri] NF - 4

[Geri] Trr 5

[Otomatik ince ayar] £ u n
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Diagnostik dIA-

[Diagnostik] J A u - Menusi

Erisim
[Diagnostik] =» [Diag. verileri] =» [Diagnostik]

Bu Menti Hakkinda
Bu mend, diagnostik i¢in basit test sekanslari olusturulmasini saglar.

[FAN Diagnostigi] F r £
Dahili fan(lar)in diagnostigi.
Bu islem, bir test sekansi baslatacaktir.

NOT:

DC barasi tam sarj edilmemisse dahili fanlarin diagnostigi basarili olmaz. Bu, asagidaki durumu netice
verir:

e ayri kontrolde (6r. kontrol blogu yalnizca 24V'ta beslendiginde) veya

e tahrik, [Enerji Tasarrufu] :d L E modundaysa (6r. Dur ve kalk fonksiyonu aktifse).

[HMI LED Diagnostigi] HL £
Uriin LED(ler)inin diagnostigi.
Bu islem, bir test sekansi baslatacaktir.

[IGBT Tani. motorla] W E
Uriin IGBT'sinin/IGBT lerinin diagnostigi.
Bu islem, baglantili motorla bir test sekansi baslatacaktir (acik devre/kisa devre).

[IGBT Tani. motorsuz] W o E
Uriin IGBT'sinin/IGBT'lerinin diagnostigi.
Bu islem, motor olmadan bir test sekansi baslatacaktir (kisa devre).

[Tanimlama] o /4 - MenUsi

Erisim
[Diagnostik] = [Diagnostik verileri] =» [Diagnostik]

Bu Meni Hakkinda

Bu, konfigire edilemeyen salt okunur bir menidir. Asagidaki bilgilerin goériintilenmesini saglar:
Tabhrik referansi, glic anma degeri ve gerilimi

Tahrik yazilim strimu

Tahrik seri numarasi

Mevcut segenek modullerinin tipleri ve bunlarin yazihm strumleri

Grafik Ekran Terminali trt ve strdma
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Diagnostik dIA-

Alt bolim 6.2
[Hata gegmisi] F F H - Menusu

[Hata gegmisi] F F H - Meniisi

Erisim
[Diagnostik] =» [Hata gegmisi]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni 15 algilanan son hatalari gésterir (d P [ila d P F).

Hata gegmisi listesinde segilen hata kodu Gizerinde OK tusuna basmak, hata algilandi§i zaman kaydedilen
tahrik verilerini goruntuler.

NOT: [Son Hata 1] J P | ila [Son Hata F] d P F icin ayni igerik.

[SonHata1] 4F |
Son hata 1.
[Son Hata] L F £ (bkz. sayfa 75) ile ayni.

[Tahrik durumu] HS |/
HMI durumu.
[Tahrik Durumu] H 1 : 5 (bkz. sayfa 62) ile ayni.

[Son Hata 1 Durumu] E P |
Son hata 1'in durumu.
DRIVECOM durum kaydi ([[ETA durum kelimesi] £ E A ile ayni).

[ETI durum kelimesi] F !/
ETI durum kelimesi.

ETI durum kaydi (bkz. iletisim parametresi dosyasi).

[Komut sézctgia] L TP |
Cmd kelimesi.
Komut kaydi ([Komut s6zctigi] L /7 d ile ayni).

[Motorakimi] L L P |
Motor akimi ([Motor Akimi] L L r ile ayni).

Ayar Aciklama
0..2*In (M Ayar araligi
Fabrika ayari: _
(1) Kurulum kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Cikis frekansi] - F P |
Cikis frekansi ([Cikis frekansi] ~ F ~ ile ayni).

Ayar Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Diagnostik dIA-

[Gegensiire] - EF |

Gegen sire.

Ayar Agciklama

0...65.535 sa Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[DC bara gerilimi] L P 1

DC bara gerilimi ([DC bara gerilimi] L P I ile ayni).

Ayar Agciklama
0...6.553,5 Vdc Ayar arahgr: [Olgiim yok] - - - - higbir deger &lgiilmezse gériintiilenir.
Fabrika ayari: _

[Motor termal durumu] E HP |

Motor termal durumu ([Motor termal durumu] £ H ~ ile ayni).

Ayar

Agciklama

%0...200

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[KomutKanalll L LC |

Komut kanali ([Komut kanali] L 14 L ile ayni).

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Terminaller] EEr Terminal blogu

[Ref.Frek- LCC Grafik Ekran Terminali

Uzk.Term]

[Modbus] ndb Modbus seri

[CANopen] LAn CANopen

[Com. Modiil] nEE Haberlesme moduli

[Ethernet Modiill] | E £ h Dahili Ethernet

[PC araci] PW5 DTM tabanli isletmeye alma yazilmi

[Ref Frekans Kanali] &~ L |

Referans frekansi kanali ([Ref Frekans Kanali] - F L L ile ayni).
[Komut Kanali] d L L I (bkz. sayfa 79) ile ayni.

[Motor Torku] o £ P |

Tahmini motor torku degeri ([Motor Torku] o £ r ile ayni).

NOT: Goriintlilenen deger, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman pozitif ve jeneratér modunda

her zaman negatiftir.

Ayar Aciklama
%-300...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Tahrik Terml Durumu] £ P |

Olgiilen tahrik termal durumu ([Tahrik Term Durumu] £ H d ile ayni).

Ayar Aciklama

%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[IGBT Bgint N Sickig] £ 4P |

Tahmini baglanti sicaklidi degeri.

Ayar

Aciklama

0...255°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Degistirme Frekansi] 5 F P |

Degistirme frekansi uygulandi ([Degistirme Frekansi] 5 F ~ ile ilgili).

Ayar

Aciklama

0...65.535 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Gig kati Hata ID] b P + |
Gig kati Hata ID

Gorlntilenen deger sag tarafta 1 sayisi ile baslayarak gergek hata iceren tugla bit sayisinda goérintlenir.

Ayar

Aciklama

0...255

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[AFE Giigkati hata ID] b F . |
Aktif On Ug tugla hata ID'si

Goruntllenen deger sag tarafta 1 sayisi ile baslayarak gergek hata igeren tugla bit sayisinda gérintilenir.

Ayar Aciklama
0...65535 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Son Hata 2] J F 2 ila [Son Hata F] d P F ile ayni
Son hata 2... Son hata F

[Son Hata1] d P I (bkz. sayfa 78) ile ayni.

80
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Alt boélim 6.3
[Uyarilar] AL - - Menusu

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Gergek Uyarilar] AL - d - Menisu 82
[Uyar grubu 1 tanimi] A 1L - Menisu 82
[Uyari grubu 2 tanimi] A2 L - Menusu 82
[Uyari grubu 3 tanimi] A 3L - Menusi 82
[Uyari grubu 4 tanimi] A4 L - Menusi 82
[Uyar grubu 5 tanimi] A5 L - Menisu 83
[Uyarilar] AL ~ - Menisu 83
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[Gergek Uyarilar] AL - 4 - MenUsu

Erigim
[Tanilama] =» [Uyarilar] = [Gergek Uyarilar]

Bu Meni Hakkinda
Gegerli uyarilarin listesi.

Bir uyari aktifse Grafik Ekran Terminali 6gesinde v* ve @8 goérintilenir.

Mevcut Uyarilar Listesi
Uyari kodlarinin listesi igin bkz. "Tanilamalar ve Sorun Giderme" (bkz. sayfa 632).

[Uyar grubu 1 tanimi] A /L - Menisu

Erisim
[Tanilama] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 1 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
Asagidaki altmeni grubu uyarilari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak icin bir réle veya dijital ¢ikisina
atanabilen 1 ile 5 grup arasinda degisecek sekilde gruplar.

Bir grupta segilen bir veya daha fazla uyari meydana geldiginde bu uyari grubu aktif hale getirilir.

Uyarilar Listesi
Uyari kodlarinin listesi igin bkz. "Tanilamalar ve Sorun Giderme" (bkz. sayfa 632).

[Uyar grubu 2 tanimi] A 2L - Menisu

Erisim
[Diagnostik] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 2 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile ayni A I L (bkz. sayfa 82)

[Uyar grubu 3 tanimi] A 3L - Meniisi

Erisim
[Diagnostik] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 3 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile ayni A I L (bkz. sayfa 82)

[Uyar grubu 4 tanimi] A 4L - Menisu

Erisim
[Diagnostik] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 4 tanimi]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile ayni A I L (bkz. sayfa 82)
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[Uyan grubu 5 tanimi] A 5 L - Menusi

Erisim
[Diagnostik] =» [Uyarilar] =» [Uyari grubu 5 tanimi]

Bu Menti Hakkinda
[Uyar grubu 1 tanimi] ile ayni A /L (bkz. sayfa 82)

[Uyanlar] AL ~ - Menlsu

Erisim
[Diagnostik] = [Uyarilar]

Bu Menti Hakkinda
Bu men(, uyari gegmisini sunar (30 gegmis uyart).

[Uyari Gegmisi] AL H
[Sonuyar] L AL ~ (bkz. sayfa 75) ile ayni.
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Bolum 7
[Ekran] Mo~ -

Giris

Q>
[Ekran] M a n - menis(, tahrik ve uygulamayla ilgili izleme verilerini gosterir.
Enerji, maliyet, dongu, verimlilik gibi acilardan uygulama odakli bir gésterge sunar.

Bu 6zellik, 6zellestirilmis Uniteler ve grafiklerin gérinimuiyle mevcuttur.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt BSlim Baslik Sayfa
7.1 [Enerji parametreleri] 86
7.2 [Uygulama parametreleri] 93
7.3 [Pompa parametreleri] 97
7.4 [Motor parametreleri] 107
7.5 [Tahrik parametreleri] 109
7.6 [Termal izleme] 112
7.7 [PID ekrani] 113
7.8 [Sayag yonetimi] 114
7.9 [Diger durum] 117

7.10 [I/O harita] 118

7.1 [iletisim haritasi] 136

7.12 [Veri kaydi] 160
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Alt bolim 7.1

[Enerji parametreleri]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Elek Ener Girig Sayaci] E L - Menlsu 87
[Elektrik Enerjisi Cikis Sayaci] E L o - Menusi 89
[Mekanik Enerji] 1E L - Menusu 91
[Enerji tasarrufu] £ 5 A - MenUsl 92
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[Elek Ener Giris Sayaci] E L - Menusu
Erisim
[Ekran] =» [Enerji parametreleri] =» [Elektrik Enerjisi Giris Sayaci]
Bu Menii Hakkinda
Bu mend, giris elektrik enerjisi verilerini sunar.
NOT: Altivar Process grubunda, ATV680 ve ATV6BO (rlinleri disinda gl¢ ve enerji parametreleri

surtcundn cikis akimi tele alinarak tahmin edilir. ATV680 ve ATV6BO Urlinlerinde gug¢ ve eneriji
parametreleri dlguldr.

[Aktif Giris Giicl]] + P - W
Aktif elektrik girisi gicl.

Ayar Agciklama

Tahrik anma degerine gére [Motor Standardi] & F -, [60Hz IEC] 5 O olarak ayarlanmissa kW veya

[Motor Standardi] & F r, [60Hz NEMA] olarak ayarlanmissa HP cinsinden
ayar araligi 60
Fabrika ayari: _

[Giris Reaktif Glg] 9 r W
Reaktif elektrik girisi gict.
Bu parametreye ATV680 ve ATV6B0'da erisilebilir

Ayar Agciklama

Tahrik anma degerine gére [Motor Standardi] & F -, [60Hz IEC] 5 O olarak ayarlanmissa kW veya

[Motor Standardi] & F r, [60Hz NEMA] olarak ayarlanmissa HP cinsinden
ayar araligi 60
Fabrika ayari: _

[Giris Gu¢ Faktéri] F\Ww F
Sebeke giris gl faktori.
Bu parametreye ATV680 ve ATV6B0'da erisilebilir

Ayar Agciklama

Tahrik anma degerine gore Yiizde olarak goérintilenen ayar araligi

Fabrika ayari: _

[Grg Gris Enerj] +E 4%
Tuketilen giris elektrik glict (TWh).

Bu parametreye [Gr¢ Grs Enrjsi] : E 4, 0 olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

‘ Ayar ‘ Agciklama ‘
-999...999 TWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Grg Gris Enerj)] £ 3%
Tuketilen giris elektrik glici (GWh).

Ayar Aciklama
-999...999 GWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Grg Gris Enerj] E 2%
Tuketilen giris elektrik glici (MWh).

Ayar

Aciklama

-999...999 MWh

Ayar araligi
Fabrika ayari:

[Grg Gris Enerj] E 1%
Tiketilen giris elektrik giicti (kWh).

Ayar

Aciklama

-999...999 kWh

Ayar araligi
Fabrika ayari:

[Grg Gris Enerj] +E 0%
Tuketilen giris elektrik giict (Wh).

Ayar Aciklama
-999...999 Wh Ayar araligi
Fabrika ayari: _

88
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[Elektrik Enerjisi Cikis Sayaci] £ L o - Menusu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Ekran] = [Pano Enerjisi] =» [Enerji parametreleri] = [Elektrik Enerjisi Cikis Sayaci]

Bu mend, ¢ikis elektrik enerjisi verilerini sunar.

[AktEIk ¢ik gcti tah.] E P - W

Aktif elektrik ¢ikisi gu¢ tahmini.

Ayar

Agciklama

Siriict anma degerine gore

[Motor Standardi] & F ~, [60Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa W olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [6OHz NEMA] olarak ayarlanirsa HP olarak ayar
araligi. 60

Fabrika ayari: _

[Gergek Tiketim] o £ 4 X

Tuketilen elektrik enerjisi (TWh).

Bu parametreye [Gergek Tiiketim] o £ 4, 0 olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Gergek Tiiketim] o E 3

[Gergek Tiiketim] o E 2

Ayar Aciklama
-999...999 TWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _
Tiketilen elektrik enerjisi (GWh).
Ayar Aciklama
-999...999 GWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _
Tuketilen elektrik enerjisi (MWh).
Ayar Agciklama
-999...999 MWh Ayar araligi

Fabrika ayari:

[Gergek Tilketim] o E /

Tuketilen elektrik enerjisi (kWh).

Ayar

Agciklama

-999...999 kWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Gergek Tilketim] = E O

Tuketilen elektrik enerjisi (Wh).

Ayar

Agciklama

-999...999 Wh

Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Elkt. Enj. Bugiin] = L E

Bugiin motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi (kWh).

Ayar

0...4.294.967.295 kWh

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Elkt. Enj. Din] o £ Y

Dun motor tarafindan harcanan elektrik enerjisi (kWh).

Ayar

0...4.294.967.295 kWh

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Asin Tiketim Esigi] PC AH
Asiri tiketim igin gl seviyesi.

Ayar

[Disiik Ttketim Esigi] P L AL ...%200,0

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayar: %0,0

[Dustik Tiiketim Esigi] PL AL

Duisuk tiketim igin gic seviyesi.

Maksimum deger= PL AH, PL AH < %100 ise.

Ayar Aciklama
%0,0...100,0 veya [Asin Tiketim Esigi] FL AH, Ayar araligi
FPL AH < %100 ise

Fabrika ayari: %0,0

[Asin/Dsk Tktm Gekm] PL A E

Asiri/dusuk tiketim algilama suresi.

Ayar

0...60 dak

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1 dak

[Cikis Tepe Glicli] Mo E P

Tepe c¢ikis guca.
Ayar Aciklama
Siriici anma degerine gore Ayar araligi

Fabrika ayari: _
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[Mekanik Enerji] [1E L - Menlsu

Erisim

[Ekran] = [Pano Enerijisi] =» [Enerji parametreleri] =» [Mekanik eneriji]

Bu Meni{ Hakkinda

Bu mend, ¢ikis mekanik enerji verilerini sunar.

[Gu¢ Tahmini Degeri] o P - W
Motor safti gii¢ tahmini.

Ayar

Agciklama

Siriict anma degerine gore

[Motor Standardi] & F ~, [60Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa W olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [6OHz NEMA] olarak ayarlanirsa HP olarak ayar
araligi. 60

Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi] 1€ 4 %
Ener;ji tiketimi (TWh).

Bu parametreye [Motor Tlketimi] /7 E 4, O olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0...999 TWh Ayar araligi
Fabrika ayari: _
[Motor Tiiketimi] 7€ 3%
Ener;ji tiketimi (GWh).
Ayar Agciklama
0...999 GWh Ayar araligi

Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi] 7€ 2 %
Enerji tiketimi (MWh).

Ayar

Agciklama

0...999 MWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi] TE 1%
Ener;ji tiketimi (kWh).

Ayar

Aciklama

0...999 kWh

Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Motor Tiiketimi] 7€ 0%
Enerji tuketimi (Wh).

Ayar Aciklama
0...999 Wh Ayar araligi
Fabrika ayari: _

EAV64318TR 05/2019

91




Ekran MOn-

[Enerji tasarrufu] £ 5 A - Mendisu

Erigim
[Ekran] =» [Pano Enerjisi] =» [Enerji parametreleri] =» [Enerji tasarrufu]

Bu Meni Hakkinda

Bu meni, sirlcuyle birlikte ve striici olmadan maliyet, enerji, CO, agilarindan ¢ézimler arasindaki
karsilastirmayi sunar.

[Referans Giicii] P - E F

Sirlclsuz Referans Guci

Ayar Aciklama

0,00...655,35 kW [Motor Standardi] & F ~, [50Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa kW olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [60Hz NEMA] E O olarak ayarlanirsa HP olarak
ayar araligi.
Fabrika ayari: 0,00 kW

[kWh Maliyeti] £ L 5 E

KWh maliyeti.

Ayar Aciklama

0,00...655,35 $ [Motor Standardi] & F r, [50 Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa € olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [60Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa $ olarak
ayar araligi.

Fabrika ayari: _

[CO20ran)) ELa?
kWh cinsinden CO, miktari.

Ayar Aciklama

0,000...65,535 kg/kWh Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,000 kg/kWh

[Tasarruf Enerjisi] E 5 AV

Sdrlci ¢ézimuyle tasarruf edilen enerji.

Ayar Aciklama
0...4.294.967.295 kWh Ayar aralig
Fabrika ayari: _

[Kayith Para] L A5 H

Sdrlci ¢ézimuyle tasarruf edilen maliyet.

Ayar Aciklama

0,00...42.949.672 $ [Motor Standardi] & F ~, [50 Hz IEC] 5 O olarak ayarlanirsa € olarak veya
[Motor Standardi] & F -, [60 Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa $ olarak
ayar araligi.
Fabrika ayari: _

[Kayith Co2] L a2 5

Surticu ¢bziimiyle tasarruf edilen CO,.

Ayar Aciklama

0,0...429.496.729,5 t Ayar araligi
Fabrika ayar: _
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Alt bolim 7.2

[Uygulama parametreleri]

[Uygulama parametreleri] A F - - Menusi

Erisim
[Ekran] =» [Uygulama parametreleri]

Bu Meni Hakkinda

Bu men(, uygulamayla ilgili bilgileri gorintiler.

[Uygulama Sistem Durumu] AP 55

Uygulama sistem durumu

Bu parametre, kurulum uygulama durumunu gosterir
Bu parametreye [Pompa Sistemi Mimarisi] [1F 5 A, [Coklu Tahrik] » V 5 d ya da [Coklu Master] olarak

ayarlanmissa erisilebilir nV 5 d r

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Calisiyor] run Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik ¢alisiyor
[Durdurma] SEaofP Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik ¢galismiyor
[Manuel Mod Aktif] | TAn u Motor galisiyor; manuel PID modu aktif

[PID Akiif] Auktao Motor ¢alisiyor; otomatik PID modu aktif

[Akis FL .M Akis sinirlandirma devam ediyor

Sinirla.devam

ediyor]

[Boru Didurma FallL Boru doldurma devam ediyor

D.edyr]

[Jokey Pompasi JalKEHY Jokey pompasi aktif

Aktif]

[Takviye galigiyor] | baa 5E Takviye devam ediyor

[Uyku Aktif] SLEEF Uyku aktif

[Hazirlama Pompa | P r 11 Hazirlama pompasi aktif

Aktif]

[GirisBasingKomp | Lo TP Giris basinci kompanzasyonu devam ediyor

Devam Ediyor]

[Uygulama Durumu] AFF 5
Uygulama durumu.

Bu parametre tahrik uygulama durum

unu gosterir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Calisiyor] run Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik ¢alisiyor
[Durdurma] SEoP Devam etmekte olan uygulama fonksiyonu yok; tahrik ¢alismiyor
[Yerel mod Aktif] LalAL Zorlamali lokal mod aktif hale getirildi

[Kanal 2 Aktif] aVEr Devre disi birakma hiz kontrol modu aktif

[Manuel Mod Aktif] | TAnu Motor galisiyor; manuel PID modu aktif

[PID Aktif] Aukto Motor ¢alisiyor; otomatik PID modu aktif

[Sikigiklik Onleyici | A LA Sikistirma Onleme devam ediyor

Devam Ediyor]

[Akis FL N Akis sinirlandirma devam ediyor

Sinirla.devam

ediyor]

EAV64318TR 05/2019

93




Ekran MOn-

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Boru Didurma FaLL Boru doldurma devam ediyor
D.edyr]

[Jokey Pompasi dalLKEY Jokey pompasi aktif

Aktif]

[Takviye galigiyor] | boaa5E Takviye devam ediyor

[Uyku Aktif] SLEEFP Uyku aktif

[Hazirlama Pompa | P~ 11 Hazirlama pompasi aktif
Aktif]

[GirigBasingKomp | Lo TF Giris basinci kompanzasyonu devam ediyor
Devam Ediyor]

[Takviye Durumu] 5L 5 X
Takviye durumu.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Pompa Takviye Kontrolli] & o o 5 £ olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yok] nonkE Yapilandiriimamis

[Devre disi] nAckE Devre disi

[Galisiyor] run Calisiyor

[Kademeye Aima | SELF Kademeye alma beklemede
Beklemede]

[Kademeden d5ELFP Kademeden gikarma beklemede
Cikarma

Beklemede]

[Kademeye alma] | SEL Kademeye alma devam ediyor
[Kademeden d5ELD Kademeden gikarma devam ediyor
gtkarma]

[SviyeKtrl Durum] L L 5 X
Seviye kontrol durumu.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Pompa Seviye Kontrolli] L £ V £ L olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] nonk Yapilandiriimamis
[Devre disi] nAckE Devre disi

[Dolum] FaLL Dolum devam ediyor
[Bosaltmal] ENPEY Bosaltma devam ediyor
[Disik Seviye] LoW DusUk seviye

[Yiiksek seviye] hLh Yiksek seviye

[Su Tanki Seviyesi] L L £ L X
Su tanki seviyesi.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Pompa Seviye Kontrolli] L £ V E L olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Ayar Aciklama

%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[Seviye Sensor Degeri] L L 5V X

Seviye sensor degeri.

Bu parametreye [Seviye Sensér Atamasi] L ¢ 5 A, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-327,67...327,67

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[PID Referansi] - PL %
PID referansi.

Bu parametreye [PID Geri Besleme ] F , F, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

%0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[PID geri besleme] ~ P F %
PID geri besleme.

Bu parametreye [PID Geri Besleme ] F , F, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

%0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Kurulum Akisi] F5 1V

Akis orani sensor degeri.

Bu parametreye [Kurul. Akis Atamasli.] F 5 /A [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

[Akis orani birimi]'ne gore ayar arahigr 5 u F r
Fabrika ayari: —

[Giris Basing Degeri] F 5 1V

Giris basing degeri.

Bu parametreye [Giris Basinci Atamasi] F 5 | A, [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

[Bas. sensor birimi]'ne gore ayar araligi 5 u P r
Fabrika ayari: —

[Cikigs Basincl] P52V
Cikis basing degeri.

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandirlmadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar arali§i 5u P r
Fabrika ayari: —
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[Toplam Miktar] F 5 ILC
Toplam miktar.

Bu parametreye [Kurul. Akis Atamasli.] F 5 | A [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-2.147.483.647...2.147.483.647 [Akis orani birimi]'ne gore ayar araligi 5 u F r
Fabrika ayari: —

[En Yiksek Akig] F 5 1K
En yiksek akis.

Bu parametreye [Kurul. Akis Atamasi.] F 5 | A [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 [Akig orani birimi]'ne gore ayar araligi 5 u F r
Fabrika ayari: —

[En Disik Akis] F 5 [
En disuk akis.

Bu parametreye [Kurul. Akis Atamasi.] F 5 | A [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 [Akis orani birimi]'ne gére ayar araligi 5u F r
Fabrika ayari: —
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Alt bolim 7.3

[Pompa parametreleri]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Degisken hizli pompa] 1P F - Menisu 98
[Multipump sistemi] 1P 5 - MenUsi 101
[Kurulum] TPV 5 - Menlsl 106
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[Degisken hizli pompa] 1 F F - Menisi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Ekran] = [Pompa parametreleri] =» [Degisken Hizli Pompa]

Bu menu, pompayla ilgili parametreleri gosterir.

[Motor Caligma Siiresi] - £t HH

Motor galisma siiresi.

0,1 saatte gegen galisma siiresi gostergesi (motorun agik kaldidi sire - sifirlanabilir).

Ayar

Aciklama

0,0...429.496.729,5 s

Ayar araligi

Fabrika ayari: _

[Motor Mekanik hizi] S P 411

Motor mekanik hizi.

Bu parametre motor siyrilarak tahmini rotor hizini gértintuler.

Ayar Aciklama
0...65.535 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Yolverme sayisi] n 511

Motor yolvermeleri sayisi (sifirlanabilir).

Ayar

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayar: _

[Cks. Gli¢ Thmn. Aktf] E P r W

Aktif elektrik ¢ikisi gi¢ tahmini.

Ayar

Aciklama

-327,67...327,67 kW

[Motor Standardi] & F -, [50 Hz IEC] 5 O olarak ayarlanmissa W olarak
veya [Motor Standardi] & F r, [60 Hz NEMA] olarak ayarlanmissa HP
olarak ayar aralgi. 60

Fabrika ayari: _

[Pompa Akisi] F 52V X

Pompa akis degeri.

Bu parametreye [Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A [Yapilandinlmadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

[Akis orani birimi] 5 u F r'ye gore ayar araligi.
Fabrika ayari: —

98
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Ekran MOn-

[Tahmini Akis] 5L FV %
Tahmini akis degeri.
Bu parametreye [Akis Tahmini Modu]

F E N, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

[Akis orani birimi]'ne gére ayar araligi 5w F r
Fabrika ayari: —

[Giris Basing Degeri] P 5 1V X

Giris basing degeri.

Bu parametreye [Girig Basinci Atamasi] P 5 [ A, [Yapilandirimadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

[Bas. senso6r birimi]'ne gore ayar arahgi 5w P r
Fabrika ayari: —

[Cikis Basinci] P52V *
Cikis basincl.

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandirilmadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar arali§i 5u P r
Fabrika ayari: —

[Hesp. basma yilksek.] 5L HV %

Hesaplanan pompa basma yuksekligi

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandiriimadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

[Bas. sensor birimi]'ne gore ayar araligi 5 u P r
Fabrika ayari: —

[Hesp Pomp Bsng fark] 5L d P X

Hesaplanan pompa basing farki degeri

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandirilmadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi 5u P r
Fabrika ayari: —

[Verimlilik] £ F 4

Verimlilik icin mekanik gu¢ temel alinir.

Ayar

Agciklama

%0,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari:
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[Enerji TUk. Gstrgsi] EL
Enerji tiketim g0dstergesi igin elektrik glict tiketimi temel alinir

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Enerji Perf. Gstrgs] £ P
Enerji performans gostergesi icin elektrik glict temel alinir

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[En Yksek Verimlilik] £ F 4K
En yiksek verimlilik.

Ayar Aciklama
%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[En Dustk Verimlilik] EF 4 J

En dustk verimlilik.

Ayar Aciklama
%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Multipump sistemi] /TP 5 - Menisi

Erisim

[Ekran] =» [Pompa parametreleri] =» [Multipump sistemi]

Bu Meni{ Hakkinda

Bu meniye, [Pompa Sistemi Mimarisi] /1 P 5 A, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[MultiPump Durumu] M F 5

Multipump fonksiyon durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yok] nonkE Yok

[Hazir] rEAdY Hazir
[Calisiyor] run Calisiyor
[Uyari] ALAFN Uyari

[Hata] FAuLE Hata
[Kullanilamaz] nAVL Kullanilamaz

[Aktif Master Kimligi] 177 «d
Aktif master kimligi.

[Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Coklu Master] » V 5 d ~ olarak ayarlanirsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yok] nonk Aktif pompa yok.
[Pompa 1] FO I Pompa 1.
[Pompa 2] FOZ Pompa 2.
[Pompa 3] PO3 Pompa 3.
[Pompa 4] FO4 Pompa 4.
[Pompa 5] FOS Pompa 5.
[Pompa 6] POE Pompa 6.
[Kullanilabilir Pompalar] 11 F A

Kullanilabilir pompa sayisi.

Ayar Aciklama
0...65.535 Ayar araligi

Fabrika ayari: —

[Kademeye Alinan Pompa Sayisi] [TF 5 n
Kademeye alinan pompa sayisi.

Ayar

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

EAV64318TR 05/2019

101




Ekran MOn-

[Ana Pompa] FL d

Ana pompa.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yok] nonkE Yok

[Pompa 1] PO Pompa sayisi 1
[Pompa 2] FOC Pompa sayisi 2
[Pompa 3] FO3 Pompa sayisi 3
[Pompa 4] POY Pompa sayis| 4
[Pompa 5] FOS Pompa sayisi 5
[Pompa 6] POB Pompa sayis| 6

[Sonraki Kademeye Alinan Pompa] P~ £ 5
Kademeye alinacak sonraki pompa.
[Ana Pompa] P L :d (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Sonraki Kademeden Cikarilan Pompa] P~ E d
Kademeden cikarilacak sonraki pompa.
[Ana Pompa] P L :d (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 1 Durumu] P /5 %
Pompa 1 durumu.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] 11 P L n 1 veya daha Ustline ayarlanirsa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] nonkE Yapilandiriimamis
[Kullanilamaz] nAul Kullanilamaz
[Hazir] rdy Hazir

[Galisiyor] run Calisiyor

[Pompa 1 Tirli] P 1£ X
Pompa 1 turd.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 F F » veya [Cihaz Sayisi] /1P L » 1 veya daha Ustiine ayarlanirsa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yok] nonE Tanimsiz

[Ana] LERd Ana pompa

[Ana veya LAF Ana veya yardimci sabit hizli pompa
Yardimci]

[Ana veya LAV Ana veya yardimci degisken hizli pompa
Yardimci

Degisken]

[Yardimei] AuXF Yardimci sabit hizli pompa
[Yardimci AuXV Yardimci degisken hizli pompa
Degisken]

[Hata] Err Hata
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[Pompa 1 Calisma Zamani] P /o k X
Pompa 1 calisma zamani.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] 1P C n 1 veya daha Ustline ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Agciklama
0...4.294.967.295 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Pompa 1 Baslatma Sayisi] P 1n 5 X
Pompa 1 baslatma sayisi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] 1P C n 1 veya daha Ustline ayarlanirsa

erisilebilir.
Ayar Aciklama
0...4.294.967.295 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Pompa 2 Durumu] P25 X
Pompa 2 durumu.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 P F » veya [Cihaz Sayisi] 1P [ n 2 veya daha Ustiline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Durumu] P 15 (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 2 Tiirli] P2 £ X
Pompa 2 tird.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 P F » veya [Cihaz Sayisi] 1P [ n 2 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Tirli] P | E (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 2 Calisma Zamani] P2 o E *
Pompa 2 ¢alisma zamani.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 P F » veya [Cihaz Sayisi] /1P [ » 2 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Calisma Zamani] P | o E (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 2 Baslatma Sayis)] P2n 5 X
Pompa 2 baslatma sayisi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 P F » veya [Cihaz Sayisi] /1P [ n 2 veya daha Ustiline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Baglatma Sayisi] P I n 5 (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 3 Durumu] P 35 X
Pompa 3 durumu.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1P P » veya [Cihaz Sayisi] 1P C » 3 veya daha Ustline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Durumu] P |5 (bkz. sayfa 702) ile ayni.
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[Pompa 3 Turl] F 3£ X
Pompa 3 tiru.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] [1P L n 3 veya daha Ustline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Turl] F I E (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 3 Calisma Zamani] F 3o £ X
Pompa 3 g¢alisma zamani.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] [1P L n 3 veya daha Ustline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Calisma Zamani] P /o £ (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 3 Baslatma Sayis)] F 3 5 X
Pompa 3 baslatma sayisi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1F P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 3 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Baslatma Sayisi] P I n 5 (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 4 Durumu] P45 *
Pompa 4 durumu.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1F P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 4 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Durumu] P 15 (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 4 Turli] P4 E X
Pompa 4 tird.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1F P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 4 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Tirl] P /£ (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 4 Galisma Zamani] P 4o E *
Pompa 4 g¢alisma zamani.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1F P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 4 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Calisma Zamani] P /o £ (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 4 Baslatma Sayisi)] F4n 5 X
Pompa 4 baslatma sayisi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1F P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 4 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Baglatma Sayisi] P I » 5 (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 5 Durumu] P55 %
Pompa 5 durumu.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1F P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 5 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Durumu] P |5 (bkz. sayfa 702) ile ayni.
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[Pompa 5 Turl] 5 X
Pompa 5 tird.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] 1P C n 5 veya daha Ustline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Turil] P | E (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 5 Calisma Zamani] P 5o £ X
Pompa 5 galisma zamani.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] 1P C n 5 veya daha Ustline ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Caligma Zamani] P I o £ (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 5 Baslatma Sayis)] F5n 5 X
Pompa 5 baslatma sayisi.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 5 veya daha Ustiine ayarlanirsa
erisilebilir.
[Pompa 1 Baslatma Sayisi] P I n 5 (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 6 Durumu] P& 5 *
Pompa 6 durumu.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] /1P P » veya [Cihaz Sayisi] /1P L n 6 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Durumu] P 15 (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 6 Tiirli] PE £ X
Pompa 6 tiird.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 P F » veya [Cihaz Sayisi] /1P G n 6 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Tirli] P | E (bkz. sayfa 702) ile ayni.

[Pompa 6 Calisma Zamani] PE o E *
Pompa 6 ¢alisma zamani.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 F F » veya [Cihaz Sayisi] /1P G ~ 6 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Calisma Zamani] P | o E (bkz. sayfa 703) ile ayni.

[Pompa 6 Baslatma Sayisi] P65 X
Pompa 6 baslatma sayisi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1 F F » veya [Cihaz Sayisi] /1P G ~ 6 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Baglatma Sayisi] P I n 5 (bkz. sayfa 703) ile ayni.
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[Kurulum] TPV 5 - Menlsu

Erigim

[Ekran] =» [Pompa parametreleri] = [Kurulum]

Bu Meni Hakkinda

Bu meniye [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Coklu Tahrik] ~ V 5 d ya da [Coklu Master] nV 54 r

olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Sis Elekt.Glcu] E Fr 5
Pompa sistemi elektrik guicl

Ayar

Aciklama

-327,67...327,67 kW

[Motor Standardi] & F -, [50 Hz IEC] 5 O olarak ayarlanmissa kW olarak
veya [Motor Standardi] & F -, [60 Hz NEMA] & O olarak ayarlanmissa HP
olarak ayar aralgi.

Fabrika ayari: _

[Sistem Akisi] SL F 5
Pompa sistemi akisi (debisi)

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

[Akis orani birimi] 5 u F r'ye gore ayar araligi.
Fabrika ayari: —

[Sistem Basing farki] 5L 4 5

Pompa sistemi basing farki

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

[Akis orani birimi] 5 u F r'ye gore ayar araligi.
Fabrika ayari: -

[Sis Verimlilik Gost.] EF 45
Pompa sistemi verimlilik gostergesi

Ayar

Aciklama

%0,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Sis Enerj Tiikt.Gést.] EL 5

Pompa sistemi ener;ji tiiketimi gostergesi

Ayar

Aciklama

0...32.767

Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Sis Perfor.Géstergesi] EF 1 5

Pompa sistemi performans gostergesi

Ayar

Aciklama

0...32.767

Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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Alt bolim 7.4

[Motor parametreleri]

[Motor parametreleri] 111 o - Menusil

Erisim
[Ekran] =» [Motor parametreleri]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, motorla ilgili parametreleri gsterir.

[Motor Hizi] 5 P d

Motor hizi.

Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor hizini gérintiler.

Ayar

Agciklama

0...65.535 rpm

Ayar araligi
Fabrika ayari:—

[isaretli Mek Hiz] 5P d |
isaretli Motor mekanik hizi.

Ayar

Agciklama

-100.000...100.000 rpm

Ayar araligi
Fabrika ayari:—

[Motor Gerilimi] w o F

Motor gerilimi.

Ayar Aciklama

0...65.535V Ayar araligi
Fabrika ayari:—

[Motor Giicii] o P
Motor glict.

% olarak ¢ikis glict (%100 = nominal motor mekanik guicl).

Ayar

Aciklama

%-300...300

Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Nom Motor Torku] £ 9 n

Nm olarak hesaplanan nominal motor torku (+/- %2 tolerans).

Ayar

Aciklama

0,01...65.535 Nm

Sirlict anma degerlerine.

Fabrika ayari: -
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[Motor Torku] = E ~
Motor torku.
Cikis torku degeri (%100 = [Nominal Motor Torku] £ 9 ).

NOT: Gorintllenen deger, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman pozitif ve jeneratér modunda
her zaman negatiftir.

Ayar Aciklama
-300,0... 300,0% Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Torku (Nm)] o £ 9
Motor torku (Nm).
Cikis tork degeri.

NOT: Goriuntilenen deger, yon ne olursa olsun motor modunda her zaman pozitif ve jeneratér modunda
her zaman negatiftir.

Ayar Aciklama
-32.767 Nm...32.767 Nm Sirtcl anma degerlerine.
Fabrika ayar: -
[Motor Akimi] L L ~
Motor akimi.
Ayar Aciklama
0,00...65.535 A Tahrik anma degerlerine gore ayar araligi
Fabrika ayar: -

[Motor Termal durumu] £ H -
Motor termal durumu.

Normal motor termal durumu %100'dur, [Motor Asiri Yik] o L F, %118 olarak ayarlanmistir.

Ayar Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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Alt bolim 7.5

[Tahrik parametreleri]

[Siiriicti parametreleri] 11 F , - Meniisu
Erisim
[Ekran] =» [Siriicii parametreleri]
Bu Menii Hakkinda
Bu mend, sirlculyle ilgili parametreleri gsterir.

[AIV1 Goriinti girisi] A .V [
AIV1 Goriintua girisi.

Bu parametre salt okunurdur. Fieldbus kanali araciligiyla motora ya da sensér degerine uygulanan hiz
referansinin gériintilenmesini saglar.

Ayar Agciklama
-10.000...10.000 (M Ayar araligi
Fabrika ayari: —

1): [AIVA Tarld] AV [ E'ye gore aralik.

[AIV2 Goriintii girisi] A Vv 2
AIV2 Gorintu girisi.

Bu parametre salt okunurdur. Fieldbus kanali araciligiyla motora ya da sensér degerine uygulanan hiz
referansinin goériintilenmesini saglar.

Ayar Aciklama
-10.000...10.000 (M Ayar araligi

Fabrika ayari: —
1): [AIV2 Tird] AV 2 E'ye gore aralik.

[AIV3 Gériinta girisi] A +V 3
AIV3 Goriintua girisi.

Bu parametre salt okunurdur. Fieldbus kanali araciligiyla motora ya da sensér degerine uygulanan hiz
referansinin gériintilenmesini saglar.

Ayar
-10.000...10.000 (V)

Agciklama
Ayar araligi
Fabrika ayari: —

1): [AIV3 Tirl] AV 3 £'ye gore aralik.

[Rampa Once Ref Frek] F - H
Rampa oncesi frekans referansi.

Bu parametre salt okunurdur. Referans degeri igin hangi kanalin segcildigine bakmaksizin motora
uygulanan referans frekansini goriintiilemeyi etkinlestirir.

Ayar
-500,0...500,0 Hz

Agiklama
Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz
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[Ref Frekansi] L F ~
Referans frekansi.

Bu parametre yalnizca fonksiyon devreye alindiginda gorilir. Uzaktan kumandadan referans frekansini
degistirmek icin kullanilir. OK does not have to be pressed to enable a change of reference.

Ayar <) Aciklama

-500,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Motor Frekansi] - F r
Motor frekansi.
Bu parametre motor siyrilmadan tahmini rotor frekansini goérintiler.

Ayar Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Carpma katsayisi] 11F r
Carpma katsayisi.

Bu parametreye [Ref Frek 2 Garpani] /71 A 2 veya [Ref Frek 3 Garpani] /7 A 3, [Konfiglire Edilmemis] rn o
olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Agiklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi] u L n
Motor calisirken veya durdugunda, sebeke gerilimi AC barasini temel alir.

Ayar Aciklama
1,0...6.553,5 Vac Ayar aralig: [6l¢. yok] - - - - is displayed if no value is measured.
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi faz 1-2] w L /
Sebeke gerilim fazi 1-2 6lgimu.
Bu parametreye ATV630C22N4...C31N4'te erisilebilir.

Ayar Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Vac Ayar araligi
Fabrika ayar: —

[Sebeke Gerilimifaz 2-3] u L 2
Sebeke gerilim fazi 2-3 dlgimu.
Bu parametreye ATV630C22N4...C31N4'te erisilebilir.

Ayar Aciklama
-3.276,7...3.276,7 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Gerilimi faz 3-1] w L 3
Sebeke Gerilimi faz 3-1 dlgimu
Bu parametreye ATV630C22N4...C31N4'te erisilebilir.

Ayar Aciklama

-3.276,7...3.276,7 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[Sebeke Akimi] L ~

Gergek sebeke akimi (temel modun efektif degeri).
Dogruluk: %2 (surtct nominal akimiyla ilgili).
Bu parametreye ATV680 veya ATV6BO0'de erisilebilir.

Ayar

Sdrlict anma degerlerine gore

Agiklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Sebeke Frekansi] F AL

Gergek sebeke frekansi.

Bu parametreye ATV680 veya ATV6BO0'de erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...999,9 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: -
[DC Bara Gerilimi] Vb u 5

DC bara gerilimi.

Ayar Agciklama
0...6.553,5 Vdc Ayar araligi

Fabrika ayari: -

[Suriicti Term Durumu] £ H 4

Sirlcl termal durumu.

Normal siriicu termal durumu %100'dur, [Motor Asirt Yiik] o L F %118 olarak ayarlanmistir

Ayar Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Kullanilan Param. Set] L F P 5 %

Kullanilan parametre seti.

Konfiglirasyon parametresi durumu (parametre degistirme fonksiyonu etkinlestiriimisse erisilebilir).

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yok] no Atanmamis

[Set N°1] CFP I Parametre seti 1 aktif
[Set N°2] LFPCZ Parametre seti 2 aktif
[Set N°3] LFP3 Parametre seti 3 aktif

[Yapiland. aktifl L » F 5

Aktif konfigtirasyon.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Devam ediyor] no Gegici durum
[Konfig. No.0] CnFO Konfiglrasyon 0 aktif
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Alt bolim 7.6

[Termal izleme]

[Termal izleme] £ P 11 - Menisii

Erisim
[Ekran] =» [Termal izleme]

Bu Men( Hakkinda

Bu menilnin igerigine termal izleme fonksiyonu aktif hale getiriimisse erisilebilir.

Kablo Baglantisi

[Termal izleme] E F P - menusinin kablo baglantisina (bkz. sayfa 797) bakin.

[AI2 Termal Degeri] £ H 2V %
Al2 termal degeri.

Ayar Aciklama

-15...200°C Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[AI3 Termal Degeri] £ H 3V %
Al3 termal degeri.
[AI2 Termal Degeri] £ H 2V ile ayni.

[Al4 Termal Degeri] £ H 4V %
Al4 termal degeri.
[AI2 Termal Degeri] £ H 2\ ile ayni.

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modulu takilmissa erisilebilir.

[Al5 Termal Degeri] £ H 5V %
Al5 termal degeri.
[AI2 Termal Degeri] £ H 2V ile ayni.

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modili takiimissa erisilebilir.
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Alt bolim 7.7
[PID ekrani]

[PID ekrani] F L - Menusi

Erisim
[Ekran] =» [PID ekrani]

Bu Meni Hakkinda

[Dahili PID ref] - P X
Dahili PID referansi.

Ayar 0

Agciklama

0...32.767

Ayar araligi
Fabrika ayari: 150

[PID Referansi] - PL %

PID ayar noktasi degeri.

Ayar

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[PID geri besleme] - P F %
PID geri besleme degeri.

Ayar

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[PID Hatasi] - PE %
PID hata degeri.

Ayar

Agciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi
Fabrika ayari:

[PID Cikisi] - P a X
PID c¢ikisi degeri.

Ayar Aciklama
[PID Min Cikisi] P o L ...[PID Maks Ayar aralig
Cikisi] Po h Fabrika ayari: _
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Alt bolim 7.8
[Sayag yonetimi]

[Sayag Yonetimi] E L £ - MenUsii

Erisim
[Ekran] = [Saya¢ Yonetimi]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, tahrik ve motorla ilgili sayaglari gosterir.

[Motor Calisma Siiresi] - E HH
Motor galisma stresi.
0,1 saatte gegen galisma suiresi gdstergesi (motorun agik kaldigi sure - sifirlanabilir).

Ayar Aciklama
0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Glg Aglk Zamani] PEHH
Gl¢ acik zamani (sifirlanabilir) ya da sayag, [Saat Sayaci Sifirlm] ~ P ~ parametresi kullanilarak 0 olarak

ayarlanabilir.
Ayar Aciklama
0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayar: _

[Fan Calisma Siiresi] F PEb E
Fan calisma suresi.

[Fan Galisma Siiresi] F P b £, 6nceden belirlenen 45.000 saat dederine ulasir ulasmaz, [Fan Sayaci
Uyarisi] F L E A uyarisi tetiklenir.

[Fan Galisma Sdresi] F P b £ sayaci, [Saya¢ Saat Sayaci Sifirlm] -~ P - parametresi kullanilarak O olarak

ayarlanabilir.
Ayar Aciklama
0...500.000 sa Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[Yolverme sayisi] n 511

Motor yolvermeleri sayisi (sifirlanabilir) ya da sayag, [Saat Sayaci Sifirlm] ~ P - parametresi kullanilarak
0 olarak ayarlanabilir.

Ayar Aciklama
0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Pano Fani Clsma Siire] F L E

Pano fani ¢alisma stiresi

[Pano Fan Calisma Siiresi] F L £, 6nceden belirlenen 30.000 saat dederine ulasirsa [Pano Fan Sayaci
Uyarisi] F L L A uyarisi tetiklenir.

Bu parametreye ATV660 veya ATV680'de erisilebilir.

Ayar Aciklama
0...500.000 sa Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt Okunur

[AFE Calsm. Siiresi] b - HH
AFE Calsm. Suresi
Bu parametreye ATV680 veya ATV6BO'de erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[AFE Acik kalma stire]  FHH

AFE tuglasi gli¢ acik gegen siresi
Bu parametreye ATV680 veya ATV6BQ'de erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...429.496.729,5 s Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[AFE Fan Cals. Siire] FE A E
AFE Fan Cals. Sire

[AFE Fan Calisma Siresi] F b A £, dnceden belirlenen 45.000 saat de@erine ulasirsa [AFE Fan Sayaci
Uyarisi] F L b A uyarisi tetiklenir.

Bu parametreye ATV680 veya ATV6BO0'de erisilebilir.

Ayar Agciklama
0...50.000 sa Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[AFE Bslt. Sayisi] b~ 5 A
AFE baslatma sayisi
Bu parametreye ATV680 veya ATV6BQ'de erisilebilir.

Ayar
0...4.294.967.295

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Saat Sayaci Sifirlm] ~ P r

Saat sayacini sifirlama.

Ayar QO Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Calsma Zmni rtH Calisma stresi sifirlama
Sifirl]
[Glig AGIK Zmn FEH Gug ACIK sure sifirlama
Sifirla)
[Fan sayaci sifirla] | F E H Fan sayacini sifirla
[NSM'yi Temizle] | n 517 Motor yolvermeleri sayisini temizle
[Verimlilik MAKS] | E F 5K Verimlilik maks
[Verimlilik MiN] EFY1 Verimlilik min
[Akis Orani MAKS] | F 5 IK Akis orani maks
[Akis Orami MIN] | F5 1 J Akis orani min
[Toplami sifirla] F5IC Toplam miktari sifirla
[AFE Fan sifila] |FbAE AFE Fan'i calisma siiresini temizle (1)
[Pano fani temizle] | F L E Pano fani galisma suresini temizle
NOT: Bu segime ATV660 veya ATV680'de erisilebilir.
[AFE Gug agik bFEh AFE giig agik stiresini temizle (")
siiresini temizle]
[BRTH temizle] brth AFE calisma zamanini temizle ("
[AFE basl Saysi bn5SH

temizle]

AFE tugla yolverme sayisini sifirla ("

1 Bu secime ATV680 veya ATV6BO0'de erisilebilir.
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Alt bolim 7.9

[Diger durum]

[Diger durum] 5 5 £ - Menusil

Erisim

Bu Meni Hakkinda

Liste

[Ekran] =» [Diger durum]

ikincil durumlarin listesi.

[Sks Onlyici bklemde] J AP
[Skskik Onl Dvmediyr] 1A r
[Boru Didurma D.edyr] F /L L
[GrsBsnc Komp Aktifl] /PP L
[Uyku Aktif] 5L 11

[Bsingg pompasi ¢lsy] PP an
[Jokey pompasi ¢lsm] JF o n
[Uyku Baslatma aktif] 5L P &
[Uyku Kontrolii Aktiff A5 L C
[Set1aktifj CFFP |

[Set2 akiiff LF P2
[Set3aktifj LFFP 3

[Set4 aktiff LF P4

[Otomatik tekrar yolverme] A E o
[DC Barasi Yiklendi] d &L
[Hizh durma Aktif] F 5 E

[Geri Cekilme Frekansi] F - F
[Hiz Korunuyor] ~ L 5
[Durdurma tiirii] 5 £ £

[DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi] L W
[Ref Frek Uyarisi] 5~ A
[ilerl nF - d

[Geril] M-~ 5

[Otomatik ince ayar] £ u
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Alt bélim 7.10
[1/O harita]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bolim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Dij. Girig Haritasi] L + A - Menisu 119
[AM] A + IC - Menisi 119
[Al2] A 2L - Menisi 121
[AI3] A + 3C - Menisi 122
[Al4] A +HLC - Menisi 123
[AI5] A + 5 - Menisi 124
[Dij. Gikis Haritasi] L o A - Menusi 125
[AQ1] Ao /L - Menisi 126
[AQ2] Ao 2L - Menusl 130
[Olgiilen DI5 Freknsi] P F L 5 - Mendisii 132
[Olciilen DI6 Freknsi] P F L & - Mendisii 134
[Dolap Dij. Girig Haritasi] L L A - Menusi 134
[Dolap Dij. Gikis Haritasi] L o L A - Mendusl 135
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[Dij. Giris Haritas1] L A - Menusu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Ekran] = [I/O Harita] = [Dij. Giris Haritasl]

Bu mend, dijital girislerin durumunu ve atamasini sunar.
Salt okunur parametreler konfigiire edilemez.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Atanmadi] » o g0sterilir. Fonksiyonlar arasinda gezinmek igin dokunmatik
tekeri kullanin.

[AI1] A + 1L - MenUsu

Erisim

[AM] A . IC

[Ekran] = [I/O Haritasi] = [Analog giris gériintisi] =» [Al1]

Al1 fiziksel degeri.

Al1 musteri gérintlsui: analog giris 1'in degeri.

Ayar
-32.767...32.767

Agiklama
Ayar araligi
Fabrika ayari: —

NOT: [Al1 Atamasi] A : I A, [Al1 mindegeri] w L [, [Al1 maks degeri] v +H [ ve [Al1 filtresi] A + IF
parametrelerine Grafik Ekran Terminali Uzerinde OK tusuna basarak ([Al1] A « | L parametresi Uzerinde)
basarak erisilebilir.

[Al1 Atamasi] A + IA

Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin Al1 girisiyle ilgili
tiim fonksiyonlari gostermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Atanmamis

[AQ1 atamasi] Aa | Analog ¢ikis AQ1

[AQ2 atamasi] Aao? Analog ¢ikis AQ2

[Ref Frek Kanali 1] | F r | Referans frekansi kanali 1
Fabrika Ayar

[Ref Frek Kanali 2] | F - & Referans frekansi kanali 2

[Ref Frekans 2 SHZ Referans frekansi 2 toplama

Toplama]

[PID Geri besleme] | P + F P kontrolori geri beslemesi

[Ref Frek 2'yi dAZ Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Manuel PID Ref] | F «11 PID kontrolériiniin (oto-man) manuel hiz referansi

[PID Ref Frekansi] | F F PID referans frekansi

[Ref Frekans 3 SAR3 Referans frekansi 3 toplama

Toplama]

[Ref Frekansi 1B] | Fr /&b Referans frekansi 1B

[Ref Frek 3'yi dA3 Referans frekansi 3'yi gikar

Cikar]

[Cebri lokal] FLal Cebri lokal referans kaynagi 1

[Ref Frekansi 2 nAcZ Referans frekansi 2 garpani

garpani]

[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani

garpani]

[Sanal A1 Kanal] | A L I Sanal Al1 kanali
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[Sanal AIl2Kanaln] | A L2 Sanal Al2 kanali
[Sanal AI3Kanal] | A [ 3 Sanal Al3 kanali

[Grs Basing FS5 IR Giris basing sensori
Atamasi]

[Cikis Basinci F52A Cikis basinci sensori
Atamasi]

[Kurulm Akis F5 IR Kurulum akis sensori
Atamasi]

[Pompa Akis F52R Pompa akis sensori
Atamasi]

[Seviye Kntrl LLCSAH Seviye kontroll analog sensoru
Sensoril]

[Al1 min. degeri] w L 1%
Al1 minimum degeri.
Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye [Al1 Turd] A « I £, [Gerilim] |0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 VVdc

[Al1 maks. degeri] u +H 1%
Al1 maksimum degeri.
Al1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al1 Tard] A + I E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc

[Al1 min. degeri] L~ L 1%
Al1 minimum degeri.
Al1 %0 akim &lgekleme parametresi.

Bu parametreye [Al1 Tirl] A « | £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%
Al1 maksimum degeri.
Al1 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI1 Tlrd] A « | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[Al1 filtresi] A + IF
Al1 filtresi.

Parazit filtreleme.

Ayar <) Aciklama
0,00...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 sn
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[AI2] A 2L - MenUsu

Erisim
[Tahrik mendiisii] =» [Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Analog giris goriintiisi] =» [Al2]

[Al2] A .2C
Al2 fiziksel degeri.
Al2 misteri gorintisi: analog giris 2'in degeri.
[AI1] A : I (bkz. sayfa 779 ile ayni.

[AI2 Atamasi] A .2 A
Al2'Gn konfiglirasyonu.
[Al1 Atamasi] A . | A (bkz. sayfa 779)ile ayni.

[AI2 min. degeri] u L 2K
Al2 minimum degeri.

Al2 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI2 Tarl] A : 2 £, [Gerilim] /0 o olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 min. de@eri] w . L I (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u 1HZ X
Al2 maksimum degeri.

Al2 %100 gerilim 6lcekleme parametresi.

Bu parametreye [AI2 TUrl] A « 2 £, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 maks. de@eri] . H | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI2 min. degeri] L ~ L 2%
Al2 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI2 Turl] A 2 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. degeri]ile ayni L ~ L | (bkz. sayfa 727)

[AI2 maks. degeri] L - H2 X
Al2 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI2 Turl] A 2 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI2 maks. deg@eri] ile ayni L - H | (bkz. sayfa 727)

[AI2 filtresi] A 2 F
Al2 filtresi.
Parazit filtreleme.
[Al1 Filtresi] A , | F (bkz. sayfa 720) ile ayni.
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[AI3] A + 3C - Menlsu

Erigim
[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Analog giris gorintisi] =» [Al3]

[AI31A . 3C
Al3 fiziksel degeri.
AI3 musteri goriintisi: analog giris 3'in degeri.
[A1] A + ILC (bkz. sayfa 779 ile ayni.

[AI3 Atamasi] A + 3A
Al3'ln konfiglirasyonu.
[Al1 Atamasi] A : /A (bkz. sayfa 779)ile ayni.

[AI3 min. degeri] u /L 3K
AlI3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI3 Tiurd] A / 3k, [Gerilim] /0 o olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AlI1 min. de@eri] w L I (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] u +H 3%
AI3 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye [AI3 Turl] A + 3 £, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 720) ile aynu.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
Bu parametreye [AI3 Turd] A . 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 min. deg@eri] L - L | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%
AI3 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI3 TGri] A « 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI3 Filtresi] A + 3 F
Al3 filtresi.
Parazit filtreleme.
[Al1 Filtresi] A : | F (bkz. sayfa 720) ile ayni.
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[Al4] A + 4L - MenUsu

Erisim
[Ekran] = [G/C Haritasi] =» [Analog giris goriintiisii] =» [Al4]

Bu Menii Hakkinda
Bu meniye, VW3A3203 1/0 uzatma modulu takiimissa erisilebilir.

[Al41 A «HC
Al4 fiziksel degeri.
Al4 misteri goruntlisi: analog giris 4'Un degeri.
[AI1] A . I (bkz. sayfa 779 ile ayni.

[Al4 Atamasi] A 4 A
Al4 fonksiyonlari atama. Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.
[Al1 Atamasi] A , | A (bkz. sayfa 779) ile ayni.

[Al4 min. degeri] u L 4%
Al4 minimum degeri.
Al4 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 Tirii] A + 4 E, [Gerilim] /0 . olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 min. deg@eri] u . L 1| (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[Al4 maks. dederi] u +H4%
Al4 maksimum degeri.
Al4 %100 gerilim élgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 Tarli] A 4 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri]  + H | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4k
Al4 minimum degeri.
Al4 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 TUrl] A 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4 X
Al4 maksimum degeri.
Al4 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [Al4 Turli] A + 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[Al4 filtresi] A +HF
Al4 filtresi.
Parazit filireleme.
[Al1 Filtresi] A . I F (bkz. sayfa 720) ile ayn.
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[AIS] A +5LC - Menlsu

Erigim
[Ekran] = [G/C Haritasi] =» [Analog giris goriintiisi] =» [Al5]

Bu Men Hakkinda
Bu menlye, VW3A3203 I/O uzatma modili takiimissa erisilebilir.

[AIS]A /5L
AI5 misteri goriintisi: analog giris 5'in degeri.
[AI1] A + IC (bkz. sayfa 779 ile ayni.

[AI5 Atamasi] A 5 A
Al5 fonksiyonlari atama. Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] »n o gosterilir.
[Al1 Atamasi] A : | A (bkz. sayfa 779)ile ayni.

[AI5 min. degeri] u /L 5%
Al5 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI5 Turl] A 5 £, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI1 min. deg@eri] w : L I (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI5 maks. dederi] u +H 5%
Al5 %100 gerilim 6lcekleme parametresi.

Bu parametreye [AI5 Turl] A 5 £, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye [AI5 Tlrl] A : 5 £, [AKim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AlI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X
Al5 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI5 Tlrl] A : 5 E, [AKim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 720) ile ayni.

[AIS filtresi] A 15 F
Al5 filtresi.
Parazit filtreleme.
[AI1 Filtresi] A + I F (bkz. sayfa 720) ile ayni.
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[Dij. Cikis Haritasi] L = A - Mendusi

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Ekran] = [G/C Haritasi] =» [Dij. Cikis Haritasi]

DQ atamasi.

R1, R2, R3 atamasi.

VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modili takilimissa R4, R5, R6 atamasi.

VW3A3203 G/G uzatma modili takilmissa DQ11, DQ12 atamasi.

Atamayi gérmek igin Grafik Ekran Terminali Gzerinde dijital ¢ikisi tiklatin.

Salt okunur parametreler konfigiire edilemez.

Dijital bir ¢ikisa atanan fonksiyonu goérintuler. Higbir fonksiyon atanmamissa [Atanmamis] » o gosterilir.

Gecikmenin onaylanmasini, durumun aktif hale getirilmesini ve dijital ¢ikis igin bekleme stresinin
ayarlanmasini saglar. Olasi deg@erler, konfigiirasyon menustindeki degerlerle aynidir.
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[AQ1] Ao ILC - Menisi

Erigim
[Ekran] = [I/O Harita] =» [Analog gikis goriintlisi] =» [AQ1]

Minimum ve Maksimum Cikis Degerleri

Volt cinsinden minimum ¢ikis degeri, atanmis parametrenin alt sinirina ve maksimum degeri Ust sinirina
karsihk gelir. Minimum deger maksimum degerin Ustiinde olabilir.

PA
UL
LL
1 2 20mA/  C/
10v VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ Cf
1ov VO

PA Atanan parametre

C / VO Akim veya gerilim ¢ikisi

UL Ust sinir

LL Alt sinir

1 [MinOutput] Aol Xor ual X
2 [MaxOutput] Ao HX or ua HX
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Atanan Parametrenin Olgeklenmesi

Atanan parametrenin 6lgegdi, her analog ¢ikisi igin iki parametreyle alt ve Ust sinir degerlerini degistirerek
gereksinimlere uygun olarak uyarlanabilir.

Bu parametreler % cinsinden verilmistir. %100, konfigire edilen parametrenin toplam degisim araligina
karsilik gelir: %100 = Ust sinir - alt sinir.

Nominal torkun -3 ve +3 kati arasinda deg@isen [Yonli tork] 5 £ 9 6rneginde %100, nominal torkun 6 katina
karsilik gelir.

o [Olgekleme AQx min] A 5 L X parametresi, alt siniri degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x A5 L X).
%0 degeri (fabrika ayar) alt siniri degistirmez.

e [Olgekleme AQx maks] A 5 H X parametresi, Ust siniri degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x
A5 L X). %100 degeri (fabrika ayari) Ust sinir degistirmez.

o [Olgekleme AQx min] A 5 L X, daima [Olgekleme AQx maks] A 5 H X 'dan daha disiik olmalidir.

UL

100% NS

ASHXx

ASLx

LL

UL Atanan parametrenin Ust siniri
LL Atanan parametrenin alt siniri
NS Yeni dlgek

A 5 H X Olgekleme maks

A 5L X Olgekleme min

Uygulama Ornegi
AQ1 cikisindaki motor akim degeri, 0,8 In tahrige esdegerde 0...20 mA, aralik 2 motorla aktarilacaktir.
e [Motor Akimi] o L - parametresi anma tahrik akiminin 0 ila 2 kati arasinda degisir.
e [AQ1 min dlgek.] A5 L I, %0 fabrika ayarinda kalan alt siniri degistirmemelidir.
e [AQ1 maks 6lgek.] A 5 H [ Ustsinirl, nominal motor torkunun 0,5 kati veya 100 - 100/5 = %80 oraninda
degistirmelidir (yeni deger = alt sinir + (aralik x ASH1).
[AQ1] Ao ILC

AQ1 misteri gérintisi: analojik gikis 1'in degeri.

Ayar Q) Agciklama

-32.767...32.767 Ayar aralig
Fabrika ayari: Salt okunur
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[AQ1 atamasi] Ao |

AQ1 atamasi.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemis]
[Motor Akimi] aolr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gdsterilen nominal tahrik akimi)
[Motor Frekansi] oF r Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F
Fabrika Ayari
[Rampa ¢ikisi] or P 0'dan [Maks Frekans]'a £ F -
[Motor torku] E-q Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir
[isaretlenmis tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve - isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilk
gelir.
[isaretlenmis ar5 isaretlenmis rampa ¢ikisi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda k£ F r
[PID ref.] oP5 PID kontrolérii referansi [Min PID referansi] P « P | ile [Maks PID
referansi] arasinda P 1P 2
[PID geri besleme] | o F F PID kontrolérii geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P : F | ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P F 2
[PID hatasi] oFE PID kontrol6ri algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P « F 2 - [Min
PID geri beslemesi]nin —%5 ile +%5'i arasinda P +F |
[PID ¢ikisi] af PID kontroléri ¢ikisi [Dusik hiz] L 5 P ile [YUksek hiz] arasinda H5 P
[Motor giicii] aFr Motor guicu, [Nominal motor glctilntin 0 ile 2,5 kati arasinda n P
[Motor termal] EHr Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'U arasinda
[isaretlenmis gik. | o F 5 isaretlenmis ¢ikis frekansi, -[Maks Frekans] £ F r ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda E F r
[Motor ger.] uoF Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un 5
[Girig Basing PS5 lu Giris basing degeri
Degeri]
[Cikis Basing P52u Gikis basing degeri
Degeri]
[Kurulum Akigi] FS lu Kurulum akis degeri

[AQ1 Min. Gikisl] ual 1%

AQ1 minimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ1 Tirl] A= 1E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 vVdc

Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Vdc

[AQ1 maks. Cikis] ua H 1%

AQ1 maksimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ1 Tirl] A= |E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 vVdc

Ayar araligi
Fabrika ayar: 10,0 Vdc
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[AQ1 min. gikist] Ao L 1%
AQ1 minimum ¢ikisl.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli] A o | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[AQ1 maks. gikis] Ao H 1%
AQ1 maksimum ¢ikisi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli] A o | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 min dlcekleme] ASL |

Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi degisimin ylizdesi olarak élgeklenmesi.

Ayar Agciklama

%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0,0

[AQ1 maks Glgekleme] ASH |

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi degisimin ylizdesi olarak dlgeklenmesi.

Ayar Agciklama

%0,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100,0

[AQ1 Filtresi] Ao IF

Parazit filtreleme.

Ayar Agciklama

0,00...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 sn
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[AQ2] Ao 2L - Menisl

Erigim

[AQ2] Aol

[AQ2 Atama] Ao &

[Ekran] = [I/O Harita] =» [Analog gikis goriintlisi] =» [AQ2]

AQ2 musteri goriintlisu: analog ¢ikis 2'nin degeri.
[AQ1] Ao ILC (bkz. sayfa 727) ile ayni.

AQ2 atamasi.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemis]
[Motor Akimi] alr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gdsterilen nominal tahrik akimi)
Fabrika Ayari
[Motor Frekansi] oF r Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a £ F
[Rampa ¢ikisi] or P 0'dan [Maks Frekans]a £ F -
[Motor torkul] E-qg Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir
[isaretlenmis tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve - isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilk
gelir.
[isaretlenmis ar5 isaretlenmis rampa ¢ikisi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda k£ F r
[PID ref.] aP5 PID kontrol6ri referansi [Min PID referansi] F . P [ ile [Maks PID
referansi] arasinda P P 2
[PID geri besleme] | = P F PID kontrolori geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P « F [ ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P  F &
[PID hatasi] oPE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P  F 2 - [Min
PID geri beslemesi]nin -%5 ile +%5'i arasinda P +F |
[PID ¢ikisi] aP . PID kontrolori gikisi [Disiik hiz] L 5 P ile [Yiksek hiz] arasinda H5 P
[Motor giicii] ofr Motor guicu, [Nominal motor guciilniin 0 ile 2,5 kati arasinda n P r
[Motor termal] EHr Motor termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[isaretlenmis gik. aF5 isaretlenmis gikis frekansi, -[Maks Frekans] & F r ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda k£ F r
[Motor ger.] uoF Motora uygulanan gerilim, O ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un 5
[Girig Basing F5 lu Giris basing degeri
Degeri]
[Cikis Basing P5cu Cikis basing degeri
Degeri]
[Kurulum Akisi] F5lu Kurulum akis degeri

[AQ2 Min. Cikisi] ua L 2%

AQ2 minimum cikisi.

Bu parametreye, [AQ2 Tirii] Ao 2 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 min. ¢ikisi] w o L | (bkz. sayfa 728) ile ayni.
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[AQ2 maks. Gikisi] u o HZ X
AQ2 maksimum c¢ikisl.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirli]] A o 2 E, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢Ikisi] w o H | (bkz. sayfa 728) ile ayni.

[AQ2 Min. Cikisi] Ao L 2%
AQ2 minimum c¢ikisi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirli]] Ao 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AQ1 min. ¢ikis]] Aa L Iile ayni.

[AQ2 maks. Cikis)] Ao H 2%
AQ2 maksimum cikisi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiirl(] A o 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisi] Ao H | ile ayni.

[AQ2 min dlcekleme] A5 L 2
Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak 6lgeklenmesi.
[AQ2 min élgek.] A5 L I (bkz. sayfa 729 ile ayni.

[AQ2 maks 6lgekleme] A5 H 2

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak 6lgeklenmesi.

[AQ1 maks blgek.] A5 H | (bkz. sayfa 729) ile ayni.

[AQ2 Filtresi] Aa 2 F
Parazit filireleme.
[AQ1 Filtresi] Ao | F (bkz. sayfa 729) ile ayni.
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[Olgiilen DI5 Freknsi] P F L 5 - Meniisii

Erigim

[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Frek. Sinyal goriintiisti] =» [Olglilen DI5 Freknsi]

Bu Meni Hakkinda

[DI5 Olgiilen Frekansi] P F L 5 parametresinde OK tusuna basildijinda asagidaki parametrelere Grafik

Ekran Terminali Gzerinden erisilebilir.

[Olgiilen DI5 Freknsi] PF L 5

Filtrelenmis 6zel darbeli giris frekans referansi.

Ayar Aciklama
0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[DI5 Darbe Grsg Atama] F 5 A
Di5 darbe girisi atamasi.

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin darbe girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gosterilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Atanmamis

Fabrika Ayari
[AQ1 atamasi] Aa | Analog ¢ikis AQ1
[AQ2 atamasi] Aad Analog ¢ikis AQ2
[Ref Frek Kanali 1] | F ~ / Referans frekansi kanali 1
[Ref Frek Kanali 2] | F r & Referans frekansi kanali 2
[Ref Frekans 2 SAZ Referans frekansi 2 toplama
Toplama]
[PID Geri besleme] | P F P kontrolori geri beslemesi
[Ref Frek 2'yi dA¢Z Referans frekansi 2'yi gikar
Cikar]
[Manuel PIDRef] | P 11 PID kontrolériiniin (oto-man) manuel hiz referansi
[PID Ref Frekansi] | F P PID referans frekansi
[Ref Frekans 3 5A3 Referans frekansi 3 toplama
Toplama]
[Ref Frekansi 1B] | Fr Ik Referans frekansi 1B
[Ref Frek 3'yi dA3 Referans frekansi 3'yi ¢ikar
Cikar]
[Cebri lokal] FLaol Cebri lokal referans kaynagi 1
[Ref Frekansi 2 Az Referans frekansi 2 garpani
garpani]
[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani
garpani]
[Sanal Al1 Kanal] | A L | Sanal Al1 kanali
[Sanal AI2Kanali] | A :[ & Sanal Al2 kanali
[Sanal AI3Kanal] | A /[ 3 Sanal Al3 kanali
[Grs Basing F5 IR Giris basing sensorii
Atamasi]
[Cikis Basinci F52A Gikis basinci sensori
Atamasi]
[Kurulm Akis F5 IR Kurulum akis senséri
Atamasi]
[Pompa Akis F52A Pompa akis sensori
Atamasi]
[Seviye Kntrl LLCSAH Seviye kontroll analog sensoru
Sensoéril]
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[DI5DrbeGrsDiisFrek] P L 5
Di5 darbe girisi diisiik frekansi.
Darbe giris 6lcekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %0.

Ayar
0,00...30000,00 Hz

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[DI5 DrbeGrsYksFrek] P +H5S

Di5 darbe girisi yUksek frekansi.

Darbe giris dlgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %100

Ayar
0,00...30,00 kHz

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,00 kHz

[DI5 Frekns Filtresi] FF 5

Alt filire parazit filtreleme darbeli giris kesme suresi.

Ayar Aciklama
0...1.000 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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[Olgiilen DI6 Freknsi] P F L & - Meniisii

Erigim
[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Frek. Sinyal goriintiisti] =» [Olclilen DI6 Freknsi]

Bu Meni Hakkinda

[DI6 Olgiilen Frekansi] P F L 5 parametresinde OK tusuna basildijinda asagidaki parametrelere Grafik
Ekran Terminali Gzerinden erisilebilir.

[Olgiilen DI6 Freknsi] PF L &
Filtrelenmis 6zel darbeli giris frekans referansi.
[Olciilen DI5 Freknsi] P F [ 5 (bkz. sayfa 732) ile ayn.

[DI6 Darbe Grs Atama] P 6 A
Di6 darbe girisi atamasi.
[DI5 Darbe Giris Atamasi] P . 5 A (bkz. sayfa 732) ile ayni.

[DI5 DarbeGrsDiisFrek] P L &
Di6 darbe girisi disiik frekansi.
[DI5DrbeGrsDiisFrek] F : L 5 (bkz. sayfa 733) ile ayni.

[DI6 DrbeGrsYksFrek] F 1 HE
Di6 darbe girisi ylksek frekansi.
[DI5DrbeGrsYksFrek] P+ H 5 (bkz. sayfa 733) ile ayni.

[DI6 Frekns Filtresi] FF &
Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris kesme siresi.
[DI5 Frekns Filtresi] P F 1 5 (bkz. sayfa 733) ile ayni.

[Dolap Dij. Giris Haritasi] L L A - Menusi

Erisim
[Ekran] = [I/O Haritasi] =» [Dolap Dij. Giris Haritasi]

Bu parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680 Uizerinden ve [Erigim Seviyesi] L A L, [Uzman]
E P r olarak ayarlanirsa erigilebilir.

Bu Menl Hakkinda
Bu mend, dolap dijital girislerinin durumunu ve atamasini sunar.
Salt okunur parametreler konfigiire edilemez.
Dolap dijital girislerinin durumunu gérsellestirmek igin kullanihr
Coklu atamalari dogrulamak igin dolap dijital girisine atanan tim fonksiyonlari gosterir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Atanmadi] » a g0sterilir. Fonksiyonlar arasinda gezinmek igin dokunmatik
tekeri kullanin.
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[Dolap Dij. Cikis Haritasi] L = L A - Mendusi

Erisim

Bu Meni( Hakkinda

[Ekran] = [I/O Haritasi] = [Dolap Dij. Gikis Haritasl]

Bu parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680 Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman]
E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu menl, dolap dijital ¢ikislarinin durumunu ve atamasini sunar.
Salt okunur parametreler konfiglre edilemez.

Dolap dijital ¢ikisina atanan fonksiyonu géruntiler. Higbir fonksiyon atanmamissa [Atanmamig] n o
gOsterilir.

Gecikmenin onaylanmasini, durumun aktif hale getiriimesini ve dolap dijital ¢ikislari igin bekleme suresinin
ayarlanmasini saglar. Olasi deg@erler, konfigirasyon menustndeki degerlerle aynidir.
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Alt bolim 7.11

[iletisim haritasi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bolim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[iletisim haritasi] L 17 - Men(si 137
[Modbus ag tani] 17~ d - Menlsu 140
[ilet. Tara. grshrta.] 5 A - Menlisi 141
[ilet tarama gks hrt.] o 5 A - Mendisi 142
[Modbus HMI Tani] 1d H - Menlsu 143
[Ethernet Gém. Tani] /1P E - Menisu 144
[Ethernet Modiil. Tani] /7T£ E - MenUsu 145
[DeviceNet Tani] 4V » - Menlsu 146
[Profibus Tani] P - b - Menusl 147
[PROFINET Tani] P r n - Menisi 149
[Powerlink Tani] P\W L - Menisu 151
[Komut kelime gériintilisi] LW : - Menisu 152
[FrekRef Kelime Hrtasi] - W : - Menusu 153
[CANopen haritasi] L n 1 - MenUsu 154
[PDO1 gérintiisii] P a / - MenUsi 155
[PDO2 gériintlisii] F o £ - Menusi 157
[PDO3 goériintiisl]] F o 3 - Mendiisu 158
[CANopen haritasi] L » 1 - Menisu 159
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[iletisim haritasi] L 117 - Mendisi

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi]

[KomutKanall L NdLC

Komut kanali.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Terminaller] EEr Terminal blogu kaynagi

Fabrika Ayari

[Ref.Frek-Uzk.Term] Lcr Grafik Ekran Terminali araciligiyla komut

[Ref. Frek-Modbus] ndb Modbus araciligiyla komut

[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen moduilu takiimissa CANopen araciligiyla komut
[Ref. Frek-ilet. Modiil] | nE £ Fieldbus moduilli takilmissa fieldbus modiili aracigiyla komut
[Gomiill Ethernef] EEH GOmlu Ethernet araciligiyla komut

[Kmt Kaydi] L 7 d

Komut kayd.

[Kontrol Modu] L H L F, [I/O profili] olarak ayarlanmamis 1 a

CiA402 profilinin olasi degerleri, ayri veya ayri olmayan modundadir:

Bit Agciklama, Deger

0 1 olarak ayarlanmis: "A¢ma"/Kontaktdr komutu

1 0 olarak ayarlanmis: "Gerilim devre disi"/AC giicli besleme yetkisi

2 0 olarak ayarlanmis: "Hizli durdurma"

3 1 olarak ayarlanmis: "Calismay! etkinlestir"/Calistirma komutu

4-6 Ayriimis (=0)

7 "Hata sifirlama" onaylama 0'dan 1'e yikselen ucta aktif

8 1 olarak ayarlanmis: [Durus Tipi] 5 £ £ parametresine gore galisma aktif durumundan ¢ikmadan
Halt Durdurma

9ve 10 Ayrilmis (=0)

11-15 Komutlara atanmis olabilir

I/0 profilindeki olasi degerler. Durum komutunda [2 Kablolu Kontrol] & L :

Bit Agiklama, Deger

0 ileri (durum) komutu:
0: ileri komutu yok
1: lleri komutu

NOT: Bit 0 atamasi degistirilemez. Terminallerin atamalarina karsilik gelir. Degistirilebilir. Bit O
[ d 00, sadece bu kontrol kelimesinin kanali aktif oldugunda aktiftir.

1-15 Komutlara atanmis olabilir

I/O profilindeki olasi degerler. Kenar komutunda [3 Kablolu Kontrol] 3 L:

Bit Agiklama, Deger
0 Durdurma (galistirma yeftkisi):
0: Durdurma
1: Galistirma ileri veya geri komutuyla yetkilendirilir
1 ileri (0'dan 1'e yiikselen ug) komutu
2-15 Komutlara atanmis olabilir

NOT: Bit 0 ve 1 atamalari degistirilemez. Terminallerin atamalarina karsilik gelir. Degistirilebilir. Bit 0 L J 00 ve 1
C d 0 I, sadece bu kontrol kelimesinin kanali aktif oldugunda aktiftir.
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[Ref Frekans Kanall] - FL L
Referans frekansinin kanali.
[Komut Kanali] ile ayni L 1M d C (bkz. sayfa 737)

[Rampa Once Ref Frek] F - H
Rampa oncesi frekans referansi.

Bu parametre salt okunurdur. Referans degeri icin hangi kanalin segcildigine bakmaksizin motora
uygulanan referans frekansini géruntilemeyi etkinlestirir.

Ayar Aciklama

-500,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[CIA402 Durum Kaydi] £ £ A
CIA402 Durum Kaydi.
CiA402 profilinin olasi degerleri, ayri veya ayri olmayan modundadir:

Bit Aciklama, Deger

"Aclimaya hazir", gi¢ bélimu hat beslemesi bekleniyor

"Agma", hazir

0
1
2 "Calisma aktif", calisiyor
3

Calismada tespit edilen hata durumu:
0: Devre disi
1: Aktif

4 "Gerilim aktif", glic bélimi hat beslemesi mevcut:
0: Gug bolimu hat beslemesi kullanilamaz
1: Gli¢ boélimi hat beslemesi mevcut

NOT: Siiriicii sadece gii¢ boliimii ile galistirldiginda, bit her zaman 1'de olur.

Hizli durdurma

"A¢ma devre disiI", gi¢ bélimu hat beslemesi kilitli

Uyari:
0: Uyari yok
1: Uyan

Ayrilmis (=0)

Uzaktan: ag uzerinden komut veya referans
0: Grafik Ekran Terminali Gzerinden komut veya referans
1: Ag lUzerinden komut veya referans

10 Hedef referansina ulasildi:
0: Referansa ulasiimadi
1: Referansa ulasildi

NOT: Siiriicii hiz modunda oldugunda bu, hiz referansidir.

11 "Dahili sinir aktif', referans sinirlarin disinda:
0: Referans sinirlarin iginde
1: Referans sinirlarin iginde degil

NOT: Siiriicti hiz modunda oldugunda sinirlar [Diigilk Hiz] L 5 P ve [Yiiksek Hiz] H5 P
parametreleriyle belirlenir.

12 Ayrilmis
13 Ayrilmis
14 "Durdurma tusu", durdurma tusu ile DURDURMA:

0: DURDURMA tusuna basilmadi
1: Grafik Ekran Terminali STOP tusuyla tetiklenen durdurma

15 "Yoén", dondirme yonu:
0: Gikista ileriye donme
1: Cikista geriye dénme

NOT: 0, 1, 2, 4, 5 ve 6 bitlerinin kombinasyonu, DSP 402 durum tablosundaki durumu belirler (bkz. iletisim
kilavuzlarr).
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Ekran MOn-

I/O profilindeki olasi deg@erler:

Bit Agciklama, Deger
0 Ayrilmis (= 0 veya 1)
1 Hazir:
0: Hazir degil
1: Hazir
2 Calisiyor:

0: Sifirdan farkli bir referans uygulanirsa surtici galismaz
1: Galisiyor, sifirdan farkli bir referans uygulanirsa siriic galistirilabilir

3 Calismada tespit edilen hata durumu:
0: Devre disi
1: Aktif

4 Gl¢ bolimi hat beslemesi mevcut:

0: Gug bolimi hat beslemesi kullanilamaz
1: GU¢ bolimu hat beslemesi mevcut

Ayrilmis (=1)

Ayrilmis (= 0 veya 1)

Uyari
0: Uyari yok
1: Uyan

Ayrilmis (=0)

Ag Uzerinden komut:
0: Terminaller veya Grafik Ekran Terminali Gzerinden komut
1: Ag uzerinden komut

10 Referansa ulasildi:
0: Referansa ulasiimadi
1: Referansa ulasildi

11 Referans sinirlarin disinda:
0: Referans sinirlarin iginde
1: Referans sinirlarin icinde degil

NOT: Siiriicii hiz modunda oldugunda sinirlar, LSP ve HSP parametreleriyle belirlenir.

12 Ayrilmis (=0)
13 Ayrilmis (=0)
14 DURDURMA tusu uzerinden durdurma:

0: DURDURMA tusuna basiimadi
1: Grafik Ekran Terminali STOP tusuyla tetiklenen durdurma

15 Doéndurme yonu:
0: Cikista ileriye donme
1: Cikista geriye donme

NOT: CiA402 profili ve 1/0 profilindeki degerler tamamen aynidir. I/O profilinde, degerlerin agiklamasi
basitlestirilmistir ve CiA402 (Drivecom) durum tablosuna referans vermez.
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Ekran MOn-

[Modbus ag tani] 11~ d - Menisu

Erigim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [Modbus ag tani]

Bu Meni Hakkinda

Kontrol blogunun altindaki Modbus seri iletisim portu icin kullanilir. Eksiksiz bir tanim icin Modbus seri dahili
iletisim kilavuzuna bakin.

[COMLED'] Ndb |

Modbus iletisim LED'inin gérinimu.

[Mdb gerceve sayisi] 1T I E

Modbus agi kare sayaci: islenen kare sayisi.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Mb AG CRC hatalar] 11 IEC
Modbus agi CRC hata sayimi: CRC hatalari sayisi

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

lilet. Tara. grshrta.] : 5 A - Meniisi

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Ekran] = [iletisim haritasi] = [Modbus ag tani] = [ilet. tara. grshrta.]

CANopen® ve Modbus agi igin kullaniimistir.

[ilet.Tara.Gir.1deg.] 17 |
ilet. tarayici giris 1 degeri. Birinci giris kelimesi degeri.

Ayar

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[llet.Tara.Gir.2deg.] n 12
ilet. tarayici giris 2 degeri. ikinci giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 ded.] ile ayni. » [T | (bkz. sayfa 747).

[llet.Tara.Gir.3ded.] n 13
ilet. tarayici giris 3 degeri. Ugiincii giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 ded.] ile ayni. » [T | (bkz. sayfa 747).

[ilet.Tara.Gir.4 deg.] n M4
ilet. tarayici giris 4 degeri. Dordiincii giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n 17 I (bkz. sayfa 747).

[llet.Tara.Gir.5deg.] n 115
ilet. tarayici giris 5 degeri. Besinci giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n T I (bkz. sayfa 747).

[llet.Tara.Gir.6 deg.] n 15
ilet. tarayici giris 6 degeri. Altinci giris kelimesi degeri.
[llet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n 17 I (bkz. sayfa 747).

[llet.Tara.Gir.7 deg.] n 17 7
ilet. tarayici giris 7 degeri. Yedinci giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 deg.] ile ayni. n 17 I (bkz. sayfa 747).

[llet.Tara.Gir.8 deg.] n 18
ilet. tarayici giris 8 degeri. Sekizinci giris kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Gir.1 deg.]ile ayni. n 11 I (bkz. sayfa 747).
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Ekran MOn-

[ilet tarama cks hrt.] o 5 A - Menisii

Erigim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [ilet tarama ks hrt.]

Bu Men Hakkinda
CANopen® ve Modbus aglari igin kullaniimistir.

[ilet.Tara.Cik.1ded.] n C !
ilet tarayici gikis 1 degeri. Birinci ¢ikis kelimesi degeri.

Ayar <) Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ilet Tarama Gikis 2de§.] n L 2
ilet tarayici gikis 2 degeri. ikinci ¢ikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 ded.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).

[ilet Tarama Gikis 3 dgeri] ~ L 3
ilet tarayici gikis 3 degeri. Uglincii ¢ikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).

[let.Tara.Cik.4 deg.] nC 4
ilet tarayici gikis 4 degeri. Dérdiincii gikis kelimesi degeri.
[llet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).

[let.Tara.Cik.5deg§.] n L 5
ilet tarayici gikis 5 degeri. Besinci gikis kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).

[ilet.Tara.Cik.6 ded.] n L &
ilet tarayici gikis 6 degeri. Altinci gikis kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).

[ilet.Tara.Cik.7 ded.] n L 7
ilet tarayici cikis 7 degeri. Yedinci cikis kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Cik.1 ded.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).

[llet.Tara.Cik.8 deg.] n L A
ilet tarayici cikis 8 degeri. Sekizinci cikis kelimesi degeri.
[ilet.Tara.Cik.1 deg.] ile ayni. n L [ (bkz. sayfa 742).
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Ekran MOn-

[Modbus HMI Tani] 114 H - MenUsu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [Modbus HMI Tani]

Kontrol blogunun éniindeki Modbus seri iletisim portu igin kullanilir (Grafik Ekran Terminali tarafindan

kullantlir)

[COMLED'] Ndb 2
Modbus HMI iletisim LED'inin gérinima.

[Mdb AG gergevesi] 12C E

Terminal Modbus 2: islenen gerceve sayisi.

[Mdb AG CRC hatalan] M2E L

Ayar Q)

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

Terminal Modbus 2: CRC hatalarinin sayisi.

Ayar Q)

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[Ethernet Gom. Tani] [1F E - Menusu

Erigim

[Ekran] = [iletisim haritasi] = [Ethernet Gém. Tani]

Bu Meni Hakkinda

Eksiksiz bir tanim igin Modbus TCP Ethernet IP iletisim kilavuzuna bakin.

NOT: Modbus TCP iletisim kilavuzuna bakin.

IMAC @] MACE

Dahili Ethernet adaptériiniin MAC adresi.

Salt okunur parametre.

Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX seklindedir.

[ETH tml Rx kareleri] £E - X E
Ethernet dahili Rx gergeveleri sayaci.

Ayar <)

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ETH tml Tx kareleri] £E £ X E

Ethernet dahili Tx cerceveleri sayaci.

Ayar Q)

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[ETH tmls hata kare.] EE - E

Ethernet dahili hata ¢erceveleri sayaci.

Ayar()

Aciklama

0...4.294.967.295

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Ethernet Dger Vriri] A~ o E X

Gergek veri orani.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Oto.] Auko Otomatik

[10M. tam] I0F 10 Mega bayt tam dupleks
[10M. yarim] IOH 10 Mega bayt yarim dupleks
[100M. tam] I00F 100 Mega bayt tam dupleks
[100M. yarim] I00H 100 Mega bayt yarim dupleks
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Ekran MOn-

[Ethernet Modul. Tani] TE E - MenUsu

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [Ethrnet Modiil Tani]

Bu Menti Hakkinda
Ethernet-IP - Modbus TCP Moduli (VW3A3720, 721) takiliysa asadidaki parametrelere erisilebilir.

[MAC@] NAC o
Ethernet Modbus TCP haberlesme modili MAC adresi.
Salt okunur parametre.
Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX seklindedir.

[ETH s¢n Rx kareleri] E - X o
Ethernet dahili Rx ¢cergeveleri sayaci.

Ayar () Agciklama

0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[ETH s¢n Tx kareleri] E E X o

Ethernet dahili Tx gergeveleri sayaci.

Ayar Q) Agciklama
0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[ETH se¢ hata karelr] EE - o
Ethernet dahili hata gergeveleri sayaci.

Ayar Q) Agciklama

0...4.294.967.295 Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Mevcut oran] A~ d X

Gergek veri orani.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Oto.] Auktao Otomatik

[10M. tam] IOF 10 Mega bayt tam dupleks
[10M. yarim] IOH 10 Mega bayt yarim dupleks
[100M. tam] 1ooF 100 Mega bayt tam dupleks
[100M. yarim] I100H 100 Mega bayt yarim dupleks
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Ekran MOn-

[DeviceNet Tani] 4V » - Menusi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [DeviceNet Tani]

Asagidaki parametrelere DeviceNet moduili (VW3A3609) takildiysa erisilebilir.

[Kullanilan data hizi] b d - u X

Fieldbus moduli tarafindan kullanilan veri orani.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Otomatik] Auto Otomatik algilama
Fabrika ayari
[125 Kbps] 125K 125.000 Baud
[250 Kbps] 250K 250.000 Baud
[500 Kbps] sO00kK 500.000 Baud

[Fieldbus Hatasi] EF F 2

[Fieldbus ilet. Ksnt]

Fieldbus modiliinden tespit edilen harici hata.

Ayar Aciklama

0...1 0: Hata Yok

dogrulayin.

1: Profile hatasi, [Komut ve Referans] L - P - menusiindeki ayarlari

CnaF

Fieldbus modiilii iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar Aciklama

0...65.535 : Hata yok

: Ag tarafindan tetiklenen hatalar
: Gift MAC ID

: FIFO Rx hatasi

: FIFO Tx hatasi

: CAN asin galismasi

: lletisim haritasi

: Veri yolu kapal

1 1/O Zmn Asimi

: Kabul hatasi

10: DeviceNet ag sifirlamasi
11: /0 baglantisi silindi

12: Ag guci yok

13: 10C hatasi

O©CoO~NOOOBAWN-20
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Ekran MOn-

[Profibus Tani] P - b - Meniisu
Erisim
[Ekran] = [iletigim] =» [Profibus Tani]

Bu Menti Hakkinda
Profibus DP modili (VW3A3607) takildiysa asadidaki parametrelere erisilebilir.

[Kullanilan data hizi] b d - u X

Fieldbus moduli tarafindan kullanilan veri orani.

Ayar() Kod / Deger Agiklama

[Otomatik] Auktao Otomatik algilama
Fabrika ayari

19,6 Kbps] 9K B 9.600 Baud

[19,2 Kbps] 19K 2 19.200 Baud

[93,75 Kbps] 93K 1 93.750 Baud

[187,5 Kbps] 18 7K 187.500 Baud

[500 Kbps] SO0k 500.000 Baud

[1,5 Mbps] ns 1,5 MBaud

[3 Mbps] an 3 MBaud

[6 Mbps] en 6 MBaud

[12 Mbps] en 12 MBaud

[KullaniinPPOprofili] P ~ F L %
PPO profili kullanimda.

Ayar() Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire unbh Konfigiire Edilmemis
Edilmemis]

(1 ! PROFldrive

[100] oo Ozel cihaz

[101] i Ozel cihaz

[102] oe Ozel cihaz

[106] 106 Ozel cihaz

[107] o1 Ozel cihaz

[DP Master Aktif] d P 1A X
Aktif master: 1 veya 2.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[MCL1] ! Master 1
Fabrika ayari

[MCL2] c Master 2

[Fieldbus Hatasi] E P F 2
Fieldbus modiliinden tespit edilen harici hata.
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Ekran MOn-

[Fieldbus ilet. Ksnt] L n F

Fieldbus moduilii iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar()

Aciklama

0...65.535

0: Hata yok

1: Alinan talepler icin ag zaman asimi

2: Modul ile master arasinda tanimlama hatasi
3: Master, temizleme modunda

4: Master sinifi 2 zaman asimi

[Dahili llet.Hatasi 1] L F |

Segenek modiilii iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna bagvurun.

Ayar() Aciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[PROFINET Tani] P - » - Meniisii

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [PROFINET Tani]

Bu Meni{ Hakkinda

PROFINET® modiilii (VW3A3627) giriimisse parametrelerin izlenmesine erisilebilir.

[MAC@] NAC
PROFINET modilinin MAC adresi.
salt okunur parametre.
Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX seklindedir.

[KullanilnPPOprofili] P - F L X
PPO profili kullanimda.

Ayar() Kod / Deger Aciklama
[Yapilandinimamis | wn 0 G Yapilandiriimamis
]

1] ! PROFIdrive

[100] oag Ozel cihaz

[101] g Ozel cihaz

[102] 1oz Ozel cihaz

[106] 106 Ozel cihaz

[107] o1 Ozel cihaz

[iPar Durumu] PAE X
PROFINET: IPAR servis durumu.

Ayar() Kod / Deger Aciklama

[Bosta Durumu] 1dL E Bosta durumu

[Init] n ok Baslatma
[Konfiglirasyon] LonF Konfiglirasyon

[Hazir] rdy Hazir

[Galigirdurumda] | = FE Galisir durumda
[Konfigire ulFC Yapilandiriimamis
edilmemis]

[Onarilamaz Hata] | wr EL Giderilemez hata algilandi

[iPar Hata Kodu] F A d %

IPar algilanan hata kodu.

Ayar() Agciklama
0..5 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[DP Master Aktif] J P 1A%

Aktif master: 1 veya 2.

Ayar() Kod / Deger Agiklama

[MCL1] ) Master 1
Fabrika ayari

[MCL2] c Master 2

[Haberlesme Hatasi] E P F 2

Haberlesme modulinden tespit edilen harici hata.

Ayar Aciklama
0...13 0: Hata Yok
9: Cift IP.

10: IP adresi yok
12: IPAR yapilandiriimadi
13: IPAR dosyasli taninmadi

[Haberlesme llet. Ksnt] L ~ F

Haberlesme moduli iletisim kesintisi.

Ayar()

Aciklama

0...65.535

0: Hata yok

1: Ag zaman asimi

2: Ag asirn yuku

3: Ethernet tasiyici kaybi
17: 10C tarayici hatasi

[Dahili ilet.Hatasi 1] L F |

Secenek moduli iletisim kesintisi.

Ayar()

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[Powerlink Tani] PW L - Menusi

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [Powerlink Tani]

Bu Meni{ Hakkinda

Powerlink moduili (VW3A3619) takildiysa asagidaki parametrelere erisilebilir. Eksiksiz bir tanim igin
Powerlink iletisim kilavuzuna bakin.

Bu meni salt okunur parametreleri igerir.

[Mac@]]1 NALC
POWERLINK modiliniin MAC adresi.
Adres formati XX-XX-XX-XX-XX-XX

[Fieldbus HatasI]] EFF 2

Fieldbus modiliinden tespit edilen harici hata.

[Fieldbus ilet. Ksnt] L ~ F
Fieldbus modiilii iletisim kesintisi. ilgili fieldbus kilavuzuna basvurun.

Ayar Agciklama

0...65.535 0: Ag kesintisi yok

1: Belirtiimemis kesinti

17: Baglanti kaybi (2 baglanti noktasi)

23: Gegersiz Senk Yoneticisi konfiglirasyonu

25: Gegerli ¢ikis yok

27: Senk Yoneticisi izleyicisi (1 baglanti noktasi)
29: Gegersiz Senk Yoneticisi disari konfiglirasyonu
30: Gegersiz Senk Yoneticisi igeri konfiglirasyonu
31: Gegersiz izleyici konfiglirasyonu

36: Gegersiz giris eslemesi

37: Gegersiz ¢ikis eslemesi

38: Tutarsiz ayarlar

43: Gegerli giris ve ¢ikis yok

44: Senk hatasi

80: EE erisimi yok

81: EE hatasi
96: 0x60
[Dahili ilet.Hatas1 1] L F |
Secgenek modulu iletisim kesintisi.
Ayar Q) Agciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[Komut kelime gorintisit] LW - Menusu

Erigim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [Komut kelime goriintiisii]

Bu Meni Hakkinda
Komut kelimesi goriintisu.

[Modbus Komutu] L 7d |
Modbus port kaynagiyla olusturulan komut kelimesi gériintiis.
[CMD Kaydi] L I1d (bkz. sayfa 737) ile ayni.

[CANopen Komutu] L 7 d 2
CANopen® port kaynagiyla olusturulan komut kelimesi gorintisu.
[CMD Kaydi] L 17 d (bkz. sayfa 737) ile ayni.

[COM. Modill Kmt] £ 11 3

Fieldbus modiilii kaynagiyla olusturulan komut kelimesi gértintisa.

[CMD Kaydi] L 17 d (bkz. sayfa 737) ile ayni.

[Ethernet G6m. Komut] L 114 5
Ethernet dahili kaynagiyla olusturulan komut kelimesi géruntisa.
[CMD Kaydi] L 1M d (bkz. sayfa 737) ile ayni.
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Ekran MOn-

[FrekRef Kelime Hrtasi] - W : - Mendisi
Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] = [FrekRef Kelime Hrtasi]

Bu Menti Hakkinda
Frekans referansi gortintiisi.

[Modbus Ref Frek] L F - |/
Modbus port kaynagiyla olusturulan frekans referansi gériintiisi (LFR_MDB).

Ayar Q) Agciklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[CAN RefFrek] L F - 2
CANopen® port kaynagiyla olusturulan frekans referansi gérintiisi (LFR_CAN).

Ayar () Agciklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[iits Mod. Ref Frek] L F - 3
Haberlesme moduilii kaynagiyla olusturulan frekans referansi gortintisi (LFR_COM).

Ayar Q) Agciklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Ethrn Tmis RefFrek] L F - 5

Dahili Ethernet referans frekansi.

Ayar Q) Agciklama

-32.767...32.767 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz
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Ekran MOn-

[CANopen haritasi] L ~ [T - Menisu

Erigim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi]

Bu Meni Hakkinda

Bu menti, bir CANopen fieldbus moduliiniin mevcut olmasi halinde goérintrdir. CANopen iletisim moduli
kilavuzuna basvurun.

[CALISMALED' ] L o n
Bitfield: CANopen® Galistirma LED'i durumunun géruntusu.

[HATALEDY CARE
Bitfield: CANopen® hata LED'i durumunun gérintiisu.
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Ekran MOn-

[PDO1 gorintiist] F = | - Mendisi

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi] =» [PDO1 gériintiisi]

Bu Menii Hakkinda
PDO1 Alma ve PDO1 Aktarma géruntisu.

[Alici: PDO1-1] - P | 1Kk
ilk PDO1 alma gergevesi.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Alici: PDO1-2] - P 12K

ikinci PDO1 alma gergevesi.

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Alici: PDO1-3] - P 1 3%
Uglincii PDO1 alma gergevesi.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Alici: PDO1-4] - P 14X

Dérdiinct PDO1 alma gergevesi.

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

liletilen PDO1-1] £ P | Ik
iletilen PDO1'in birinci gergevesi.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[iletilen PDO1-2] £ F 12K

iletilen PDO1'in ikinci gergevesi.

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[letilen PDO1-3] £ P 1 3%

iletilen PDO1'in liglincii gergevesi.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[letilen PDO1-4] £ P 14 %

iletilen PDO1'in dérdiincii cercevesi.

Ayar

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

[PDO2 gorintiisi] F = 2 - Mendsi

Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi] =» [PDO2 gérintiisii]

Bu Menii Hakkinda
RPDO2 ve TPDO2'nin gorinimu: [PDO1 gériintiisii] P o | - (bkz. sayfa 755) ile ayni yapi.

[Alici: PDO2-1] - P2 1%
ilk PDO2 alma gergevesi.

[Alic: PDO2-2] - P22 X
ikinci PDO2 alma gergevesi.

[Alici: PDO2-3] - P2 3%

Uciincii PDO2 alma cergevesi.

[Alici: PDO2-4] - F 24 %

Doérdiinct PDO2 alma gergevesi.

[iletilen PDO2-1] £ P2 1k
iletilen PDO2'nin birinci cergevesi.

[iletilen PDO2-2] £ F 22 %
iletilen PDO2'nin ikinci gercevesi.

[iletilen PDO2-3] £ F 2 3%

iletilen PDO2'nin tiglincii gercevesi.

[iletilen PDO2-4] £ F 2 4 %

iletilen PDO2'nin dérdiincli cercevesi.
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Ekran MOn-

[PDOS3 gériintiusi] F o 3 - Menusi

Erigim

[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi] =» [PDO3 gérintiisii]

Bu Meni Hakkinda

[Alici

[Alici

[Alici

[Alici

RPDO3 ve TPDO3'lin goriiniimdi.

:PDO31] r P 3 1%
ilk PDO3 alma gergevesi.

Ayar <)

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

:PDO3-2] P 3K
ikinci PDO3 alma gergevesi.
[PDO3-1 Al] ~ P 3 | ayarlari ile ayni.

:PDO3-3] r P33 %
Uclinci PDO3 alma cergevesi.
[PDO3-1 All ~ F 3 | ayarlari ile ayni.

:PDO3-4] - P34 X
Dérdiincti PDO3 alma gergevesi.
[PDO3-1 All - F 3 | ayarlari ile ayni.

[iletilen PDO3-1]1 £ P 3 1%

iletilen PDO3'{in birinci gercevesi.

Ayar <)

Aciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[iletilen PDO3-2] £ P 32 %

iletilen PDO3'lin ikinci gergevesi.

[PDO3-1 let] £ P 3 1 ayarlari ile ayni.

[letilen PDO3-3] £ F 3 3%

iletilen PDO3'lin Giglincii cercevesi.

[PDO3-1 llet] £ P 3 [ ayarlari ile ayni.

[iletilen PDO3-4] £ P 34 X

iletilen PDO3'lin dérdiincii cergevesi.

[PDO3-1 llet] £ P 3 | ayarlari ile ayni.
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Ekran MOn-

[CANopen haritasi] L ~ 1 - Meniisu
Erisim
[Ekran] = [iletisim haritasi] =» [CANopen haritasi]

Bu Menti Hakkinda
CANopen® goruntisu.

[CANopen NMT durumu] ~ IME 5
CANopen® bagli'nin tahrik NMT durumu.

Ayarlar Kod / Deger Agiklama
[Baslatiliyor] book Onylikleme
[Durdurulmus] SEaP Durdurulmus
[Calisma] oFE Calisir durumda
[Onislem] PaPE On calismali

[TXPDOsayisi] nbEF
iletilen PDO sayisi.

Ayar Q) Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[RXPDO sayisi] nbr P
Alinan PDO sayisi.

Ayar Q) Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[CANopen Hatasl] E~ L o
Hata kaydi CANopen®.

Ayar Agciklama

0..5 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[RX Hata Sayaci] ~EL |

Alim hatasi sayisi sayaci (gli¢ kapaliyken kaydedilmez).

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[TXHatasayaci] E EL [

Aktarim hatasi sayisi sayaci (gli¢ kapaliyken kaydedilmez).

Ayar Agciklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Ekran MOn-

Alt bolim 7.12
[Veri kaydi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Dagitiimis kayif] 4L o - MenUsi 161
[Kay. Dgtm prm seg] L d P - Menusi 162
[Dagitilmis kayit] 4 L o - Menisu 164
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Ekran MOn-

[Dagitilmis kayit] 4 L o - Menlsi

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

Aktivasyon

[Ekran] = [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayit]

Bu mend, belirli parametreleri izleyen verilerin kaydedilmesi icin kullanilir.

Dagitiimis kayit fonksiyonu, ayni anda en fazla dort parametre dagitiminda oturum agilmasina izin verir.
Her parametre deposu, ayni 6rnek tlrlyle senkronizedir.

Bu fonksiyonun sonucu, segilen dért parametrenin her biri icin dagitimi goériintiilemek Gzere 10 barlik bir
bar grafigi (fanimlanan maksimum degerin her %10'luk bélim) ¢ikarma olasiligini vermektedir.

NOT: Veri kaydi fonksiyonu konfigirasyonunda yapilan herhangi bir degisiklik, 5nceden saklanan verileri
silecektir.

Bu fonksiyon, veri érneklerini saklamak Uzere ¢ikarmayi amacglamaktadir. Mevcut oldugu zaman, bu
ornekler diger araglarla ylklenebilir (SoMove ve/veya Web sunucusu). Veri kaydi, zaman igerisinde veri
kaydetme ve saklama ihtiyacini karsilar.

Sirucu, asagidaki verileri saklayabilir:

[Veri kaydi] turi Aciklama [Veri kaydi] depolama: Erisim
Otomatik/Manuel

Sdricu tanimlamasi Sdirtct tanimlama verileri | Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menusiinde Web sunucusu

Olay uyarisi kaydi Uyari kaydi Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menisiinde Web sunucusu

Olay hatasi kaydi Hata kaydi Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menusiinde Web sunucusu

Dagitim kaydi 4 Dagitim verisi Manuel Web sunucusu

Enerji kaydi 1 Enerji kayd! verisi Otomatik, [Panel] 4 5H - | SoMove
menisiinde Web sunucusu

[Dagitiimis kayit] 4 L o - segenegini aktif hale getirmek igin:

e [Log. Dgtm prm seg] ile kaydetmek igin 1 ile 4 arasindaki verileri secin L d P -

e [Baslat] secenegi icin [Kayit Dgtm Durumu] L J E » ayarlayin SEAr E

Kaydetme, motor ¢alisir calismaz baslar.

Kaydi durdurmak icin [Kayit D§tm Durumu] L d E n segenegini [Durdur] 5 £ o F olarak ayarlayin.

[Kayit Dgtm Durumu] L 4 E n

Kayit dagitim durumu.

Ayar Q) Kod / Deger Agiklama
[Durdurma] SEaofP Dagitim kaydi devre disi birakildi
Fabrika ayar
[Baslat] SEArE Dagitim, sadece motor galistigi zaman kaydedilir
[Her zaman] ALWAYS Dagitim her zaman kaydedilir
[Sifirla] rESEE Dagitim kaydi sifirlama (konfiglrasyon, veriler)
[Temizle] LLEAF Dagitim verilerini temizle
[Hata] Error Dagitim kaydi esnasinda bir hata tespit edildi
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Ekran MOn-

[Kay. Dgtm prm se¢] L d P - Menisu

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Ekran] = [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayif] =» [Kay. Dgtm prm seg]

Bu mend, veri kaydi igin en ¢ok 4 parametre se¢menize izin verir. Her parametre icin tepe deger de

saklanir.

[Kay. Dgtm. Veriler 1] L dd |
Kayit dagitim verileri 1.

Ayar ($) Kod / Deger Agciklama

[Dag. Kay. no Dagitim kaydi devre disi birakma
Segilemez kil] Fabrika ayari

[Motor Frekansi] rFr Motor frekansi

[Motor Akimi] LCr Motor akimi

[Motor Hizi] 5Fd Motor hizi

[Motor Gerilimi] uaoF Motor gerilimi

[Motor Mek. Glig] | e FrW Motor mekanik glicti
[Girig Elek. Giig] 1Frw Giris elektrik glicu

[Cikis Elek. Giig] | EFPrW Gikis elektrik glict
[Motor Torku] okr Motor torku

[Sebeke Gerilimi] | vl n Sebeke gerilimi

[DC Bara Gerilimi] |Vb&u 5 DC bara gerilimi

[PID Geri Besleme] | = F F PID geri besleme

[Al1 Ter Degeri] EH IV Termal sensor Al1

[AI3 Ter Degeri] EH3V Termal sensor Al3

[Al4 Ter Degeri] EHHY Termal sensér Al4

[AI5 Ter Degeri] EHSYV Termal sensér Al5
[Tahrik Terml EHd Tahrik termal durumu
Durumu]

[Motor Termal EHr Motor termal durumu
Durumu]

[Kurulum Akisi] FS lu Kurulum akisi

[Pompa Akisl] F5cu Pompa akisi

[Girig Basing PS5 lu Giris basing sensori
Degeri]

[Cikis Basing P52u Cikis basinci sensori
Degeri]

[Enerii Tket. ELC . Enerji tiiketimi gdstergesi
Gstrgsi]

[Pompa Verimliligi] | € F Y Pompa verimliligi

[Enerii Perf. EP . Enerji performansi gostergesi
Gstrgsi]

[Sebeke Akimi] L n Ana tahmini akim

[Giris Reaktif Giig] | +9rW Reaktif elektrik girisi gli¢ tahmini
[Giris Giig Faktdri] | PW F Ana Giig Faktéril

[DBR term.durum] | EHB Fren.term.durum
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Ekran MOn-

[Kay. Dgtm. Veriler2] L 44 2
Kayit dagitim verileri 2.
[Kay Dag.] ile ayni[ Veriler 1] L d d [ (bkz. sayfa 762).

[Kay. Dgtm. Veriler3] L 44 3
Kayit dagitim verileri 3.
[Kay Dag.] ile ayni[ Veriler 1] L d d [ (bkz. sayfa 762).

[Kay. Dgtm. Veriler4] L dd 4
Kayit dagitim verileri 4.
[Kay Dag.] ile ayni[ Veriler 1] L 4 4 | (bkz. sayfa 762).
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Ekran MOn-

[Dagitiimis kayit] 4 L o - Menisu
Erigim
[Ekran] =» [Veri kaydi] =» [Dagitiimis kayit]

Bu Meni Hakkinda

NOT: Bir kayit verisi, kayit dagitim verileri icin kullanici tarafindan tanimlanan maksimum degerleri asarsa
bu deger kayit dagitiminda saklanmayacaktir.

[Kyt Dgtm Orn Siiresi] L d 5 £
Kayit dagitim érnegi suresi.

Ayar <) Kod / Deger Agiklama
[200 ms] coaons 200 ms
[1 saniye] 15 1sn

Fabrika ayari
[2 saniye] o5 2sn
[5 saniye] 55 5sn

[D§tm Max Dgr 1] L J 17 |

Kayit dagitim verileri 1'in maksimum degeri.

Ayar <) Aciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Dgtm Max Dgr2] L J 112

Kayit dagitim verileri 2'in maksimum degeri.

Ayar <) Aciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Dgtm Max Dgr3] L d 11 3

Kayit dagitim verileri 3'in maksimum degeri.

Ayar <) Aciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur

[Dgtm Max Dgr4] L J 14

Kayit dagitim verileri 4'in maksimum degeri.

Ayar <) Aciklama

10...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: Salt okunur
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Bolim 8
[Tium ayarlar] L 5 E -

Giris

[Tlm ayarlar] L 5 £ - menUsi, asagidaki hususlar igin tahrik fonksiyonlari konusundaki bitiin

ayarlari sunar:

e Motor ve tahrik konfiglirasyonu
e Uygulama fonksiyonlari
e izleme fonksiyonlari

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt BSlim Baslik Sayfa
8.1 Genel Bilgi 167
8.2 [Makro yapilandirma] 170
8.3 [Motor parametreleri] /1P A - Menusi 172
8.4 [Sisten birimlerini tanimla] 214
8.5 [Sensér atamasi] 217
8.6 [Komut ve Referans] L - P - Menusi 241
8.7 [Pompa fonksiyonlari] - [Takviye kontrolii] 255
8.8 [Pompa fonksiyonlari] - [Seviye Kontrl] 287
8.9 [Pompa Fonksiyonlari] - [PID kontrolérii] 308

8.10 [Pompa Fonksiyonlari] - [Uyku/Uyanma] 329

8.11 [Pompa fonksiyonlari] - [Geri besleme izleme] 343

8.12 [Pompa Fonksiyonlari] - [Pompa &zellikleri] 345

8.13 [Pompa fonksiyonlari] - [Sensdrsiiz akis tahmini] 352

8.14 [Pompa fonskiyonlari] - [dP/Diisii Yiksekligi Diizeltmesi] 355

8.15 [Pompa Fonksiyonlari] - [Pompa baglat durdur] 357

8.16 [Pompa fonksiyonlari] - [Boru dolumu] 361

8.17 [Pompa Fonksiyonlari] - [Siirtlinme kaybi kompanzasyonu] 367

8.18 [Pompa Fonksiyonlari] - [Jokey pompasi] 370

8.19 [Pompa Fonksiyonlari] - [Bsingg pompsi kntrl] 372

8.20 [Pompa Fonksiyonlari] - [Akis sinirlandirma] 376

8.21 [Pompa izleme] - [Pompa Déngiisii izleme] 380

8.22 [Pompa izleme] - [Sikisiklik énleyici] 382

8.23 [Pompa izleme] - [Kuru ¢alisma Izl.] 388

8.24 [Pompa izleme] - [Pompa diigk aks izl.] 391

8.25 [Pompa izleme] - [Termal izleme] 397

8.26 [Pompa izleme] - [Giris basinci izleme] 398

8.27 [Pompa izleme] - [Cikis basinci izleme] 404

8.28 [Pompa izleme] - [Yiiksek akis izleme] 408

8.29 [Fan] - [PID kontrolérii] 412

8.30 [Fan] - [Geri besleme izleme] 413

8.31 [Fan] - [Atlama frekansi] 414

8.32 [Fan] 415

8.33 [Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz Sinirlari] 418

8.34 [Jenerik fonksiyonlar] - [Rampa] 421

8.35 [Jenerik fonksiyonlar] - [Rampa anahtari] 424
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Tdm ayarlar CSt-

Alt Boliim Baslik Sayfa
8.36 [Jenerik fonksiyonlar] - [Durma konfigir.] 426
8.37 [Jenerik fonksiyonlar] - [Oto DC Enjeksiyonu] 431
8.38 [Jenerik fonksiyonlar] - [Ref islemleri] 434
8.39 [Jenerik fonksiyonlar] - [Onayar hizlari] 436
8.40 [Jenerik fonksiyonlar] - [+/- hiz] 440
8.41 [Jenerik fonksiyonlar] - [Atlama frekansi] 443
8.42 [Jenerik fonksiyonlar] - [PID kontrolérii] 444
8.43 [Jenerik fonksiyonlar] - [Geri besleme izl.] 445
8.44 [Jenerik fonksiyonlar] - [Esige ulasildi] 446
8.45 [Jenerik fonksiyonlar] - [Anasbk kontk. Komut] 448
8.46 [Genel fonksiyonlar] - [Cikis kontaktori komutu] 450
8.47 [Jenerik fonksiyonlar] - [Geri devre disi] 453
8.48 [Jenerik fonksiyonlar] - [Tork sinirlandirma]) 454
8.49 [Jenerik fonksiyonlar] - [Parametre anahtarlamasi] 456
8.50 [Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz zaman asimindan sonra durma] 464
8.51 [Jenerik fonksiyonlar] - [Aktif On Ug] 466
8.52 [Jenerik izleme] 467
8.53 [Giris/Gikig] - [I/O atamasi] 474
8.54 [Giris/Gikis] - [DI/DQ] 487
8.55 [Giris/Clkis] - [Analog /O] 505
8.56 [Girig/Cikis] - [Réle] 523
8.57 [Hata/Uyari yénetimi] 535
8.58 [Bakim] 563
8.59 [Dolap I/O Fonksiyonu] L A& F - 572
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.1

Genel Bilgi

Uygulama Kontrol Modu

Pompa kontrol cihazi i¢in bes uygulama kontrol modu bulunmaktadir.

Uygulama kontrol modu, segilen kanala ve [PID regiil.] moduna gére P : d mode.

Bu tablo, kontrol modlarinin éncelik siralamasini gostermektedir:

Oncelik Kanal Fonksiyon Kontrol modu

1 Lokal FLoveyaEK Lokal

2 Kanal 2 Fre Devre disI birakma cihazi
3 Kanal 1 Pan PID manu

4 Kanal 1 P 5P PID oto

5 Kanal 1 Fr IveyaFr |Ib Hiz kontrolii

Uygulama Kontrol Fonksiyonlari

Uygulama kontrol fonksiyonlari, biitin modlarda mevcut degildir. Bu tablo, segilen moda gére her
fonksiyonun kullanilabilirligini sunar:

Fonksiyon Kanal 1 Kanal 2 Lokal Uygulama
P.:dManu |P .dAuto |[NoP .d durumu
Referans Frekansi Pon P .5F Fr Iveya |Fr? MNP veya |-
Kaynagi Fr Ib FLal
Santriflij Pompasi Evet Evet Evet Evet Evet -
Baslatma ve Durdurma
Termik Pompay! izleme Evet Evet Evet Evet Evet -
Sikisiklik Onleyici Evet Evet Evet Hayir Hayir ARJAN
Baslangi¢ Pompasi Evet Evet Evet Hayir Hayir Prn
Kontrolu
Boru Doldurma Evet Evet Evet Hayir Hayir FaLL
Kuru Galisma Pompa Evet Evet Evet Hayir Hayir -
izleme
Pompa Diisiik Akis izleme | Evet Evet Evet Hayir Hayir -
Pompa Dénglisii izleme | Evet Evet Evet Hayir Hayir -
Yiiksek Akis izleme Evet Evet Evet Hayir Hayir -
Akis Sinirlandirma Evet Evet Evet Hayir Hayir FL N
Cikis Basinci izleme Evet Evet Evet Hayir Hayir -
Giris Basinc izleme Evet Evet Evet Hayir Hayir LallF
Sireg Kontroll (PID) Evet (Manu) | Evet (Oto) Yapilandinl | Hayir Hayir Aukn
mamis NAAu
PID Kontrol6rii Evet Evet Hayir Hayir Hayir booSE
SLEEFP
Uyku Uyanma (Basing Hayir Evet Hayir Hayir Hayir -
Kontrolu)
Gelismis Uyku Kontrolu Hayir Evet Hayir Hayir Hayir -
(Basing Kontrolii)
Sdrtinme Kaybi Hayir Evet Hayir Hayir Hayir -
Kompanzasyonu

1 Coklu Pompa Yonetimi, Takviye ve Seviye Kontrolu igin aktiftir. Hem Takviye hem Seviye Kontrolii inaktifken tim
yardimci pompalar durdurulur.
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Tum ayarlar CSt-

Fonksiyon Kanal 1 Kanal 2 Lokal Uygulama
P idManu [P dAuto [NoFP :d durumu

Jokey Pompasi Kontrolt | Hayir Evet Hayir Hayir Hayir -

PID Geri Besleme izleme | Hayir Evet Hayir Hayir Hayir -

Hiz Zaman Asimindan Evet Hayir Evet Evet Evet SLEEF

Sonra Durdurma

Coklu Pompa Yo6netimi Evet (D Evet (D Evet (D - - -

Takviye Kontrolu Evet Evet Evet Hayir Hayir -

Seviye Kontrol Yok Yok Evet Hayir Hayir -

1 Coklu Pompa Yonetimi, Takviye ve Seviye Kontrolu icin aktiftir. Hem Takviye hem Seviye Kontrolu inaktifken tim
yardimci pompalar durdurulur.

Konfiglire Edilen PID ile Referans Kanalina Genel Bakis

FR1 o 2
:
:
: |
Uygulama 4
kontrolli
____________ 5
P | P T
............ Tahrik
=N Hizi ayar
noktasi

[7ioC ] :

[Hizlanma 2] ~ L & parametresiyle kanal 1 ile kanal 1b arasinda akim diizenleme

[Dahili PID Ref] P  , parametresiyle yapilan siire¢ ayar noktalari segimi

[PID regdil.] manuel fonksiyonu P i d, commutation done with [Auto/Manual assign.] P A u parameter
[Frek Anaht. Atamasi] -~ F L parametresiyle kanal 1 ile kanal 2 arasinda yapilan segim

[Zorla Lokal Atama] F L o ya da [T/K] fonksiyonuyla aktif hale getirilen cebri yerel mod F n £ K

A ON =

Konfiglire Edilmeyen PID ile Referans Kanalina Genel Bakis

1

FR1 o
Fcts A

FR2

FLOC o

1 [Hizlanma 2] ~ [ b parametresiyle kanal 1 ile kanal 1b arasinda akim diizenleme
2 [Frek Anaht. Atamasi] - F L parametresiyle kanal 1 ile kanal 2 arasinda yapilan segim
3 [Zorla Lokal Atama] F L o ya da [T/K] fonksiyonuyla aktif hale getirilen cebri yerel mod F n E K

Uygulama

kontroll

Fcts C

Tahrik
hizi ayar
noktasi

izleme Fonksiyonlar
Bu tablo, uygulama durumuna bagl olarak uygulama bulunabilirligini sunar:

Uygulama Sistem izleme fonksiyonlari Pompa izleme fonksiyonlari (pompa caligtirma)
durumu Cikis diistik | Cikisyiiksek | Yiiksek akis | Giris diisiik | Pompa Kuru Pompa
basinci basinci basinci disik akigi | calisma déngiisi

AJAN Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir Hayir Yalnizca
déngu
basina 1
tane

Pran Hayir Evet Evet Yok veya Yok Yok Yok

hayir

F.LL Hayir Evet Evet Evet Evet Evet Her

baslatmada
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Uygulama Sistem izleme fonksiyonlari Pompa izleme fonksiyonlari (pompa ¢alistirma)
durumu Cikis disiik | Cikisyiksek | Yiksek akis | Giris diigik | Pompa Kuru Pompa
basinci basinci basinci diisiik akisi | galisma doéngiisii
run, Evet Evet Evet Evet Evet Evet Her
MAAu, baslatmada
Auko,
FL .0,
CollFP
booSE Evet Evet Evet Evet Evet Evet Yok
SLEEFP Evet Evet Evet Yok veya Yok Yok Yok
hayir
JoLKEY |Evet Evet Evet Evet (1) Evet (1) Evet (1) Her
baslatmada
M

1 VSD pompasi, jokey pompasi olarak kullaniliyorsa
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Alt boélim 8.2

[Makro yapilandirma]

[Makro konfiglirasyon] 1L - - Menisii

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tum ayarlar] =» [Makro konfiglrasyon]

Bu men yalnizca segili uygulama igin faydali parametreleri ve meniileri géstermek amaciyla bir uygulama

tird secilmesine izin verir.

Uygulama tiri segimi uygulama ayarlarindan énce yapilmalidir.

Uygulama uyumlulugu
Asagidaki tabloda [Uygulama Segimi] A P P £t degderine bagl olarak yapilandirilabilen fonksiyonlar

gOsterilmistir.

Fonksiyon [Uygulama Segimi] AP F £
[Jenerik Pompa Kontrolii] | [Pompa Seviye Kontrl] [Pompa Takviye Kntrol]
LPMNP LEVEL booSE

[Pompa 6zellikleri] P L - - | Evet Evet Evet

[Sensoérsiiz akis tahmini] Evet 1 degisken hizli pompa igeren mimarilerde yalnizca Ana

SFE - Pompa igin.
Coklu degisken hizli pompa mimarilerinde tim pompalar
icin kullanilabilir.

[Pompa baglatma Evet Evet Evet

durdurma] F5SE -

[Termal izleme] £ PP - Evet Evet Evet

[Sikigma énleme izleme] Evet 1 degisken hizli pompa igeren mimarilerde yalnizca Ana

1A - Pompa igin.
Coklu degisken hizli pompa mimarilerinde tim pompalar
icin kullanilabilir.

[Hazirlama pompasi Evet 1 degisken hizli pompa igeren mimarilerde yalnizca Ana

kontroll] PP L - Pompa igin.
Coklu degisken hizli pompa mimarilerinde tim pompalar
icin kullanilabilir.

[Boru doldurma] P F ., - Evet Kullanilamaz Evet

[Kuru ¢alisma izleme] Evet 1 degisken hizli pompa igeren mimarilerde yalnizca Ana

ddr - Pompa igin.
Coklu degisken hizli pompa mimarilerinde tim pompalar
icin kullanilabilir.

[Pompa diisk aks izl.] Evet 1 degisken hizli pompa igeren mimarilerde yalnizca Ana

PLF- Pompa igin.
Coklu degisken hizli pompa mimarilerinde tim pompalar
icin kullanilabilir.

[Pompa dongiisii izleme] Evet Higbir Ana Pompa Nébetlese Kullanimi

L5P- yapilandirimamissa 1 degisken hizli pompa igeren
mimarilerde yalnizca Ana Pompa igin.
Coklu degisken hizli pompa mimarilerinde tim pompalar
icin kullanilabilir.

[Yiksek akis izleme] Evet Kurulum akis senséri temel alinarak

HFF -

[Akis sinirlandirma] Evet Kullanilamaz Evet

FLIT-

[Cikis basinci izleme] Evet Evet Evet

aPP-
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Fonksiyon [Uygulama Segimi] A P P £
[Jenerik Pompa Kontrolii] | [Pompa Seviye Kontrl] [Pompa Takviye Kntrol]
GPMNFP LEVEL boo5SE
[Inlet pressure monitoring]] | Evet Yalnizca Uyari Evet
PP - yapilandirilabilir
[PID kontroldrii] P +d - Evet Kullanilamaz Gerekli
[Uyku/Uyanma] 5 FW - Evet Kullanilamaz Evet
[Siirtinme kayb! Evet Kullanilamaz Evet
kompanzasyonu] F L L -
[Jokey pompasi] JK P - Evet Kullanilamaz Evet
[Geri besleme izleme] Evet Kullanilamaz Evet
FKM-
[Takviye Kontrolil] £ 5 £ - | Kullanilamaz Kullanilamaz Evet
[Seviye Kontrol] L V L - Kullanilamaz Evet Kullanilamaz

[Uygulama Segimi] AP P E

Uygulama secimi.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre degistirilirse gegerli yapilandirmalar devre disi birakilmis ve bu islevlerde kullanilan
girislerin atamalari fabrika ayarlarina sifirlanmis sekilde islevler aktiftir.

Bu degisikligin kullanilan elektrik tesisati tiirliyle uyumlu oldugunu dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Jenerik Pompa LPMOP Jenerik pompa kontroll uygulamasi
Kontrolii] Fabrika ayari

[Pompa Seviye LEVEL Pompa Seviye Kontrl Uygulamasi
Kontrl]

[Pompa Takviye bea5E Pompa takviye Kntrol Uygulamasi
Kntrol]

[Jenerik fan FAn Jenerik fan kontrolli uygulamasi
kontrolii]
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Alt bélim 8.3

[Motor parametreleri] 1P A - Menusu

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bolim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Motor parametreleri] 1P A - Menusi 173
[Veri] NE 4 - Menlsl 176
[Motor ince ayan] /1E u - MenUsu 183
[Motor izleme] Mo P - Menust 189
[Termal izleme] £ F P - Menisi 190
[Motor izleme] 1o P - Mendsu 197
[Motor kontrolii] 4 - L - Mensu 199
[Hiz Cevrimi Optimizasyonu] 1L L - Menisu 205
[Degistirme frekansi] 5W F - Menisl 211
[Giris Filtresi] 4 L - - MenUsu 213
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[Motor parametreleri] I1F A - Menusi

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri]

Asiri yikin %110'undan daha azinin gerekli oldugu bir uygulama igin
e Tahrigin glic anma degeri, motorun glic anma degerine esit olabilir
e Normal anma degeri kullaniimahdir

Asiri yikin %110'undan daha fazlasinin gerekli oldugu bir uygulama igin (%150'ye kadar)
e Tahrigin glic anma degeri, motorun giic anma degerinden daha buyik olmaldir
e Motor etiket plakasi parametresini dnceden ayarlamak i¢in yliksek anma degeri kullanilabilir

Yiksek anma degeri segildiyse tahrigin akim siniri 1,5 'e uzatilir. Motor parametrelerinin akima ve/veya
glice bagli i¢ ve maksimum degerleri disurilir. Bir segimden digerine gegilirken, bitin ilgili parametreler
fabrika ayari degerlerine ayarlanir.

Her durumda, tahrigin maksimum akimi degismez. Tahridi ylksek deger modunda ayarlamak, motor
parametreleri icin nominal degerleri diisiirmez. Bu da ayni motor igin, yiksek anma degeri modlarinda
ylksek kapasiteli bir tahrigin gerekli oldugu anlamina gelir.

ATV600 Motor Kontrol Turleri
ATV600 tahrigi, uygulamaya bagli olarak tim kullanim durumlarini kapsayan 5 motor kontrol tirlerini icinde

barindirir.

Asagidaki tabloda uygulama ihtiyaglarina bagh olarak Motor Kontrol tirleri segimini gosterir:

Kontrol

Motor Turl

[Motor Kontrol Turii] L £ £
segimi

Aciklama

Acilmis Cevrim

Asenkronize motor

[U/F VC Standardi] 5 £ d

U/F vektdr kontrol yasasi

[U/F VC 5 nokta] w F 5

5 noktali U/F vektor kontrol
yasasl

[U/FVCKuad.] uF 9

Degisken tork uygulamalari
icin (pompalar ve fanlar) U/F
vektor kontrol yasasi.

[U/F VC Enerji Tasr.] ELC o

Enerji tasarrufu igin U/F
vektdr kontroll optimize
edilmis.

Senkronize motor

[SYN_.UVC] 54 nwu

Degisken tork uygulamalari
icin kalici miknatis kontrol
yasasi

Manyetik direngli motor

[Rel. Mot.] 5~V L

Manyetik direngli motor
kontrol yasasi

Asenkronize Motorlar icin Parametreler Listesi

Asagidaki tabloda [Motor Kontrol Tirii] L £ £ segimine bagl olarak yapilandiriimasi gereken minimum
parametreler listesi gosterilmistir:

NOT: Bu parametreler ayarlandiktan sonra, performanslarin optimize edilmesi igin bir [Oto. ince ayar]

E u n yapilmasi énerilir.

Parametreler

[U/F VC Standardi]
S5Ed

[U/F VC 5 nokta]
LFE

[U/F VC Kuad.]
uF 4

[U/F VC Enerji Tasr.]
ELo

[Motor Standardi] & F ~

v

v

v

[Nominal Motor Giicii]
n P r

[Nom Motor Gerilimi]
unb

[Nom Motor Akimi] n L ~

[Nominal Motor Frek]
Fr5

ANEER NA NN

A N NN

A N NN

[Nominal Motor Hizi]

nSP

SOSNISN S

EAV64318TR 05/2019

173




Tum ayarlar CSt-

Senkronize veya Manyetik Direngli Motorlar icin Parametreler Listesi

Asagidaki tabloda [Motor Kontrol Tirii] L E £ secimine bagh olarak, senkronize veya manyetik direncli
motorlar igin yapilandirilmasi gereken minimum parametreler listesi gdsterilmistir:

NOT: Bu parametreler ayarlandiktan sonra, performanslarin optimize edilmesi igin bir [Oto. ince ayar]
E u ~ yapilmasi onerilir

Parametreler [SYN.UVC] 54nu [Rel. Mot.] 5~V C
[Senk.Nominall] nL - & v v

[Nom Senk Motor Hizij n 5 F 5 v v

[Nom Motor torku] £ 95 v v

[Kutup giftleri] PP~ & v v

[Aci ayar tipi] A5 E v v

[Oto. ince Ayar TUrli] £ un E 4 WAQ!

(1) Manyetik direncli motorlarla performansi optimize etmek igin [Oto. ince Ayar Tirl] £ u n E degistirilebilir.

[Cift Anma Degeri] d - £

ikili derecelendirme durumu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Normal Hizmet] norMAL Normal deger, tahrik akim limiti 1.1 In'dir
Fabrika ayari

[Agir Hizmet] H.GH Yiksek anma degeri, tahrik akim limiti 1,5 In'dir

[Motor Kontrol Turd] L £ E
Motor kontrol tiird.

NOT: Parametre degerlerini girmeden énce motor kontrol tirlini segin.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[U/F VC Standardi] | SE d Standart motor kontrol tipi. Distik hizda moment gerektiren uygulamalar
icin. Bu motor kontrol turd, paralel baglanan motorlar igin kullanilabilir.

[U/F VC 5 nokta] uF5 5 bélmeli V/F profili: [U/F VC Standardi] 5 £ d profili gibi ama rezonans
(doygunluk) engellemeyi de destekler.

V]
UnS

us

U4

u3
U1

u2 /
uo

F1 F2 F3 F4 F5 FiS  F

Buprofiiun5,Fr 5,u Itou5veF [ilaF 5 parametrelerinin degerleri
ile tanimlanir.
Fr5>F5>F4>F3>F2>F |

NOT: U0, motor parametrelerini temel alan bir dahili hesaplamanin
sonucudur ve u F r (%) ile garpilir. U0, u F ~ degeri degistirilerek
ayarlanabilir.

174 EAV64318TR 05/2019




Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[U/F VC Kuad.] uF 9 Cesitli moment uygulamalarina ayrilan ve 6zellikle pompalar ve fanlar igin
kullanilan motor kontrol tirG.

Fabrika ayari

[SYN_U VC] 5Y9nu Acik cevrim senkronize motor: Sabit miknatisli senkron motorlara 6zel
motor kontrol tiirl. Bu motor kontrol tiri degisken tork uygulamalari igin
kullanilir.

[U/F VC Eneriji ELa Enerji tasarrufu igin optimize edilmis 6zel motor kontrol tirG.

Tasr.] Bu motor kontrol tiirti, motor ylikiine gére otomatik olarak tahrik ¢ikis
akimini diistirtir. Bu otomatik akim seviyesi ayarlamasi, yikin minimumda
tutuldugu dénemler igin enerji tasarrufu saglar ve tahrigin performansini
tam ylikte muhafaza eder.

[Rel. Mot.] SrVc

Senktonize Manyetik Direngli Motor: Manyetik direngli motorlar i¢in motor
kontrol tird. Bu motor kontrol tiri degisken tork uygulamalari igin kullanilir.
Tahrigin maksimum ¢ikis akimi motor akimina esit veya daha blyuk degilse
bu durum, tork performanslari géliine yol acar. [Durma izlemesi] 5 £ P L
fonksiyonu, motor akiminin ve hiz yikselis zamaninin izlenmesiyle motorun
asiri yuklenmesinin énlenmesine yardimci olur.
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[Veri] MME 4 - Menlsu
Erigim
[TUm ayarlar] =» [Motor parametreleri] = [Motor verileri] = [Veriler]

Bu Meni Hakkinda

Senkron motor parametreleri icin. Ozel parametrelere [Motor Kontrol Turli] L £ £ 63esi [SYN_U VC]
S5Ynuveya[Rel. Mot.] 5~V L.

A UYARI

KONTROL KAYBI

e Bagl motorun kilavuzunu tamamen okuyup kavrayin.

e isim plakasina ve bagh motorun kilavuzuna bakarak tiim motor parametrelerinin dogru ayarlandigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu tablo, motor verilerinin ayarlanmasi ve optimize edilmesi icin izlenmesi gereken adimlari sunar:

Adim Eylem

1 Motor etiket plakasini girin

2 [OtoAyar] £ u n islemini gerceklestirin

3 Davranisi optimize etmek igin [Senkr. EMF sabiti] F H 5 degerini ayarlayin:

® Motoru makinenin tizerinde mevcut olan minimum sabit frekansta (minimum yulkte) galistirin.
® [% hata EMF senkr] - d A E degerini kontrol edip not alin:
O [% hata EMF senkr] - d A E degeri %0'dan duslkse [Senkr. EMF sabiti] P H 5 artirilabilir.
O [% hata EMF senkr] - d A E degeri %0'dan yukaridaysa [Senkr. EMF sabiti] P H 5 azaltilabilir.
[% hata EMF senkr] - d A E degeri %0'a yakinlastiriimahdir.

® [Senkr. EMF sabiti] P H 5 degerini [% hata EMF senkr] - d A E degerine uygun olarak (daha énce not
edilen) degistirmek igin motoru durdurun.

[Motor Standardi] & F - %
Motor standardi.

Bu parametre asagidaki parametrelerin 6n ayarlarini degistirir:
[Yiksek Hizl H5 P

[Motor Frek Esigi] F £ d
[Nom Motor Gerilimi] u~ 5
[Nominal Motor Frek] F - 5
[Maks Frekans] E F -

NOT: Fabrika ayari degeri ATV630eeeS6e katalog sayilari igin [60 Hz NEMA] olarak degistirilir.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 63esi [SYN_UVC] 54~ u ve[Rel. Mot.] 5~V L.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[50 Hz IEC] 50 IEC

Fabrika ayari
[60 Hz NEMA] 60 NEMA

[Nominal Motor Giicii] n P - X
Nominal motor giicu.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 63esi [SYN_UVC] 54~ u ve[Rel. Mot.] 5~V L.

Etiket plakasindaki nominal motor gticli, [Motor Standardi] & F ~, [S0Hz IEC] & 0O olarak ayarlanirsa kW,
[Motor Standardi] & F ~, [60Hz NEMA] & O olarak ayarlanirsa HP cinsinden verilir.

Ayar Aciklama
Siriici anma degerlerine gore -

Fabrika ayari: siriici anma degerlerine gére
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[Nom Motor Gerilimi] u n 5%
Nominal motor gerilimi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54nwu ve[Rel. Mot.] 5~V L.
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor gerilimi.

Ayar Aciklama
100...690 Vac Ayar araligi
Fabrika ayari: siiricli anma degerine ve [Motor Standardi]'na gére b F r

[Nom Motor Akimi] ~ L - X
Etiket plakasinda belirtilen nominal motor akimi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54nwu ve[Rel. Mot] 5~V L.

Ayar Agciklama
0,15..1,5In M Ayar araligi
Fabrika ayari: siriicii anma degerine ve [Motor Standardi]'na gére & F r

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicli isim plakasinda belirtilen nominal siiriicli akimina esittir.

[Nominal Motor Frek] F ~ 5%
Nominal motor frekansi.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_ UVC] 54~ ve[Rel. Mot] 5~V L.
Fabrika ayari 50 Hz'dir veya [Motor Standardi] & F -, 60 Hz olarak ayarlanirsa 6n ayar 60 Hz'dir.

Ayar Agciklama
40,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 50 Hz

[Nominal Motor Hizi] n 5 P X
Nominal motor hizi.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6desi [SYN_UVC] 54nu ve[Rel. Mot] 5~V L.

Etiket plakasi Hz cinsi veya % olarak senkron hiz ve kayma veriyorsa nominal hizi hesaplamak igin
asagidaki formdllerden herhangi birini kullanin:

. . 100 — % olarak 1
e Nominal hiz = Senkronize hiz x % areksyima
100

e Nominal hiz = x senkronize hizi @i 54 Hz motorlar)
60

e Nominal hiz = x senkronize hizi 2~#2ekswnim 50 Hz motorlar).
50

Ayar Agciklama
0...65.535 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: sirlicii anma degerlerine gére

[Motor Para. Segimi] 1P L %
Motor parametresi segimi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Turll] L £ £ 6gesi [SYN_ UVC] 54~ u ve[Rel. Mot] 5~V L.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Motor Giicii] nPr Motor glicl
Fabrika ayari

[Motor Kosiniisii] | L a5 Motor kosinis
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[Motor 1 Kosiniis Fi] L o 5%

Nominal motor kosinis Phi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_U VC] 5 4 n u ve [Rel. Mot.] 5~ V [ olarak
ayarlanmazsa ve [Motor param segimi] /7P L [Mot Kosiniisli] L o 5olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,50...1,00 Ayar araligi
Fabrika ayari: siriici anma degerlerine gore

[Asenk.Motor R Statr] - 5 A%

Asenkron motor stator direnci.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiirii]
CEE 63esi[SYN.UVC] 59~ wuve[Rel.Mot] 5~V L.

Fabrika ayari gergeklestiriimisse otomatik tanima calismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Aciklama
0...65.535 mOhm Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mOhm

[Miknatislama Akimi] +d A *

Miknatislama akimi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiir]
LEE 63esi[SYN_UVC] 59nu ve[Rel.Mot] 5~V L.

Ayar

0...6.553,5 A

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 A

[AsenkMotor Lf Endiikt] L F A X

Asenkron motor kagak enduktansi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiiri]
CEE 6Gesi[SYN_.UVC] 59nu ve[Rel.Mot] 5~V L.

Fabrika ayari gergeklestiriimisse otomatik tanima calismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Aciklama
0...655,35 mH Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mH

[Rotor Stiresi Sabiti] £ - A%

Rotor sliresi sabiti.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tir(]
L EE 63esi[SYN_.UVC] 59nu ve[Rel.Mot] 5~V L.

Ayar Aciklama
0...65.535 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[Senk.NominalI] n L - 5%

Senk motor nominal akimi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirl]] L £ £ 63esi [SYN_UVC] 549~ u veya[Rel. Mot] 5~ VL.

Ayar

0,25..1,5In (M

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: siiricli anma degerlerine gore.

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicii isim plakasinda belirtilen nominal surici akimina esittir.

178

EAV64318TR 05/2019




Tum ayarlar CSt-

[Nom Senk Motor Hizi] n 5 P 5%
Nominal senkronize motor hizi.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54nu veya[Rel. Mot] 5~V L.

Ayar Agciklama

0...48.000 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: siriicii anma degerlerine gore.

[Nom Motor torku] £ 95 %
Nominal motor torku

Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54nu veya[Rel. Mot] 5~V L.

Ayar Agciklama
0,1...6.553,5 Nm Siricl anma degerlerine.
Fabrika ayari: siriicii anma degerlerine gore.

[Kutup giftleri] PP » 5%
Kutup ciftleri.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54nu veya[Rel. Mot] 5~V L.

Ayar Agciklama

1..50 Ayar araligi
Fabrika ayari: siriici anma degerlerine gore.

[Agi ayar tipi] A5 £ X
Otomatik agi ayar tipi.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirii]] L £ £ 63esi [SYN_UVC] 54~ u veya[Rel. Mot] 5~ VL.

Bu fonksiyon, rotoru hizalamak ya da ¢alistirma esnasinda tork sarsintisini azaltmak icin strekli
miknatislara baglanan rotor akinin agisini hesaplamak icin kullanilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[PSI hizalama] PS5 Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart hizalama modu
Acl dlgusU, statdr akimi tepkisinin genis frekans agilari Gzerinden bir darbe
sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle gergeklestirilir

[PSIO hizalama] F5%.a Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan optimize
hizalama modu

Optimize bir frekans araligi Uzerinden [PSI hizalama] F 5 . ile ayni islem
gerceklestirilir

Olglim siiresi, tahrik kapali bile olsa, ilk calistirma emrinden veya tanima
isleminden sonra azalir

Fabrika ayari

[Donel Akim L Donel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.

Enjeksiyonu] Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini gergeklestirilir;
4 s'ye kadar gerektirir.

Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada sinis filtresi kullanildiginda bu ayar énerilir.

NOT: Senkronize manyetik direngli motor igin bu ayarin kullanimi énerilir.
[Hizalama yok] no Hizalama yok
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[Senkr. EMF sabiti] P H 5 %

Senkron motor EMF sabiti

Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ [SYN_U VC] 5 Y n u olarak ayarlanirsa erisilebilir.

P H 5 ayari, yuksiz calismada akimi azaltmaya olanak sagdlar.

Ayar

Aciklama
0...6.553,5 mV/rpm

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mV/rpm

[Senk.Motor Statorii R] - 5 A5 X

Hesaplanan senkronize motor statori R.

Soguk hal statér direnci (sargi basina). Fabrika ayari gergeklestiriimisse tanima ¢alismasinin sonucu ile
degistirilir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiir(]
CEE 6Gesi[SYN.UVC] 59~ wu veya[Rel. Mot] 5~V L.

Degeri biliyorsaniz girebilirsiniz.

Ayar ($) Aciklama
0...65.535 mOhm

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 mOhm

[Otomatik ayar L d ekseni] L o 5 %

Otomatik ayar L d ekseni.

"d" ekseni stator enduktansi mH cinsinden (faz basina).

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiirii]
CEE 6Gesi[SYN.UVC] 59~ wu veya[Rel. Mot] 5~V L.

Duiz kutuplu motorlarda [OtoAyar L d-ekseni] L d4 5 = [OtoAyar L g-ekseni] L 9 5 = Statoér endiktansi L.
Fabrika ayari gergeklestiriimisse otomatik tanima galismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Aciklama
0...655,35 mH Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Otomatik ayar L q ekseni] L 95 %

Otomatik ayar L q ekseni.
"q" ekseni stator enduktansi mH cinsinden (faz basina).

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiir]
CEE 6Gesi[SYN_.UVC] 59nu veya[Rel.Mot] 5~V L.

Dulz kutuplu motorlarda [OtoAyar L d-ekseni] L d 5 = [OtoAyar L g-ekseni] L 9 5 = Statoér endiktansi L.

Fabrika ayari gergeklestiriimisse otomatik tanima galismasinin sonucu ile degistirilir.

Ayar Aciklama

0...655,35 mH Ayar araligi

Fabrika ayari: 0
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[Senk.Nominal Frek] F - 5 5%
Senkronize motor nominal frekansi.

Senkron motor i¢in Hz biriminde nominal motor frekansi. [Nom SenkrMotor Hizi] » 5 P 5 ve [Kutup giftleri]
P F n 5 verilerine gére otomatik glincellenir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiird]
L EE 63esi[SYN_.UVC] 59nwu veya[Rel. Mot] 5~V L.

Ayar (@) Aciklama
10.0...500.0 Hz Ayar araligi
Fabrikaayar: n5P5x PPn5/60

[PSI HizalaMaksAkimi] 11C ~ X
PSI hizalamasinin maksimum akimi.

[PSI hizalama] F 5 : ve [PSl hizalama] P 5 : o agl kaymasi 6lcim modlari igin [Senkr Nominall] ~n L - 5
ogesinin %'sinde akim seviyesi. Bu parametre, endiiktor 6lgiimiinde etkilidir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiiri]
CEE 6Gesi[SYN.UVC] 59nu veya[Rel.Mot] 5~V L.

Bu akim, uygulamanin maksimum akim seviyesine esit veya daha yuksek olmalidir, aksi halde kararsizlik
olusabilir.

[PSI Hizalama Maks Akimi] 17C ~, [OTO] A u E o olarak ayarlanirsa [PSI Hizalama Maks Akimi] 1L r
motor veri ayarlarina gére suriicu tarafindan benimsenir.

Ayar Aciklama

[OTO] AuE a...%300 Ayar araligi
Fabrika ayar: [OTO.] Au ko

NOT: instabilite durumunda istenen performanslari elde etmek icin [PSI Hizalama Maks Akimi] 1L -
yukari adimlarda artinimalidir.

[Akim Filtre Stiresi] L - £ F %
Akimin filtre siresi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

[OTO] Aut a...100,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayar: [OTO.] Au ko

[Akimlar Filtresi] L - F A%
Dahili akimlarin filtre siresi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

o ($) Agciklama
0,0...100,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Striici anma degerlerine gore
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[% hata EMF senkr] - dAE X
Oran D ekseni akimi.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirl] L £ £ [SYN_U VC] 5 Y n u olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[% hata EMF senkr] - d A E 6gesini kullanarak [Senkr. EMF sabif] P H 5 degerini ayarlayin, [% hata EMF
senkr] - d A E degeri %0'a yakinlastiriimalidir.

[% hata EMF senkr] ~ d A E degeri asagidaki sekildeyse:
o %0'dan kiiglk:[Senkr. EMF sabiti] P H 5 artirilabilir.
o %0'dan bliylk: [Senkr. EMF sabiti] 7 H 5 azaltilabilir.

Senkronize motor ayarlarini optimize etmek igin izlenmesi gereken bitlin adimlar igin (bkz. sayfa 776).

Ayar Aciklama

%0,0...6.553,5 Ayar araligi
Fabrika ayari: —
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[Motor ince ayar] M1kt u - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] = [Motor verileri] =» [Motor ince ayari]

[Otomatik ince ayar] £ u n 5

A UYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Otomatik ince ayar, kontrol ¢gevrimlerini ayarlamak igin motoru hareket ettirir.
e Sistemi yalnizca ¢alisma bdlgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda galistirin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Otomatik ince ayar sirasinda sistemin giriltl ve salinim yapmasi normaldir.

[Otomatik ince ayar tiirl]] £ w » £ [Standart] 5 £ d olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor
kiicik hareketler yapar.

[Otomatik ince ayar tiirli] £ u » £ [DONGS] ~ o E, olarak ayarlanirsa otomatik ince ayar sirasinda motor
nominal frekansinin yarisinda ¢alisir.

Her durumda motor, bir ince ayar islemi gergeklestirimeden énce durdurulmus olmalidir. Uygulamanin
ince ayar islemi esnasinda motoru déndirmediginden emin olun.

[Motor kontrol tirii] L £ £ [Rel. Mot.] 5~ V L olarak ayarlanmissa otomatik ince ayar baslamadan énce
tahrik, motorun mekanik hizalamasini ¢alistirir ([A¢1 ayar tiirii] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L
olarak ayarlanmis).

ince ayar islemi asagidakileri optimize eder:

e Diisiik devirde motor performanslari.

e Motor torku tahmini.

e Sensodrsiiz galisma ve izleme esnasinda slre¢ degerlerinin tahmininin kesinligi.

Otomatik ince ayar sadece higbir durdurma komut aktif degilken yapilir. Bir dijital girise bir “serbest durus”
veya “hizli durus” atandiginda, bu giris 1 olarak ayarlanmaldir (0’da aktiftir).

Otomatik ince ayar, otomatik ince ayar sirasindan sonra ele alinacak olan her tirli galistir veya 6n aki
komutundan éncelikli olarak ele alinir.

Otomatik ince ayar bir hata algilarsa tahrikte her zaman [Eylem yok] » o degerini goriintiiler ve [ince Ayar
Hata Yaniti] £ » L konfiglirasyonuna bagl olarak [Oto. ince Ayar] £ u n hata algilandi moduna gegebilir.

Otomatik ince ayar birkag saniye siirebilir. islemi béimeyin. Grafik Ekran Terminali 6gesinin [Eylem yok]
n o olarak degismesini bekleyin.

NOT: Motor termal durumunun ince ayar sonucu Uzerinde buyik bir etkisi vardir. Motor ince ayar islemini
her zaman motor durmus ve sogukken yapin. Uygulamanin ince ayar islemi esnasinda motoru
calistirmadigindan emin olun.

Bir motor ince ayar islemini yeniden yapmak igin motorun durmasini ve sogumasini bekleyin. ilk [Oto. ince
Ayar] E u n islemini [Otomatik ince ayar sil] L L ~ olarak ayarlayin ve ardindan, motor ince ayar islemini
yeniden yapin.

ilk olarak bir [Otomatik ince ayari sil] C L r islemi gerceklestirmeden énce yapilan motor ince ayarl,
motorun termal durumunu tahmin etmek igin kullanilir.

Kablo uzunlugu ince ayar isleminin sonucuna etki eder. Kablo baglantisi degistirilirse ince ayar isleminin
yeniden yapilmasi gereklidir.
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Ayar () Kod / Deger Agiklama
[islem yok] no Otomatik ince ayar devam etmiyor
Fabrika ayari
[Oto. Ince Ayar YES Otomatik ince ayar miimkiinse derhal gergeklestirilir ve ardindan parametre
Uygula] otomatik olarak [Eylem yok] ~ o degerine doner. Hiz kontrol cihazinin
termal durumu ince ayar isleminin derhal yapilmasina izin vermiyorsa
parametre [Hayir] n o olarak degisir ve islemin yeniden yapilmasi gerekir.
[Otomatik ince CLr Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgiilen motor parametreleri sifirlanir.
ayar sil] Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek icin kullanilir.
[Oto. ince Ayar Durumu] £ u 5, [Yapilmadi] £ A b olarak ayarlanir.

[Otomatik ince Ayar Durumu] £ w 5

Otomatik ince ayar durumu.

Bu parametre tahrigin guct kapatildiginda kaydedilmez. Giiclin son agiimasindan beri oto. ince ayar
durumunu gosterir (yalnizca bilgi amagl, degistirilemez).

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Yapilmadi] EAb Otomatik ince ayar yapiimadi
Fabrika ayari

[Beklemede] FEnd Otomatik ince ayar talep edilmis ancak henlz yapiimamistir

[Devam Ediyor] Frakl Otomatik ince ayar devam ediyor

[Hata] FA L Otomatik ince ayarda bir hata algilandi

[Yapildi] donkE Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgiilen motor parametreleri motoru
kontrol etmek igin kullanilir

[Otomatik ince ayar kullanimi] £ u nu X

Otomatik ince ayar kullanimi.

Bu parametre motor parametrelerinin tahmin edilen termal durumunu degistirmek igin nasil kullanilacagini

gOsterir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Termal durum tahmini yok
Fabrika ayari

[Termal Mot] en Nominal akimi ve motor tarafindan tliketilen akimi taban alan statér termal
durumu tahmini.

[ince Ayar Hata Yaniti] £ » L %

Otomatik ince ayar hatasina tepki.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] HES Serbest durus

Fabrika ayari
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[Oto. ince Ayar Atamasi] £ u L X
Otomatik ince ayar giris atama.
Otomatik ince ayar islemi, atanan giris veya bit 1'e gectiginde gergeklestirilir.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: Otomatik ince aya,r motorun galismasina sebep olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CLd00...C 4 10 |[G/G profili] : o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Ld1Il1..0dI15 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C101..C 110 |[VOprofil] 1o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI11.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ20l..C2 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £ 30 l..C3 10 |[IJOprofil] o konfigirasyonunda haberlesme modiuili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/Cprofili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] LS5 /1 1.L05 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Oto. Ince Ayar Tirli] £ un E *
Otomatik ince ayar tard.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanmissa ve
e [Motor kontrol tlirl]] £ £ £ [Rel. Mot] 5~V L.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Standart] SEd Standart oto. ince ayar
Fabrika ayari

[Dénis) rok Déniste oto. ince ayar.

Bu secgim asagidakiler igin kullanilabilir:

e Enerji tasarrufu icin optimizasyon

® Duisuk eylemsizligi olan uygulama

® Yiksek motor kontrol performanslari gerektiren uygulama.

Bu secim ile, oto. ince ayar sonucunu optimize etmek igin uygulamada
direng yukinin %30'u mevcut olmalidir.

Oto. ince ayar sirasinda motor maksimum 45 saniye boyunca nominal
frekansinin yarisina baslatilr.
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[Otomatik oto. ince ayar] A u E * z
Otomatik otomatik ince ayar.

A UYARI

BEKLENMEDIK HAREKET

Bu islev aktive edilirse tahrigin glici her agildiginda otomatik ince ayar gergeklestirilir.
e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Hiz kontrol cihazi agildiginda motor durdurulmus olmalidir.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi birakildi
Fabrika ayari

[Evet] YES Her calistirmada bir ince ayar otomatik olarak yapilir

[ince Ayar Segimi] S k£ un X

ince ayar segimi.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Varsayilan] EAb Varsayilan motor parametre degerleri motoru kontrol etmek igin kullanilir
Fabrika ayari

[Olgii] MNEARS Otomatik ince ayar fonksiyonu ile 6lgiilen degerler motoru kontrol etmek igin
kullanihir

[Ozel] Lub Manuel olarak ayarlanan degerler motoru kontrol etmek igin kullanilir

[Cikinti mot. durumu] 5o kX
Senkronize motor ¢ikintisi hakkinda bilgiler.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P r olarak ayarlanirsa ve
o [Ince Ayar Segimi] 5 £ u n 6gesi [Olgl] TEAS ve
o [Motor kontrol tirli] L £ £ 6gesi asagidaki sekilde ayarlanirsa:
O [SYN_UVC] 54nu veya

o [Rel. Mot] 5~ V L.

Bu parametre senkronize motorlar igin motor kontrol performanslarinin optimizasyonuna yardimci olur.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no ince ayar yapilmadi
[Diistik gikinti] LLS [Dusuk gikinti seviyesi.

Onerilen konfigiirasyon: [A¢i ayar tiiri] A 5 £ = [PSI hizalama] P 5  veya
[PSIO hizalama] F 5 : o ve [HF enj. aktivasyonu] HF . = [Hayir] n o

[Orta gikinti] nLs Orta gikinti seviyesi.
[A¢! ayar tiirli] A 5 £ = [SPM hizalama] 5 F 1A ve [HF enj. aktivasyonu]
HF  =[Evef] 4 £ 5 performanslari iyilestirmek icin kullanilabilir

[Yiiksek gikinti] HLS Yiksek cikinti seviyesi.
[A¢i ayar tiri] A 5 £ = [IPM hizalama] P 1A ve [HF enj. aktivasyonu]
HF . =[Evet] 4 E 5 performanslari iyilestirmek igin kullanilabilir.
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[Akimin Oto. ince Ayar Seviyesi] £ [ - X
ince yar akim oran.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre otomatik ince ayar sirasinda motora uygulanan akim seviyesini tahrik nominal akiminin
ylzdesi olarak gdsterir.

Bu parametre, endiiktér élgimiinde etkilidir.

Ayar Agciklama
[Oto.]Auk o...%300 |Fabrika ayari: [Oto.]JAu E o

[Acl ayar tipi] A5 E X
Otomatik agi ayar tipi.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 54~ veya[Rel. Mot] 5~V LC..

Bu fonksiyon, rotoru hizalamak ya da ¢alistirma esnasinda tork sarsintisini azaltmak igin strekli
miknatislara baglanan rotor akinin agisini hesaplamak igin kullanilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[PSI hizalama] PS5, Darbeli sinyal enjeksiyonu. Rotor hareketi olmadan standart hizalama modu
Ag 6lgisU, statdr akimi tepkisinin genis frekans agilari Gzerinden bir darbe
sinyali enjeksiyonuna izlenmesiyle gergeklestirilir

[PSIO hizalama] PS5 1o Darbe sinyal enjeksiyonu - optimize. Rotor hareketi olmadan optimize
hizalama modu

Optimize bir frekans araligi Gzerinden [PSI hizalama] P 5  ile ayni islem
gerceklestirilir

Olgiim siiresi, tahrik kapali bile olsa, ilk calistirma emrinden veya tanima
isleminden sonra azalir

Fabrika ayari

[Ddnel Akim rLC Dénel akim enjeksiyonu. Rotor hareketi ile hizalama modu.

Enjeksiyonu] Bu hizalama modu, rotor ile statériin mekanik hizalanmasini gergeklestirilir;
4 s'ye kadar gerektirir.

Motorun durdurulmasi ve rezistif torkunun olmamasi gerekir.

NOT: Uygulamada siniis filtresi kullanildiginda bu ayar énerilir.

NOT: Senkronize manyetik direngli motor igin bu ayarin kullanimi énerilir.
[Hizalama yok] no Hizalama yok

[PSI HizalaMaksAkimi] 1€ ~ X
PSI hizalamasinin maksimum akimi.

[PSI hizalama] F 5 . ve [PSl hizalama] F 5 : a agl kaymasi 6lgiim modlari igin [Senkr Nominal[] n L - &
ogesinin %'sinde akim seviyesi. Bu parametre, endiiktor 6lgiimiinde etkilidir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa ve [Motor Kontrol Tiiri]
CEE 6Gesi[SYN.UVC] 59nu veya[Rel.Mot] 5~V L.

Bu akim, uygulamanin maksimum akim seviyesine esit veya daha yuksek olmalidir, aksi halde kararsizlik
olusabilir.

[PSI Hizalama Maks Akimi] 17C ~, [OTO] A u E o olarak ayarlanirsa [PSI Hizalama Maks Akimi] 1L ~
motor veri ayarlarina gére tahrik tarafindan benimsenir.

Ayar Aciklama

[OTO] AuE a...%300 Ayar araligi
Fabrika ayan: [OTO.] Aut o
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[Dénel Akim Seviyesi] ~ L L X

Donel akim seviyesi.

Bu parametreye [Ag¢I ayar tiirli] A 5 £ [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L  olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Akim seviyesi hizalama islemi sirasinda gerekli torka goére ayarlanmalhdir.

Ayar
%10...300

Aciklama

Nominal motor akiminin ylzdesi olarak ayar araligi
Fabrika ayar: %75

[Dénel Tork Akimi] ~ £ L X

Dénel tork akimi.

Bu parametreye [Agl ayar tiirii] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L . olarak ve [Erigim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama
%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[RCI Maks Frek] - L 5 P %

RCI maksimum c¢ikis frekansi.

Bu parametreye [Agl ayar tiirii] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L . olarak ve [Erigim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar
[OTO.] AuE £...500,0 Hz

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: [OTO.] Aut o

[RCI Yuvarlak No] ~ L - Pk
RCI yuvarlak no.

Bu parametreye [Agl ayar tirii] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L . olarak ve [Erigim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar
[OTO] AuE o...32767

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayarn: [OTO.] Aukt o

[Transformatorli RCI] - L+~ X

Transformatoérli RCI hizalamasi.

Bu parametreye [Ag¢i ayar tiirii] A 5 £, [Dénel Akim Enjeksiyonu] ~ L  olarak ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no

Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] YES

Fonksiyon aktif
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[Motor izleme] Mo P - Menlsu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =p [Motor izleme]

[Motor Termal Akimi] £ H

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme akimi.

Ayar ()

Agciklama

0,12...1,1 In(M

Ayar araligi

Fabrika ayari: Tahrik anma degerlerine gore

(1) Kurulum kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Motor Termal Modu] £ H E

Motor termal izleme modu.

NOT: Termal durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata algilanir ve durum tekrar %100'Un
altina dustiigiinde yeniden aktif hale gelir.

Ayar Kod / Deger | Aciklama

[Hayir] no Termal izleme yok
[Kendinden ALCL Kendinden sogutmali motor
sogutmali] Fabrika ayari

[Zorla sogutma] FLCL Fan sogutmali motor

[MotorSic HataYanit] o L L

Asiri ylk hatasi yaniti.

Ayar Kod / Deger | Aciklama
[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest kadran

Fabrika ayari
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[Termal izleme] E F F - MenlsUl

Erigim

Bu Meni Hakkinda

Aktivasyon

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] = [Motor izleme] =» [Termal izleme]

Termal izleme fonksiyonu, tahrigin gergek sicakligini izleyerek yiiksek sicakligin 6nlenmesine yardimci
olur.

PTC, PT100, PT1000 ve KTY84 termik algilayicilari, bu fonksiyon tarafindan desteklenmektedir.

Fonksiyon, 2 izleme seviyesini ydnetme olanagini sunar:
o Uyari Seviyesi: tahrik, uygulamayi durdurmadan bir olayi tetikler.
e Hata Seviyesi: tahrik, bir olay tetikler ve uygulamayi durdurur.

Termik algilayici, asagidaki algilanan hatalar takip etmek igin izlenir:
e Asiriisinma

e Algilayici kirlimasi (sinyal kaybi)

e Algilayici kisa devresi

PTC ! '
Durumu E | :
] ]
Kisa ' o A : Acik
devre E Soguk Sicak E devre
| |
Kisa Histerez Acik "~ PTC
devre devre Degeri
seviyesi seviyesi

[Alx Th izleme] £ H X 5, ilgili analog girisinde termal izlemeyi aktif hale getirmenize olanak verir:
e [Hayir] » o: fonksiyon devre disi
o [Evet] 4 E 5: termal izleme, ilgili Alx Uzerinde aktif hale getirilir.

Termal Prob Tird Segimi

[Alx Turd] A .+ X E ilgili analog girisine bagli olan termal sensériin/sensorlerin tiriini segmenize olanak
sadlar:

[Hayir] » o: sensor yok

[PTC Yonetimi] P E c: birila alti PTC (seri) kullanilir

[KTY] K E 4: 1 KTY84 kullanihr

[PT100] IPE 2: ikitelle baglanan 1 PT100 kullanilir

[PT1000] /P E 3: ki telle baglanan 1 PT1000 kullanilir

[3 kabloda PT100] /P E 2 3: Ug telle baglanan 1 PT100 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)

[3 kabloda PT1000] /P E 3 3: Ug telle baglanan 1 PT1000 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)
[3 PT100] 3 P E 2: iki telle baglanan 3 PT100 kullanilir

[3 PT1000] 3 F E 3: iki telle baglanan 3 PT1000 kullanilir

[3 kabloda 3 PT100] 3 P £ 2 3: Ug telle baglanan 3 PT100 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)
[3 kabloda 3 PT1000] 3 P £ 3 3: Ug telle baglanan 3 PT1000 kullanilir (sadece Al4 ve Al5)

2 kablolu termik algilayicilar, analog girisi 2 ile analog girisi 5 arasinda desteklenir.

3 kablolu termik algilayicilar, analog girisi 4 ile analog girisi 5 arasinda desteklenir. Bu girisler, G/C uzatma
opsiyonu moduiliiyle birlikte sunulur.

Algilayici, tahrikten uzaksa 2 kablolu baglanti yerine 3 kablolu baglanti tavsiye edilir.
NOT: Tahrik, 3 seri algilayici yerine ortalama algilayici degerlerini izler.
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PT100 ve PT1000 Problari icin Kablo Baglantisi

2 kablolu algilayicilar igin asagidaki kablo baglantilari mimkindur:

Alx

7

COM

Alx

3 kablolu algilayicilar igin asagidaki kablo baglantilari mimkiindur:

[AlI2 Ter izleme] E HZ 5

Al2'de termik izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[EVET] YES Evet
[AI2 Tipi] A 12X
Al2 atama.

Bu parametreye [Al2 Termal izleme] £ H 2 5, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10w 0-10 Vdc

Fabrika ayari
[Akim] OoR 0-20 mA
[PTC Yonetimi] FEL 1 -6 PTC (seri olarak)
[KTY] Kty 1 KTY84
[PT1000] IPE3 2 telle baglanan 1 PT1000
[PT100] IPEZ 2 telle baglanan 1 PT100
[Su Probu] LEUEL Su seviyesi
[3PT1000] EN | 2 telle baglanan 3 PT1000
[3PT100] JPECZ 2 telle baglanan 3 PT100

[AI2 Trm Hata Yanit]] £ HZ b X

Al2 i¢in algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A : 2 E asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest durus
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Ayar Kod / Deger

Agciklama

[STT'ye gore] SEE

[Durus tiiri] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldiriimadigdi surece korunur ()

[Rampa durusu] rnF

Rampada durma
Fabrika ayari

[AI2 Trm Hata Seviyesi] £ HZ F X

Al2 i¢in hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A : 2 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0w veya
o [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar () Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C

[AI2 Tr Uyan Seviyesi] £ HZ A X

Al2 icin uyari seviyesi.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A : 2 E asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0wu veya
o [Akim] OA veya
o [PTC Yonetimi] PEL.

Ayar ()

Aciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi
Fabrika ayar: 90,0°C

[AI2 Termal Degeri] £ H2 Vv %

Al2 termik degeri.

Bu parametreye, [AI2 Tipi] A : 2 £ asagdidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0w veya
o [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PEL.

[AI3 Terizleme] E H 35

Ayar Aciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: _
Al3'te termik izleme aktivasyonu.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[EVET] YES Evet
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[AI3 Tipi] A + JE X

AlI3 atama.

Bu parametreye [AI3 Termal izleme] £ H 3 5, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.
Asagidaki fabrika ayariyla [AI2 Tipi] A . 2 £ (bkz. sayfa 797) ile ayni: [Akim] OA.

[AI3 Trm Hata Yanit]] £t H 36 X

Al3 i¢in algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] 10w veya
e [Akim] O A veya

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durusg] YES Serbest durus

[STT'ye gére] SEE

[Durus tiirli] 5 E £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F

Geri ¢ekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldiriimadigi sirece korunur ()

[Rampa durusu]

Fnp

Rampada durma
Fabrika ayari

[AI3 Trm Hata Seviyesi] £ H 3F X

Al3 igin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] 10w veya
e [Akim] OA veya

e [PTC Yoénetimi] PEL.

Ayar () Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C

[AI3 Tr Uyan Seviyesi] £t H IA X

Al3 i¢in uyari seviyesi.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] 10w veya
e [Akim] OA veya

e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar ()

Agciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi

Fabrika ayari: 90,0°C

[AI3 Termal Degeri] £ H 3V %

AlI3 termik degeri.

Bu parametreye, [AI3 Tipi] A : 3 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] I0u veya
e [Akim] OA veya

e [PTC Yoénetimi] PEL.

Ayar

Agciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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[Al4 Terizleme] £ HY 5 X

Al4'te termik izleme aktivasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[EVET] HES Evet
[Al4 Tipi] A 14 E KX
Al4 atama.

Bu parametreye [Al4 Termal izleme] £ H 4 5, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
[Gerilim +/-] nl0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari

[Al4 Trm Hata Yanit]] E H4 b X

Al4 icin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE

[Durus tiiri] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldiriimadigdi surece korunur ()

[Rampa durusu] rfnr

Rampada durma
Fabrika ayari

[Al4 Trm Hata Seviyesi] £ H4 F X

Al4 icin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

e [Gerilim] /0u veya
e [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PEL.

Ayar ()

Aciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi

Fabrika ayari: 110,0°C

[Al4 Tr Uyan Seviyesi] £ H4 A X

Al4 i¢in uyari seviyesi.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0wu veya
o [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PE L.

Ayar ()

Aciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0°C
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[Al4 Termal Degeri] £ H 4V %
Al4 termik degeri.

Bu parametreye, [Al4 Tipi] A : 4 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] I0u veya

e [Akim] OA veya

e [PTC Yoénetimi] PEL.

Ayar Agciklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[AI5 Ter izleme] £ H5 5 X
Al5'te termik izleme aktivasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modull takiimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayar
[EVET] YES Evet
[AI5 Tipi] A 15 £ X
Al5 atama.

Bu parametreye [AI5 Termal izleme] £ H5 5, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.
[Al4 Tipi] A 4 E (bkz. sayfa 794) ile ayni.

[AI5 Trm Hata Yanit]] £ H5 b X

Al5 icin algilanan bir hataya termal izleme tepkisi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 E asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] /0w veya

e [Akim] OA.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest durus

[STT'ye gére] SEE

[Durus tirii] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri ¢ekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut

kaldiriimadigi siirece korunur ()

[Rampa durusu] rnF Rampada durma

Fabrika ayari

[AI5 Trm Hata Seviyesi] £ H 5 F X
Al5 icin hata algilama seviyesi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A ! 5 £ asagdidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:
e [Gerilim] 10w veya

e [Akim] O A veya

o [PTC Yénetimi] PE L.

Ayar () Agiklama
-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayari: 110,0°C
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[AI5 Tr Uyan Seviyesil] EH5 A *

Al5 igin uyari seviyesi.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 £ asagdidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0wu veya
o [Akim] OA veya
o [PTC Yonetimi] PEL.

Ayar ()

Aciklama

-15,0...200,0°C

Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0°C

[Al5 Termal Degeri] £ H5 v %

Al5 termik degeri.

Bu parametreye, [AI5 Tipi] A : 5 £ asagidaki sekilde ayarlanmamissa erisilebilir:

o [Gerilim] /0w veya
e [Akim] OA veya
e [PTC Yonetimi] PE L.

[Geri Cekilme Hizi] L F F

Ayar Aciklama

-15,0...200,0°C Ayar araligi
Fabrika ayar: _

Geri gekilme hizi.

Ayar Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,0 Hz
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[Motor izleme] Mo P - Menlsu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] =p [Motor izleme]

Bu Meni{ Hakkinda

Termal izleme fonksiyonu, motorun termal durumunun tahminiyle motorun asiri isinmaktan korunmasina
yardimci olur.

[Akim Sinirlamasi] £ L %

Dahili akim siniri.

BILDIRIM

ASIRI ISINMA

e Motor anma degerinin, motora uygulanacak maksimum akima uygun oldugunu dogrulayin.
e [Akim Sinirlamasi] L L : parametresinin bu tabloda gdsterilen degerden kiglk esit bir degere
ayarlandi@ini dogrulayin.

e Akim sinirini belirlerken azaltma gereklilikleri dahil motorun gérev déngtstini ve uygulamanizin tim
faktorlerini g6z 6niinde bulundurun.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

NOT: Ayar 0,25'ten daha azsa. Bu segenek aktif hale getirilmisse siirticli [CikFazKaybi Atamasi] o P L
icinde kilitlenebilir. Yliksiiz motor akimindan daha az oldugunda, motor ¢alistirilamaz.

Ayar () Agiklama
0..1,1 In(" Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,1 In(")

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriicli isim plakasinda belirtilen nominal siiriicli akimina esittir.

[Azalma Siiresi] 5o P X

Azalma suresi.

Bu parametreye [Mot.asinger.sinrl.] 5V L 6desi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

[Asin ger.snrl.etki] 5 o P parametresinin degeri, kullanilan kablonun zayiflatma suresine karsilik

gelmektedir. Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga yansimalarinin st Gste binmesini engellemeye

yardimci olmak amaciyla tanimlanmistir. Asiri gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile
sinirlandirir.

Dalgalanma gerilimi; kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor gigleri, paralel bagli farkh kablo
uzunluklari ve benzeri gibi pek gok parametreye bagl oldugundan, motor terminallerinde olusan asiri
gerilim degerlerini kontrol etmek icin bir osiloskop kullaniimasi tavsiye edilir.

Uzun kablolar igin bir filtre gikisi veya dV/dt filtresi kullaniimalidir.
Genel surtct performansini korumak icin gereksiz yere SOP degerini artirmayin.
NOT: Bu parametrenin fabrika ayari ATV630C22N4 ila ATV630C31N4 icin 10 us'dir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 ws] B 6 us
[8 us] =) 8 us
Fabrika ayari
[10 ps] o 10 s
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[Sinis Filtre Aktivs] o F %
Sinus filtresi aktivasyonu.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirl] L £ £ 6gesi [SYN_ UVC] 54nwu ve[Rel. Mot.] 5~V L.

BILDIRIM

SINUS FILTRESININ HASAR GORMESi

Sinus filtreli bir sistemde maksimum ¢ikis frekansini [Maks frekans] £ F - 100 Hz'den yiiksek bir degere
ayarlamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Sinus filtresi yok
Fabrika ayari

[Evet] HES Motordaki asiri gerilimleri sinirlamak ve topraklama algilanan hatasi kagak
akimini distrmek igin ya da yukseltici transformator iceren uygulamalarda
bir sinus filtresi kullanin.

[Cikis KisaDvre Test] 5 E - £
Cikis kisa devre testi konfigirasyonu.

Sdrlci cikislar her giic agmada bu parametrenin konfiglirasyonuna bakilmaksizin test edilir. Bu
parametre [Evet] Y E 5 olarak ayarlanirsa galistir komutu her uygulandiginda test de yapilir. Bu testler,
kiigUk bir gecikmeye (birkag msn) neden olur. Bir hata durumunda, surtici kilitlenir.

Slirdicd ¢ikis kisa devresi (U-V-W terminalleri). SCF hatasi algilanabilir.

Katalog numaralarina gére fabrika ayari degeri [Evet] Y E 5 olarak degistirilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Calistir komutunda test etme
Fabrika ayari

[Evet] YES Her ¢alistir komutunda ¢ikis kisa devre testi

[Motor Termal Esigi] £ £ 4

[Motor Termal Esgi] £ 5 A uyari aktivasyonu motor termal esigi.

Ayar () Aciklama

%0...118 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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[Motor kontroll] & - L - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] = [Motor kontrolii]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni, motor kontroluyle ilgili parametreleri gdsterir.

[IR telafisi] u F ~

Bu parametre, ¢ok disulk hizda torku optimize etmek veya 6zel durumlara uyarlamak igin kullanihr
(6rnegin: paralel baglanmis motorlar igin [IR telafisi] u F - degerini disuriin). Duslk hizda tork yetersizse
[IR telafisi] u F ~ degerini ylikseltin. Cok ylksek bir deger motorun galismasina (kilittenme) engel olabilir
veya akim sinirlama moduna ge¢cmesine neden olabilir.

Ayar () Aciklama

%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Kayma telafisi] 5L P X
Kayma telafisi.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £ 6gesi [SYN_ UVC] 54~ ve[Rel. Mot] 5~V L.
Bu parametre, [Motor Kontrol Tiirli] L £ £, [U/F VC Kuad.] olarak ayarlanirsa %0'a ayarlanir. w F 4.
Motor etiket plakasinda verilen hizlarin tam olmasi gerekmez.

Kayma ayari, gercek kaymadan az ise, motor, sabit durumda dogru hizda dénmuyor referanstan daha
disuk bir hizda déntyor demektir.

Kayma ayari gercek kaymadan yuksekse, motor asiri telafi edilmistir ve hiz dengesizdir.

Ayar () Aciklama

%0...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[U/F Profili] PF L %
U/F profili.
Bu parametreye, [Motor Kontrol Tirl] L £ £, [U/F VC Kuad.] olarak ayarlanirsa erisilebilir. u F 9.

Bu parametre, nominal hizda nominal motor akiminin % degeri olarak sifir hizda aki akimini ayarlamak

icin kullanihr.

Ayar () Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %30

[U1] w 1%
5 noktal V/F'de gerilim noktasi 1.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiril] L £ £, [VIF 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac
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[U2] w2k
5 noktali V/F'de gerilim noktasi 2.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tirl] L £ £, [V/F 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Agiklama
0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac
[U3] u 3%k
5 noktali V/F'de gerilim noktasi 3.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L E E, [VIF 5 nokta] w F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Agiklama
0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac
[U4] u 4Kk
4 noktal V/F'de gerilim noktasi.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L E E, [VIF 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Agiklama
0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac
[US] w5 X
5 noktali V/F'de gerilim noktasi 5.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L E E, [VIF 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Agiklama
0...800 Vac Degere gore ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Vac
F1] F 1%

5 noktali V/F'de frekans noktasi 1.
V/F profil ayari.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirl] L E E, [VIF 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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[F2] Fe X
5 noktal V/F'de frekans noktasi 2.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tird] C £ £, [V/F 5 nokta] u F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir
Ayar () Aciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz
[F3] F 3%
5 noktal V/F'de frekans noktasi 3.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L £ E, [VIF 5 nokta] = F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz
[F4] F 4k
5 noktal V/F'de frekans noktasi 4.
V/F profil ayari.
Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L £ £, [VIF 5 nokta] = F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Ayar () Aciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz
[F5] F 5%

5 noktali V/F'de frekans noktasi 5.
V/F profil ayari.

Bu parametreye [Motor Kontrol Tiirli] L £ E, [VIF 5 nokta] = F 5 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Cikis Fazi Déniisii] P H -

Cikis fazi donusu.

Bu parametrenin degistiriimesi, G¢ motor fazinin 2'sinin enversiyonu olarak ¢alisir. Bu da motorun dénis
yéninln degismesine neden olur.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[ABC] AbL

Standart dénis
Fabrika ayari

[ACB] ACb Ters donls

EAV64318TR 05/2019

201



Tdm ayarlar CSt-

[Eylemsizlik Faktorl] 5 P G u %
Eylemsizlik faktoru

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P r olarak ayarlanirsa ve
e [Motor Kontrol Tirli] L £ E asagidaki sekilde ayarlanirsa:

O [U/F VC 5 nokta] u F 5 veya

o [U/FVC Kuad.] w F 9, veya

O [SYN_UVC] 54Au.

Ayar () Agiklama
%1...1.000 Ayar araligi
Fabrika ayari: %40

[Takviye Aktivasyonu] b o A X
Destek aktivasyonu.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 63esi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Devre disi] no Yikseltme yok
[Dinamik] d4n~A Dinamik takviye, miknatislama akimi degeri, motor yiikiine gore degistirilir.

Fabrika ayari

NOT: Siiriict, performanslari optimize etmek igin [Miknatislama Akimi]
1 d A degerini bizzat yonetir.

NOT: Bu segime, [Motor Kontrol Tiirii] L E £ asagidaki sekilde ayarlanirsa
erisilemez: [Rel. Mot.] 5~ V L veya[SYN_UVC] 54 u.

[Statik] SEAE Statik yiikseltme, miknatislama akimi de@eri, motor yikiniin profilini takip
eder

NOT: Bu secim ile [Takviye] & o o ve [Frek Takviye] F A & dikkate alinir.

NOT: Bu segim, [Takviye] & o o degerinin negatif olarak ayarlandidi konik
motor igin kullanilabilir.

[Sabit] CSEE Sabit takviye, miknatislama akimi motor yonii degistiginde korunur.
Yavaslama ve durma fazini yénetmek igin ilave bir parametre kullanilabilir.
[Motor Kontrol Tiirli] £ £ £ [Rel.] olarak ayarlanirsa L 5 £ E 6gesine
erisilebilir[Mot.] 5~V [ veya[SYN_UVC] 59nu.

NOT: Bu secim ile yalnizca [Takviye] b o o dikkate alinir.

[Takviye] b oo X
0 Hz'de deger: nominal miknatislama akiminin % degeri (0'dan farkliysa dikkate alinir).

Cok yiksek bir [Takviye] & o o degeri, motorun manyetik doygunluguyla sonuglanabilir, bu da torkun
dismesine neden olur.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P r olarak ayarlanirsa ve
e [Takviye Aktivasyonu] b a A, [Inaktif] » o olarak ayarlanmazsa.

1
A

1 d AX(1+ b o %)
idA \7

v AX(1-b o 0 %) -

3 - Fr
0 FAb

NOT: Senkronize motorlar igin bu deg@erin diistik hizda kontrolii optimize etmek igin ayarlanmasi dnerilir.

Ayar Aciklama

%-100...100 Ayar araligi

[Takviye Aktivasyonu] b o A 6desi [Dinamik] d 4 » A olarak ayarlanirsa
[Takviye] b o o %25 olarak ayarlanir.

Fabrika ayari: %0
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[Frek Takviye] F A b X

0 Hz'de deger: nominal miknatislama akimina erismek igin hiz esigi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa ve
e [Takviye Aktivasyonu] b o A, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa ve

e [Takviye Aktivasyonu] & o A, [Sabit]L 5 £ E olarak ayarlanmazsa.

Ayar

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi

[Takviye Aktivasyonu] b o A 6gesi [Dinamik] 4 4 » A olarak ayarlanirsa
[Frek Takviye] F A & 30,0 Hz olarak ayarlanir.

Fabrika ayar: 0,0 Hz

NOT: Senkronize motorlar igin bu dederin disuk hizda kontroll optimize etmek igin ayarlanmasi 6nerilir.

Cikis Gerilimi Yonetimi ve Asiri Modiilasyon

[Asin modiil. Aktivasyon] o V [TA

Asiri modilasyon aktivasyonu.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL 6gesi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Asirt modilasyonun amaci:

e sirlcu yuklendiginde DC barasindaki gerilim kaybini telafi etmek.

e yiiksek motor geriliminde akim telafisini azaltmak i¢in maksimum olasi gerilimi artirmak ve motordaki
termal etkiyi sinirlamaktir.

Fabrika ayarlarinda, striiciniin ortasinin sagladigi motor suna sahiptir:

e DC bara beslemesine bagl olarak null olmayan ortak bir ¢ikis gerilimi modu.

e Asiri modulasyon yok ([Asin modiil. Aktivasyon] o V /1A 6gesi [Hayir] n o olarak ayarlanirsa): faz
gerilimine sinlizoidal faz.

e ana guc kaynagina bagh DC bara beslemesine bagl olarak maksimum olasi degerle sinirli ¢ikis
gerilimi.

\ 4
\ 4

1 Cikis gerilimi sinirlamasinin maksimum olasi degeri (varsayilan deger)

2 Maksimum sinirlama altinda sayisal degerle VLim

3 Cikis voltaji

4 Tam asiri modulasyon ile ¢ikis gerilimi sinirlamasi (altigen bigim)

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Varsayilan] dEFAuLE Asirt modiilasyon yapilandiriimamis
Varsayilan olarak, Cikis gerilimi sinirlamasi DC barasi gerilimine bagh
olarak maksimum ¢apta bir daireyi agiklar.
Yaricap [Gikis gerilimi sinirlamasi] V L . [1 6Jesi sayisal bir degere
ayarlanarak daha disik bir degere azaltilabilir.
Fabrika ayari

[Tam] Full Asiri modulasyon aktif ve dolu.
Cikis gerilimi sinirlamasi, DC bara gerilimine bagl olarak normal bir altigeni
aciklar.
Faz gerilimlerine faz sinlizoidal degildir.
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[Cikis gerilimi sinirlandirmasi] V L .17

Cikis gerilimi sinirlandirmasi.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L 63esi [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametrenin amaci ¢ikis gerilimi sinirlamasini maksimum varsayilan degerden daha diisiik bir degere
degistirmektir.

Bu parametrenin sayisal degerinin birimi faz rms gerilimine fazdadir.

Bu parametre [Asirn modiil. Aktivasyon] = V 1A 6gesi [DOLU] F w L L olarak ayarlanirsa sayisal bir
degere ayarlanamaz.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Varsayilan] dEFAuLE Gikis Gerilimi sinirlamasinin varsayilan degeri.

Cikis Gerilimi sinirlamasi, [Asin moddil]'e bagli olarak DC barasi geriliminin
maksimum kapasitesindedir[ Aktivasyon] o V 1A ayari.

Fabrika ayari

0...9999 V Cikis sinirlamasi geriliminin ayar arahgi.

Maksimum ¢ikis gerilimi sinirlamasini azaltmak igin karsilik gelen
[Varsayillan] 4 E F A u L £ degerinden daha dusuk bir deger ayarlayin.
Sayisal deger karsilik gelen [Varsayilan] d E F A u L E degerden yliksekse

bu karsilik gelen deger ele alinir.
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[Hiz Cevrimi Optimizasyonu] 1L L - Menusu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Motor parametreleri] = [Motor kontrolii] - [Hiz Cevrimi Optimizasyonu]

Bu Meni Hakkinda

[Motor kontrol tiirli] L £ £ 6gesi [U/F VC Standardi] 5 £ d, [U/F VC Kuad.] u F 9, [U/F VC 5 nokta] » F 5
veya [SYN_UVC] 54nu.

Yiiksek Performansh Hiz Gevrimi Ayar igin Onerilen Prosediir

Adim

Eylem

1

Motor parametrelerini girin. Daha sonra bunlardan birini degistirirseniz, bu tam proseduiri yeniden
gerceklestirmeniz gerekir.

Siurme sirasinda eylemsizlik degeri [Uygulama Eylemsizligi] ./ A P L parametresinde girilmelidir.
(bkz. sayfa 270)

NOT: Bir motor parametresi degistirilirse tahmini eylemsizlik yeniden hesaplanir ve giincellenir
(parametreler [Tahmini uygulama eylemsizligi] J E 5 £ ve [Eylemsizlik Goklu Katsayisi.] J/MTwu L .
[Uygulama Eylemsizligi] / A P L , [Tahmini uygulama eylemsizligi] 4 E 5 E yeni dederine gore varsayilan
degerine doner.

Once [ileri besleme] F F P 6gesini 0 (sonraki sayfadaki grafiklere bakin) olarak ayarlayarak hiz gevrimi
yanit suresini kontrol edin.

Gerekirse [Frekans Cevrimi Sabitleme] 5 £ A ve [FrekansGevrimiKazanimi] F L & (bkz. sayfa 208)
parametrelerini kullanarak bant genisligi ve kararliligi ayarlayin.

Rampa izlemeyi optimize etmek igin en iyi sonug alinana kadar [ileri besleme] F F P ileri besleme
parametresini sonraki sayfada gosterilen sekilde artirin.

ileri besleme siiresi bant genisligi rampa izlemeyi daha da iyilestirmek igin veya hiz referansinda giriiltiy(i
filtrelemek igin gerekirse ayarlanabilir (sonraki sayfada gosterildigi gibi).

Yilksek Performansli hiz Cevrimi - [lleri Besleme] F F P Parametresini Ayarlama

Bu, eylemsizligi hizlandirmak veya yavaslatmak icin gereken dinamik tork ileri beslemesini ayarlamak igin
kullanilir. Bu parametrenin rampadaki etkisi asagida gosterilmistir. F F P degerini ylkseltme rampanin
daha yakindan izlenmesini saglar. Ancak, deger ¢ok yuksekse asiri hiz olusur. Hiz rampayi tam olarak
izlerken optimum ayar elde edilir; bu, [Uygulama Eylemsizligi] /A P L parametresinin dogruluguna
(bkz. sayfa 270) ve [Kodlayici filtre degeri] F F - parametre ayarina baglidir

F F P ayarlar
FFP=0 iken ilk tepki FFP degerinde artis *
R: Referans bolimi R: Referans balimui
R R
A A
1,24 1,2
.| /\ 1 _—
0,8 0,8 4
0,6 0,6
0.4 04 |
0,2 0,2 {
0 : . : , v . , v ; ) t
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 © 0 te)

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
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FFP degerinde artis A7
R: Referans bolimu

0,8
0,6
0,4 1

0,2 1

0 50 100 150 280 250 360 330 460 450 500 ~ '

FFP degerinde artis AN
R: Referans bolimui

R
1.2

1

0,8
0,6
04

0,2

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

Yiiksek Performansli Hiz Gevrimi - [lleri Besleme Bant Genisligi] F F V Parametresini Ayarlama

Bu dinamik tork ileri besleme siresinin bant genisligini ayarlamak igin kullanilir. Bu parametrenin
rampadaki etkisi asadida gosterilmistir. F F VI dederini azaltma hiz referansinda (tork dalgalanmasi)
gUrultu etkisini azaltir. Ancak, rampa ayarlarinda gok biyUk bir azalma (kisa rampalarda) bir gecikmeye
neden olabilir ve rampa izleme bundan olumsuz etkilenebilir. F F I degerini ylikseltme rampanin daha
yakindan izlenmesini saglar, ancak glrilti hassasiyetini de yiikseltir. Optimum ayar, rampa izleme ve
varolan gurtlti hassasiyeti arasinda en iyi uyusmaya erisilerek elde edilir.

F F \l ayarlar

FFV=%100 ile ilk tepki
R: Referans bolimi

081
06 1
04 1

0,2 4

0 : , : . , . ; . . —» t(s
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 ®

FFV degerinde azalis AN
R: Referans bolimu

R
1.2
1 N\

0.8

0.6

0.4

0.2

0 : . . . , . , . , o
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

FFV degerinde artis A
R: Referans bolimu

081
06|
041

0,2 4

0 . , . . - . - . - — t(s
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 )
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[Hiz gevrimi tlrd] 5 5L *
Hiz gcevrimi tird.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirli] L £ £ 6gesi su sekilde ayarlanmazsa erisilebilir:
[U/F VC Standardi] 5 E d ve

e [UFVCKuad.] uF 9,ve
e [U/FVC5nokta] w F 5 ve
e [SYNUVC]5Ynu
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Standart] S5kEd Standart hiz gevrimi
Fabrika ayar
[Yiksek HFF Yiksek performansli hiz gevrimi. [Yavag.Ramp.Ayari] & - A = [Yes]
Performans] 6gesini devre disi birakmak énerilir n o

[Hiz oransal kazang] 5 F *
Hiz ¢gevrimi oransal kazang.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gevrimi tipi] 5 5 L 0gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirli] L E E su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC Standardi] 5 E d ve

O [U/F VCKuad.] uF 9, ve

O [U/F VC 5 nokta] » F 5 ve

O [SYN_.UVC] 549nu

Ayar () Agciklama
%0...1.000 Ayar araligi
Fabrika ayari: %40

[Hiz zaman integrali] 5 £ *
Hiz ¢cevrimi entegral slresi sabiti.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz cevrimi tipi] 55 L 6gesi [Standart] 5 E d olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirl]] L E E su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC Standardi] 5 £ d ve

O [U/F VCKuad.] uF 9, ve

O [UFVC5nokta] uF 5 ve

O [SYN_UVC] 549nu

Ayar () Agciklama
1...65.535 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Surtici anma degerine gére.

[Khizi gevr.filtr] S F L
Hiz filtresi katsayisi (O(IP) ila 1(P1)).

Ayar () Agciklama
0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: 65
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[Hiz tahmini filtre siresi] F F H X

Tahmini hizin filtre siresi.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0,0...100,0 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: Suriici anma degerine gére

[FrekansCevrimi Kararhihi@i] 5 £ A *

Frekans ¢evrimi kararlihgi (Hiz gevrimi sénimleme faktoru).

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 0gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
o [Motor kontrol tirli] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC Standardi] 5 £ d ve

O [UFVC Kuad.] uF 4, ve

O [U/FVC5nokta] w F 5 ve

O [SYN.UVC]54YAu

Kararlilik: Makinenin dinamigine gore bir hiz gegiciliginden sonra doniisi sabit duruma adapte etmek igin
kullanilir. Kontrol ¢evrimi azalmasini artirmak ve bdylece asiri hizi azaltmak icin kademeli olarak kararliligi
artirin.

Ayar () Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %20

[FrekansGevrimiKazanimi] F L *

Frekans ¢evrimi kazanimi (Hiz ¢gevrimi bant genisligi).

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 0gesi [Yliksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:

o [U/F VC Standardi] 5 E d ve

O [U/FVCKuad.] uF 9, ve

O [U/FVC5nokta] w F 5 ve

O [SYN_.UVC] 54nmu

Makine hizi gegicilinin tepkisini dinamiklere gére adapte etmek icin kullanilir. Yiksek direngli torka sahip
makineler igin, hizh gevrimlerin ylksek eylemsizligi kazanci kademeli olarak artirir.

Ayar () Agiklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayar: %20

[lleri besleme] F F P %

ileri Besleme siiresi aktivasyonu ve ayari.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 0gesi [Yiiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirli] L E £ su sekilde ayarlanmazsa:

o [U/F VC Standardi] 5E d ve

O [U/FVCKuad.] uF 9, ve

O [U/FVC5nokta] w F 5 ve

O [SYN_.UVC] 54nmu

Yiiksek performansli regulator ileri besleme suresi ylizdesi. %100, [Uygulama Eylemsizligi] /A P L degeri
kullanilarak hesaplanan siiresine karsilik gelir.

Ayar () Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0
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[ileriBesleme Bant Genisligi] F F V X

[Harici lleriBesleme Atamasi] E E F F X

ileri besleme siiresinin filtresinin bant genisligi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Hiz cevrimi tipi] 55 L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ £ su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC Standardi] 5 £ d ve

o [U/F VC Kuad] u F 9, ve

O [UFVC5nokta] uF 5 ve

o [SYN.UVC] 54 nwu

Onceden tanimlanan degerin yiizdesi olarak yiiksek performans hizli cevrim ileri besleme siiresinin bant

genislikleri.
Ayar () Agciklama
%20...500 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

Harici ileri besleme modu

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Analog giris atanmadi
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] A.Il.A.,3 Analog giris Al1...Al3
[Al4]...[AI5] A.4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- Lcr Uzaktan terminal Uzerinden Referans Frekansi
Uzk.Term]
[Ref. Frek- Nndhb Modbus Uzerinden referans frekansi
Modbus]
[Ref. Frek- LAn CANopen modiilu takilmissa CANopen Uizerinden referans frekansi
CANopen]
[Ref. Frek-ilet. nEE Fieldbus modiili takilmissa fieldbus modulu tizerinden referans frekansi
Moduil]
[Gémiilii Ethernet] | EE H GOmuli Ethernet
[DI5 Darbe Girigi P.5.F b Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama)...[DI6
Darbe Girisi
Atama]

[Eylemsizlik Goklu Katsayist.] JMuL X

Eylemsizlik igin dlgekleme faktoru goérintilenir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Hiz gevrimi tipi] 5 5 L 6gesi [Ylksek Performans] H F F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiirl] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:

O [U/F VC Standardi] 5 £ d ve

O [UFVCKuad.] uF 4, ve

o [UF VC 5 nokta] u F 5 ve

o [SYN.UVC] 54nwu

Salt okunur modda siirlict tarafindan hesaplanan [Uygulama Eylemsizligi] 4 A P L ve [Tahmini uygulama
eylemsizligi] J E 5 E parametreleri igin artis: 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100 gm?, 1000 gm>.

Ayar

Agciklama

0,0...6553,5 gm?

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 gm?
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[Tahmini uygulama eylemsizligi] J £ 5 E *
Tahmini uygulama eylemsizligidir.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Hiz gevrimi tipi] 55 L 6gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tiiri] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:
o [U/F VC Standardi] 5 E d ve
O [UFVCKuad.] uF 9, ve
O [UIFVC5nokta] w F 5 ve
O [SYN_UVC] 54nAu

Sirme sirasinda eylemsizlik, sirtict tarafindan motor parametrelerine uygun sekilde salt okunur modda
tahmin edilir. Hiz gevrimi varsayilan ayarlari bu eylemsizlikten surtict tarafindan belirlenir.

Sunun tarafindan verilen artis: [Eylemsizlik Coklu Katsayisi.] J/Mw L:-0,1 gm? 1 gm? 10 gm?, 100 gm?
veya 1000 gm>.

Ayar Aciklama

1...9.999 kg.m? Ayar araligi
Fabrika ayari: —

[Uygulama Eylemsizlik Katsayisi.] /AL o *
Ayarlanabilir uygulama eylemsizlik orani.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 0gesi [Yiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirli] L £ E su sekilde ayarlanmazsa:
O [U/F VC Standardi] 5 £ d ve
O [UFVC Kuad.] uF 4, ve
O [U/FVC5nokta] w F 5 ve
O [SYN.UVC]54YAu

KatsayI [Tahmini uygulama eylemsizligi] 4 E 5 £ ve [Uygulama Eylemsizligi] 4 A P L parametreleri
arasindaki orani sabitleyen katsay!.

[Uygulama Eylemsizligi] 4 A F L = [Tahmini uygulama eylemsizligi] 4 £ 5 £ x [Uygulama Eylemsizlik
Katsayisl.] JAL o.

Ayar Aciklama

0,10...100,00 Ayar araligi
Fabrika ayari: 1

[Uygulama Eylemsizligi] JAFP L X
Ayarlanabilir uygulama eylemsizligi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Hiz gevrimi tipi] 5 5L 0gesi [Yiiksek Performans] H P F olarak ayarlanirsa ve
e [Motor kontrol tirli] L E £ su sekilde ayarlanmazsa:
o [U/F VC Standardi] 5 E d ve
O [U/FVCKuad.] uF 9, ve
O [U/FVC5nokta] w F 5 ve
O [SYN.UVC] SYAu

Hiz gevrimi ayarlarini optimize etmek igin siirlicti tarafindan kullanilan ayarlanabilir uygulama eylemsizligi).
Sunun tarafindan verilen artis: [Eylemsizlik Coklu Katsayisi.] /Mo L: 0,1 gm? 1 gm? 10 gm? 100 gm?
veya 1000 gm>.

NOT: Bir motor parametresi degistirilirse tahmini eylemsizlik yeniden hesaplanir ve glincellenir
(parametreler [Tahmini uygulama eylemsizligi] /£ 5 £ ve [Eylemsizlik Coklu Katsayisi.] 47w L).
[Uygulama Eylemsizligi] 4 A F L ayrica, [Tahmini uygulama eylemsizlidi] J £ 5 £ yeni degerine gore
varsayllan degerine doner.

Ayar Aciklama

0,00...655,35 kgm? Ayar araligi
Fabrika ayari: -
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[Degistirme frekansi] 5W F - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] = [Degistirme frekansi]

[Degistirme frekansi] 5 F ~
Tahrik degistirme frekansi.

Ayar araligi: [Mot.asiriger.sinrl.] parametresi konfiglre edilmisse maksimum sinir4 kHz 5V L
parametresi yapilandiriimissa.

[Siniis Filtre Aktivs] o F 1 degeri, [Evet] Y E 5 olarak ayarlanmissa minimum deger 2 kHz'dir ve
maksimum deger, tahrik anma degerlerine gore 6 kHz ya da 8 kHz ile sinirhdir.

NOT: Asiri sicaklik artisi durumunda tahrik, degistirme frekansini otomatik olarak diistrlr ve sicaklik
normale déndikten sonra sifirlar.

Yuksek hizli motorlarda, PWM frekansinin [Degistirme frekansi] 5 F ~ 8, 12 kHz veya 16 kHz degerine
yukseltilmesi tavsiye edilir

Avyar () Aciklama

2...8 veya 16 kHz tahrik degerlerine gore | Ayar aralig
Fabrika ayari: 4,0 kHz veya 2,5 kHz tahrik degerlerine gére

[Gurilth Azaltma] ~ - d
Motor gurdltisi azaltma.

Rastgele frekans modilasyonu, sabit bir frekansta olusabilecek her tiir rezonansi 6nlemeye yardimci olur.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Sabit frekans
Fabrika ayari

[Evet] HES Diizensiz modiilasyonlu frekans

[Degistirme.Frek.Tipi] 5 F £ %
Degistirme frekansi tipi.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Tahrigin dahili sicakhgi ¢ok ylksek oldugunda, motor degistirme frekansi degistirilir (dUsurdlar).

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[SFR tip 1] HF | Isitma kaybi optimizasyonu

Sistemin, degistirme frekansini motor frekansina gére uyarlamasina olanak
verir. Bu ayar, tahrigin verimliligini arttirmak igin tahrigin 1s1 kaybini optimize
eder.

Fabrika ayari

[SFR tip 2] HFZ2 Sistemin, motor frekansi [Gikis frekansi] - F - ne olursa olsun segilen
degistirme frekansini [Degistirme frekansi] 5 F ~ sabit tutmasini saglar.
Bu ayarla, motor guriltisu ylksek bir degistirme frekansi ile mimkin
oldugunca dusik tutulur.

Asiri 1Isinma durumunda tahrik, degistirme frekansini otomatik olarak
dusurar.

Sicaklik normale dénduglnde orijinal deger otomatik olarak geri yiklenir.
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[Mot.aginger.sinrl.] 5V L

Dalgalanma gerilimi sinirlandirmasi.

[Sinis Filtre Etkinlestirme] o F « [Evet] 4 £ 5 olarak ayarlanirsa, bu parametre [Hayir] » o degerine
zorlanir.

Bu fonksiyon motor asiri akimlarini sinirlandirir ve asagidaki uygulamalarda yararlidir:
o NEMA motorlari

e Eski ya da dusuk kaliteli motorlar

o s mili motorlari

e Yeniden sargili motorlar

230 Vac'da kullanilan 230/400 Vac motorlar i¢in veya tahrikle motor arasindaki kablonun uzunlugu
asagidaki degerleri gegmiyorsa bu parametre [Hayir] » o olarak ayarlanmis sekilde kalir:

e ekransiz kabloyla 4 m

e ekranli kabloyla 10 m

NOT: [Mot.asinger.sinrl.] 5V L [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa maksimum degistirme frekansi
[Degistirme frek.] 5 F ~ degistirilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] HES Fonksiyon aktif

[Azalma Stresi] 5 o P %

Azalma slresi.

Bu parametreye [Mot.asiriger.sinrl.] 5V L 6desi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir. [Asiri
ger.snrl.etki] 5 o P parametresinin degeri, kullanilan kablonun zayiflatma suresine karsilik gelmektedir.
Uzun kablolardan kaynaklanan gerilim dalga yansimalarinin Ust Uste binmesini engellemeye yardimci
olmak amaciyla tanimlanmistir. Asiri gerilimleri, DC bara nominal geriliminin iki kati ile sinirlandirir.
Dalgalanma gerilimi; kablo tipleri, paralel baglanmis farkli motor gugleri, paralel bagl farkl kablo
uzunluklari ve benzeri gibi pek ¢ok parametreye bagh oldugundan, motor terminallerinde olusan asiri
gerilim degerlerini kontrol etmek icin bir osiloskop kullaniimasi tavsiye edilir. Kablo uzunluklarina gére,
[Azalma Siresi] 5 o P'un daha yiksek degeri yeterli olmazsa bir ¢ikis filtresi veya dV/dt filtresi
kullaniimalidir.

Genel tahrik performansini korumak icin 5 o P degerini gereksiz yere artirmayin.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[6 us] & 6 us
[8 us] g 8 us
Fabrika ayari
[10 ps] g 10 us
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[Giris Filtresi] d L ~ - Menisu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Giris Filtresi] . F .

[Tim ayarlar] =» [Motor parametreleri] = [Giris Filtresi]

Bu menlye ATV680 veya ATV6BO0 Uzerinden erisilemez.

Bu islev, kararsizliklari algilayarak DC veri yolundaki dalgalanmalari izler. Giris fazi kaybini algilamak igin

kullaniimaz.

DC veri yolunda, salinim frekansi sebeke beslemesinde gézlemlenenlerle tutarsizsa ve genislik stirliciniin
kapasitesiyle uyusmuyorsa (DC veri yolu kapasitorleri gibi), strticti [DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi]
d L r W uyarisini tetikler.

[DC Veri Yolu Konfig] d L ~ L ayarina bagh olarak [DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi] d L ~ W uyarisi
dahili sabit bir deger tarafindan belirlenen bir stire boyunca devam ederse, [DC Veri Yolu Hatasi] L - E

hatasi tetiklenir.

Bir giris filtresinin kullanimi.

Bu parametre asagidaki sekilde ayarlanirsa [Hayir] » o degerine zorlanir:

e [Motor Kontrol Tir(] L £ £ [U/F VC Standart] 5 £ d veya [U/F VC 5 nokta] u F 5 olarak
ayarlanmamissa ya da

e [U1] u I veya ... veya [U5] u 5 yapilandinimissa ya da

e [F1] F I veya ... veya[F5] F 5 yapilandiriimissa.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Giris filtresi kullaniimadi.
Fabrika ayari
[Evef] HES Motor kontrol performansi, DC veri yolundaki dalgalanmay! énlemeye

yardimci olmak igin bir giris filtresi kullanimini dikkate alacak sekilde
ayarlanir.

[DC Veri Yolu Dalgalanma Konfig] 4L ~ L

DC veri yolu dalgalanma izlemesinin yapilandirmasi.

[Giris Filtresi] : F . [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa, bu parametre [Hata] F L £ dederine 6nceden

ayarlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no DC veri yolu dalgalanmasini izleme fonksiyonu devre disi.
Bu secime [Girig Filtresi] : F : [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa erisilemez.
Fabrika ayari

[Uyari] WHrn DC veri yolu dalgalanmasini izleme fonksiyonu etkin.
DC veri yolunun dalgalanmasi durumunda, surict [DC Veri Yolu
Dalgalanma Uyarisi] d L ~ W uyarisini tetikler.

[Hata] FLE DC veri yolu dalgalanmasini izleme fonksiyonu tam olarak etkin. [DC Veri

Yolu Dalgalanma Uyarisi] d L ~ W uyarisi kalici olursa, siricu [DC Veri
Yolu Dalgalanma Hatasi] d L ~ E hatasini tetikler.
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Alt bélim 8.4

[Sisten birimlerini tanimia]

[Sist.Birmleri birle] 5 u L - Meniisi

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tiim ayarlar] = [Sist.Birmleri birle]

Konfiglrasyon, devreye alma, ¢alistirma ve bakimi kolaylastirmak igin tahrik uygulama tniteleri kullanir.

Uygulama Uniteleriyle ilgili olan fiziksel baglantilar sunlardir:
e Basing degerleri

e Akis orani degerleri

e Sicaklik degerleri

o Akim degerleri

NOT: Baz diger varsayilan sistem Uniteleri, konfigiire edilebilir sistem Unitelerinden ya da diger
parametrelerden otomatik olarak dusurulir.

Sistem Unitesi, varsayilan olarak bitiin iletisim parametrelerine ve HMI'ya (Grafik Ekran Terminali , Web
sunucusu, DTM tabanl yazihim) uygulanir.

Bir sistem unitesi degistirildigi zaman, degerler yeniden dlgeklendiriimez. Sayisal degerler muhafaza edilir

ancak bu degerlerin anlami ayni degildir:

e Bir degisiklikten sonra, Urlinlin davranisi degismeyecektir (sistem rakamsal olarak ayni kalir).

e Yenidegerler yeni liniteye iletisim ya da HMI yoluyla yazilir ve ardindan davranis etkilenir. Bu durumda,
bitlin parametreler yeni segilen Uniteye gore yeniden konfiglire edilmelidir.

e Sistem Unite parametrelerinde yapilan bir degisiklik nedeniyle sorunlarin olusmasini énlemek igin
sistem Uniteleri sadece Uriinlin kurulumu esnasinda ve fonksiyonlarin devreye alinmasindan énce
degistirilmelidir.

Fiziksel degderlerin hassasiyeti, Uniteyle ayni zamanda segilir.

Degerler varsayilan olarak isaretlidir.

Varsaylilan deg@erler araligi su sekildedir:

16 bit degeri 32 bit degeri

-32.768...32.767 -2.147.483.648...2.147.483.648

[Bas.sensor birimi] 5w P -

Basing i¢in kullanilan varsayilan sistem uygulamasi unitesi.

Mevcut basing Uniteleri:

Birim Sembol Déniistlirme

Kilo Pascal kPa 100 kPa = 1 bar

Milibar mbar

Bar bar

Pound / in¢ kare psi 14,5 psi = 1 bar

(Ib/in2) psig

ing H20 inH20 1inH20 4°C = 0,0024908891 bar (0,036127292 psi)
ing su géstergesi | inWG

ing su siitunu inWC

Feet su gostergesi | ftWG 1inH20 4°C = 0,0298906692 bar (0,433527504 psi)
Feet su sltunu ftwC

Feet ft

Metre su mWG 1 mH20(4°C) = 0,0980665 bar (1,42233433 psi)
gostergesi mWC (mCE)

Metre su situnu m

Metre

Civaing inHg 1 inHg = 0,0338638864 bar (0,491154147 psi)
Yiizde % -

birimsiz - -
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Ayar Kod / Deger Aciklama
[1Kpa] FR 1 kpa
[1mbar] INEAr 1 mbar
[1Bar] BAr 1 bar
[0,1Bar] 0. IbAr 0,1 bar
Fabrika ayari
[0,01Bar] 0.0 l6Ar 0,01 bar
[1 PSI] PS5 1Psi
[0,1 PSI] g. iP5, 0,1 psi
[1 PSIG] PS5 .G 1 Psig
[0,1 PSIG] 0.1P5 .G 0,1 Psig
[1inH20] I inHZO 1 inH20
[1inwWg] I'raWh 1inWg
[1inWC] 1AWl 1inWc
[1 FtWg] IFEWL 1 Ftwg
[1 FtWC] IFEWL 1 FtwC
[1 F IFE 1 Ft
[1 MWG] 1MW G 1 mWg
[0,1 MWG] 0. INwWG 0,1 mWg
[1 MWC] s 1 mWC
[0,1 MWC] 0. 1wt 0,1 mWC
[1m] m 1m
(0,1 m] o.in 0,1m
[1 inHG] I inHE 1inHg
[%0,1] o.1? %0,1
[0.1] 0.1 W?a 0,1 w/o

[Akis orani birimi] 5 u F r

Akis orani icin kullanilan varsayilan sistem uygulamasi Unitesi.

Mevcut akis Uniteleri:

Birim Sembol Dénistlirme
Litre / saniye I/sn -

Litre / dakika I/dk -

Litre / saat I/sa -

Desimetre kiip / dakika dm3/dk -

Metre kiip / saniye m3/sn -

Metre kiip / dakika m3/dk -

Metre kip / saat m3/sa -

Saniye basina galon gal/s 1 usgal = 3,785411784 |
Dakika basina galon gal/dk; GPM -

Saat basina galon gal/sa -

Feet kiip / saniye ft3/sn 1ft3 =28,317 |

Feet kiip / dakika

ft3/dk; CFM, SCFM

Feet kup / saat

ft3/sa

Yizde % -

birimsiz - -

Ayar Kod / Deger Agiklama

[1LU/s] ILS L/sn

[/sn] oiILs 0,1L/s

[1 L/dk] n L/dk

[1 L/sa] ILh L/sa

[1 dm3/dK] Idnan d3/dk

[1 m3/sn] 1n3is M3/sn

[0,1 m3/sn] oim3s 0,1 M3/sn

[1m3/dk] In3imnn M3/dk

[0,1 m3/dk] oimina 0,1 M3/dk

[1 m3/sa] nin 1 M3/sa

[0.1m3/sa] oirmin 0,1 M3/sa
Fabrika ayari

[1 gal/s] IGPS 1 Gal/sn

[1 GPM] ILFPN 1 GPM
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Ayar Kod / Deger Agciklama
[1 gal/sa] IGPH 1 Gallsa
[1 ft3/sn] ICFS 1 ft3/sn
[1CFM] ICFN 1 CFM
[1SCFM] ISCFN 1 SCFM
[1 Ft3/sa] ICFH 1 ft3/sa
[1 Kg/sn] IG5 1 kg/sn
[1 Kg/dK] 16N 1 kg/dk
[1 Kg/sa] IGH 1 kg/sa
[1 Lb/sn] ILES 1 Ib/sn
[1 Lb/dK] ILkn 1 Ib/dk
[1 Lb/sa] ILEH 1 Ib/sa
[%0,1] OoIPC %0,1
[0.1] 0iwWa 0,1 w/o

[Sicaklik birimi] 5w £ P

Sicaklik i¢in kullanilan varsayilan sistem uygulamasi unitesi.

Mevcut sicaklik Gniteleri:

Birim Sembol Déniistirme
Selsiyus Derecesi °C -
Fahrenhayt Derecesi | °F TF = 9/5*Tc+32
Yilzde % _
birimsiz - -
Ayar Kod / Deger Agiklama
[0,1°C] oic 0,1°C

Fabrika ayari
[0,1°F] oiIF 0,1°F
[%0,1] oIrL %0,1
[0.1] 0iwWa 0,1 w/o

[Para birimi listesi] 5w L u

Akim i¢in kullanilan varsayilan sistem uygulamasi Unitesi.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[EURQ] Euro Euro
Fabrika ayari

[$] dolLAr Dolar

[£] Pound Sterlin

[Kron] Kr Kron
[Renminbi] rb Renminbi
[Diger] aEHE r Diger

[Sivi Yogunlugu] - Ha

Pompalanacak sivinin yogunlugu.
Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

100...10.000 kg/m3

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1000 kg/m3
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Alt bolum 8.5

[Sensér atamasi]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa

[Sensér atamasi] 5 5L - Menisi 218
[Al1 Sensér konfig.] Menu 220
Al2 Sensér konfig.] Menl 223
[ g

[AI3 Sensor konfig.] Menl 225
[Al4 Sensér konfig.] Menu 227
Al5 Sensér konfig.] Men( 229
[ g

[PI5 Sensér Konfig.] Menist 231
[P16 Sensér Konfig.] Menisu 233
AIV1 konfiglirasyonu] Menusl 235
[ glrasy

[AIV2 konfiglrasyonu] Meniisi 237
[AIV3 konfiglrasyonu] Meniisu 239
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[Sensoér atamasi] 5 5L - Mendsi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[TGm ayarlar] =» [Sensor Atamasi]

Bu men(, Sensorleri ayarlamak igin kullanilir.

Mutlak ve bagil sensorlerin karistiriimasi durumunda, tim sensor verileri arasindaki tutarliligr dogrulayin

ve gerekirse deger dlgekleme prosesini ve analog girisler islem fonksiyonlarini kullanarak ayarlayin.

[Grs Basing Atamasi] F5 |A

Giris basinci sensorii atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensor konfigiirasyonu igin [Sensorlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.

[Cikis Basinci Atamasi] P 5 Z A

Cikis basinci sensorii atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensor konfigirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimune basvurun.

[Kurul. Akis Atamasl.] F5 IA

Kurulum akis sensoérii atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .6 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama]...[Di6

Darbe Girisi

Atama]

[Tahm. Pompa SLFPF Sensorsliz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem SLSF Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu secim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] /7 F 5 A [Coklu Tahrik]

n V' 5 d ya da [Coklu Master]'e ayarlanmissa mumkindir » V 54 r

NOT: Bu secimi kullanmak igin sistemin tim pompa karakteristikleri
yapilandiriimahdir.

NOT: Sensor konfigiirasyonu igin [Sensorlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.
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[Pompa Akis Atamasi.] F 57 A

[Seviye Sensérii Atamasi] L L 5 A *

Pompa akis senséru atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.Il.A.,3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A 'V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .k Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama)...[Di6

Darbe Girisi

Atama]

[Tahm. Pompa SLFPF Sensorsiliz tahmini akis

Akisi]

NOT: Sensor konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bolimiine basvurun.

Seviye sensori atamasi.

Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Seviye] L E V| E L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfiglire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I..A +V 3 | Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensor konfigiirasyonu igin [Sensorlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine bagvurun.
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[Al1 Sensor konfig.] Meni

Bu Men( Hakkinda

[Al1 Sens6r Konfig.] menistline erisim bu girise atanan sensoére baglidir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensor ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gértintilenen [Al1 Sensér Konfig.]

menduleri gosterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki mentii gériintiilenir:

[GirigBasinci Atamasi] P 5 /A, [Al1]
olarak ayarlanirsa A 1 |

[AlI1 Sensér Konfig.] LA |-

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AlI1 Sensér Konfig.] PFA | -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[Al1 Sensér Konfig.] P A |-

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al1]
olarak ayarlanirsa A + |

[Al1 Sensér Konfig.] o LA | -

[Uyku Algilama Modu] 5L P11,
[Basing] H P veya [Coklu] & ~ olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AlI1 Sensér Konfig.] 5a A /-

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[Al1 Sensér Konfig.]Wa A | -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] F 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AlI1 Sensér Konfig.] PF A | -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
SnSr veya[Herikisi] ba E h
olarak ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 404)

[Al1 Sensér Konfig.] ca A | -

[Kurul. Akig Atamasi.] F 5 /A [Al1]
olarak ayarlanirsa A 1 |

[AlI1 Sensér Konfig.] +F | -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 287)

[AlI1 Sensér Konfig.] L +F |-

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Coklu] o r olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AlI1 Sensér Konfig.] 5 +F | -

[Mod Segimi] F L C 1, [inaktifln o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[Al1 Sensér Konfig.] F +F | -

[Akis sinifflandirma Modu] F L 17,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AlI1 Sensér Konfig.] L F | -

[YkskAkis aktivasynu] H F P I1,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[Al1 Sensér Konfig.] H +F | -

e [Takviye Kontroll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] 6 54,
[Hiz+Akig] 5 P F L olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 255)

[AlI1 Sensér Konfig.] & +F | -

NOT: Parametre listesi her bir [Al1 Sensér Konfig.] mendisti igin aynidir.
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Eger...

Ve...

Asagidaki menii goriintilenir:

olarak ayarlanirsa A 1 |

[Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A [Al1]

[Al1 Sensor Konfig.] PF I -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
g veya [Akis - HiZ] 9 n olarak
ayarlanmissa.

(bkz. sayfa 397)

[Al1 Sensér Konfig.] n PF | -

[Al1] olarak ayarlanirsa A + |

[Seviye Sensérii Atamasi] L L 5 A,

(bkz. sayfa 287)

[Al1 Sensér Konfig.] L LA | -

NOT: Parametre listesi her bir [Al1 Sensor Konfig.] mendisu igin aynidir.

[A1 Tipi] A + IE

Analog giris Al1'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10w 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] oR 0-20 mA

[Al1 min. degeri] w (L 1%

Al1 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 Turl] A + /£, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc

[AI1 maks. degeri] u +H 1%

Al1 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AlI1 TUrd] A /£, [Gerilim] !0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayan: 10,0 Vdc

[Al1 min. degeri] L ~ L 1%

Al1 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 Tirld] A + /£, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...20,0 mA

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[AI1 maks. degeri] L - H 1%

Al1 %100 akim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 Tlrl] A « /£, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0,0...20,0 mA

Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA
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[Al1 En dlstiik proses] A « | J

Al1 en distk islemi.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi. Uygulama musteri birimindeki deger.
Fabrika ayari: 0

[Al1 En yiksek proses] A : /K

Al1 en ylksek islemi.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

Ayar araligi. Uygulama musteri birimindeki deger
Fabrika ayari: 0

[Al1arahg] A . IL

Al1 dlgekleme segimi.

Bu parametreye, [Al1 TUrG] A . |k, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Bu parametre [%0-100] F = & degerine zorlanir:
o [Al1 Turd] A  IE 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanmazsa veya
e [Al1 min. degeri] L - L 1 3,0 mA'dan distlkse.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[%0-100] Pob5 Tek yonli: Al1 akim Slgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika ayari

[%-/+100] PoSnELD Gift yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %-100'ddr.
[AlI1 min. degeri] L - L | %-100'e karsilik gelir. [Al1 maks. degeri] L - H |
%100'e karsilik gelir.
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[Al2 Sensér konfig.] Menl

Bu Menii Hakkinda

[AI2 Sensér Konfig.] menistline erisim bu girise atanan sensoére baglidir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériintiilenen [Al2 Sensér Konfig.]

mendleri gésterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki meni gorintilenir:

[GirigsBasinci Atamasi] F 5 | A, [Al2]
olarak ayarlanirsa A , 2

[AI2 Sensér Konfig.] (L A2 -

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AI2 Sensér Konfig.] PP A2 -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[Al2 Sensér Konfig.] +FAZ -

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al2]
olarak ayarlanirsa A 2

[AI2 Sensér Konfig.] o L A2 -

[Uyku Algilama Modu] 5L P11,
[Basing] H F veya [Goklu] o r olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[Al2 Sensér Konfig.] 5o A2 -

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[AI2 Sensér Konfig.] W o A2 -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] P 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AI2 Sensér Konfig.] PF A2 -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
Sn5r veya[Herikisi] bo kt h

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[AI2 Sensér Konfig.] ac o A2 -

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A [Al2]
olarak ayarlanirsa A + 2

[AlI2 Sensoér Konfig.] (F & -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 287)

[AI2 Sensoér Konfig.] L F 2 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Goklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AI2 Sensoér Konfig.] 5 +F 2 -

[Mod Secimi] £ L £ 17, [Inaktifln o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[Al2 Sensér Konfig.] F +F 2 -

[Akis sinirlandirma Modu] F L 11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AI2 Sensoér Konfig.] L F 2 -

[YkskAkis aktivasynu] HF P11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[Al2 Sensér Konfig.] H +F 2 -

e [Takviye Kontrolll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] t 54,
[Hiz+tAkig] 5 PF L olarak
ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 255)

[AI2 Sensér Konfig.] b +F 2 -

[Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A [Al2]
olarak ayarlanirsa A 2

[AI2 Sensoér Konfig.] FF & -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
9 veya [Akis - Hiz] 9 ~ olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[AI2 Sensor Konfig.] n FF 2 -

NOT: Parametre listesi her bir [AI2 Sensér Konfig.] menisii igin aynidir.
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Eger... \ Ve... \ Asagidaki meni goruntiilenir:

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5A, (bkz. sayfa 287) [Al2 Sensér Konfig.] L LA 2 -
[Al2] olarak ayarlanirsa A + &

NOT: Parametre listesi her bir [AI2 Sensér Konfig.] mendisii igin aynidir.

[AI2 Tipil A /2E
Analog giris Al2'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
Fabrika ayari

[Akim] oR 0-20 mA

[AI2 min. degeri] u L 2K
Al2 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI2 Turl] A 2 E, [Gerilim] /0 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AlI1 min. de@eri] w L I (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u +H2 X
Al2 %100 gerilim 6élgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI2 Turd] A « 2 E, [Gerilim] /0 o olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] u :H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI2 min. degeri] L ~ L 2%
Al2 %0 akim Olcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI2 Turl] A 2 £, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] [ ~ H 2 X
Al2 %100 akim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI2 Turi] A 2 £, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI2 En distik proses] A 2 J
Al2 en dusuk islemi.
[Al1 En Disiik Islem] A 1 J (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[AI2 En yiiksek proses] A : 2K
AlI2 en ylksek islemi.
[Al1 En Yiiksek Islem] A « /K (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[Al2 aralg] A . 2L
Al2 dlgekleme secimi.
Bu parametreye, [AI2 Turi] A 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 arali@i] A : 1L (bkz. sayfa 222) ile ayni.
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[AI3 Sensor konfig.] Menl

Bu Menii Hakkinda

[AI3 Sensor Konfig.] menistline erisim bu girise atanan sensoére baglidir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gérintiilenen [AlI3 Sensér Konfig.]

mendleri gésterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki meni gorintilenir:

[GirigsBasinci Atamasi] F 5 /A, [Al3]
olarak ayarlanirsa A , 3

[AI3 Sensor Konfig.] (LA 3 -

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AI3 Sensér Konfig.] PP A 3 -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[AI3 Sensér Konfig.] +FA 3 -

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al3]
olarak ayarlanirsa A + 3

[AI3 Sensér Konfig.] o L A 3 -

[Uyku Algilama Modu] 5L P11,
[Basing] H F veya [Goklu] o r olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AI3 Sensér Konfig.] 5o A 3 -

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[AI3 Sensér Konfig.] W o A 3 -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] P 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AI3 Sensér Konfig.] PF A 3 -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
Sn5r veya[Herikisi] bo kt h

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[AI3 Sensér Konfig.] o o A 3 -

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A [AlI3]
olarak ayarlanirsa A + 3

[AI3 Sensér Konfig.] F 3 -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 287)

[AI3 Sensor Konfig.] L F 3 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Goklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AI3 Sensér Konfig.] 5 +F 3 -

[Mod Secimi] £ L £ 17, [Inaktifln o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[AI3 Sensér Konfig.] F +F 3 -

[Akis sinirlandirma Modu] F L 11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AI3 Sensor Konfig.] L F 3 -

[YkskAkis aktivasynu] HF P11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[AI3 Sensor Konfig.] H +F 3 -

e [Takviye Kontrolll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] t 54,
[Hiz+tAkig] 5 PF L olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 255)

[AI3 Sensor Konfig.] b +F 3 -

[Pompa Akis Atamasi.] F 52 A [Al3]
olarak ayarlanirsa A , 3

[AI3 Sensér Konfig.] PF 3 -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
g veya [Akis - HiZ] 9 n olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[AI3 Sensér Konfig.] n FF 3 -

NOT: Parametre listesi her bir [AI3 Sensor Konfig.] menisu igin aynidir.
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Eger... \ Ve... \ Asagidaki meni goruntiilenir:

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5A, (bkz. sayfa 287) [AI3 Sensér Konfig.] L LA 3 -
[AI3] olarak ayarlanirsa A + 3

NOT: Parametre listesi her bir [AI3 Sensér Konfig.] mendisii igin aynidir.

[AI3 Tipil A + JE
Analog giris Al3'in konfiglirasyonu.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari

[AI3 min. degeri] u L 3%
AlI3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI3 Turl] A 3 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AlI1 min. de@eri] w L I (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] u +H 3 X
Al3 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI3 Turd] A « 3 E, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] u :H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
Al3 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI3 Turd] A 3 £, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] [ ~ H 3%
AI3 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI3 Turi] A 3 k£, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI3 En distik proses] A 3 J
AI3 en dusuk islemi.
[Al1 En Disiik Islem] A 1 J (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[AI3 En yiiksek proses] A : 3K
AI3 en ylksek islemi.
[Al1 En Yiiksek Islem] A « /K (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[AlI3aralg] A . 3L
Al3 dlgekleme secimi.
Bu parametreye, [AI3 Turid] A 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 arali@i] A : 1L (bkz. sayfa 222) ile ayni.
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[Al4 Sensor konfig.] Menl

Bu Menii Hakkinda

[Al4 Sensor Konfig.] menistline erisim bu girise atanan sensoére baglidir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gérintiilenen [Al4 Sensér Konfig.]

mendleri gésterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki meni gorintilenir:

[GirigsBasinci Atamasi] F 5 | A, [Al4]
olarak ayarlanirsa A 4

[Al4 Sensér Konfig.] LAY -

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[Al4 Sensér Konfig.] PPA Y -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[Al4 Sensér Konfig.] (PAYH -

[CikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al4]
olarak ayarlanirsa A 4

[Al4 Sensér Konfig.] o L A Y -

[Uyku Algilama Modu] 5L P11,
[Basing] H F veya [Goklu] o r olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[Al4 Sensér Konfig.] 5o AH -

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[Al4 Sensér Konfig.]Wa AY -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] P 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[Al4 Sensér Konfig.] PF A Y -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
Sn5r veya[Herikisi] bo kt h

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[Al4 Sensér Konfig.] c o A Y -

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A [Al4]
olarak ayarlanirsa A 4

[Al4 Sensoér Konfig.] +F 4 -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 287)

[Al4 Sensor Konfig.] LIF4-

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Goklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[Al4 Sensér Konfig.] 5 +F 4 -

[Mod Secimi] £ L £ 17, [Inaktifln o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[Al4 Sensér Konfig.] F +F 4 -

[Akis sinirlandirma Modu] F L 11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[Al4 Sensor Konfig.] L F 4 -

[YkskAkis aktivasynu] HF P11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[Al4 Sensér Konfig.] H +F 4 -

e [Takviye Kontrolll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] t 54,
[Hiz+tAkig] 5 PF L olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 255)

[Al4 Sensér Konfig.] & +F 4 -

[Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A [Al4]
olarak ayarlanirsa A 4

[Al4 Sensor Konfig.] PF 4 -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
g veya [Akis - HiZ] 9 n olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[Al4 Sensér Konfig.] n PF 4 -

NOT: Parametre listesi her bir [Al4 Sensor Konfig.] menisu igin aynidir.
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Eger... \ Ve... \ Asagidaki meni goruntiilenir:

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5A, (bkz. sayfa 287) [Al4 Sensér Konfig.] LL A Y -
[Al4] olarak ayarlanirsa A 1 4

NOT: Parametre listesi her bir [Al4 Sensér Konfig.] mendisii igin aynidir.

[Al4 Tipil A +HE
Analog giris Al4'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc

[Akim] oA 0-20 mA
Fabrika ayari

[Al4 min. degeri] u L 4K
Al4 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [Al4 Turi] A 4 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AlI1 min. de@eri] w L I (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u 1 HY X
Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [Al4 Turd] A 4 E, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] u :H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4
Al4 %0 akim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [Al4 Turd] A 4 E, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4%
Al4 %100 akim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [Al4 Turid] A 4 E, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[Al4 En distiik proses] A 4 J
Al4 en dusuk islemi.
[Al1 En Disiik Islem] A 1 J (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[Al4 En yiiksek proses] A 1 HK
Al4 en ylksek islemi.
[Al1 En Yiiksek Islem] A « /K (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[Al4 aralgi] A . HL
Al4 dlgekleme secimi.
Bu parametreye, [Al4 Turi] A 4 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 arali@i] A : 1L (bkz. sayfa 222) ile ayni.
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[AI5 Sensor konfig.] Menl

Bu Menii Hakkinda

[AI5 Sensor Konfig.] menistline erisim bu girise atanan sensoére baglidir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériintiilenen [Al5 Sensér Konfig.]

mendleri gésterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki meni gorintilenir:

[GirigsBasinci Atamasi] F 5 | A, [Al5]
olarak ayarlanirsa A 5

[AI5 Sensér Konfig.] (L AS -

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AI5 Sensér Konfig.] PPAS -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[AI5 Sensér Konfig.] +FAS -

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al5]
olarak ayarlanirsa A 1 5

[AI5 Sensér Konfig.] oa LA S -

[Uyku Algilama Modu] 5L P11,
[Basing] H F veya [Goklu] o r olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AI5 Sensér Konfig.] 5o A5 -

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[AI5 Sensér Konfig.]Wa A S -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] P 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AI5 Sensér Konfig.] PFAS -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
Sn5r veya[Herikisi] bo kt h

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[AI5 Sensér Konfig.] c o A S -

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A [Al5]
olarak ayarlanirsa A 1 5

[AI5 Sensoér Konfig.] (F 5 -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 287)

[AI5 Sensoér Konfig.] L +F 5 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Goklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AI5 Sensoér Konfig.] 5 +F 5 -

[Mod Secimi] £ L £ 17, [Inaktifln o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[AI5 Sensér Konfig.] F +F 5 -

[Akis sinirlandirma Modu] F L 11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AI5 Sensor Konfig.] L F 5 -

[YkskAkis aktivasynu] HF P11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[AI5 Sensoér Konfig.] H 1 F 5 -

e [Takviye Kontrolll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] t 54,
[Hiz+tAkig] 5 PF L olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 255)

[AI5 Sensor Konfig.] b +F 5 -

[Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A [Al5]
olarak ayarlanirsa A 1 5

[AI5 Sensér Konfig.] PF 5 -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
g veya [Akis - HiZ] 9 n olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[AI5 Sensér Konfig.] nFF 5 -

NOT: Parametre listesi her bir [AI5 Sensor Konfig.] menisu igin aynidir.
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Eger... \ Ve... \ Asagidaki meni goruntiilenir:

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5A, (bkz. sayfa 287) [AI5 Sensér Konfig.] LLA S -
[AI5] olarak ayarlanirsa A 1 5

NOT: Parametre listesi her bir [Al5 Sensér Konfig.] mendisii igin aynidir.

[AI5 Tipil A /5E
Analog giris Al5'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Gerilim] 10u 0-10 Vdc

[Akim] oR 0-20 mA
Fabrika ayari

[AI5 min. degeri] u L 5%
Al5 %0 gerilim dlcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AIS Turd] A 5 k£, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 min. de@eri] w L | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] w 1+ H 5%
Al5 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI5 TUr(] A 5 E, [Gerilim] /0 u olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] » :H | (bkz. sayfa 227) ile aynu.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim Olgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AI5 Turi] A 5 E, [Akim] o A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AI1 min. deg@eri] L - L | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X
Al5 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AIS Tirl] A . 5 E, [AKim] a A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 227) ile ayni.

[AI5 En dlstiik proses] A 5 J
Al5 en dusuk islemi.
[A1 En Disik islem] A , I J (bkz. sayfa 222) ile ayn.

[AI5 En yiiksek proses] A 1 5K
Al5 en ylksek islemi.
[A1 En Yiiksek islem] A « Ik (bkz. sayfa 222) ile ayn.

[AI5araligi] A 5L
Al5 blgekleme segimi.
Bu parametreye, [AIS Tlrl] A : 5 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 arahigi] A : IL (bkz. sayfa 222) ile aynu.
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[P15 Sensor Konfig.] Menusi

Bu Menii Hakkinda

[DI5 Darbe Sensor Konfig.] mendiisiine erisim bu girise atanan sensére baghdir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériintiilenen [DI5 Darbe Sensér

Konfig.] menuleri gosterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki menii goriintilenir:

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A is set
to [Di5 Pulselnput Assignment] P . 5

[DI5 Darbe SensKnfg.] F A -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 &,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 287)

[DI5 Darbe SensKnfg.] L P 5 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 11, [Akis]
L F veya [Coklu] & ~ olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[DI5 Darbe SensKnfg.] 5 F B -

[Mod Secimi] F L C 1, [inaktifl » o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[DI5 Darbe SensKnfg.] F F 8 -

[Akis sinirlandirma Modu] F L 11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[DI5 Darbe SensKnfg.] L F 8 -

[YkskAkis aktivasynu] HF P11,
[Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[DI5 Darbe SensKnfg.] H «+ F B -

e [Takviye Kontrolll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa 4E 5

e [Takviye S/D Durumu] t 54,
[Hiz+tAkig] 5 PF L olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 255)

[DI5 Darbe SensKnfg.] b P 5 -

[Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A is set
to [Di5 Pulselnput Assignment] P 5

[DI5 Darbe SensKnfg.] PF B -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
9 veya [Akis - Hiz] 9 » olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[DI5 Darbe SensKnfg.] n P F B -

NOT: Parametre listesi her bir [DI5 Darbe Sensor Konfig.] menisii igin aynidir.

[DI5DrbeGrsDiisFrek] P L 5

Darbe girisi DI5 diisuk frekansi.

Ayar

Agciklama

0,00...30.000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 Hz

[DI5 DrbeGrsYksFrek] F +H 5

Darbe girisi DI5 ylksek frekansi.

Ayar

Aciklama

0,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,00 kHz
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[DI5 Min.Process] F 5

Segili giris igin minimum islem degeri.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[DI5 Maks.Process] P 5K

Segili giris igin maksimum islem degeri.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0
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Bu Menii Hakkinda

[P16 Sensor Konfig.] Menusi

[D16 Darbe Sensor Konfig.] mendiisiine erisim bu girise atanan sensére baghdir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériintiilenen [DI6 Darbe Sensér

Konfig.] menuleri gosterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki menii goriintilenir:

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A is set
to [Di6 Pulselnput Assignment] P . &

[DI6 Darbe SensKnfg.] F g -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 &,
[Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak

ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 287)

[DI6 Darbe SensKnfg.] L P E -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 11, [Akis]
L F veya [Coklu] & ~ olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[DI6 Darbe SensKnfg.] 5 F 3 -

[Mod Secimi] F L C 1, [inaktifl » o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[DI6 Darbe SensKnfg.] F +F 9 -

[Akis sinirlandirma Modu] F L 11,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[DI6 Darbe SensKnfg.] L F 9 -

[YkskAkis aktivasynu] HF P11,
[Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[DI6 Darbe SensKnfg.] H +F 9 -

e [Takviye Kontrolll] & L 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa 4E 5

e [Takviye S/D Durumu] t 54,
[Hiz+tAkig] 5 PF L olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 255)

[DI6 Darbe SensKnfg.] b P 5 -

[Pompa Akis Atamasi.] F 5 2 A is set
to [Di6 Pulselnput Assignment] P &

[DI6 Darbe SensKnfg.] PF 3 -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
9 veya [Akis - Hiz] 9 » olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[DI6 Darbe SensKnfg.] n P F 9 -

NOT: Parametre listesi her bir [DI6 Darbe Sensor Konfig.] menisii igin aynidir.

[DI5 DarbeGrsDiisFrek] F L &

Darbe girisi DI6 diisuk frekansi.

Ayar

Agciklama

0,00...30.000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 Hz

[DI6 DrbeGrsYksFrek] F +HE

Darbe girisi DI6 ylksek frekansi.

Ayar

Aciklama

0,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,00 kHz
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[DI6 Min.Process] F &

Segili giris igin minimum islem degeri.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[DI6 Maks.Process] P 6K

Segili giris igin maksimum islem degeri.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0
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[AIV1 konfiglirasyonu] Menisu

Bu Menii Hakkinda

[AIV1 Sensor Konfig.] menlsiine erisim bu girise atanan sensoére baghdir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensoér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériintllenen [AIV1 Sensér Konfig.]

mendleri gdsterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki menii goriintilenir:

[GirisBasinci Atamasi] F5 [ A, [Al
Sanal 1] olarak ayarlanirsa A +V |

[AIV1 Sensor Konfig.] L V

I_

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AIV1 Sensdr Konfig.] PPV

I_

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[AIV1 Sensér Konfig.] PV

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al
Sanal 1] olarak ayarlanirsa A +\ |

[AIV1 Sensér Konfig.] o L V

[Uyku Algilama Modu] 5 L F 11,
[Basing] H F veya [Goklu] = ~ olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AIV1 Sensor Konfig.] 5o V

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[AIV1 Sensér Konfig.] W o V

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] F 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AIV1 Sensdr Konfig.] P F V

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
SnSr veya[Herlkisil ba kR

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[AIV1 Sensér Konfig.] oo V

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A is set
to [Al Virtual 11 A .V |

[AIV1 Sensor Konfig.] +F V

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Eneriji] A d u olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 287)

[AIV1 Sensdr Konfig.] L +V

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Coklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AIV1 Sensdr Konfig.] 5 + V

[Mod Segimi] F L C 1, [inaktifl 7 o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[AIV1 Sensdr Konfig.] F + V

[Akis sinilandirma Modu] F L 17,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AIV1 Sensdr Konfig.] L F V

[YkskAkis aktivasynu] H F P I1,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[AIV1 Sensér Konfig.] H + V

e [Takviye Kontroll] & C 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] 6 54,
[Hiz+tAkig] 5 P F L olarak
ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 255)

[AIV1 Sensor Konfig.] &5 + V

NOT: Parametre listesi her bir [AIV1 Sensér Konfig.] menusu igin aynidir.
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Eger...

Ve...

Asagidaki mentii gorintiilenir:

[Pompa Akig Atamasi.] F 5 2 A is set
to [Al Virtual 11 A +V |

[AIV1 Sensor Konfig.] FFV | -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
3 veya [Akis - Hiz] 9 n olarak
ayarlanmissa.

(bkz. sayfa 397)

[AIV1 Sensér Konfig.] n PV | -

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5 A,

[Al Sanal 1] olarak ayarlanirsa
AV I

(bkz. sayfa 287)

[AIV1 Sensor Konfig.] L LV | -

NOT: Parametre listesi her bir [AIV1 Sensér Konfig.] menusi igin aynidir.

[AIV1 Kanal Atamasi] A [ |

Sanal analog giris AlV1 icin kanal atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire edilmemig] | no Atanmamis

Fabrika ayari
[Ref. Frek-Modbus] nde Modbus (izerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen modiili takilimissa CANopen (izerinden referans frekansi
[Ref. Frek-llet. Modiil] | nE E Fieldbus modulu takiimissa fieldbus modulii Gizerinden referans frekansi
[Gomallu Ethernet] EEH Gomiili Ethernet

[AIV1 En disiik proses] Au | J

Al sanal 1: minimum islem degeri.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

Fabrika ayar: 0

Ayar araligi. Uygulama musteri birimindeki deger

[AIV1 En yliksek proses] Au 1K

Al sanal 1: Maksimum islem degeri.

Ayar

Aciklama

-32.767...32.767

Fabrika ayar: 0

Ayar araligi. Uygulama musteri birimindeki deger
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[AIV2 konfiglirasyonu] Menisu

Bu Menii Hakkinda

[AIV2 Sensor Konfig.] menlsiine erisim bu girise atanan sensoére baghdir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensoér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériinttlenen [AIV2 Sensér Konfig.]

mendleri gdsterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki menii goriintilenir:

[GirisBasinci Atamasi] F5 [ A, [Al
Sanal 2] olarak ayarlanirsa A +V &

[AIV2 Sensér Konfig.] LV 2 -

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AIV2 Sensér Konfig.] PPV 2 -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[AIV2 Sensér Konfig.] PV 2 -

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al
Sanal 2] olarak ayarlanirsa A +\V 2

[AIV2 Sensér Konfig.] o L V 2 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L F 11,
[Basing] H F veya [Goklu] = ~ olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AIV2 Sensér Konfig.] 5oV 2 -

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[AIV2 Sensér Konfig.] Wa V 2 -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] F 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AIV2 Sensér Konfig.] PF V 2 -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
SnSr veya[Herlkisil ba kR

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[AIV2 Sensér Konfig.] oo V 2 -

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A is set
to [Al Virtual 2] A .V &

[AIV2 Sensér Konfig.] FV 2 -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Eneriji] A d u olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 287)

[AIV2 Sensdr Konfig.] L V2 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Coklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AIV2 Sensdr Konfig.] 5 +V 2 -

[Mod Segimi] F L C 1, [inaktifl 7 o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[AIV2 Sensér Konfig.] F +V 2 -

[Akis sinilandirma Modu] F L 17,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AIV2 Sensér Konfig.] L FV 2 -

[YkskAkis aktivasynu] H F P I1,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[AIV2 Sensér Konfig.] H +V 2 -

e [Takviye Kontroll] & C 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] 6 54,
[Hiz+tAkig] 5 P F L olarak
ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 255)

[AIV2 Sensér Konfig.] & +V 2 -

NOT: Parametre listesi her bir [AIV2 Sensér Konfig.] menusu igin aynidir.
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Eger...

Ve...

Asagidaki mentii gorintiilenir:

[Pompa Akig Atamasi.] F 5 2 A is set
to [Al Virtual 2] A sV 2

[AIV2 Sensér Konfig.] PF V 2 -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
3 veya [Akis - Hiz] 9 n olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[AIV2 Sensdr Konfig.] n PV 2 -

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5 A,

[Al Sanal 2] olarak ayarlanirsa
A.vZ

(bkz. sayfa 287)

[AIV2 Sensér Konfig.] L L V 2 -

NOT: Parametre listesi her bir [AIV2 Sensér Konfig.] menusi igin aynidir.

[AIV2 Kanal Atamasi] A [ 2
Sanal analog giris AlV2 icin kanal atamasi.
[AIV1 Kanal Atamasi] A [ | (bkz. sayfa 236) ile ayni.

[AIV2 En disiik proses] Awu 2 J

Al sanal 2: minimum islem degeri.

[AIV1 En Diisiik Islem] A 1 J (bkz. sayfa 236) ile ayni.

[AIV2 En yiksek proses] A w 2 K

Al sanal 2: Maksimum islem degeri.

[AIV1 En Yiiksek Islem] Au 1K (bkz. sayfa 236) ile ayni.
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[AIV3 konfiglirasyonu] Menisu

Bu Menii Hakkinda

[AIV3 Sensor Konfig.] menlsiine erisim bu girise atanan sensoére baghdir.

Asagidaki tabloda kullanilan sensoér ve uygulanabilir fonksiyonla ilgili gériinttlenen [AIV3 Sensér Konfig.]

mendleri gdsterilmistir.

Eger...

Ve...

Asagidaki menii goriintilenir:

[GirisBasinci Atamasi] F5 [ A, [Al
Sanal 3] olarak ayarlanirsa A +V 3

[AIV3 Sensor Konfig.] LV 3 -

[Hazirlama Pompasi Atamasi]
P P o A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa
no

(bkz. sayfa 372)

[AIV3 Sensér Konfig.] PPV 3 -

[Grs Bsncini izleme] . P P 11, [Hayir]
olarak ayarlanmazsa n o
(bkz. sayfa 398)

[AIV3 Sensér Konfig.] PV 3 -

[GikisBasinci Atamasi] P 5 2 A, [Al
Sanal 3] olarak ayarlanirsa A V' 3

[AIV3 Sensér Konfig.] o L V 7 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L F 11,
[Basing] H F veya [Goklu] = ~ olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AIV3 Sensér Konfig.] 5oV 7 -

[Uyanma Modu] W u P 11, [Basing]
L P olarak ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 329)

[AIV3 Sensér Konfig.] Wa V 3 -

[Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis
Basinci] F 5 2 olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 367)

[AIV3 Sensér Konfig.] PF V 3 -

[Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Sensér]
SnSr veya[Herlkisil ba kR

olarak ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 404)

[AIV3 Sensér Konfig.] oo V 3 -

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 /A is set
to [Al Virtual 3] A ,V 3

[AIV3 Sensér Konfig.] FV 3 -

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 E,
[Optimize Edilmis Eneriji] A d u olarak
ayarlanirsa.

(bkz. sayfa 287)

[AIV3 Sensdr Konfig.] L +V 3 -

[Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Akis]
L F veya [Coklu] o - olarak

ayarlanmissa
(bkz. sayfa 329)

[AIV3 Sensdr Konfig.] 5 +V 3 -

[Mod Segimi] F L C 1, [inaktifl 7 o
olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 367)

[AIV3 Sensér Konfig.] F +V 3 -

[Akis sinilandirma Modu] F L 17,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 376)

[AIV3 Sensér Konfig.] L FV 3 -

[YkskAkis aktivasynu] H F P I1,
[Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.
(bkz. sayfa 408)

[AIV3 Sensér Konfig.] H +V 7 -

e [Takviye Kontroll] & C 11, [Evet]
olarak ayarlanirsa Y€ 5

e [Takviye S/D Durumu] 6 54,
[Hiz+tAkig] 5 P F L olarak
ayarlanirsa.
(bkz. sayfa 255)

[AIV3 Sensér Konfig.] & +V 3 -

NOT: Parametre listesi her bir [AIV3 Sensér Konfig.] menusu igin aynidir.
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Eger...

Ve...

Asagidaki mentii gorintiilenir:

[Pompa Akig Atamasi.] F 5 2 A is set
to [Al Virtual 3] A sV 3

[AIV3 Sensér Konfig.] PF V 3 -

[PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis]
3 veya [Akis - Hiz] 9 n olarak

ayarlanmissa.
(bkz. sayfa 397)

[AIV3 Sensdr Konfig.] n PV 3 -

[Seviye Sensorii Atamasi] L L 5 A,

[Al Sanal 3] olarak ayarlanirsa
A.Vv3

(bkz. sayfa 287)

[AIV3 Sensér Konfig.] L L V 3 -

NOT: Parametre listesi her bir [AIV3 Sensér Konfig.] menusi igin aynidir.

[AIV3 Kanal Atamasi] A [ 3
Sanal analog giris AlV3 icin kanal atamasi.
[AIV1 Kanal Atamasi] A [ | (bkz. sayfa 236) ile ayni.

[AIV3 En diisiik proses] Aw 3 J

Al sanal 3: minimum islem degeri.

[AIV1 En Diisiik Islem] A 1 J (bkz. sayfa 236) ile ayni.

[AIV3 En yiksek proses] A u 3K

Al sanal 3: Maksimum islem degeri.

[AIV1 En Yiiksek Islem] Au 1K (bkz. sayfa 236) ile ayni.
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Alt bolim 8.6

[Komut ve Referans] L - P - Meniisii

[Komut ve Referans] [ - P - Menisi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Komut ve Referans]

Komut ve Referans Kanallari Parametresine Erisilebilir
Calistirma komutlari (ileri, geri, durdurma gibi) ve referanslar asagidaki kanallar kullanilarak génderilebilir:

Komut Referans

Terminaller: Dijital giris DI Terminaller: Al analog girisleri, darbe girisi
Grafik Ekran Terminali Grafik Ekran Terminali

Dahili Modbus Dahili Modbus

CANopen® CANopen

Fieldbus modulii Fieldbus modulu

- Grafik Ekran Terminali araciligiyla +/— hizi
Dahili Ethernet Modbus TCP Dahili Ethernet Modbus TCP

NOT: Grafik Ekran Terminali Gizerindeki durdurma tuslari 6nceliksiz tuslar olarak programlanabilir. Bir
durdurma tusu sadece [Drdrma Tusu Etknlst] P 5 £ parametre meniisii [Durdurma Tusu Onceligi] HE 5

veya [Tum Durdurma Tusu Onceligi] AL L olarak ayarlanirsa éncelige sahip olabilir.

Sdricinin davranisi asagidaki gereksinimlere gore uyarlanabilir:

[Ayri degil] 5 | I1: Komut ve referans, ayni kanal Gizerinden goénderilir.

[Ayn] 5 E P: Komut ve referans, farkli kanallar tizerinden goénderilebilir. Bu konfiglrasyonlarda iletisim
veriyolu Uizerinden kontrol, sadece 5 serbest atanabilir bitle DRIVECOM standardina uygun bir sekilde
gerceklestirilir (iletisim parametresi kilavuzuna bakin). Uygulama fonksiyonlarina iletisim arabirimi
Uzerinden erisilemez.

[I/O profili] : o: Komut ve referans farkli kanallardan gelebilir. Bu konfiglirasyon iletisim araytizi
Uzerinden kullanimi hem sadelestirir hem de genisletir. Komutlar, terminallerdeki dijital girisler
araciligiyla veya iletisim veriyolu araciliiyla génderilebilir. Komutlar bir veriyolu araciligiyla génderildigi
zaman, sadece dijital girisleri iceren sanal terminaller olarak hareket eden bir kelime lzerinde
mevcuttur. Uygulama fonksiyonlari, bu word'deki bitlere atanabilir. Ayni bite birden fazla fonksiyon
atanabilir.

NOT: Grafik Ekran Terminali 6gesinden gelen durdurma komutlari, terminaller aktif komut kanali olmasa
da aktif kalr.
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[Ayni degil] icin Referans Kanali 5 1, [Ayn] 5 E P ve [I/O profili] = Konfiglrasyonlari, PID Yapilandiriimadi

ov}_ no
A

I

Onayar
hizlar Al2

)
<
=
x
o
s Al3
=
x Grafik ekran Lec
D terminali E'
< 4
o
g LI
$ ?
.
g | Sarsma
|
+ | calisma
q i nO
& :
w ! '— +/-
+ |
| i
é | Referans civarinda
— i +/- hiz
i
[PID REGULATORU]
ne L v Rampalar
PID atanmadi - o [Yiksek hiz]
S HSP ACC DEC
* -/_\- rFr
 —
Ij AC2 DE2
] ! | [Dusik hiz]
z | D)
X

Zorlamali lokal

(1) Not: Zorlamali lokal, [/O]'da aktif degildir.

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

F r I: terminaller (I/O genisletme modull dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®,
dahili Ethernet, ve fieldbus moduli.

SEFP ve :aicin Fr I|hk:terminaller (/O genisletme modili dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre
Modbus, CANopen®, dahili Ethernet ve fieldbus modulu.

5 N igin F r Ib: Grafik Ekran Terminali, yalnizca F - | = terminaller ise erisilebilir.

5AZ,5A3,dAZ, dA3,NMA2Z, NA 3: terminaller (/O genisletme modulu dahil), Grafik Ekran
Terminali, entegre Modbus, CANopen®, dahili Ethernet ve fieldbus moduli.

F ~ 2: terminaller (I/O genisletme modili dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®,
dahili Ethernet, +/+ hiz ve fieldbus moduli .
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[Ayri degil] icin Referans Kanali 5 17, [Ayri] 5 E P ve [I/O profili] : = Konfigiirasyonlari, Terminallerde PID Referanslariyla
yapilandiriimis PID

i
_H
1

1)
ii' " o
<
1 ke
PID n
QI - bkz. 6zel i -
© konu baghigr
o 0
m (%3]
-_> 4 Grafik ekran
Dy terminali
@
+
&
IE)I [Yiksek hiz] Rampalar (2)
ACC DEC
Kanal 1 _/_\_ i»
E} | AC2 DE2
- anald | [Dusk hiz]
| i
Cebri lokal

(1) Not: Zorlamali lokal, [I/O profiliinde aktif degildir.
(2) Rampalar, PID fonksiyonu otomatik modda aktifse aktif degildir.

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.

F ~ I: terminaller (I/O genisletme modili dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®,
dahili Ethernet, ve fieldbus moduli.

SEFP ve ,oigin Fr [|b:terminaller (/O genisletme moduli dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre
Modbus, CANopen®, dahili Ethernet ve fieldbus moduli.

5 . nigin F r Ib: Grafik Ekran Terminali, yalnizca F - | = terminaller ise erisilebilir.

SAZ,5A3, dAZ, dA 3: terminaller (I/O genisletme modult dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre
Modbus, CANopen®, dahili Ethernet ve fieldbus moduli.

F r 2: terminaller (I/O genisletme modill dahil), Grafik Ekran Terminali, entegre Modbus, CANopen®,
dahili Ethernet, +/+ hiz ve fieldbus moduli .
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[Ayni degil] icin Komut Kanali. 5 /7 konfiglirasyon
Referans ve komut, ayri degil.

Komut kanali referans kanali tarafindan belirlenir. F~ |, Fr 2, r FL, FL o ve F L o L parametreleri

referans ve komut igin ortaktir.

Ornek: Referans F - | = A 1 I (terminallerde analog giris) ise kontrol DI (terminallerde dijital giris)

yoluyladir.

(CALISTIR/  nO
DURDUR/
ILERI/GERI)

E_ Lcc

DI
[Ref Frek 1 Konfig] Grafik Ekran o [Zoria Lokal
terminali
Ail i FLO Atama]
[Frek Anaht. !
o Atamasi]
LCC — ! = nO
+ CMD leri
Geri
no DURDUR
[Kontrol Modu]
Al — E
|
LCC — | M - [Durdurma Tusu
| Grafik Ekran Aktif Hale Getirme]
— terminali

[Ref Frek 1 Konfig]

Siyah kare, fabrika ayari atamasini temsil eder.
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[Ayri] 5 E P konfiglirasyonu igin Komut Kanali

Ayri Referans ve komut.
F L o ve F L oL parametreleri referans ve komut icin ortaktir.

Ornek: Referans Al1 (terminallerde analog giris) yoluyla zorlanan yerel moddaysa zorlanan yerel modda
komut DI (terminallerde dijital giris) yoluyladir.

Ld IveldZkomutkanallarnn Fr- I, Fr Ik ve F r 2 referans kanallarindan bagimsizdir.

(CALISTIR/
DURDURI "
ILERIGER]) Al

[Komut kanali 1] E

Ter — LcC

LCC

[Komut  Grafik Ekran
anahtarlama]  terminali

Mdb

cmp lleri
Ter. Geri
LCC [Kontrol DURDUR

Modu]

[Durdurma Tusu

Grafik Ekran Aktif Hale Getirme]
cd2 | [Komut kanali 2] terminali

Siyah kare, [Kontrol Modu] L H L F harig fabrika ayari atamasini temsil eder.

[Komut kanali 1] L d | ve [Komut kanali 2] [ 4 2: Terminaller, grafik ekran terminali, HMI Paneli, entegre
Modbus, entegre CANopen®, iletisim kartl

EAV64318TR 05/2019

245



Tdm ayarlar CSt-

I/0 profili o konfiglirasyonu igin Komut Kanali
[Ayri] 5 E P konfiglirasyonunda oldugu gibi Ayri Referans ve komut.

L d Ivel dZkomutkanallari Fr I, Fr Ib ve FR2 referans kanallarindan bagimsizdir.

cd1 |[Komut kanal 1]

DI
LcC DI I
?  [Komut [Zorla Lokal Atama]
anahtarlama FLO
Mdb %

]
lO

[Kontrol | CHCF
Modu]

N

[Komut kanali 2]

[Durdurma Tusu
Grafik Ekran Aktif Hale Getirme]
terminali

Siyah kare, [Kontrol Modu] L H L F harig fabrika ayari atamasini temsil eder.

[Komut kanali 1] £ d ! ve [Komut kanali 2] L d 2: Terminaller, grafik ekran terminali, HMI Paneli, entegre
Modbus, entegre CANopen®, iletisim karti.

Bir komut veya bir eylem atanabilir:
e Bir Dijital Giris (Dix) veya bir Cxxx bit secerek sabit bir kanala:
o Ornegin LI3 secilerek, hangi komut kanalina degistirildigine bakilmaksizin dijital giris DI3 ile bu eylem
tetiklenenbilir.

o Ornegin C214 secilerek, hangi komut kanalina degistirildigine bakilmaksizin bit 14 ile entegre
CANopen® ile bu eylem tetiklenebilir.

e Bir CDxx bit secilerek degistirilebilir bir kanala:
o Ornegin Cd11 segilerek bu eylem sununla tetiklenebilir: Terminaller kanal etkinse LI112, entegre
Modbus kanali etkinse C111, entegre CANopen® kanali etkinse C211, iletisim karti kanali etkinse
C311, Ethernet kanali etkinse C511.

Etkin kanal grafik ekran terminali ise CDxx degistirilebilir dahili bitlerine atanan islev ve komutlar devre disi
olur.

NOT: Bircok CDxx esdeger dijital girislere sahip degildir ve yalnizca 2 ag arasinda degistirmek igin
kullanilabilir.

[Ref Frek 1 Konfig] F ~ [
Konfigurasyon referans frekansi 1.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire ediimemig] | no Atanmamis
[Al1] Al Analog giris Al1
Fabrika Ayari
[AI2]...[AI3] A.2..A.3 Analog giris Al2...Al3
[Al Sanal 1]...[Al Sanal | A :V [...A ;V |Sanal analojik giris 1...3
3] 3
[Al4]...[AI5] A:4..A.5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek-Uzk.Term] Lcr Uzaktan terminal Uzerinden Referans Frekansi
[Ref. Frek-Modbus] nde Modbus lizerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen modiili takilmissa CANopen Uzerinden referans frekansi

246 EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

[Ref. kanah 1B] F ~

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Ref. Frek-llet. Modiil] | n E E Fieldbus moduill takiimissa fieldbus modulu Gzerinden referans frekansi
[GOmiili Ethernet] EEH Gomili Ethernet

[DI5 Darbe Girisi P.5.P.B Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama]...[DI6 Darbe

Girigi Atama]

Ib

Konfiglrasyon referans frekansi 1B.

Fabrika ayarlariyla [Ref Frek 1 Konfig] F -~ ! (yukariya bakin) ayni: [Konfigire ediimemis] » o.

[Ref 1B degistirme] - L &

A UYARI

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; drnegin, motorun déniis yoninde ters donme, ani
hizlanma ya da durma.

e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Anahtarlama segin (1 - 1B).
e Atanan giris ya da bit O'da ise [Ref Frek 1 Konfig] F ~ [ aktiftir.
e Atanan giris veya bit ['de ise, [Ref. kanali 1B] F ~ I b akiiftir.

[Ref 1B degistirme] ~ L & 0gesi [Ref Frek Kanali 1] F ~ [ de@erine su durumda zorlanir: [Kontrol Modu]
L HL F 6gesi [Ayri degil] olarak ayarlanirsa[ ] [Ref Frek 1 Konfig] F ~ I'li 5 1, terminaller (analog
girisler, darbe girisi) aracihgiyla atanmis durumdayken.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Ref Frek Kanali 1] | F r [ Referans kanali = kanal 1 (RCB igin)

[Ref. kanali 1B] Fr Ik Referans kanali = kanal 1b (RCB igin)

[DI1]...[Dl6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0d..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] L d I I.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] CI101..C 110 |[VOprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] C20l..C2 10 |[I/Oprofili] 1o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1.LC3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] £SO 1..L5 10 |[G/G profili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 /1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[Geri Devre Dist] ~ 1~

Ters yonleri devre disi birakma.

NOT: Sikisma Onleme fonksiyonu [Geri Devre Disi] - 1 n fonksiyonuna gére dncelige sahiptir. Bir
Sikisma Onleme fonksiyonu kullaniliyorsa [Geri Devre Disi] ~ 1 n konfiglirasyonuna ragmen ters yén

uygulanir.

Ters yondeki hareketin engellenmesi, dijital girisler tarafindan génderilen yon istekleri igin gecgerli degildir.

Dijital girisler tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinir.

Grafik Ekran Terminali ya da satir tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinmaz.

PID, toplama girisi ve benzeri kaynakl herhangi bir ters hiz referansi, sifir referans (0 Hz) olarak

yorumlanir.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Hayir
[Evet] HES Evet
Fabrika Ayari

[Kontrol Modu] CHLC F l
Karisik mod konfiglirasyonu.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

[G/C profili]  =a’nun devre disi birakilmasi tahrigi fabrika ayarlarina sifirlar.
e Fabrika ayarlarinin geri ylklenmesinin kullanilan elektrik tesisati tiriyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Ayri degil] 5.0 Referans ve komut, ayri degil
Fabrika Ayari
[Ayri] SEF Ayri referans ve komut. Bu atamaya [I/O profilijnde erisilemez o
[I/O profili] 1o 1/0 profil

[Komut Anahtarlama] L L 5 *

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénus yoniinde ters dénme, ani
hizlanma ya da durma.

e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.
e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadidini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Kontrol kanali anahtari.

Bu parametreye [Kontrol Modu] £ H L F [Ayr] 5 E P veya [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Atanan giris ya da bit 0'daysa kanal [Komut kanali 1] L 4 [ aktiftir. Atanan giris ya da bit 1'deyse kanal
[Komut kanall 2] L d 2 aktiftir.

NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni kanalin izlenmesini aktive eder.

Ayar

Kod / Deger

Agciklama

[Komut kanali 1]

Cd |

Komut kanal = kanal 1 (CCS igin)
Fabrika ayari
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[Komut kanali 2] Lde Komut kanali = kanal 2 (CCS igin)

[DI1]...[Dl6] L +l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L« 1 1..L .16 |VW3A3203 G/C uzatma modili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[VOprofil] 1o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 11 1.LC 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] c2oi1..C2 10 |[/Oprofili] o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..03 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L3 1 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/C profili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Komut kanali 1] L d I*

Komut kanali 1 atamasi.

Bu parametreye [Kontrol Modu] L HL F [Ayri] 5 E P veya [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Terminaller] EEr Terminal blogu kaynagi
Fabrika Ayari
[Ref.Frek-Uzk.Term] LccC Grafik Ekran Terminali aracihgiyla komut
[Ref. Frek-Modbus] ndb Modbus araciligiyla komut
[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen moduilu takiimissa CANopen araciligiyla komut
[Ref. Frek-ilet. Modiil] | nE £ Fieldbus moddili takiimissa fieldbus moduli aracigiyla komut
[G6miilii Ethernet] EEH Goémili Ethernet araciligiyla komut

[Komut kanali 2] € d 2 X

Komut kanali 2 atamasi.

Bu parametreye [Kontrol Modu] L HL F [Ayri] 5 E P veya [I/O profili] : a olarak ayarlanirsa erisilebilir.
Fabrika ayari [Ref. Frek-Modbus] /1d & ile [Komut kanali 1] L 4 [ ile ayni.

[Frek Anaht. Atamasi] - F [

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; drnegin, motorun dénis yéninde ters ddnme, ani
hizlanma ya da durma.
e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.
e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

frekans anahtarlama atamasi.

Atanan giris veya bit 0'de ise [Ref Frek Kanali 1] F ~ | kanali aktiftir.

Atanan giris veya bit 1'de ise [Ref Frek Kanali 2] F ~ 2 kanal aktiftir.
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NOT: Bu fonksiyonun baska bir aktif kanaldan aktive edilmesi de bu yeni kanalin izlienmesini aktive eder.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Ref Frek Kanali 1] | F r / Referans kanali = kanal 1 (RFC igin)
[Ref Frek Kanal1 2] | F - 2 Referans kanali = kanal 2 (RFC igin)
[DI1]...[DI6] Ly1.L 6 Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L. 11..L .16

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital giris DI11...DI116

[CDO0]...[CD10]

CdJoo..Cd 10

[G/C profili] : o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

Cdll.[dIS

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110]

cilioil.C 1o

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115]

cri11.C115

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210]

ceol.Cc1o

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiilii olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

ceg11.0215

Konfiglrasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modulu ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310]

c3ol.c3aio

[I/O profili] : o konfigiirasyonunda haberlesme modulii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3rtr.ciis

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csol.Ls IO

[G/C profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

Cs/11.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Ref Frek 2 Konfig] F - &
Konfigurasyon referans frekansi 2.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Konfigiire no Atanmamis. [Kontrol Modu] L H L F [Ayri degil] olarak ayarlanirsa ,5 11,

edilmemis] komut sifir referansla terminallerdedir. [Kontrol Modu] £ H L F dgesi [Ayri]
5 E P veya [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa referans sifirdir.
Fabrika Ayari

[AI1]...[AI3] A.I1.A .3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5

[Al Sanal 1]...[Al AV [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Dl araciigiylaRef | u PdE Dix'e atanan +/- hiz komutu

Frekansi]

[Ref.Frek- Lcr Grafik Ekran Terminali araciligiyla referans frekansi

Uzk.Term]

[Ref. Frek- Mndb Modbus Uzerinden referans frekansi

Modbus]

[Ref. Frek- CAn CANopen modiili takilmissa CANopen (izerinden referans frekansi

CANopen]

[Ref. Frek-ilet. nEE Fieldbus moduilu takiimissa fieldbus modiilii Gizerinden referans frekansi

Modiil]

[Gomiilii Ethernet] | EE A Entegre Ethernet

[DI5'te Darbe Girigi | P +5...P 156 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama]...[DI6'da

Darbe Girigi

Atama]
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[Knl1-Knl2 Kopyala] L o F Z

Kanal 1 referans frekansini kanal 2'ye kopyalayin.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre istenmeyen hareketlere yol agabilir; 6rnegin, motorun dénis yoniinde ters dénme, ani
hizlanma ya da durma.

e Bu parametrenin ayarinin istenmeyen hareketlere yol agmadigini dogrulayin.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadidini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ornegin, hiz dalgalanmalarini engellemek icin anahtarlama yoluyla gecerli referans ve/veya komutu
kopyalamak igin kullanilabilir.

[Kontrol Modu] L HL F (bkz. sayfa 248) [Ayri degil] veya 5 /1 veya [Ayri] 5 E F olarak ayarlanirsa
kopyalama yalnizca kanal 1'den kanal 2'ye yapilabilir.

[Kontrol Modu] L H L F [I/O profili] : o olarak ayarlanirsa kopyalama her iki yonde mimkdinddr. Bir
referans ya da komut, terminallerdeki bir"kanala kopyalanamaz. Hedef kanal referansi +/- hizi aracihgiyla
ayarlanmadikca kopyalanana referans [On Rampa Ref Frek] F - H (rampadan énce) seklindedir. Bu
durumda, kopyalanan referans [Cikis frekansi] - F - (rampa sonrasi) olur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Kopyalama yok
Fabrika Ayar
[Referans SF Kopya referansi
Frekansi]
[Komut] Cd Kopya komutu
[Kmt + Ref ALL Kopyalama referansi ve komutu
Frekansi]

Komut ve/veya referans kanali segilebilecegi gibi Grafik Ekran Terminali de segilebilir, hareket modlari
konfiglire edilebilir.

Yorumlar:

e Grafik Ekran Terminali komutu/referansi ancak terminaldeki komut ve/veya referans kanallari da aktifse
aktif durumdadir ancak bu kanallara gére 6ncelikli olan ve Yerel/Uzak tusu (Grafik Ekran Terminali
aracihgiyla komut) iceren BMP durumu istisnadir. Kontroli segcili kanala geri ddndirmek icin yeniden
Yerel/Uzak tusuna basin.

e Grafik Ekran Terminali birden fazla tahrige bagdliysa bunun aracihigiyla komut ve referans miimkin
degildir.

e On ayarl PID referans fonksiyonlarina, ancak [Kontrol Modu] C H L F, [Ayn degil] veya 5§ .1 yada
[Ayr] 5 E P olarak ayarlanirsa erisilebilir.

e Grafik Ekran Terminali aracihgiyla verilen komuta [Kontrol Modu] L H L F modundan bagimsiz olarak
erisilebilir.

[Zorla Lokal Frek] FL a L

Zorlamal lokal referans kaynagi atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Atanmamis (sifir referansla terminaller Gizerinden kontrol)
edilmemis] Fabrika Ayari

[Al1]...[AIS] A.Il.A.3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- Lcr Grafik Ekran Terminali

Uzk.Term]

[DI5'te Darbe Girisi | F +5...P A Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama]...[DI6'da

Darbe Girisi

Atama]
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[Zaman Asimi Zorl. Lokal] FL o E

*

Zorla lokalden sonra kanal onayi suresi.

Bu parametreye, [Zorla.Lokal Atama] F L o, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,1...30,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 sn

[Zorla Lokal Atama)] F L o

Zorlamali lokal atama.

[TersAta] - - &

Giris, durum 1'deyken, zorlamali lokal mod aktiftir.

[Kontrol Modu] L H L F [I/O profili] /o olarak ayarlanirsa [Zorla Lokal Atama] F L o [Hayir] n o degerine

zorlanir.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] Li1.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modili takilmissa dijital giris DI11...DI16
[DI52 (Yiiksek d52H...d59H | Dolap ylksek seviye atama dijital girisleri
Seviye)]... [DI59 NOT: Bu segime Dolap G/C'l olan ATV660 ve ATV680 (izerinde erisilebilir.
(Yiiksek Seviye)] ’
Ters atama.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] Li1.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L /1B

VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10]

cdo0..0d 10

[G/C profil] = konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

Cd11.0d15

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110]

cioil.Cci1io

[I/O profili] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115]

cri11.C0115

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210]

ceol.ce2io

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

cei1l1.L2I1s

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310]

c3gr.c3iilo

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]..[C315]

c3rn.ciis

entegre fieldbus modiili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

cso1.cs 10

[G/C profili] : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

Cs11.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[2/3-kablolu kumanda] £ L [ z

2 kablolu veya 3 kablolu kontrol.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Bu parametre degistirilirse [Ters Ata] - - 5 ve [2 telli tlif] £ L £ parametreleri ile dijital giris atamalar
fabrika ayarlarina sifirlanir.

Bu degisikligin kullanilan elektrik tesisati tirtiyle uyumlu oldugunu dogrulayin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[2 Kablolu Kontrol]

cr

2 kablolu kontrol (seviye komutlari): Bu, ¢alistirma ve durdurmayi kumanda
eden giris durumu (0 veya 1) veya uctur (0'dan 1'e veya 1'den 0'a).
Source kablo baglantisina érnek:

ATVees 1
| +24 DI1 DIx

DI1 ileri
Dix Geri

Fabrika ayari

[3 Kablolu Kontrol]

rC

3 kablolu kontrol (darbe komutlari) [3 kablolu]: Yolvermeyi kumanda etmek
icin ileri veya geri darbesi, durdurmayi kumanda etmek igin durdurma
darbesi yeterlidir.

Source kablo baglantisina érnek:

|
! +24 DI DI2 DIx |

L

DI1 Durdurma
DI2 ileri
Dix Geri

[2 kablolu tiir] & L £ X I
2 kablolu kontrol tipi.

Bu parametreye, [2/3- tel kumanda] £ L [, [2 kablolu kontrol] 2 L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Parametre ayarinin kullanilan elektrik tesisati tirtiyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Seviye] LEL Calistirma (1) veya durdurma (0) igin durum O veya 1 dikkate alinir

[Ddniistim] Ern Besleme sebekesindeki bir kesintinin ardindan istenmeyen yeniden
baslatma islemlerinin nlenmesi amaciyla ¢alismayi baslatmak igin bir
durum degisikligi (gegis veya ug) gereklidir
Fabrika ayari

[ileri Oncelige FFo Calistirma veya durdurma igin durum 0 veya 1 dikkate alinir, ancak ileri

Sahip Seviye]

girisi geri girisine gore dnceliklidir
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[Durdurma Tusu Aktif Hale Getirme] P 5 E E

[HMI komutu] b 11 P

STOP/RESET tusu etkin.

[Komut Kanali] L /1 d L parametresinin ayari [Ref.Frek-Uzk.Term] L L L degilse bu fonksiyonu n o olarak
ayarlama Ekran Terminali STOP tusunu devre disi birakir.

A UYARI

KONTROL KAYBI
Bu parametreyi yalnizca uygun alternatif durdurma islevleri uyguladiysaniz » o olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Seviye tarafindan 2 kablolu kontrol etkinse (parametre [2/3 Kablolu Kontrol] £ L L 6gdesi [2 Kablolu Kontrol]
2 [ olarak ayarlanir ve parametre [2 kablolu tiir] £ L £ &3esi [Seviye] L E L veya [lleri Oncelige Sahip

Seviye] P F o) olarak ayarlanir ve parametre P 5 £ 6gesi [] [Tim Durdurma Tusu Onceligi] AL L olarak
ayarlanir, bir galistirma komutu etkinken Ekran Terminalinin STOP/RESET tusuna basilirsa motor baslar.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN GALISMASI

Bu ayarin glivensiz durumlarda sonuglanamayacagini dogruladiktan sonra yalnizca dUzgy ile 2 kablolu
kontrolde [Durdurma Tusu Aktif Hale Getirme] P 5 £ parametresini [Tim Durdurma Tusu Onceligi] A L L
olarak ayarlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[Durdurma Tusu Etkin] P 5 E konfiglirasyonuna bakilmaksizin, etkin komut kanali Grafik Ekran
Terminaliyse STOP/RESET tusu sunu gergeklestirir:

e calisirken, [Durdurma tiirli] 5 £ E bir durdurma,

e "Calisma Durumu HatasI" iginde, bir ariza sifirlama komutu.

Asagidaki tabloda Grafik Ekran Terminali etkin komut kanali degilken islevin davranisi verilmektedir:

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Durdurma Tusu no Grafik Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusunu devre disi birakir.

Onceligi Yok]

[Durdurma Tusu HES Grafik Ekran Terminali Uzerindeki STOP/RESET tusuna 6ncelik verir.

Onceligi] Yalnizca durdurma islevi etkinlesir. Durdurma serbest gergeklestirilir.
Fabrika Ayari

[Tiim Durdurma ALL Onceligi Grafik Ekran Terminalinde STOP/RESET tusuna verir.

Tusu Onceligi] Ariza sifirlama islevi ve durdurma islevi etkinlestirilir. Durdurma [Durdurma
tarll] 5 £ £ ayar degerine gore gergeklestirilir.

NOT: Ariza Sifirlama islevi Coklu Nokta modunda devre disidir (bkz. sayfa 43).

HMI komutu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Durdurma] SEoFP Sirtclyi durdurur (6nceki kanalin kontrol edilen ¢alisma ve referans yoni
kopyalandigi halde (bir sonraki CALISTIR komutunda dikkate alinmak
Uzere))

[Etkisiz] bullF Siruclyl durdurmaz (6nceki kanalin kontrol edilen galisma ve referans
yonu kopyalanir)

[Devre disi] d.5 Devre disi
Fabrika Ayari
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Alt bolim 8.7

[Pompa fonksiyonlar] - [Takviye kontrol(i]

Giris
Takviye kontrol fonksiyonunun amaci talebe gére pompalarin ¢ikisinda asagidaki yolla istenen basing ya
da akisi korumaktir:
e Tahrige bagh degisken hizli pompa hizinin yonetimi.
e Yardimci sabit hizli pompalarin kademeye alinmasi/kademeden ¢ikariimasi.

Bu Meniye [Uygulama Segimi] A F F E, [Pompa Takviye Kontroll]] & = = 5 £ olarak ayarlanirsa
erisilebilir.

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[Sistem Mimarisi] 7 F 9 - MenuUsu 256
[MultiDrive Konfig] M PV L - Menisi 268
[Pompa yapilandirmasi] P u /1P - Menisi 271
[Sistem Mimarisi] 1P 9 - Mensu 274
[Takviye kontrolii] 5 5 L - Menisu 275
[Kademeye Alma/Kademeden Gikarma] 5 d L /1 - Menisu 278
[Kademeye Alma/Kademeden Cikarma ydntemi] 5 4 /71/7 - MenUsi 282
[Takviye kontrolii] 6 5 L - Menisu 286
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[Sistem Mimarisi] 1T F 9 - Menusu

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tim Ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Takviye kontroli]] =» [Sistem mimarisi]

Bu meni techizat mimarisini tanimlamak igin kullanihr.

Bu mimari [Pompa Sistemi Mimarisi] 11 F 5 A asagidaki sekilde ayarlanarak segilir:

o [Tek Tahrik] u n d o L : bir adet degisken hizli pompa ve en fazla bes sabit hizl pompa

e [Coklu Tahrik] » V & d: en fazla alti degisken hizli pompa

o [Coklu Master] » V 5 d ~: bir adet degisken hizli pompa ve en fazla bes yedekli master veya bagl.

Tek tahrik mimarisinde toplam pompa sayisi [Pompa Sayisi] 1P P r ile ayarlanir:

e Ana pompa nébetlese kullanimiyla, tim pompalari sebekeye ya da tahrige baglamak tzere bu
pompalar igin ortak kilitli anahtarlama réleleri kullanilarak.

e Ana pompa nobetlese kullanimi olmadan, yardimci pompalari komuta etmek icin dijital ¢ikislar
kullanarak (6rnegin yumusak yolvericilerle). Ana pompa her zaman tahrige baglanir.

Coklu tahrik mimarisinde toplam pompa sayisi [Cihaz Sayisi] /1P L n. Ana pompa nébetlese kullanimi

bu durumda mimkun degildir.

MultiDrive Link Mekanizmasi

Topoloji

Giris:

MultiDrive Link fonksiyonu tahrikler grubu arasinda dogrudan iletisime izin verir.

Bu iletisim her bir tahrik arasinda bir Ethernet link aracihgiyla yapilir.

Bazi tahrik fonksiyonlari MultiDrive Link ile yapilandirilabilir.

MultiDrive Linki kullanabilmek icin ATV600 tahrigine bir VW3A3721 Ethernet modulu takilmahdir.

MultiDrive Link fonksiyonu Ethernet tabanh bir protokoldir.
Asagidaki topolojilerde kullanilabilir:

e Daisy chain

e Yildiz

o RSTP ile yedekli

ATV600 Ethernet Secenek Kilavuzunda topolojiler hakkinda daha fazla bilgi yer almaktadir.

MultiDrive Link Ozellikleri

Ag Yapilandirmasi

MultiDrive Link Grubu:
Bir MultiDrive Link grubu en fazla 6 cihazdan olusabilir.

Her bir cihaz Master ya da Bagl olarak yapilandirilabilir ama bir MultiDrive Link grubunda ayni anda
yalnizca 1 aktif master bulunmalidir.

Her bir tahrik, 1 ile gruptaki maksimum cihaz sayisi arasinda benzersiz bir DI ile tanimlanmalidir.

Veri Alisveris llkesi:

MultiDrive Link grubunun her bir tahrigi kendi grubundaki tim tahriklere veri génderir.

Bu veriler kombinasyon halinde kullanilan her bir uygulamaya 6zel veri gruplarinda siralanir.
Bu veriler coklu génderim IP adreslemesine sahip UDP ¢ergeveleri kullanilarak génderilir.

MultiDrive Link fonksiyonu asagidaki ag kaynaklarini kullanir:
e |P adresi: 239.192.152.143

e UDP baglanti noktalari: 6700 ve 6732

e Yonlendiriimeyen aglar

MultiDrive Link fonksiyonu bir Ethernet agi Gzerinden kullanilirsa yapilandiriimasinda bu kaynaklarin
dikkate alinmasi zorunludur.

Yani Ethernet aginda yalnizca tek bir MultiDrive Link grubu kullanilabilir.
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Tahrik Yapilandirmasi
Bir MultiDrive Link grubunda kullanilan her bir tahrikte tek bir IP adresi olmalidir.

Bu IP adresi manuel olarak ayarlayabilir ya da bir DHCP veya BOOTP sunucusu tarafindan atanabilir.

MultiDrive Link lletisim Izleme

iletisimin kalici olarak izlenmesi asagidakilerden sakinmak amaciyla MultiDrive Link Grubunun her bir
tahrigi tarafindan gergeklestirilir:

e Ayni komutun yiritilmesi

e MultiDrive Link Grubundaki verilerin bozulmasi

Bagl ID'nin kopyalanmasi:

Asagidaki tabloda, ¢ift bagl ID algilanmasi durumunda fonksiyonunun nasil tepki verdigi gosterilmistir:

Cift Bagh ID su ise... Su olur...

Ayni anda MultiDrive Link Grubunda tespit edilirse Gegerli tahrik tanimlanamaz.

Bu durumda her iki tahrik de:

® gecersiz kabul edilir

® MultiDrive Link Grubunda kullanilamaz

o MultiDrive Link Grubunda veri géndermez

Pompa Déngiileme Modu
Bu islevsellik kullanilabilir tim pompalarin asinmasini yénetmek amaciyla bu pompalarin baslangi¢
sirasinin degistiriimesine izin verir. [Pompa Déngiileme Modu] /1 P P L ayarlanarak pompa déngtileme
stratejisini gerceklestirmenin birkag yolu vardir:
e Pompa sirasi tabanh dénglleme:
O [FIFO] F : F o modu: pompalar artan sirada galistirilir ve durdurulur
O [LIFO] L +F o modu: pompalar artan sirada ¢alistirilir ve azalan sirada durdurulur

e Calisma zamani tabanl dénguleme:
O [Galisma zamani] ~ £ /1 E: en disUk galisma zamanina sahip kullanilabilir pompa ilk calistirilir ve
en yuksek ¢alisma zamanina sahip ¢alisan pompa ilk durdurulur.
O [Calisma Zamani ve LIFO] ~ E L F: galisma zamani ile LIFO modu kombinasyonu tabanli
donglleme. En dusuk calisma zamanina sahip kullanilabilir pompa ilk ¢alistirilir ve en geg
cahistiriimis galisan pompa ilk durdurulur.

NOT: Bu segenek [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A, [Coklu Tahrik] » V 5 d olarak ayarlanmissa
muimkun degildir.

Ana Pompa Nébetlese Kullanimi

Ana pompa nébetlese kullanimi fonksiyonu, kullanilabilir pompalarin sirasinin, her bir pompanin yardimci

pompa (sabit hizli pompa) yerine ana pompa (degisken hizli pompa) olabilecegi sekilde degistiriimesine

izin verilir.

Ana pompa calistirilacak ilk pompa ve durdurulacak son pompadir. Bu her zaman hiz kontrol cihaziyla

iliskilidir.

Bu fonksiyon [Ana Pompa Nd&betlese Kullanimi] /71 P L A ayarlanarak aktive edilebilir:

e [Yok] n o: ana pompa nobetlese kullanimi yok, pompa 1 her zaman ana pompadir. Pompa dongilileme
yalnizca yardimci pompalarda uygulanir.

e [Standart] 4 £ 5: ana pompanin sirasi her bir pompa islemi baslatildiginda kullanilabilir tim pompalar
arasinda degistirilir.

e [Yedeklilik] - E d: ana pompa ndbetlese kullanimi yalnizca pompa 1 kullanilamaz ise etkindir.

Ana pompa nébetlese kullanimi aktive edildiginde, bir pompa ana pompa olarak galistirildiginda ve bu
pompa daha 6nce yardimci pompa olarak ¢alismis ise asiri akimi azaltmak i¢in dénerken yakala
fonksiyonu yapilandiriimalidir. Bir yardimci pompanin durdurulduktan sonra yeni bir ¢calistirmaya
uygunlugunu geciktirmek igin [Pompa Hazir Gecikmesi] /1P : d de ayarlanabilir.
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Otomatik D6nem Dénglileme

Bu fonksiyon Multipump mimarisinin tim pompalarinin gérev paylasimini dengelemek igin kullanihr.

Bu fonksiyonu kullanirken Dénerken Yakala fonksiyonunun aktive edilmesi 6nerilir. [Pompa Déngiileme

Modu] /1P F L'ye bagh olarak bu fonksiyonun farkli davranislari vardir:

o [Pompa Déngiileme Modu] 1 F P [, [Calisma zamani] ~ £ , [1E olarak ayarlanmissa pompalar, bir
sonraki kademeye alinacak ve bir sonraki kademeden ¢ikartilacak pompalar arasindaki galisma zamani
farkina gore ndébetlese galistirilir.

e [Pompa Dongiileme Modu] M1 F P C, [FIFO] F : F o olarak ayarlamissa pompalar, [Pompa Otomatik
Déngiilemesi] 1 P L P'de tanimlanan zaman ile periyodik olarak ndbetlese galistirilir. Ancak, asagidaki
durumlarda bu zaman dilimi sifirlanir:

O Her bir kademeden gikarmada

O Ana pompa kademesinde

O 1 degisken hizli pompa ve dogrudan hat Usti pompalar iceren mimarilerde [Ana Pompa Nébetlese
Kullanimi] 1P L A degeri ne olursa olsun ilk yardimci pompa kademesinde.

NOT: [Pompa Déngiileme Modu] TP P L, [LIFO] L : F o veya [Calisma zamani ve LIFO] - £ L F olarak
ayarlandiginda bu fonksiyon aktif degildir.

Gorintlileme Parametreleri

Sistemi gorintilemek icin [Gériintiile] 1T o n - [Pompa Parametreleri] P P -~ - [Multipump Sistemi]

P 5 - menulerinde bir dizi parametre vardir:

e Sistemin durumu [MultiPump Kademesi] 1M F 5.

o [Kullanilabilir Pompalar] 17 P A ~'de kullanilabilir pompa sayisi be [Kademedeki Pompa Sayisi] TP 5
zaten kademedeki pompa sayisi.

e Ana pompa [Ana Pompa] P L :d olarak secilecek pompanin sayisi.

e Kademeye alinacak sonraki pompanin [Kademeye Alinacak Sonraki Pompa] P » £ 5 ve kademeden
cikartilacak sonraki pompanin [Kademeden Cikartilacak Sonraki Pompa] P r £ d sayisl.

e Her bir pompa igin (6rnekte pompa 1):
O Durum [Pompa 1 Durumu] P 15
O Tur[Pompa 1 Tlrd] P IE
o Kimdlatif calisma zamani [Pompa 1 Calisma Zamani] P /o E
o Kumdlatif calisma sayisi [Pompa 1 Calisma Sayisi] P /1 5
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Ana Pompa Nébetlese Kullanimi ve Iki Sabit Hizll Pompa Igermeyen Mimari Ornegi

RUN
P1s
P2s

Q2 Q1 l

L1L2L3

CP2 [CP1

ov

+24 Vdc

KM2 KM1
ONOENO
CP1\ CP2\

KM1 T KM2

P2 P3

Pompa 2 ile pompa 3, R2 ve R3 rodle ¢ikislari tarafindan kontrol edilir.

Her bir pompanin durumu DI2 ve DI3 dijital girisleri araciligiyla tahrige saglanir:

e 1 =Pompa galismaya hazir.
e 0 =Pompa musait degil.

CP1 aktive edildiginde KM1, ACIK hale getirilir. CP1, R2 rdle ¢ikisi tarafindan kontrol edilir.
CP2 aktive edildiginde KM2, ACIK hale getirilir. CP2, R3 role gikisi tarafindan kontrol edilir.
Hem pompa 2 hem pompa 3'lUn ¢alismaya hazir olmasi icin Q1 ve Q2 ACIK hale getiriimelidir.
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Ana Pompanin Ug Pompa iizerinde Nébetlese Kullanimini iceren mimari érnegi

L1L2L3

RUN ——— DI
pis ¥ p2
ps -2+ pI3
pas |
cpP2 [cP1
B Bl .
L 24V
ov
+24 Vdc
Q3 Q2 Q1 I
KM3 leDs KM2 leDZ KM1 KD1
@ @
CP1 ) CcP3

Py
(=]
N

|

4 KD1 \ KD3 KD2 \ KD1
Rl

K—I LKm L KD2 —I LKns
KD1 KM1 KD2 KM2 KD3 KM3

Her bir pompa bir réle gikisi tarafindan kontrol edilir:
o R2 réle ¢ikisi aracihigiyla Pompa 1 kontrold.
o R3 rdle ¢ikisi aracihigiyla Pompa 2 kontrold.
o R4 role gikisi araciligiyla Pompa 3 kontrol.

IX
O
3
~
x:‘
o
L~
X
(=)
Y}
|X
(=]
=

=
(=]
N
~N
Py
O
(%]
=
(=]
=
~N

X

Her bir pompanin durumu DI2, DI3 ve DI4 dijital girisleri araciligiyla tahrige saglanir:
e 1 =Pompa c¢alismaya hazir.
e 0 = Pompa misait degil.

R2 role gikist ilk aktive edilirse pompa 1 ana pompa olur. CP1, R2 réle gikisi araciliiyla ACIK hale getirilir;
KD1 ACIK hale getirilir ve pompa 1 tahrige baglanir.
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CP2 ve CP3 ACIK hale getirildiginde KD2 ve KD3'lin aktive edilmesini dnleyen KD1 KAPALI hale getiriimis)
sayesinde diger pompalar tahrige baglanamaz. Diger pompalar yardimci pompalar haline gelir ve sirasiyla
CP2 ve CP3 ACIK hale getirildiklerinde yani R3 ve R4 aktive edildiklerinde aktive edilen KM2 ve KM3
araciligiyla sebeke beslemesine baglanirlar.

R3 réle gikisi ilk aktive edildiginde pompa 2 ana pompa haline gelir. Diger pompalar KM1 ve KM3
aracihgiyla sebeke beslemesine baglanan yardimci pompalar haline gelirler.

R4 role cikisi ilk aktive edildiginde pompa 3 ana pompa haline gelir. Diger pompalar KM1 ve KM2
aracihgiyla sebeke beslemesine baglanan yardimci pompalar haline gelirler.

Tidm pompalarin ¢alismaya hazir olmasi igin Q1, Q2 ve Q3 ACIK hale getiriimelidir.

Ana pompay! degistirmek icin tim rdle ¢ikislar devreden c¢ikariimalidir, yani tim pompalar zaten
durdurulmus olmalidir. Bu islemden sonra hangi réle ¢ikisinin ilk aktive edilecegine karar verilebilir ve
bdylece, yeni ana pompa tanimlanabilir.
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Ana Pompanin Ug Pompa iizerinde ve Oto./Manuel Anahtariyla Nébetlese Kullanimini iceren mimari érnegi

L1L2L3
FLt

RUN

MPI1

MPI2

MPI3

cP3cp2 |cPi
B Bl .
? ov
+24 Vdc
Q3 Q2 Q1 I
KM3 leDS KM2 jlxoz KM1 KD1
@ @
| CP1 |Q1 | CP2 Q2 CP3 Q3
2ge 2g2 2ge
243 233 233
kD3  |kD2 kD1 . |KD3 kp2 |KD1 | iy
KD2 KD3 KD1
o KD1 Kiiz KD2 Kuis KD3
KA1 I KA2 Il KA3

KD1 KM1 KD2 KM2 KD3 KM3

Her bir pompa bir réle ¢ikisi tarafindan kontrol edilir:
o R2 réle ¢ikisi araciigiyla Pompa 1 kontrold.
o R3 rdle ¢ikisi araciigiyla Pompa 2 kontrold.
o R4 rdle ¢ikisi araciligiyla Pompa 3 kontrold.

Her bir pompanin durumu DI2, DI3 ve DI4 dijital girisleri araciligiyla tahrige saglanir:
e 1 =Pompa galismaya hazir.
e 0 = Pompa miusait degil (durdurulmus ya da manuel modda).

Otomatik modda: Ana pompa nébetlese kullanimini igeren énceki mimariyle ayni ilke.
Manuel modda: Tim pompalar KM1, KM2 ve KM3 araciligiyla ana sebekeye baglanir.
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Uc Pompa ve MultiDrive Link Igeren Mimari Ornegi

Her bir pompa bir ATV600 tahrik tarafindan kontrol edilir.
Tahrikler bir Ethernet segenek modulinin kullanildidi MultiDrive link aracihgiyla birbirine baglanir.
Her bir tahrigin kendi CALISTIR komutu vardir:

e Bu komut pompanin g¢alistiriimasina izin verir.

e Master tahrikte bu komut, Takviye ve Seviye Kontroli gibi MultiPump fonksiyonlarinin yiritilmesine

Pompa
1

a Master'a bagh sensorler.

izin verir.
i MultiDrive Link
T—AM—y L1L213 ¢AQI— Al LLR2L3 L aqr A1 LTL2L3 L g
| AR - AQ2— — Al +—AQ2—— —Al2— +—AQ2—
a —AI3—4 —STQA— ——AI3— —STQA—— —AI3—4 —STQA—
TSV  STQB— 10V L STQB—— 10V L STQB—
| —com— 24V —CcOM—4 - — COM—1 b 24V
- b COM— - COM—— b CoM—
rUn VSD rUn VSD rUn VSD
DI1—4 - DI1— D1
—Di2— 1 b RQ1—FLt —DI2—4 2 b RQ1— FLt —DI2— 3 b RQ1—FLt
—DI3— L RQ2— —DI3—s b RQ2— —DI3—4 b RQ2—
—DI4— L RQ3— —Dl4—s b RQ3— —DI4—s b RQ3—
—DI5— —DI5— —DI5—4
—DI6— —DI6—s —DI6—
—O0V— —O0V— —O0V——
24V—a vy w  #P24— 2 yvw P 24— yyw  —P24—
Pompa Pompa Pompa
1 2 3
a Master'a bagh sensorler.
Ug Pompa, MultiDrive Link ve Oto./Manuel Anahtari igeren Mimari Ornegi
24
i MultiDrive Link
T—A1—g L1213 g—AQl— A4 LTLR213 L g A4 L1234 a1
| A - AQ2— — Al —AQ2—— A2 +—AQ2—
a ' —A3— L STOA— Al3——4 L sTOA— —AI3— L STOA—
I _+10v L STQB— ——+10V— +—STQB—— —+10V— - STQB—
I —com-— b +24V— —COM—4 o4V —COM—4 Yl —
- - COM— L CcoM—— - COM—
rUn VSD rUn VSD rUn VSD
—DI1— —DI1— —DI1—
KA1 —DI2— 1 + RQ1—FLt KA2—DI2— 2 + RQ1—FLt ka3 —DI2— 3 b RQ1—FLt
P1S|——DI3— L RQ2 P2s |~ pi3—{ b RQ2 P3S [~ DI3—4 b RQ2
— D44 + RQ3— —Dl4—4 + RQ3— — D44 L RQ3—
—DI5— CP1 —DI5— CcP2 —DI5— CP3
—DI6—4 —DI6— —DI6—
—OV- OV v
24—y w P24 2 yvw  pPU— 24—y yw P24
l 1 i 'l
Qi W Q2 1 Q3 ]
KM1 KD1 KM2 KD2 KM3 KD3
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Degistirme Panosu

CP1 at CP2 Q2 cP3 Q3
_ B _Ex _ g =
S2E S 3¢ s3 &
g 5 8 g 5 2 g 5 2
=0 O =00 =0 O
; ....‘3,%.,:...x
Pompa
3
kM1 /' 7 KD1 Kmz2 7 7 kD2 kv / 7 KD3
ka1 Il kA2 Il KA3 Il
ol | B v KDZ* B «Kv2 kD3 Il Bl Kv3

Tahrikler VW3A3721 Ethernet segenek modiliinin kullanildigi MultiDrive link araciligiyla birbirine
baglanir.

Her bir tahrigin kendi CALISTIR komutu vardir:
e Bu komut pompanin ¢alistiriimasina izin verir.

e Master tahrikte bu komut, Takviye ve Seviye Kontrolli gibi MultiPump fonksiyonlarinin yiritilmesine
izin verir.

Her bir pompanin durumu dijital giris (6rnekte DI3) araciligiyla tahrige saglanir.

Bu giris su sekilde ayarlanirsa:
e 1 =pompa Otomatik modda ¢calismaya hazir.
o 0 = Pompa musait degil (Durdurulmus ya da Manuel modda).

Otomatik modda, pompa ATV600 tahrigi kullanilarak baglanir ve kontrol edilir.
Manuel modda, pompanin ATV600 tahriginden baglantisi kesilir ve ana sebekeye baslanir.

Durdurma modunda pompanin hem ana sebekeden hem de ATV600 tahriginden baglantisi kesilir.
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Uc Pompa, MultiDrive Link ve Hizmet Devamliigi igeren Mimari Ornegi

Master Segimi

i MultiDrive Link

[T—Al1—g L1L213 §-AQl— —An—q L1213 L  aq1—— — Ay L2 L g
| A2 bAQ2— | A2 ——AQ2—— —Al— —AQ2—
a | A3 p STOA 8 | A3 t—STOA— ——AIZ— — STOA—
I 1oy 4 STOB— ——+10V— 4 STOB—— —+10V—y 4 STOB—
| —com— b +2av— | com 4 b +2ay— —COM— Y v
- 4 COM— +—COM—— 4 CoM—
U VSD rUn VSD FlUn VSD
DI1—y FLL DI flL L DIt FlL
TrrE D2 1 +RQ1— CprED2 2 +-RQ1— —DI2— 3 +RQ1—
Epi3 RQ2 '€ pi3— +RQ2— —DI3— —RQ2—
—DI4— + RQ3— —Dl4— +-RQ3— —Dl4— - RQ3—
—DI5— —DI5— —DI5—4
—DI6— —DI6— —DI6—
—OV— - OV— —O0V——
+24V—— Uuvw -y +24V—— Uvw %P4 +24V—— Uvw P24

Pompa Pompa
1 2

NOT: Pompa 1 = Master, Pompa 2: Master ya da bagh, Pompa 3: Bagl

Pompa
3

Tahrikler VW3A3721 Ethernet segenek modulundn kullanildigr MultiDrive link aracihgiyla birbirine
baglanir.

Her bir tahrigin kendi CALISTIR komutu vardir:

e Bu komut pompanin calistiriimasina izin verir.

e Master tahrikte bu komut, Takviye ve Seviye Kontroli gibi MultiPump fonksiyonlarinin yiritilmesine
izin verir.

[M/P Cihaz Rolli] 11 P d E igeren mimarinin [Master veya Bagli] /1A 5 E 2 olarak ayarlanmis her bir tahrigi

Master gorevini gorebilir.

Master Segimi

Hangi tahrigin Master gérevini gérecegini belirleyebilmek icin [Master Etkinlestirme Atamasi] TP M E

parametresi yapilandirilabilir.

Girisi 1 olarak ayarlandiginda tahrik Master gorevini gorir; aksi takdirde, Bagh gorevini gorir.

Sensoérlerin Kablo Baglantisi
Uygulama kontroli igin gerekli sensérler Master gérevini gorebilen tim tahriklere kabloyla baglanmalidir.

Bir tahrik asagidaki kosullarda master olarak segilebilir:

e CALISTIR komutu varsa

e Ve tahrik hata durumunda degilse (sistem hatalari harig)

e Ve [Master Etkinlestirme Atamasi] /71 F I1E girisi aktifse ya da yapilandirimamissa.

Birincil master'da baska ilave kosul yoktur.
ikincil master'in giiciinii agmak igin birincil master miisait olmamalidir.

Secilmemis bir Master Bagli gérevini gorir. Bu durumda, Uygulama Kontroll izerinde yiritilmez ve hata
tepkisi, Hizmet Devamliidi olmayan mimarilerdeki Bagli ile aynidir.

Gig¢ acildiginda, yukarida belirtilen kosullar gecerliyse [Gii¢ A¢ildiinda Master Gecikmesi] TP P 4
gecikmesinden sonra bir Master kontrolii eline alir.

Master aktivasyon kosullari gegerliyken, [Master Akt Gecikmesi] /1 P I1 d gecikmesinden sonra tahrik,
uygulama master'i olarak secilir. Mimaride [Master Etkinlestirme Atamasi] /1P 11 E yapilandiriimazsa
uygulamanin muhtemel masterlerinde énceliklerine gére farkli gecikmeler ayarlanmasi onerilir. Master
secildikten sonra tahrik, [Master Aktif Atamasi] /7 F 1 A parametresinde yapilandirilan gikisi aktive eder.
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NOT: Cikis aktif olsa bile master'in aktif oldugu anlamina gelmez. MultiDrive Link mekanizmasi mimarideki
tim tahrikler arasinda bir master seger ve aktif master [Aktif Master ID'si] 117 1 d tarafindan tanimlanabilir.

Bir master'dan digerine gegerken uygulama durumu korunur.

Asagidaki uygulama durumu dikkate alinir:

e Uyku / Uyandirma: uygulama uyanmissa

e Hazirlama Pompasi: uygulama kullanima hazirlanmissa.
NOT: Bu durumda hazirlama pompasi kontrolli uygulamanin her bir muhtemel master'inda kabloyla
baglanmaldir.

e Boru Dolum: boru doluysa.

Ornek: Master, hazirlama evresini tamamlamissa ikincisi uygulamanin kontroliini ele aldiginda hazirlama
islem dizisini yeniden baslatmaz.

Uyarilar ve Hatalarin Yonetimi

Multipump Kapasite Uyarisi

Sistemin kullanilabilir kapasitesi asilirsa:

e Calistirilacak pompalarin sayisi kullanilabilir pompalarin sayisindan fazlaysa [MultiPump Kapasite
Uyarisi] 1P L A uyarisi aktiftir.
NOT: Kullanilabilir pompa sayisi 0 ise uyari aktiftir.

Ana Pompa Hatasi/Uyari

NOT: [Pompa Sistemi Mimarisi] 11 F 5 A, [Tek tahrik] V » d o L olarak ayarlanirsa asagidaki yonetim

gerceklesir.

Segili ana pompa kullanilamazsa:

e Calisma sirasinda ana pompa kullanilamaz hale gelirse ya da galistir komutunda kullanilabilir hi¢bir ana
pompa yoksa bir [Ana Pompa Uyarisi] /7P L A uyarisi aktiftir.

e Calisma sirasinda ana pompa kullanilamaz hale gelirse bir [Ana Pompa Hatasi] /1P L F aktiftir.
Yapilandirilirsa, galisma sirasinda kullanilabilir hichir ana pompa yoksa hata tetiklendiginde [Pompa
Hazir Gecikmesi] 11 P . d gecikmesi uygulanir.

Takviye kontroll ya da seviye kontroli fonksiyonu yapilandiriimissa aktif komut kanali ne olursa olsun
hata yonetilir.

Bir [Ana Pompa Hatasi] /1P L F'ye tahrik tepkisi [MultiPump Hata Yaniti] /7P F b parametresiyle

ayarlanir.

Multipump Cihazi Hatasi/Uyarisi

NOT: [Pompa Sistemi mimarisi] [1F 5 A, [Coklu Tahrik] ~ V 5 J ya da [Coklu Master] » V 5 d r olarak

ayarlanmissa asagidaki yonetim gergeklesir.

[MDL llet. Zaman Asimi] 1L E o gecikmesinden uzun siire MultiDrive Link araciligiyla hicbir veri

alinmazsa bir cihaz diger tarafindan kullanilamaz olarak kabul edilir.

e Master Cihazda, bir ya da daha fazla Bagh cihaz kullanilamazsa ya da hazir degilse [M/P Cihaz
Uyanisi] 1P d A uyarisi aktiftir.

e Bagli cihazda, Master cihaz kullaniimazsa [M/P Cihaz Uyarisi] /T F d A uyarisi aktiftir.

e Sistem, [Master Act Gecikmesi] /1P T d gecikmesinin iki katindan daha uzun sure galisiyorken bir
calistir komutu ayarlandiginda [M/P Cihaz Uyarisi] /1 P 4 A aktifse bir [M/P Cihazi Hatas1] M F d F
hatas! aktiftir.

[M/P Cihaz Hatasi] 17 P d F hatasi yalnizca Bagli gérevini géren bir cihazda aktif olabilir.

Bir [M/P Cihaz Hatasi ] 7 P d F'ye tahrik tepkisi [M/P Cihazi Hata Yaniti] 171 P d & parametresiyle ayarlanir.

MultiDrive Link Hatasi

NOT: [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Coklu Tahrik] » V 5 d olarak ayarlanirsa asagidaki yonetim

gerceklesir.

e Calistir komutunda MultiDrive Link mimarisi tutarli degilse (ayni ID'ye sahip birka¢ Master ve birkag
Bagli varsa) [MultiDrive Link Hatasi] [1d L F hatas aktiftir.

Bir [MultiDrive Link Hatasi] /74 L F'ye tahrik tepkisi [MultiDrive Hata Yaniti] /74 L & parametresiyle
ayarlanir.

266
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Uygulama fonksiyonlari ve Cihaz Roll

Multipump Mimarisi durumunda segilen cihaz roliine bagh olarak bazi fonksiyonlar yapilandirilamaz hale

gelebilir.

Asagidaki tabloda [M/P Cihazi Rolli] /1P d E segimine bagli olarak aktive edilebilen fonksiyonlar listesi
gOsterilmistir. Bir fonksiyon kullanilamaz olarak agiklandiginda bu fonksiyon Gériintlileme Terminalinde

gosterilmez.
Fonksiyon [M/P Cihaz Rolu] MP dE
[Master] 1A 5 £ veya [Yalnizca [Bagh] 5L AV E
Master] 1A 5 E | veya [Master
veyaBagl] MTASEZ
[Sikisma énleme izleme] JA 1 - Evet Evet
[Hazirlama pompasi kontrolii] P P L - Evet Evet (1
[Boru doldurma] P F . - Evet Kullanilamaz
[Yiiksek akis izleme] HF P - Evet Kullanilamaz
[Akis sinirlandirma] F L 11 - Evet Kullanilamaz
[Cikis basinci izleme] o P P - Evet Kullanilamaz
[Giris basinci izleme] PP - Evet Kullanilamaz
[PID kontrolori] P 1 d - Evet Kullanilamaz
[Uyku/Uyanma)] 5 PW - Evet Kullanilamaz
[Sirtinme kaybi kompanzasyonu] Evet Kullanilamaz
FLLC-
[Jokey pompasi] JK P - Evet Kullanilamaz
[Geri besleme izleme] F K 11 - Evet Kullanilamaz

icin hazirlama pompasini yonetir.

1 Hazirlama pompasi yalnizca bu pompa yerel olarak kontrol edilirse (6rnegin sikisma énleme islemi yiratilirken)
[M/P Cihazi Rolii] 1P 4 E [Bagh] 5L AV E olarak ayarlandiginda kullanilir. Normal galismada master, sistem

[Pompa Sistemi Mimarisi] TF 5 A

Pompa sistemi mimarisi segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Mono-Pompal] no Coklu pompa kontrolii devre disi
Fabrika ayari
[Tek Tahrik] Vndol Yardimci pompalari olan veya olmayan tek tahrik
[Goklu Tahrik] AV 5d Birden fazla tahrik
[Coklu Master] nV5dr Master yedekliligi olan birden fazla tahrik

[Pompa Sayisi] TP P~ X

Pompa sayisi.

[Pompa Sistemi Mimarisi] 1P 5 A, [Tek Tahrik] V » d o L olarak ayarlanirsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar

Agciklama

1.6

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1
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[MultiDrive Konfig] M FV L - MenUsu

Erigim
[Tiim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Takviye kontrolii] =» [Sistem mimarisi] =» [Multidrive Konfig]

Bu Meni Hakkinda

Bu meniye [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Coklu Tahrik] ~ V 5 d ya da [Coklu Master] nV 54 r
olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[M/P Cihazi Rolii] TP dE X

Coklu pompa master veya bagh segimi

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Bagh] SLAVE Tahrik, Multipump mimarisi Master tahrigi tarafindan yonetilir
Fabrika ayari

[Master] MASE Tahrik, Multipump mimarisinin diger tahriklerini yonetir

NOT: Bu se¢ime [Pompa Sistemi Mimarisi] 1P S A, [Coklu Master]
n V' 5 d olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Sadece master] MASE I Tahrik, master yedekliligine sahip Multipump mimarisi birincil master'idir.

NOT: Bu segime [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A, [Coklu Master]
n V' 5 d r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[MasterveyaBagh] | MTASEZ Tahrik, M A 5 £ 1 segimi olan tahrik kullanilabilir oldugu strece bagl olarak
galisir. [TA5 E 1 segimi olan tahrik kullanilamaz oldugunda master olarak
calisir.

NOT: Bu secime [Pompa Sistemi Mimarisi] 1P 5 A, [Coklu Master]
n V' 5 d r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Cihaz sayisi] TP G X
Multipump cihazi sayisi

Bu parametreye [M/P Cihazi Rolii] /TP d £, [Master] [TA 5 E, [Yalnizca Master] [TA 5 E | veya [Master
veya Bagli] olarak ayarlanirsa erisilebilir MTASE 2

Ayar Aciklama

1...6 Ayar araligi
Fabrika ayari: 1

[Cok.Pom.Cihaz ID] NG .d *
Coklu pompa cihaz ID (kimlik) segimi

ID benzersiz olmali ve MultiDrive Link Grubunun her bir tahriginde 1 ile [Cihaz Sayisi] 1P G ~ arasinda
secilmelidir.

NOT: Asagidaki parametre degerinden birisi degistirilirse bu parametre [Hayir] n o olarak sifirlanir:[ M/P
Cihazi Rolii] 1P d E, [Cihaz Sayisi] TP G », [MDL Esleme Kodu] MdP L.

Ayar Aciklama

[Hayir] noila6 Ayar aralig
Fabrika ayari: [Hayir] n o
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[MDL Esleme Kodu] TdF L *
MultiDrive Link esleme kodu.

Bu parametre ayni Ethernet agi izerinde birkag MultiDrive Link mimarisini yénetmek igin kullanilir. Esleme
kodu, MultiDrive Link mimarisinin her bir tahrigi Gizerinde ayni olmalidir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar

Agciklama

0...255

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Master Etkinls.Atama] TP M E
Coklu pompa master etkinlestirme atamasi.
Bu parametreye [M/P Cihaz Rolil] 1 F d E, [Master veya Bagli] /71 A 5 E 2 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu giris, bir MultiDrive Link Grubu tahrigini master olarak aktive etmek igin kullanilr.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamig] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1 IB

VW3A3203 G/C uzatma modili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CD00]...[CD10]

Cd00..0d 10

[G/C profili] i o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15]

CLdill.[LdIS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110]

ciroil.crio

[I/O profili] : & konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115]

cririr.ciris

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210]

ceoil.ce2io

[I/O profili] : & konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modiilli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

celi1.C2is

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310]

caoi.caio

[I/O profili] = konfigiirasyonunda haberlesme modiilli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3arir.cais

entegre fieldbus modulli olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csoil.Csio

[G/C profili] : o konfiglrasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

cs11.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Master Aktif Atamasi] MFMNA
Coklu pompa master aktiflestirme atamasi.

Bu parametreye [M/P Cihaz Rolii] 11 P d E, [Yalnizca Master] 1A S £ | veya [Master veya Bagli]
MA S5 E 2 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu cikis tahrigin master gérevi gortiip gérmedigini belirtmek icin kullanilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[R2]...[R3] rcé..rd Réle ¢ikisi R2...R3
[R4]...[R6] r4.r6 VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modull takilimissa réle ¢ikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | I..da |2 |VW3A3203 G/G uzatma moddli takilmissa dijital gikis DQ11...DQ12
Cikigi]...[DQ12
Dijital Gikisi]

[R61]...[R66]

.rbb

Role R61 ...R66
NOT: Bu segime Dolap G/C'i olan ATV660 ve ATV680 lizerinde erisilebilir
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[Master Aktif Gecikme] 11 F 1 d
Coklu pompa master aktiflestirme gecikme siresi.

Bu parametreye [M/P Cihazi Rolii] TP d £, [Bagh] 5L AV E veya [Master veya Bagh] M A 5 E 2 olarak
ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre, master aktivasyonunun gecikmesine izin verir ve kullanilabilir hicbir master yoksa bir [M/P
Cihaz Hatasi] 1 F d F tetiklemeden 6nce bir zamanlayici gérevini de gorir.

Ayar Aciklama
0,0...99,9 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Master calisma gecik.] TP P d

Coklu pompa glic agma master gecikmesi.

Bu parametreye [M/P Cihazi Roll] 17 P d E, [Yalnizca Master]

MAS5E | veya [Master veya Bagli] olarak
ayarlanirsa erisilebilir TASE 2

Ayar Aciklama
0...120 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 30 sn

[Cok.Tkrk.HataTepkisi] MdL &

Multi-Drive Link iletisim hatasi tepkisi.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durma] HES Serbest durma

[STT'ye gore] SEE

[Durus tarli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Rampa durusu] rfnF Rampada durma

Fabrika ayari

[MDL ilet Zaman Asimi] 1L £ o

MultiDrive Link iletisim zaman asimu.

Ayar Aciklama
0,05...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,25 sn

[Cok.Pom.Cihaz Hata] TF d b

Coklu pompa cihaz hata tepkisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durma] HES Serbest durma

[STT'ye gore] SEE

[Durus tarli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Rampa durusu] rnFr Rampada durma

Fabrika ayari
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[Pompa yapilandirmasi] P o 1 P - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Takviye kontrol] =» [Sistem mimarisi] =» [Pompa
yapilandirmasi]

Her bir Pompa igin Girig ve Cikis Yapilandirmasi
Her bir pompa igin (6rnekte pompa 1) asagidakiler ayarlanabilir:
e Komut i¢in tahrik dijital ¢cikisi: [Pompa 1 Kmt Atamasi] 1P o [, [Ana Pompa Nobetlese Kullanimi]
NPL A, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.
e Pompa kullanilabilirlik bilgileri i¢in tahrik dijital girisi: [Pompa 1 Hazir Ata.] TP : I. Yapilandiriimazsa
pompa her zaman kullanilabilir olarak kabul edilir.

Dahili bir yapilandirilabilir gecikme [Pompa Hazir Gecikmesi] 1P : d kullanilabilir. [Pompa 1 Hazir
Atamasi] 1P . I'e atanan dijital giris, aktif duruma degistiginde veya kademeden ¢ikarmadan sonra, ilgili
pompa [Pompa Hazir Gecikmesi] 1F | d sirasinda kullanilamaz olarak degerlendirildiginde.

Bu, yardimci pompalarin durdurulmasini ve kademeye almadan 6énce tahrik ile motor arasindaki (varsa)
tim kontaktorlerin kapanmasini beklemek igin kullanilir.

[Pompa 1 Komut Atamasi] TP a | X
Pompa 1 igin komut atamasi.

Bu parametreye asagidaki kosullarda erisilebilir:

e [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A, [Coklu Tahrik] » V 5 d ya da [Coklu Master] n V 5 d - olarak
ayarlanmissa veya

e [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Tek Tahrik] V » d o L olarak ve [Pompa Sayisi] TP FP ~,[1] I ve
Uzeri olarak ayarlanmissa.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1P P », [1] [ ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[R2]...[R3] rcé..rd Réle ¢ikisi R2...R3
[R4]...[R6] r4.r6 VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modull takilimissa réle ¢ikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | I..da |2 |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilmissa dijital gikis DQ11...DQ12
Cikigi]...[DQ12
Dijital Cikisi]
[R61]...[R66] rB l..rBB Role R61 ...R66
NOT: Bu segime Dolap G/C'i olan ATV660 ve ATV680 lizerinde erisilebilir

[Pompa 1 Hazir Ata] 1P . | %
Pompa 1 ¢alismaya hazir atamasi.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P ~, [1] [ ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduill takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CLd00...C.d 10 |[G/G profili] :a konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CLd I 1.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] CI101..C 110 |[VOprofil] 1o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C I 11.LC 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[C201]...[C210] CZ01..C2 10 |[l/O profili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.L2 IS5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £ 30 1..C 310 |[[I/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501.C5 10 |[G/C profil]li o konfigirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] LS5 11..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Distik L IL..LEL Dustuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6
seviye)]...[DI6
(Dustik seviye)]

[Pompa 2 Komut Atamasi] 1F a2 X
Pompa 2 i¢in komut atamasi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1F P , [2] £ ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Kmt Atamasi] 11 F o | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 2 Hazir Ata] NP .2 *
Pompa 2 calismaya hazir atamasi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1F P , [2] £ ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Pompa 1 Hazir Atamasi] 1F . | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 3 Komut Atamasi] 1P a 3 X
Pompa 3 i¢in komut atamasi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 11 F P », [3] 3 ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Pompa 1 Kmt Atamasi] 1P o I (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 3 Hazir Ata] 1F 3 X
Pompa 3 calismaya hazir atamasi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1F F , [3] 3 ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Hazir Atamasi] /1P : | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 4 Komut Atamasi] TP a4 X
Pompa 4 icin komut atamasi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1FP P , [4] 4 ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Pompa 1 Kmt Atamasi] [1F o | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 4 Hazir Ata] NP 4 X
Pompa 4 calismaya hazir atamasi.
Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P , [4] 4 ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Hazir Atamasi] 1P : I (bkz. sayfa 277) ile ayni.
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[Pompa 5 Komut Atamasi] TF a5 X

Pompa 5 i¢in komut atamasi.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P P », [5] 5 ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Kmt Atamasi] 1P o | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 5 Hazir Ata] 1P 5 %
Pompa 5 g¢alismaya hazir atamasi.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1P P , [5] 5 ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Hazir Atamasi] 1P . | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 6 Komut Atamasi] TP a & X

Pompa 6 i¢in komut atamasi.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] 1P F , [6] & ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Kmt Atamasi] 1P o | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

[Pompa 6 Hazir Ata] NP 6 *

Pompa 6 calismaya hazir atamasi.

Bu parametreye [Pompa Sayisi] [1F F ~, [6] & ve Ustl olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Pompa 1 Hazir Atamasi] 1P 1 | (bkz. sayfa 277) ile ayni.

EAV64318TR 05/2019

273



Tum ayarlar CSt-

[Sistem Mimarisi] 1T F 9 - Menusu

[Tim Ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Takviye kontroli]] =» [Sistem mimarisi]

[Pompa Déngtileme Modu] NP FP L

Pompa dénglleme modu.

Ayar

Kod / Deger Agciklama
[FIFQ] FiFo ilk giren ilk gikar
[LIFO] L +Fao Son giren ilk gikar
[Calisma Zamani] |~ E «[TE

Pompa Calisma Zamani
Fabrika ayari

LIFO]

[CalsmaZmanive | rELF

Calisma zamani ve son giren ilk gikar

NOT: Bu tercih [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Coklu Tahrik] » V 5 d
ya da [Goklu Master] n V 5 d r olarak ayarlanmissa kullanilamaz.

Ana pompa ndbetlese kullanimi.

[Ana Pompa Nébetlese Kullanimi] TP L A

Bu parametreye [Pompa Sistemi Mimarisi] /1F 5 A, [Tek Tahrik] olarak ayarlanirsa erisilebilir Vada L

NOT: [Ana Pompa Noébetlese Kullanimi] 11 P L A, [Hayir] » o olarak ayarlanirsa [Pompa 1 Komut
Atamasi] TP o | ve [Pompa 1 Hazir Atamasi] 11F | yapilandiriimalidir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Devre disi
Fabrika ayari

[Standart] HES Standart degisim

[Yedekli] rEd Yedekli Mod

[Pompa Otomatik Dénglilemesi] TP L P

Pompa otomatik déngllemesi.

Bu parametreye [Pompa Sistemi Mimarisi] [1F 5 A, [Tek Tahrik] V » d o L olarak ayarlanirsa erisilebilir

Ayar Aciklama
0,0...24,0 sa Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sa

[Pompa Hazir Gecikme] TP 4

Pompa hazir gecikme.

Pompalarin durma zamanina karsilik gelir. Bu gecikme sirasinda aktif komut kanali ne olursa olsun
pompalar g¢alisiyor durumda kabul edilir ve kademeye alinamaz.

Ayar Aciklama
0...3600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Multpomp HataTepki] TP F b

Coklu pompa hata yaniti.

Bu parametreye [Pompa Sistemi Mimarisi] /1F 5 A, [Tek Tahrik] olarak ayarlanirsa erisilebilir Vada L

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest Durma] HES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE [Durus tiiri] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Rampa durusu] rnF Rampada durma
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[Takviye kontroli] £ 5 L - Menlsu

Erisim
[Tim Ayarlar] = [Pompa Fonksiyonlari] =» [Takviye kontrolii] =» [Takviye kontrolii]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, takviye kontrol parametrelerini ayarlamak icin kullanihr.

Birden fazla tahrik kontrolii
Coklu tahrik, [M/P Hiz Modu] 1P 5 E kullanilarak yapilandirilir.

Beraber calisirken pompa hizinin nasil yénetilecegi tzerinde etkisi vardir.
Bu parametre MultiPump mimarisinin tim tahriklerinde ayni olmalidir

Dagitilmis hiz kontrol modu
[M/P Hiz Modu] 1F 5 E, [Dagitilmis] d 1L olarak ayarlanirsa pompalar birer birer kademeye alinir ve
kademeden cikarilir. Bu sec¢im ile son kademeye alinan pompa degisken hizda ve diger pompalar sabit

hizda calisir.
Hiz
referansi
4
e = —
Pompa 3
t
a | b
Pompal | >
| £ | 2 | b :
Pompa 2 I >
L ¢ I @ .
Pompa 3 I >
it

Pompa degisken hizda calisir

Pompa sabit hizda g¢alisir

Pompa durdurulur

Pompa kademeye alinir

Dagitilmis modda sabit referans frekansi: [Pompa Sabit Frek] TP F 5

O Q0T

EAV64318TR 05/2019 275



Tum ayarlar CSt-

Gelismis hiz kontrol modu

[M/P Hiz Modu] P 5 E, [Gelismis] AL olarak ayarlanirsa pompalar birer birer kademeye alinir ve
kademeden ¢ikarilir. Bu segimde tim pompalar ayni hizda calisir.

Pompa 3

Hiz
referansi
A d d
\ \
=
] N
7N /7 N\
s f N\ / ' A
7 . \ e . A\
/ A » I
/ [ / [ S
/ E (Q / E K - e
m{ . \ / . \ v
/ H / H \ /
/ H %\ o H \
/x’ Pompa 1 ! Pompalar,2 i Pompalar 1, 2, 3
/ T 4 '
/ i/ :
\ \ t
a | b
Pompa 1 I >
c a b t
Pompa 2 E* l I >
t
I ¢ | @ .
I >
it

Pompa degisken hizda calisir

Pompa hizi, kademeye alinan son pompanin hizini izler
Pompa durdurulur

Pompa kademeye alinir

Q0 oTo

Senkronize hiz kontrol modu

[M/P Hiz Modu] M F 5 E, [Senkronize] 5 4 »n L olarak ayarlanirsa pompalar eszamanl olarak kademeye
alinir ve kademeden ¢ikarilir. Bu segimde tim pompalar ayni hizda c¢alisir.

Pompa 3 I

Hiz
referansi
4
g pe= - ) = \\»T\
V[{,J}f‘ ~~
4{#(/&; N?O“’f o’ '(f
//’ = Pompalar 1, 2, 3
t
a

Pompal | >
b t
Pompa 2 E* >
b t
it

a Pompa degisken hizda galisir
b Pompa hizi, pompa 1 hizini izler

[Takviye Kontrolii] & L 11
Takviye kontrol aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Takviye kontrol fonksiyonu devre disi
Fabrika ayari

[Evet] JES Takviye kontrol fonksiyonu etkin
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[Kontrol Tirl] Ea L E

PID igin kontrol tirl = Unite segimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A, [Coklu Tahrik] nVSD veya [Coklu master] » V 5 d r olarak ve
e [Takviye Kontrolii] & L 11, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[nA] nA (Unitesiz)

Fabrika ayari
[Basing] FrESS Basing kontrolli ve Unite
[Akis] FLoW Akis kontrolli ve (inite
[Diger] ok HEF Diger kontroller ve tnite (%)

[Gok.Pom.Hiz modu] MTF 5 E

Coklu pompa hiz modu segimi

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A, [Coklu Tahrik] » V 5 d ya da [Coklu Master] n V 5 d - olarak

ayarlanmissa ve

e [M/P CihaziRolli] 1P d £, [Master] 1A 5 E veya[Yalnizca Master] 1A 5 £ | veya [Master veya Bagli]

MA S5 E 2 olarak ayarlanmissa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Dagitilmis] dnr Dagitilmis ¢coklu pompa hiz kontrol modu

[Geligmig] Anc Gelismis goklu pompa hiz kontrol modu
Fabrika ayari

[Senkronize] S549nl Senkronize ¢oklu pompa hiz kontrol modu

[Pompa Sabit Frek] 1P F 5%

Dagitiimis modda sabit pompa frekansi

Bu parametreye [M/P Hiz Modu] 1P 5 E, [Dagitilmis] 4 1L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi

Fabrika ayari: 50 Hz

[Takviye pompa sayisi] 6L P n *

Takviye pompa sayisi

Ayni anda galisabilen maksimum pompa sayisi.

NOT: 0 olarak ayarlanirsa hi¢bir maksimum tanimlanmaz. Mimarinin tim pompalari kullanilabilir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Takviye Kontroli] & L 11, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa ve
e [M/P Hiz Modu] 7P 5 E, [Senkronize] olarak ayarlanmazsa 59 n [

Bu parametreye [M/P Hiz Modu] 1P 5 E, [Dagitiimis] & 1L veya [Geligmis] A 1L olarak ayarlanirsa

erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...6 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0
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[Kademeye Alma/Kademeden Cikarma] 5 dJ L /71 - Menusi

Erigim

[TGm ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Takviye kontrolli] =» [Takviye kontrol(i] =» [Kademeye
Alma/Kademeden Cikarma Durumu]

Bu Menii Hakkinda

[Kademeye Alma/Kademeden Gikarma Durumu] 5 d L 1 - menUsU ayarlariyla ile kademeye alma ve
kademeden ¢ikarma durumlarinin nasil yonetildigi belirtiimelidir:

[Hiz] 5 F d: kademeye alma/kademeden c¢ikarma, tahrik ¢ikis frekansi (Ana pompa hizi) durumlarina
gobre gerceklesir.

[Geri besleme] F b K : kademeye alma/kademeden gikarma, ¢ikis basing geri beslemesi durumlarina
gore gercgeklesir.

[Hiz+Akig] 5 P F L : kademeye alma, tahrik ¢ikis frekansi (pompa hizi) durumlarina, kademeden
ctkarma ise akis durumlarina gére gergeklesir.

[Geri besleme+Akis] F b F L : kademeye alma, cikis frekansi basing geri besleme durumlarina,
kademeden ¢ikarma ise akis durumlarina gére gerceklesir.

[Optimize Edilmis Enerji] o P £: kademeye alma/kademeden ¢ikarma, sistemin eneriji tiketimini
optimize etmek icin otomatik olarak gergeklesir.

Bir kademeye alma veya kademeden ¢ikarma durumu dikkate alindiktan sonra [Takviye S/D Araligi]
b 5 d £ gecikmesi sirasinda hicbir yeni kademeye alma ya da kademeden ¢ikarma gergeklesmez. Bu

durum, fonksiyon ayarindan bagimsiz olarak her durumda gergeklesir.

Hiz Durumunda Kademeye Alma/Kademeden Cikarma

Kademeye alma, referans frekans [Takviye Kad Hizi] &£ § 5 Uzerinde [Takviye Kad Gecikmesi ]
b 5 d'den daha uzun sure kalirsa gergeklesir.

Kademeden gikarma, referans frekans [Takviye Kad Cik Hizi] & 4 5 altinda [Takviye Kad Cik
Gecikmesi ] b d d'den daha uzun sire kalirsa gercgeklesir.

Basing Geri Beslemesi Durumunda Kademeye Alma/Kademeden Cikarma

[Takviye Calisma Aralidi] & L W A g¢alisma alani, basing referan degerinin %'si olarak agiklanir.

PID kontrol6rii [Takviye Kad Gecikmesi] & 5 d'den uzun sire yuksek hiz sinirindayken PID hatasi ([PID
Eversiyonu] P : L dikkate alinarak) calisma alaninin altinda kalirsa kademeye alma gergeklesir.
Ylksek hiz sinirt PID sinirflama hizina ([Yiksek Hiz] H 5 F ve [PID Maks Cikisi] P o H arasindaki
minimum) karsilik gelir.

PID kontrolorii [Takviye KadGik Gecikmesi] & d d'den uzun siire dislik hiz sinirindayken PID hatasi
([PID Eversiyonu] P L dikkate alinarak) ¢alisma alaninin Uzerinde kalirsa kademeden ¢ikarma
gerceklesir.

Dusuk sinir hizi, PID kontrol6rinin etkisinin olmadigini ([Distik Hiz] L 5 P ve [PID Min Gikisi] Pa L
arasinda maksimum) hiza karsilik gelir.

Akis Durumunda Kademeden Cikma

[Takviye S/D Durumu] b 5 4 L, [Hiz+Akis] 5 F F L olarak ayarlanirsa: kademeye alma, hiz durumuna
gore gerceklesir (Hiz Durumunda Kademeye Alma/Kademeden Cikarma agiklamasina bakin).
[Takviye S/D Durumu] & 5 dJ L, [Geri Besleme+Akig] F b F L olarak ayarlanirsa: kademeye alma,
Basing Geri Besleme durumuna gore gergeklesir (Basing Geri Beslemesi Durumunda Kademeye
Alma/Kademeden Cikarma agiklamasina bakin).

Kademeden gikarma [Takviye KadCik Akisi] b o F akis seviyesine gore gergeklesir. Akis sensori ya
da tahmini sistem akisi yapilandiriimahdir.

[Takviye KadCik Akisi] & d F seviyesine ulasiimazsa ve pompa kendi disiik hizinda galisiyorsa
kademeden ¢ikarma gerceklesir.
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Optimize Edilmis Enerjide Kademeye Alma/Kademeden Cikarma

[Takviye S/D Durumu] &£ 5 d [, [Optimize Edilmis Enerji] o P £ olarak ayarlanirsa kademeye
alma/kademeden ¢ikarma, sistemin enerji tiketimini optimize etmek i¢in pompa 6zelliklerine gére otomatik

olarak gergeklesir.

e Pompa egrisi 6zellikleri [Mod] P L 11 = [PHQ] F H T ila yapilandirilirsa bu ydntem segilebilir.
e Akis senséri ya da tahmini sistem akisi yapilandiriimalidir.

e Cok sayida kademeye alma/kademeden gikarma pompasindan sakinmak igin [Takviye S/D Akis Gec.]
b 5 d H kullanilabilir.

e Basing ayar noktasina gore gerekli diist yiksekliginin iyi bir tahmini igin [Dlsi Y Uksekligi Statik Ofseti]
H E o ve [Dusi Yiksekligi Dinamik Kazanci] H E L yapilandiriimahdir.
e Pompa calisma noktasini filtre etmek icin [Pompa Gal Noktasi Filtresi] W P X F kullanilabilir.

Gegersiz Kilmada Kademeye Alma/Kademeden Gikarma

Sistem yapilandirmasi ve kullanilan strateji ne olursa olsun gecersiz kilma alani kullanilir. Basing geri
beslemesi [Takviye Gegersiz Kilma] & L o A araliginin disindaysa ve basing referans degerinin %'si
olarak agiklaniyorsa aninda kademeye alma/kademeden ¢ikarma gerceklesir. Bu, talebin énemli ve hizli

degisimi durumunda sistemin tepkiselligini artirir. Kademeye alma/kademeden ¢ikarma gecikmesinin
baskilanmasina izin verir.

[Takv S/D Durumu] b 54 LC

Takviye kademeye alma/kademeden ¢ikarma durumu.

NOT: Kademeye alma/kademeden ¢ikarma durumu listesi [M/P Hiz Modu] ayarina baghdir TP 5 E

Eneriji]

Ayar Kod / Deger Aciklama

[HiZ] S5FPd Hiz durumunda kademeye alma/kademeden ¢ikarma

[Geri besleme] FbK Basing geri beslemesi durumunda kademeye alma/kademeden ¢ikarma
Fabrika ayari

[Hiz+Akig] SPFL Hiz durumunda kademeye alma, akis durumunda kademeden gikarma

[Geri FBFL Basing geri beslemesinde kademeye alma, akis durumunda kademeden

besleme+Akig] ctkarma

[Optimize Edilmis | o P £

ctkarma

Enerji optimizasyonu igin otomatik olarak kademeye alma/kademeden

[Kurul. Akis Atamasi] F 5 A X

Kurulum akis sensori atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
e [Takviye Kontroli] & L 1, [Evet] olarak ayarlanir HE 5
e [Takviye S/D Durumu] & 5 d L, [Hiz+Akig] olarak ayarlanir 5 F P L

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modulu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 | Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .k Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama]...[Di6

Darbe Girigi

Atama]

[Tahm. Pompa SLFF Sensorsliz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem SLSF Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu secim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A [Goklu Tahrik]

n VI 5 4 ya da [Goklu Master]'e ayarlanmissa mimkindir nV 54 r

NOT: Bu segimi kullanmak igin sistemin tim pompa karakteristikleri
yapilandiriimaldir.

NOT: Sensor konfigirasyonu igin [Sensdrlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.
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[Takviye Calisma Araligi] b CWA X

Basing referans degerinin %'si olarak takviye ¢alisma alani.

Bu parametreye, [Takviye S/D Durumu] & 5 d L, [Geri besleme] F & K olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%1,0...%100,0

Basing referans degerinin %'si olarak ayar araligi
Fabrika ayar: %2,0

[Takviye Kad Hizi] 6 55 *

Takviye kademeye alma hizi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Durumu] & 5 4 C, [Hiz] 5 F d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz

[Takviye Kad.Cik. Hizi] 6 d 5 %
Takviye kademeden ¢ikarma hizi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Durumu] &£ 5 d L, [Hiz] 5 F d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 40,0 Hz

[Takviye KadGik Akisi] b d F X
Takviye kademeden ¢ikarma akisi.

Bu parametreye [Takviye S/D Durumu] & 5 d [, [Hiz+tAkis] 5 P F L veya [Geri Besleme+Akis] F b F L

olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...3276,7

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0

[Takviye Kad Gecikmesi] & 5 d

Takviye kademeye alma gecikmesi.

Bu parametreye [M/P Hiz Modu] 1 F 5 E, [Senkronize] 5§ 4 » [ olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 sn

[Takviye KadCik Gecikmesi] & d J

Takviye kademeden ¢ikarma gecikmesi.

Bu parametreye [M/P Hiz Modu] 1 F 5 E, [Senkronize] 5§ 4 » [ olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 sn
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[Takviye Ge¢. Kilma Araligi] kL = A
Takviye gegersiz kilma aralgi.

Bu parametreye [M/P Hiz Modu] /7 P 5 £, [Senkronize] 5 4 » L olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Takviye gecersiz kilma arahgi devre disi
Fabrika ayari

%0,1...%100,0 Ayar araligi

[Takviye S/D Akis Gec.] 6 5dH

Takviye kademeye alma/kademeden ¢ikarma akis gecikmesi.

Cok sayida kademeye alma/kademeden ¢ikarma pompasindan sakinmak igin bu parametre kullanilabilir

Bu parametreye, [Takviye S/D Durumu] & 5 d L, [Optimize Edilmis Enerji] o P £ olarak ayarlanmissa
erisilebilir.

Ayar Q)
%0,0...%100,0

Agciklama

Ayar araligi. Nominal pompa akisi ylzdesi.
Fabrika ayari: %3,0

[Diisii Yiiksekligi Statik Ofseti] HE o %
DuisU yiksekligi statik ofseti.

Bu parametreye, [Takviye S/D Durumu] & 5 d L, [Optimize Edilmis Eneriji] o P E olarak ayarlanmissa
erisilebilir.

Dusu yuksekliginin iyi tahminini yapabilmek igin bu parametre yapilandiriimalidir.

Ayar Q)
%-100,0...%100,0

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayarn: %0,0

[Dust Yiksekligi Dinamik Kazanci] H E G X

Dusu yuksekligi dinamik kazanci.

Bu parametreye, [Takviye S/D Durumu] & 5 d L, [Optimize Edilmis Enerji] o P £ olarak ayarlanmissa
erisilebilir.

Disu yuksekliginin iyi tahminini yapabilmek icin bu parametre yapilandiriimahdir.

Ayar Q)
%-100,0...%100,0

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayarn: %0,0

[Pompa Cal. Noktasi Filtresi] W P X F %
Pompa galisma noktasi filtresi.

e [Takviye S/D Durumu] £ 5 d L, [Optimize Edilmis Enerji] o P £t olarak ayarlanir ve
e Mod P L I, [Hayir] n o olarak ayarlanmaz.

Bu parametreye [Mod] P L 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
0,00 s...60,00 s Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn
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[Kademeye Alma/Kademeden Cikarma yéntemi] 5 d /7177 - Menisu

Erigim
[Tiim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Takviye kontrol{i]] =» [Takviye kontrolii] = [Kademeye
Alma/Kademeden Cikarma Durumu]

Bu Menii Hakkinda

Kademeye alma/kademeden ¢ikarma ydntemi [Takviye S/D Kontroll] & 5 d [T parametresiyle ayarlanir:

e [Hiz] & 5 F d: kademeye alma/kademeden gikarma sirasinda, PID kontrol6rii baypas edilir ve sabit bit
referans frekansi uygulanir.

o [Geri besleme] & F b: gikis basinci diizenlemesi, kademeye alma/kademeden gikarma sirasinda PID
kontrol6ri tarafindan devam ettirilir.

e [Gelismis] A d V L: ¢ikis basinci dizenlemesi, kademeye alma/kademeden gikarma sirasinda PID
kontrol6ru tarafindan devam ettirilir ve kademeye alma/kademeden ¢ikarmadan kaynaklanan
rahatsizliklar, bunlarin azaltilmasi amaciyla PID kontrolori tarafindan dikkate alinir.

NOT: [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Basit Tahrik] V » d o L olarak ayarlanmadiginda yalnizca [Geri

besleme] & F & yontemi kullanilabilir.

Hiz Kontroliinde Kademeye Alma/Kademeden Cikarma

Kademeye alma talep edildiginde [Takviye Kad Rampa Gecikmesi] & 5 - d gecikmesinden sonra [Takviye
Kad Baypas Hizi] £ 5 & 5 deg@erine ulasmak igin ([Takviye Kad Baypas Zamani] & 5 b £ degerine gore)
degisken hizl pompa ¢ikis frekansi disirdlir.

HSP |----——— e

bSS |- — o= m

bSS |-~ —

bSd bSrd bSbt t

< »

e E—

A

Kademeden gikarma talep edildiginde [Takviye KadCik Rampa Gecikmesi] & o - d gecikmesinden sonra
[Takviye KadCik Baypas Hizi] & d & 5 degerine ulasmak igin ([Takviye KadCik Baypas Zamani] b d b E
degderine gore) degisken hizli pompa cikis frekansi artirilir.

A

HSPE — — = = s

e

0 S v

bdd bdrd bdbt t

A
\
A
\
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Basing Geri Beslemesi Kontroliinde Kademeye Alma/Kademeden Cikarma

Kademeye alma talep edildiginde bir pompa calistirilir ve gikis basinci diizenlemesi, PID kontrol&ri
ayarlarina gére devam ettirilir.

Kademeden ¢ikarma talep edildiginde bir pompa durdurulur ve ¢ikis basinci diizenlemesi, PID
kontroléri ayarlarina gére devam ettirilir.

Gelismis Basing Kontroliinde Kademeye Alma/Kademeden Cikarma

Kademeye alma talep edildiginde [Besl.ileri Kad Gec.] F F 5 d gecikmesinden sonra bir pompa
calistinlir ve basing deger asimini azaltmak icin ileriye besleme stratejisine ek olarak ¢ikis basinci
dizenlemesi, PID kontroléri ayarlarina gére devam ettirilir.

Kademeden gikarma talep edildiginde [Besl.lleri KadCik Gec.] F F d d gecikmesinden sonra bir pompa
durdurulur ve basing deger asimini azaltmak igin ileriye besleme stratejisine ek olarak ¢ikis basinci
dizenlemesi, PID kontrolori ayarlarina gére devam ettirilir.

Sistemin normal ¢alismasiyla (6rnegin valflerin agiimasi ya da kapatiimasi) baglantili basing
varyasyonunu bir pompa kademeye alinarak ya da kademeden ¢ikarilarak telafi etmek i¢in PID
kontrolérii hiz gevrim parametreleri ayarlanmalidir. ileriye besleme fonksiyonunun amaci pompanin
kademeye alinmasindan ya da kademeden ¢ikariimasindan sonra deger asimi ya da disik degeri
azaltmaktir. Bu iki parametre sistem tarafindan olusturulan (6rnegin valflerin agilmasi ya da
kapatiimasi) varyasyonlar olmadan ayarlanmalidir. ileriye besleme parametreleri PID kontrolorii
ayarlandiktan sonra ayarlanmahdir.

[Il.Bsl Bozk. Kazanc] F F [ parametresi pompanin kademeye alinmasindan ya da kademeden
cikarilmasindan sonra ¢ikis basinci deger asimini ya da diistik degeri maksimum degerini azaltmak igin
ayarlanmasi gereken statik bir kazangtir.

[Besl.lleri Rahtsz Siiresi] F F £ [ parametresi, pompa kademeye alma veya kademeden c¢ikarma
komutu zamani ile pompanin kademeye alinmasindan ya da kademeden ¢ikarilmasindan sonra ¢ikis
basinci deger asimini ya da dusik dederi maksimum degerine ulasiima zamani arasindaki sireye
karsilik gelir.

[Takviye DA/C Kontr.] 6 5411
Takviye kademeye alma/kademeden ¢ikarma kontrolG.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[HiZ] b5FPd Temel hiz

[Geri besleme] BFEBK Temel geri besleme
Fabrika ayari

[Gelismig] AdVLC Gelismis

[Takviye Kad Baypas Hizi] b 5 5 5 *

Takviye kademe baypas hizi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolli] & 5 d 1, [Hiz] & 5 P d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q)

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 45,0 Hz

[Takviye Kad Baypas Zamani] b 5 b £ X
Takviye kademeye alma baypas suresi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] & 5 d /1, [Hiz] & 5 P d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q)

Agciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3,0 sn
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[Takviye Kad Rampa Gecikmesi] b5 - d *

Takviye kademeye alma rampa gecikmesi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] 6 5 d 11, [Hiz] & 5 P d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Takviye KadGik Baypas Hizi] b d b 5 X

Takviye kademeden ¢ikarma baypas hizi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] & 5 41, [Hiz] & 5 P d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz

[Takviye KadCik Baypas Zamani] b d b E *

Takviye kademeden ¢ikarma baypas suresi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] & 5 4 /1, [Hiz] & 5 P d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Takviye KadGik Rampa Gecikmesil bd - d X

Takviye kademeden ¢ikarma rampa gecikmesi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] 6 5 d /1, [Hiz] & 5 P d olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Besl.ileriKad Gec.] FF 54 X

ileri besleme kademeye alma gecikmesi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] & 5 d 1, [Gelismis] A d V L olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Besl.lleri KadCik Gec] FF dd X

ileri besleme kademeden gikarma gecikmesi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] b 5 d 1, [Gelismis] A d V [ olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

284

EAV64318TR 05/2019




Tum ayarlar CSt-

[Besl.ileri Rahtsz Kazanci] F F G %

ileri besleme rahatsizlik kazanci.
Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolii] b 5 d 1, [Gelismis] A d V [ olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q)
%0,0...%100,0

Agciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0%

[Besl.ileri Rahtsz Siiresi] F F £ L %

ileri besleme rahatsizlik siresi.

Bu parametreye, [Takviye S/D Kontrolli] &£ 5 4 11, [Gelismig] A 4 V L olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
0,0...99,9 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 3,0 sn
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[Takviye kontroli] £ 5 L - Menisu

Erigim
[Tim Ayarlar] = [Pompa Fonksiyonlari] =» [Takviye kontroli]] =» [Takviye kontrolii]

[Takviye S/D Arali§i] b 5 d E
Takviye kademeye alma / ¢ikarma arahgi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Takviye Kontroll] & L 17, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa ve
e [M/P Hiz Modu] I F 5 E, [Senkronize] olarak ayarlanmazsa 54 n ¢

Ayar <) Aciklama

0,0...999,9 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 15,0 sn

[PID hizlanma stiresi] AL L P X
PID: galistirma esnasinda hizlanma.

PID kazanimlarini yikseltmeden PID referansina hizl sekilde erisiimesine olanak vermek igin PID
kontroldriiniin galistirlmasindan énce PID galistirma rampasi uygulanabilir. Konfigiire edilirse [Basta Hizl.
Rampasi] AL L 5, [PID hizlanma stiresi] AL L P yerine [Diistik Hiz] L 5 P'ye kadar uygulanir.

Bu parametreye [PID Geri Besleme ] P . F, [Yapilandirimadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Referans
frekans

FRS

SFS

LSP

ACCP t
PID kontrol6rii geri beslemesi

Ayar () Aciklama

0,01...99,99 sn (M Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,00 sn

1 [Rampa adimi] n r parametresine gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.
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Alt bolum 8.8

[Pompa fonksiyonlari] - [Seviye Kontrl]

Giris

Seviye kontrol fonksiyonunun amaci asagidakileri ¢alistirmaktir:

e Dolum islemi
e Bosaltma islemi

Bu fonksiyon, sonraki dolum veya bosaltma islemini farli seviyelerden baslatmak ve durdurmak igin her bir
islemden sonra (dolum veya bosaltma isleminin sonunda) baslatma ve durdurma seviyesini degistirerek

rastgele bir seviye islevselligi sunar.

Seviye kontrol fonksiyonu, tekli pompa ya da ¢oklu pompa mimarisinde kullanilabilir.

Bu mentiye [Uygulama Segimi] A F P k£, [Pompa Seviye Kontroll] L £ V £ L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu Alt Boliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bolim, su basliklari igerir:

Bashk Sayfa
[Sistem mimarisi] 7 P 9 - Menusu 288
[Pompa yapilandirmasi] P u /1P - Menisi 288
[Seviye kontroll] L £ £ - Meni 289
[Seviye kontroll] L £ = - MenUsi 297
[Seviye ayarlan] L c L - Menisi 303
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[Sistem mimarisi] 1T F 9 - Menusu
Erigim
[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Seviye kontrolii] = [Sistem mimarisi]

Bu Meni Hakkinda
[Sistem mimarisi] /7P 9 - Menisu (bkz. sayfa 256) ile ayni.

[Pompa yapilandirmasi] P u 1P - Menisi

Erigim
[Tiim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Seviye kontrolii] = [Sistem mimarisi] =» [Pompa
yapiandirmasi]

Bu Menl Hakkinda
[Pompa yapilandirmasi] P o 1P - MenUsi (bkz. sayfa 277) ile ayni.
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Bu Meni{ Hakkinda

[Seviye kontrolii] L £ = - Menu

[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Seviye kontrolii] =» [Seviye kontrolii]

Bu fonksiyon [SeviyeKtrl Modu] L L 1 ayarlanarak yapilir:
e [Hayir] ~ a: fonksiyon aktive edilmez.

e [Dolum] F /L L: fonksiyon, bir dolum islemi yuritmek igin aktive edilir.

e [Bosaltma] E 11 P £ 4: fonksiyon bir bosaltma islemi yurttmek igin aktive edilir.

Sistem Konfiglirasyonu

[SeviyeKtrl Sensérii Tard] L L n £ ayarlanarak sivi seviyesinin nasil edinildigi belirtiimelidir:

e [Seviye senséril] L £ u E L veya [Basing senséril] F - E 5: seviye bilgisi analog sensérden gelir. Her
bir sensor tarafindan dondurilen deger (6rnekte sensor 1) [Seviye 1 Pompa Baslatmasi] L ~ L | ve
[Seviye 1 Pompa Durdurmasi] L F L [ yapilandirilan seviyeleriyle siirekli karsilastirilir. [Seviye
Sensorii Atamasi] L L 5 A ayarlanarak seviye 6lgimi igin bir analog giris iliskilendirilmelidir.

e [Seviye anahtarlar] 5W: seviye bilgisi dijital girislerden gelir. Bu durumda. Her bir dijital girisin durumu
hangi pompanin galistirilip hangisinin durdurulacagdini gosterir. Gerekli seviye anahtari adedi [Pompa
Sayisi] 1P P » degerine esittir. [Seviye Anahtari1 Atamasi] L [ W [/ ayarlanarak seviye 6l¢imu igin bir
dijital girisler (6rnekte dijital giris 1) iliskilendirilmelidir.

Analog seviye sensorii

Anahtar seviyesi sensoril

Analog basing sensorii

Level sensor

=

M.
High level S —

Low level

LCM = EMPty

= =
Q Q
z =2
[ N
= =
Q Q
2 =
= N

EMOT | LMD

LCM =FILL

LCWH

LCWL

LCWH

LCWL
LCSA

Tanktaki cokelmeyi azaltmak icin [SeviyeKtrl Rastgele Faktorll] L L ~ X rastgele seviye faktori

ayarlanabilir. %0 degeri fonksiyonu devre disi birakir. ilk pompanin calistiriimasi igin baslangic seviyesi ile
son pompanin durdurulmasi igin durma seviyesi, +/- %[SeviyeKtrl Rastgele Faktéri]] L L ~ X taban

alinarak rastgele bir ofset dikkate alinarak uygulanir.

Seviye Kontrol Stratejisi

[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 £ parametresi araciligiyla U¢ seviye kontrol stratejisi kullanilabilir:

e Bir analog sensor kullaniliyorsa (analog sensor seviyesi veya basing sensorl) [Standart] A5 L
seviye kontrol stratejisi ve [Optimize Edilen Enerji] A d u stratejisi kullanilabilir.

e Seviye anahtarlar kullaniliyorsa [Anahtarlar] £ - A d stratejisi kullanilabilir.
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[Standart] 5 A5 , [ seviye kontrol stratejisi

Pompanin galistiriimasi ve durdurulmasinda analog seviye sensorii degeri ile yapilandirilan seviye
degerleri baslangi¢ ve durdurma seviyeleri arasindaki karsilastirma taban alinir (Pompa 1 igin 6rnek:
durma seviyesi sistemde kullanilan pompa sayisina gore ilk pompanin ¢alistiriimasi igin [Seviye 1. Pompa
Calismasi] L ~ L 1 baslangig seviyesiile son pompanin durdurulmasi igin [Seviye 1. Pompa Durdurmasi]

LPL ).

[Bos Tank Seviyesi] L [ £ 1 ve [Tam Tank Seviyesi] L [ £ K bu seviye kontrol stratejisinin kullaniimasi
icin ayarlanmalhdir.

Referans frekansi tanktaki seviyeye gére hesaplanan bir yoriingeyi izler.

Asagidaki sekillerde dolum ve bosaltma islemleri igin tek bir pompa durumunda temel stratejisinin ilkesini
gOsterir:

Dolum
Tank level (%)

A A

HSP
LPL1

LrL1
LCLS

LHL1

Bosaltma

Tank level (%)

A A

LHL1

HSP

LrL1

LCLS

LPL1

Tek bir degisken hizli pompa ve sabit hizli pompalarla strateji

Asagidaki sekillerde tek bir degisken hizli pompa ve iki sabit hizli pompa durumunda bu stratejinin
ekstrapolasyonunu nasil yapabileceginiz gosterilmistir:
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Dolum / Gi¢ pompa

Level (%)
100 4+
LPL I 90 <+
LrlL | 80 +
LhL I
LPLZ 70 <4
LrLZ2 60 4+
LPL 3 50 +—
LrL 3 40 +
30 +
20 4+
10 4
0+

N

Restart threshold 1st pump

P o K4—p <>

Restart threshold 2nd pump

Restart threshold 3rd pump

Bosaltma / Gi¢ pompa

Level (%)
100 4

90 +

80 +

LrL3 70 -+ Restart threshold 3rd pump

LPL~Z o — — — —

LPL 3 60 4
LrLZ2 50
LhL |

LrL I 30 4+ Restart threshold 1st pump

LPL T 20 s i st i i s i it

10 4+

- Restart threshold 2nd pump

/v

All pumps stopped

1 variable speed
pump

i purﬁbiat HSF
1 pump at nominal

speed + 1 pump at
H5F

o

2 pumps at nominal
speed + 1 pump at
HG P

2 pumps at nominal
speed + 1 pump at
H5F

X

1 pump at nominal

speed + 1 pump at
HSF

y

# 1pumpat H5F
A 1 variable speed
pump

S,
A

All pumps stopped

Uc pompayla bosaltma islemi icin déngii aciklama érnegi:
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[Seviye 1¢ Pompa Galismasi] L ~ L [ seviyesini baslatmak igin degisken hizli pompa ilk pompada
¢alismaya baslar. Tanktaki seviye hala artiyorsa onun frekans referansi [Yiksek Hiz] H 5 P degerine
kadar artar. [HSP'de Seviye 1. Pompa] L HL |. tank seviyesine karsilik gelir.

Tanktaki seviye ikinci pompanin [Seviye 2. Pompa Galismasi] L ~ L 2 baslatmasina ulastiginda sabit hizli
bir pompa ¢alismaya baslar, degisken hizli pompa hala [Yiksek Hiz] H 5 P degerindedir.

Tanktaki seviye Gg¢linci tankin [Seviye 3. Pompa Galismasi] L ~ L 3 seviyesini baslatmasina ulastiginda
ikinci sabit hizli pompa calismaya baslar, degisken hizli pompa hala [Yiiksek Hiz] H 5 P degerindedir.

Tanktaki seviye ilk pompanin [Seviye 1. Pompa Durmasi] L P L | durma seviyesinin altina dusttgiinde
sabit hizli bir pompa durur, degisken hizli pompa hala [Yiiksek Hiz] H 5 F degerindedir.

Tanktaki seviye ikinci pompanin [Seviye 2. Pompa Durmasi] L F L £ durma seviyesinin altina dustiglnde
ikinci sabit hizli pompa durur, degisken hizli pompa hala [Yiksek Hiz] H 5 F degerindedir.

Tanktaki seviye hala azaliyorsa frekans referansi [SeviyeKitrl Disitik Hiz] L L L 5 degerine kadar dUser.

Tanktaki seviye lglinci pompanin [Seviye 3. Pompa Durmasi] L P L 3 durma seviyesinin altina dliserse
sabit hizli bir pompa durur.

Birden fazla deg@isken hizli pompalarla strateji

Asagidaki sekillerde birden fazla degisken hizli pompa durumunda bu stratejinin ekstrapolasyonunu nasil
yapabileceginiz gosterilmistir:

Dolum / Gi¢ pompa

Level (%)
100 4
All pumps
stopped
LPL I 90«

LrL | 804 Restartthreshold 1st pump 1 variable pump

LFLZ 70 t 2 variable

pumps

variable pump

LPLI 50 # 1pumpat HS5F +2

LhLZ variable pumps

LrL 3 4044 Restartthreshold 3rd pump
2pumpsat H5F +1

variable pump
30 +
LKL 3

20 +
3pumpsat H5F

LhL | : : : . |- : .
Lr-LZ2 60 Restartthreshold 2nd pump I 1pumpat H5F +1

10 4=

\. J

292

EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

Bosaltma / (ic pompa

Level (%)
100 T A
90 4 3pumpsat H5F
LhL3 , X
80 + 2pumpsat H5 F +1
variable pump
LrL3 70 4+ Restart threshold 3rd pump
h
LhLE t Tpumpat H5 F +2
LPL3 60 4+ variable pumps
Tpumpat H5F +1
LrL 2 504 Restartthreshold 2nd pump varible pump
LhRL | t 2 variable
LPLZ 40 <+ pumps
LrL | 30 4+ Restart threshold 1st pump 1 variable pump
LPL I 20 4+ X
All pumps
10+ stopped

. J Y

Ug pompayla bosaltma islemi icin déngii agiklama érnegi:

Seviye [Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | noktasina ulastiginda ilk pompa galistiriir. Pompa frekansi
referansi [Seviye 1. Pompa Durmasi] L P L [ noktasi ile [HSP'de Seviye 1. Pompa] L HL [ arasindaki
sistem tarafindan hesaplanir.

Tanktaki seviye artarsa tanktaki seviye [HSP'de Seviye 1. Pompa] L HL | degerine ulastiginda ve bu
frekans referansinda kaldiginda frekans referansi [Ylksek Hiz] H 5 P degerine kadar artar.

Tanktaki seviye duserse tanktaki seviye [Seviye 1. Pompa Durmasi] L P L [ de@erine ulastiginda ve
ardindan pompa durdugunda frekans referansi [Diistik Hiz] L 5 P degerine kadar duser.

Tanktaki seviye ikinci pompanin [Seviye 2. Pompa Calismasi] L ~ L £ seviyesini baslatmasina ulastiginda
ikinci pompa galismaya baslar ve her iki pompa [Seviye 2. Pompa Durmasi] L P L 2 ile [HSP'de Seviye 2.
Pompa] L HL 2 arasinda ayini hesaplanan frekans referansinda galisir.

Tanktaki seviye artarsa tanktaki seviye [HSP'de Seviye 2. Pompa] L H L & degerine ulastiginda ve bu
frekans referansinda kaldiginda iki pompanin frekans referansi [Yiksek Hiz] H 5 P degerine kadar artar.

Tanktaki seviye duserse tanktaki seviye [Seviye 2. Pompa Durmasi] L P L 2 seviyesine ulastiginda ve
ardindan ikinci pompa durdugunda frekans referansi hesaplanan bir diisiik hiza (egrinin A noktasi) kadar
diser.

Tanktaki seviye tigiinci pompanin [Seviye 3. Pompa Calismasi] L ~ L 3 seviyesini baslatmasina
ulastiginda t¢lincli pompa galismaya baslar ve i pompa, [Seviye 3. Pompa Durmasi] L P L 3 ile [HSP'de
Seviye 3. Pompa] L H L 3 arasinda ayni hesaplanan frekans referansinda galisir.Tanktaki seviye artarsa
tanktaki seviye [HSP'de Seviye 3. Pompa] L H L 3 degerine ulastiginda ve bu frekansta kaldiginda ¢
pompanin frekans referansi her bir pompanin [Yiiksek Hiz] H 5 P degerine kadar artar.

Tanktaki seviye duserse tanktaki seviye [Seviye 3. Pompa Durmasi] L P L 3 seviyesine ulastiginda ve
ardindan tglincu pompa durdugunda frekans referansi hesaplanan bir dusik hiza (egrinin B noktasi)
kadar duser.
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[Optimize Edilmis Enerji] A d u stratejisi
Bu strateji, bir dolum ya da bosaltma islemi sirasinda sistem tarafindan tiiketilen enerjinin minimumuma
karsilik gelen optimal hiz profilinin dahili hesaplanmasindan olusur. Sistem dolum veya bosaltma islemi

sirasinda optimal bir calisma noktasinda calisir.

Bu stratejisi gergeklestirmek igin asagidaki veriler gereklidir:

e Dogrulanmis pompa egrisi karakteristigi (nominal hizda Hn, Pn, Qn). Pompa egrileri [Pompa
karakteristigi] P L - - menisinde daha dnceden yapilandiriimalidir; [Durum] P L 5 pompa egrisi

durumu [AKTIF] AL £ +V E degerine esitse pompa parametrelestirmesi gecerlidir.

e Tahmini veya 6lgulen sistem akisi.

e Tankin [Tank Hacmi] L L £ o hacmi, sistemin [Min iletim Y{iksekligi] L £ o J minimum iletim yliksekligi
ve sistemin [Maks iletim Y{iksekligi] L L d K maksimum iletim yiksekligi.

[Anahtarlar] £ ~ A d stratejisi

Pompalarin galistiriimasi ve durdurulmasinda seviye anahtarlarinin durumu temel alinir (0: KAPALI veya

1: ACIK).

o [Pompa Sistemi Mimarisi] 1P 5 A, [Tek tahrik] u » d o L olarak ayarlanmissa degisken hizli pompa
kendi nominal hizinda ¢alisir ve yardimci pompalar sabit hizda ¢alisir.

o [Pompa Sistemi Mimarisi] 11 F 5 A, [Coklu tahrik] » V 5 d olarak ayarlanirsa tim pompalar kendi

nominal hizlarinda galisirlar.
Asagidaki sekilde anahtarlar stratejisi ilkesi (3 pompal 6rnek) gdsterilmistir:

Speed < >
A - .
Cc
HSP —
L]
L]
L]
0
L]
L]
L]
L
]
’
]
]
]
]
]
]
]
[}
’
LSP !
]
'
]
]
{]
]
]
; > t
Level 1+ : :
switch1 0 i H »t
Level 1 i
switch2 0 > t
Level 1 +
switch3 0 > t

a Degisken hizl pompa 1 (ana pompa)
b  Sabit veya degisken hizli pompa 2

¢ Sabit veya degisken hizli pompa 3
Onceki 6rnekte [SeviyeKtrl Durma Modu] L L P 71 degeri [Ayri Durma] : ~ d 1 u olarak ayarlanmissa

pompalarin durma sekli gésterilmistir. [SeviyeKtrl Durma Modu] L L P 1, [Ayni Anda Durma] L o 1111
olarak ayarlanarak seviye anahtari 1 KAPALI duruma degistirildiginde tiim pompalarin ayni anda

durdurulmasi mimkinddr.
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Uyarilar ve Hatalarin Yénetimi

e [Maks Seviye Anahtari Atamasi] L [ W L tarafindan tanimlanan maksimum seviye anahtari aktifse bir
[Yiksek Seviye Uyarisi] L L H A uyarisi aktiftir.
Bir dolum islemi sirasinda meydana gelirse [Yiksek Seviye Hatasi] L L H F hatasi aktive edilir.

Bu hata, sens6r degeri dolum modunda tankin %100'Une ve bosaltma modunda %0'ina ulasirsa yine
aktiftir.

e [Min Seviye Anahtari Atamasi] L [ \W H tarafindan tanimlanan Minimum seviye anahtar aktifse bir
[Disik Seviye Uyarisi] L L L A uyarisi aktiftir.
Bir bosaltma islemi sirasinda meydana gelirse [Diislik Seviye Hatasi] L [ L F hatasi aktive edilir.

o [Yiiksek Seviye Hatasi] L L H F veya [Diisiik Seviye HatasI] L L L F hatasi durumunda [SeviyeKitrl
Hata Yaniti] L L F b ne olursa olsun tim pompalar durdurulur.

e Seviye anahtarlarindan tutarsiz geri besleme durumunda (6rneg@in seviye anahtarlari 1 ve 3 aktifse ve
seviye anahtar 2 inaktifse) bir [Seviye Anahtari Uyarisi] L L W A uyarisi aktiftir.

[SeviyeKtrl Modu] L L 17
Seviye kontrol modu.

Bu parametreye su sartlarda erisilebilir:

e [Pompa Sistemi Mimarisi] TP 5 A, [Tek tahrik] V n d o L olarak ayarlanir veya

e [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A, [Coklu Tahrik] n V 5 d olarak ve [M/P Cihaz Rolli] /1 P d £, [Master]
MA 5 E olarak ayarlanir veya

e [Pompa Sistemi Mimarisi] 71 F 5 A, [Coklu Master] » V 5 d ~ olarak ayarlanir ve
e [M/P Cihaz Roll] 17 F d £, [Yalnizca Master] TA 5 £ | veya [Master veya Bagli] /1A 5 E 2 olarak
ayarlanir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Devre dis
Fabrika ayari
[Dolum] FiLL Dolum modu
[Bosaltma] ENMPEY Bosaltma modu

[Pompalarin SeviyeKtrl Sayisi] L L P *

Seviye Kontrollinde kullanilan pompa sayisi

Ayni anda galisabilen maksimum pompa sayisi

[SeviyeKtrl Modu] L 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

NOT: 0 olarak ayarlanirsa hi¢bir maksimum tanimlanmaz. Mimarinin tim pompalari kullanilabilir.

Ayar

Agciklama

0..6

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[SeviyeKirl Sensorii Turi] L L n £ X

Seviye kontrol sensori tlrd.

[SeviyeKtrl Modu] L ¢ 11, [Hayir] n o

olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Seviye 5w Seviye anahtarlar
Anahtarlari] Fabrika ayari
[Seviye Sensérii] |LEVEL Seviye sensori
[Basing Senséri)] | FrES Basing sensori
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[Seviye Sensérii Atamasi] L L 5 A *

Seviye sensorii atamasi.

Bu parametreye su sartlarda erisilebilir:
e [SeviyeKtrl Modu] L L 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa ve

o [SeviyeKtrl Sensori Turd] L L » £, [Seviye Anahtarlar] olarak ayarlanmamissa 5w
Bu parametreye [Uygulama Segimi] A P P £, [Seviye] L E \l E L olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger

[Konfigiire no

edilmemis]

[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A/4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.

296

EAV64318TR 05/2019




Tum ayarlar CSt-

[Seviye kontrolii] L £ = - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Seviye kontrolii] =» [Seviye kontrolii]

Bu Menii Hakkinda
Bu menlye, [Pompa Sistemi Mimarisi] /1 P 5 A, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

iletim Yiksekligi Yapilandirmasi
Optimal Sistem En Iyi Verimlilik Noktasinda calismak icin, [Min lletim Yiksekligi] L 4 J ve [Maks lletim
Yiksekligi] L L d K yapilandirilarak sistem statik disiik yiksekligi yapilandiriimalidir.
Bu parametreler yapilandiriimazsa sistem, Sistem BEP'i yerine Pompa BEP'inde galisir.

Bu parametrelerden yalnizca bir tanesi yapilandirilirsa sensér ya da tank yapilandirmasi temelinde tankin
yuksekligi tahmini dikkate alinarak digeri hesaplanir.

Tank seviyesi ne olursa olsun iletim yiiksekligi sabitken [Min lletim Yiiksekligi] L L 4 J ve [Maks lletim
Yiiksekligi]l L L 4K yapilandiriimahdir.

Asagidaki sekilde, en Ustten pompalanan kaynak tankindan en alttan doldurulan hedef tankina dolum
isleminde iletim yUksekliklerinin nasil hesaplanacagi agiklanmistir:

100%
U Y §
LLCdJ =hd+Hs L1
_ p-g-
LLJdK =Hd+Hs Hd
0%
hd LLdK
Pump axe N (Ea . ‘
Hs LCdJ
100% | . A

hd hedef tank bosken bosaltma yuksekligi.
Hd hedef tank doluyken bosaltma yuksekligi.
Hs kaynak tanki doluyken emme yulksekligi.

Asagidaki sekilde, en alttan pompalanan kaynak tankindan en alttan doldurulan hedef tankina dolum
isleminde iletim yuksekliklerinin nasil hesaplanacagi agiklanmistir:

100%
T A
LCdJ=hd-Hs
LCdk =Hd -Hs p.g.L1
LCdk 0%
— — — —
LCdJ
Hd
100%— — _—— T — — —
hd
p.g.L2
Hs
hs
%Y — ¥ b >« —_y_ Y
@ Pump axe

hd hedef tank bosken bosaltma ylksekligi
Hd hedef tank doluyken bosaltma yiiksekligi.
hs kaynak tanki bosken emme yiiksekligi.
Hs kaynak tanki doluyken emme yulksekligi.
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Asagidaki sekilde, en Ustten pompalanan kaynak tankindan en Ustten doldurulan hedef tankina dolum

isleminde iletim yiksekliklerinin nasil hesaplanacagi agiklanmistir:

1]
L

dK =Hd+Hs
d J =hd+Hs

r
L
r

(5

Hd = hd

Pump axe

Hs

100% —

hd hedef tank bosken bosaltma yuksekligi.
Hd hedef tank doluyken bosaltma yiiksekligi.
Hs kaynak tanki doluyken emme yliksekligi.

Bosaltma isleminde iletim ylksekliklerinin nasil hesaplanacagi asagidaki sekilde gésterilmistir:

hd

hd hedef tank bosken bosaltma yuiksekligi.
Hd hedef tank doluyken bosaltma yiksekligi.

[Bos Tank Seviyesi] L L £ J %
Bos tank seviyesi sensor degeri.

—[____A_

100%
p.g.L1
LLdK
0, =
0% LCdJd

Bu parametreye [SeviyeKitrl Stratejisi] L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767..32.767 m
araigi L L nE
Fabrika ayari: 0,00 m

[SeviyeKtrl Sensérii Tiirli]'ne gore metre ya da basing degeri olarak ayar

[Dolu Tank Seviyesi] L [ £ kK X

Dolu tank seviyesi sensoér degeri.

Bu parametreye [SeviyeKitrl Stratejisi] L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767..32.767 m
araligi LL nk
Fabrika ayari: 0,00 m

[SeviyeKtrl Sensérii Tiirli]'ne gore metre ya da basing degeri olarak ayar
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[SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 X

Seviye kontrol stratejisi.

[SeviyeKtrl Modu] L c 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Enerji]

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Anahtarlar] ErAd Anahtarlar
Fabrika ayari
[Standart] BAS e Standart
[Optimize Edilmis | Ad V Optimize edilmis enerji

[Kurul. Akis Atamasi.] F5 IA X

Kurulum akis sensoru atamasi.

Bu parametreye, [SeviyeKtrl Stratejisi] L ¢ 5 £, [Optimize Edilmis Enerji] A d u olarak ayarlanmissa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5

[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 | Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .k Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama]...[Di6

Darbe Girisi

Atama]

[Tahm. Pompa SLPF Sensorsiliz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem SLSF Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu segim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A [Goklu Tahrik]
n VI 5 4 ya da [Goklu Master]'e ayarlanmissa mimkindir nV 54 r
NOT: Bu segimi kullanmak igin sistemin tim pompa karakteristikleri
yapilandiriimaldir.

NOT: Sensor konfigiirasyonu igin [Sensdrlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.

[Tank Hacmi] L L £V %

Doldurulacak ya da bosaltilacak tank hacmi.

Bu parametreye, [SeviyeKirl Stratejisi] L ¢ 5 £, [Optimize Edilmis Eneriji] A d u olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar Agciklama
0...32.767 [Akis orani birimi]'ne gore ayar araligi 5w F r

Fabrika ayari: 0

[Min iletim Yuksekligi] L £ d J %

Minimum iletim ylksekligi.

Bu parametreye, [SeviyeKitrl Stratejisi] L ¢ 5 £, [Optimize Edilmis Eneriji] A d w olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar Agciklama
0,00...327,67 m [Akis orani birimi]'ne gore ayar araligi 5w F r

Fabrika ayari: 0,00 m
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[Maks lletim Yiiksekligi] L L dK *
Maksimum iletim yuksekligi

Bu parametreye, [SeviyeKtrl Stratejisi] L < 5 £, [Optimize Edilmis Eneriji] A d u olarak ayarlanmissa

erisilebilir.

Ayar

Aciklama

[Hayir] n 2...327,67 m

[Akis orani birimi]'ne gére ayar araligi 5u F r
Fabrika ayari: [Hayir] n o

[SeviyeKtrl Diisiik Hiz] L L L 5 %

Seviye kontrolli disik hizi.

Bu parametreye [SeviyeKirl Stratejisi] L = 5 E, [Anahtarlar] £ ~ A 4 olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <)

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 35,0 Hz

[SeviyeKtrl Durma Modu] L L F 1 %

Seviye kontrol durma modu.

Bu parametreye [SeviyeKitrl Stratejisi] L ¢ 5 £, [Anahtarlar] £ - A d olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger

Agciklama

[Eszamanli Durma] | c o 117

Tim pompalar ayni anda durur

[Ayr Durma] rnd 1V

Her bir pompa ayri durur
Fabrika ayari

[SeviyeKtrl Rastgele Faktorii] L L - X X

Seviye kontroll rastgele faktori.

[SeviyeKtrl Modu] L = 11, [Hayir] n o

olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

%0...100

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Min Seviye Anahtari Atamasi] L LW L *

Minimum seviye anahtari atamasi.

[SeviyeKtrl Modu] L ¢ 11, [Hayir] n o

olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l..L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modulli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CD00]..[CD10] |CdOO..Cd

a

[G/C profili] : o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] |Cd I 1.Cd

15

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C101.C1

g

[I/O profili] : & konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]..[C115] | L I [ 1.C |

15

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ceoil.ce

1o

[I/O profili] : = konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moduli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]..[C215] |Ce@ I 1.Cé&

15

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15
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Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[C301]...[C310]

c3oi.c3aio

[I/O profili] o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3arir.cais

entegre fieldbus moduli olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csoil.Lsio

[G/C profili] : o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

£Ls/11.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Maks Seviye Anahtari Atamasi] L LW h X

Maksimum seviye anahtari atamasi.

[SeviyeKtrl Modu] L = 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Lol l..L 1B

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDOO0]...[CD10]

cd00..04 10

[G/C profili] : & konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15]

CdI11.0dI5

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C1o01..C 110 |[/Oprofil] 1o konfiglrasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ20l..C2 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CLZ2 1 1.LC¢2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[I/Oprofili] .o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L3 11.C03 15 | entegre fieldbus modilii olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] £SO 1..L5 10 |[G/G profili] 1o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 /1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[SeviyeKtrl Hata Yaniti] L L F b %

Seviye kontrolli hata yaniti.

[SeviyeKtrl Modu] L c 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest Durma] YES Serbest durma

[STT'ye gore] SEE [Durus tiiri] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadidi durus

[Rampa durusu] rnpP Rampada durma

Fabrika ayari
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[Rahats Akis Tel] L L 95 %
Rahatsiz etme akis telafisi.
Bu parametreye, [SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 £, [Optimize Edilmis Eneriji] A d V olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar <) Aciklama
%0...200 Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

NOT: Bu parametre %100'Un altinda ayarlanirsa éncelik, akis telafisiyle karsilastirilan enerji optimizasyonuna verilir.

[Rahats Akis Yan Zamani] L L 9 X
Rahatsiz etme akis yanit zamani.

Bu parametreye, [SeviyeKtrl Stratejisi] L L 5 £, [Optimize Edilmis Eneriji] A d V olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar <) Aciklama
0,0...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn

[SeviyeKtrl S/ID Araligi] L L d £ X
Seviye kontrolii kademeye alma/kademeden ¢ikarma arahgi
Pompay! yeni kademeye alma/kademeden ¢ikarma dikkate alinmadan énceki zaman.
Bu parametreye, [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Optimize Edilmis Enerji] A 4 VI olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar <) Aciklama
0,0...999,9 sn Ayar araligi

Fabrika ayari: 15 sn
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[Seviye ayarlari] L £ L - Menusi

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Seviye Anahtar1 Atamasi] L =W | *

[Seviye Anahtar 2 Atamasi] L W & X

[Seviye Anahtar 3 Atamasi] L c W 3 *

[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Seviye kontrolii] = [Seviye ayarlari]

Yapilandirilan [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £ 6Jesine gore asagidakiler atanmalidir:

e [Anahtarlar] £ - A d durumunda seviye anahtarlari icin dijital girisler segildi.

e [Standart] 5 A5 [ veya [Optimize Edilmis Enerji] A 4 u seviye kontrol stratejsi durumunda sonraki
pompanin ¢alistiriimasi igin, sonraki pompanin durmasi igin ve yuksek hizdaki pompa i¢in % olarak

seviyeler.

Seviye anahtar 1 atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ -~ A d olarak ayarlanmissa ve
e [Pompa Sayisi] /1P P » 0'dan buylkse.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0d..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C101..C 110 |[WOprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C!111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ceoil..c2 10 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modull olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..C3 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L3 1 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/Cprofili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] LS I 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

Seviye anahtar 2 atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
e [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmissa ve
e [Pompa Sayisi] 1P P » 1'dan biylkse.

[Seviye Anahtari 1 Atama] L c W [ (bkz. sayfa 303) ile ayni.

Seviye anahtar 3 atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmissa ve
e [Pompa Sayisi] /1P P n 2'dan blyuUkse.

[Seviye Anahtari 1 Atama] L c W / (bkz. sayfa 303) ile ayni.
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[Seviye Anahtar 4 Atamasi] L ¢ W 4 *
Seviye anahtar 4 atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d olarak ayarlanmissa ve

e [Pompa Sayisi] 1P P » 3'dan biiylkse.
[Seviye Anahtari 1 Atama] L =W I (bkz. sayfa 303) ile ayni.

[Seviye Anahtar 5 Atamasi] L cW 5 *
Seviye anahtar 5 atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmissa ve
e [Pompa Sayisi] 1F F » 4'dan biiyikse.

[Seviye Anahtari 1 Atama] L ¢ W [ (bkz. sayfa 303) ile ayni.

[Seviye Anahtar 6 Atamasi] L c W B& *
Seviye anahtar 6 atamasi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKirl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d olarak ayarlanmissa ve
o [Pompa Sayisi] 1P P ~ 5'dan blylkse.

[Seviye Anahtari 1 Atama] L =W I (bkz. sayfa 303) ile ayni.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L ~ L | X
ilk pompay! calistirma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] 1P P » 0'dan biiyikse.

Ayar <) Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Seviye 1. Pompa Durmasi] L PL | *
ilk pompayi durdurma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKirl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A d olarak ayarlanmamissa ve
o [Pompa Sayisi] 1P P ~ 0'dan blylkse.

Ayar <) Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[HSP'de Seviye 1. Pompa] L hL | X
ilk pompa yiiksek hizina ulasma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKirl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d olarak ayarlanmamissa ve
e [Pompa Sayisi] 1F F » 0'dan biiyikse.

Ayar <) Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

304 EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

[Seviye 2. Pompa Calismasi] L ~ L 2 *

ikinci pompay! calistirma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P n 1'dan blyuUkse.

[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L [ (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 2. Pompa Calismasi] L FL 2 *

ikinci pompayi durdurma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P » 1'dan buylkse.

[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[HSP'de Seviye 2. Pompa] L hL 2 X

ikinci pompa yiiksek hizina ulasma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

e [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A 4 veya [Optimize Edilmis Enerji] A 4 V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P n 1'dan buylkse.

[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 3. Pompa Calismasi] L ~ L 3 X

Uglincli pompayi calistirma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

e [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 E, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A 4 V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] 1P P » 2'dan buylkse.

[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L I (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 3. Pompa Calismasi] L PL 3 *

Uciincii pompay! durdurma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

e [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 E, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A 4 V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] 1P P » 2'dan biylkse.

[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[HSP'de Seviye 3. Pompa] L L L 3 *

Uciincii pompa yiiksek hizina ulasma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P n 2'dan blyuUkse.

[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.
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[Seviye 4. Pompa Calismasi] L - L 4 *
Dérdinct pompay! galistirma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak

ayarlanmamissa ve
o [Pompa Sayisi] 1P P » 3'dan blylkse.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L - L [ (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 4. Pompa Durmasi] L PL 4 *
Dérdiinct pompayi durdurma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak

ayarlanmamissa ve
e [Pompa Sayisi] 1P P » 3'dan biiylkse.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[HSP'de Seviye 4. Pompa] L h L 4 X
Dorduncu pompa ylksek hizina ulasma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
e [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ ~ A 4 veya [Optimize Edilmis Enerji] A 4 V olarak

ayarlanmamissa ve
e [Pompa Sayisi] 1P P » 3'dan biiylkse.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 5. Pompa Calismasi] L ~ L 5 X
Besinci pompayi ¢alistirma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKirl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Eneriji] A d V olarak

ayarlanmamissa ve
e [Pompa Sayisi] 1F F » 4'dan biiyikse.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L ~ L [ (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 5. Pompa Durmasi] L PL 5 *
Besinci pompayi durdurma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:
o [SeviyeKirl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Eneriji] A d V olarak

ayarlanmamissa ve
e [Pompa Sayisi] 1F F » 4'dan bliyikse.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L ~ L [ (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[HSP'de Seviye 5. Pompa] L kL 5 *
Besinci pompa ylksek hizina ulasma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak
ayarlanmamissa ve

o [Pompa Sayisi] 1P P ~ 4'dan blylkse.

[Seviye 1. Pompa Calismasi] L ~ L [ (bkz. sayfa 304) ile ayni.

306 EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

[Seviye 6. Pompa Calismasi] L ~ L & *
Altinci pompayi ¢alistirma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P n 5'dan blyUkse.
[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L [ (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[Seviye 6. Pompa Durmasi] L PL & *
Altinci pompayi durdurma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

o [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A d veya [Optimize Edilmis Enerji] A d V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P n 5'dan buylkse.
[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.

[HSP'de Seviye 6. Pompa] L hL 6 X

Altinci pompa ylksek hizina ulasma seviyesi.

Bu parametreye asagidaki sartlarda erisilebilir:

e [SeviyeKitrl Stratejisi] L L 5 £, [Anahtarlar] £ - A 4 veya [Optimize Edilmis Enerji] A 4 V olarak
ayarlanmamissa ve

e [Pompa Sayisi] /1P P n 5'dan buylkse.
[Seviye 1. Pompa Galismasi] L ~ L | (bkz. sayfa 304) ile ayni.
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Alt bolum 8.9

[Pompa Fonksiyonlari] - [PID kontrol6r]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[PID kontrolérii] £ +d - Genel Bakis 309
[PID Geri Besleme] F d & - Mendsl 313
[PID Referansi] - F - Menisi 320
[PID 6nayar referanslan] P ~ : - Menusu 323
[PID Referansi] - F - Menisu 325
[Ayarlar] 5 £ - Menisu 326
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[PID kontroléri] F + 4 - Genel Bakis

Bu Menii Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Blok Semasi
Bu fonksiyon, PID geri beslemesine bir analog giris atanarak aktif hale getirilir (6lgtim).
DI
f
PR4
— T~ 7,71 Rampa
integral
sonti
| Oto/ DI
FR1(B) : S Manuel 9
+SA2 inirlama
+SA3 ! pon]| I~ ! ﬁPAU
-dA2 | Rdg | |
| N _/_ N
-dA3 | ™ Inuie |
1] POL | 1acce; |*
Onayarli PID referanslari PID.Baslatma
sirasinda
e rampa
no Tahmini hiz
= \PAH/ PFAH referansi
Olgekleme H >
ANt PIF1 / PIF2 A’PALY|  PFAL
Uyari
PIP1 / PIP2 Esigi
Rampa
PiF
I Manuel f\— _
referans Acc/dEC
referanslar
PID geri beslemesi, herhangi bir I/O uzatma moduliniin takiimis olup olmadigina bagh olarak Al1 - Al5
arasindaki analog girislerinden birine ya da bir darbe girisine atanmalidir.
PID referansinin asagidaki parametrelere atanmasi gerekir:
e Dijital girisler Uzerinden 6nceden ayarlanmis referanslar ([Ref PID OnAyar 2] ~ F 2, [Ref PID OnAyar
3] - F 3, [Ref PID OnAyar 4]~ P 4).
e [Dahili PID Ref] P 1 1 konfiglirasyonuna gdre:
O [Dahili PIDref.] - P 1 veya
O Referans A [Ref Frek 1 Konfig] F - | veya [Ref.1B kanali]] F - /b.
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Onceden Ayarlanmis PID Referanslari igin Birlesim Tablosu:

DI (F r 4) DI(Fr @) Prd=no Referans

rP iveya Fr I(b)
0 0 rP iveya Fr I(b)
0 1 rP2
1 0 rFP3
1 rP4

islem tekrar calistirildiginda hizi baslatmak igin tahmini bir hiz referansi kullanilabilir.

Geri besleme ve referanslarin élgeklenmesi:

e [Min PID geribes.] P . F I, [Maks PID geribes.] P : F 2 parametreleri, PID geri beslemesini (sensoér
aralgi) olgeklemek icin kullanilabilir. Bu dlgek, diger tim parametreler icin mutlaka korunmalidir.

e [Min PID Islem] P . P I, [Maks PID Iglem] P : P 2 parametreleri, ayar araligini, 6rnegin referansi
Olceklemek icin kullanilabilir. Ayarlama araliginin sensér arahdi igerisinde kaldigini kontrol edin.

Olgekleme parametrelerinin maksimum degeri 32.767'dir. Kurulumu kolaylastirmak icin, gercek degerlerle

baglantili olarak 10'un katlari olan sayilarda, maksimum seviyeye mimkin olan en yakin degerleri

kullanmaniz tavsiye edilir. [Kontrol Tlrll] £ o L £, [NA] » A olarak, % cinsinden [DIGER] o £ HE r

seklinde ve sureg Unitesinde [BASING] P - E 5 5 veya [AKIS] F L oW seklinde ayarlanmissa

olgeklendirme Unitesiz yapilr.

Ornek

Bir depo igerisindeki hacmin ayarlanmasi, 6...15 m3.

e Kullanilan prob 4-20 mA, 4 mA igin 4,5 m3 ve 20 mA icin 20 m3, P F I=4500ve P +F 2 =20.000
sonucuyla.

e 6-15m3arasi ayarlama araliginda sonug olarak P P | =6.000 (min. referans) ve P : P2 = 15.000
(l_"naks. referans).

e Ornek referanslar:
O r P | (dahili referans) = 9.500
O r P2 (6n ayarli referans) = 6.500
O r P 3 (6n ayarli referans) = 8.000
O r P Y (6n ayarli referans) = 11.200

Ayar aralig
(referans)

PIP2 (15.000)

PIP1 (6.000) 1-—-----

| PID
PIF1 PIE2 geri besleme
(4.500) (20.000)

Diger parametreler:

o [PID Evirme] P : L dlzeltme yoninin tersi. [PID Evirme] P , L, [Hayir] n o, olarak ayarlanirsa hata
pozitifken motor hizi artar (6rnegin, kompresdrle basing kontrolli). [PID Evirme] P . L, [Evet] HE 5,
olarak ayarlanirsa hata pozitifken motor hizi artar (6rnegin, sogutma fani kullanarak sicaklik kontrolu).

o Integral kazang bir dijital girisi ile kisa devre yapabilir.

o [PID geri besleme Atamasi] P  F Uzerinde bir uyari konfigure edilebilir.

e [PID Hatasi] ~ P E Uzerinde bir uyar konfiglre edilebilir.
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PID ile "Manuel - Otomatik" Calisma
Bu fonksiyon, PID kontrolérii, dnceden ayarlanmis hizlari ve bir manuel referansi birlestirir. Dijital girisinin
durumuna bagli olarak hiz referansi, PID fonksiyonu tzerinden énceden ayarlanmis hizlar veya bir manuel
referans girisiyle verilir.
Manuel PID referansi [Manuel PID referansi] P . [1:
e Al1 - Al5 arasi analog girisler
e Darbe girisleri

Tahmini hiz referansi [Tahmini hizrefr] FFP .:

[AI1] A , I: analog giris

[Al2] A | 2: analog giris

[AI3] A : 3: analog giris

[Al4] A + 4: VW3A3203 I/O uzatma modili takilmissa analog giris
[AI5] A + 5: VW3A3203 I/O uzatma modili takilmissa analog giris
[DI5 Darbe Girigi Atama] F . 5: darbe girisi

[Dl6 Darbe Girigi Atama] F . &: darbe girisi

[Ref.Frek-Uzk.Term:] L L L: Grafik Ekran Terminali

[Modbus] /7 d b: entegre Modbus

[CANopen] L A ~: CANopen® (takiliysa)

[Com. Modill] ~ E E: fieldbus segenek modili (takilysa)

[Dahili Ethernet] E £ H: entegre Ethernet

PID Kontrolériiniin Ayarlanmasi
1. PID modunda konfigiirasyon.
Blok Semasina (bkz. sayfa 309) basvurun.
2. Fabrika ayarlari modunda bir test gergeklestirin.

Sdrlclyi optimum hale getirmek igin [PID Oransal kazang] -~ F G veya [PID Integ. Kazanci] - : G
degerlerini kademeli ve bagimsiz olarak ayarlayin ve referansla iliskisi icinde PID geri beslemesi
Uzerindeki etkisini izleyin.

3. Fabrika ayarlan kararl degilse veya referans hataliysa.

Adim Eylem

1 Manuel modda bir hiz referansiyla (PID kontrol6rii olmadan) ve sistemin hiz araliginda tahrik yiikliyken
bir test gergeklestirin:
® Sabit durumda hiz sabit ve referansa uygun olmalidir ve PID geri besleme sinyali sabit olmalidir.
® Gegici durumda hiz, rampayi izlemeli ve hizli bir sekilde sabitlenmelidir ve PID geri besleme hizi

izlemelidir. Aksi durumda, sirlcl ve/veya sensor sinyali ve kablo baglantisi ayarlarina bakin.

PID moduna gegin.

3 [PID rampasi] P ~ P'yi, bir [DC Bara Asr.Ger.] o & F tetiklemeden mekanizma tarafindan izin verilen
minimum degere ayarlayin.

4 Dahili kazanci [PID Integ. Kazanci] - : L minimum olarak ayarlayin.

5 [PID tiirevsel kazang] ~ d C tirevsel kazanci 0'da birakin.

6 PID geri beslemesini ve referansi takip edin.

7 Sirtclyl birkag kez agip kapatin veya birkag kez yiik veya referansi hizli bir sekilde degistirin.

8 Gegici fazlarda yanit siiresi ve kararlilik arasinda bir denge saglamak icin oransal kazanci [PID Oransal
kazang] ~ P L olarak ayarlayin (sabitlemeden 6nce hafifce degeri assin ve 1 - 2 salinim gergeklestirsin).

9 Referansin, sabit durumdaki 6nceden ayarlanmis degerden farklilasmasi durumunda dahili kazanimi
[PID Integ. Kazanci] - : G kademeli olarak dustrin, kararsizlik durumunda oransal kazanimi [PID
Oransal kazang] - F G dusurin (pompa uygulamalari) ve yanit siiresi ve statik dogruluk arasinda bir
denge bulun (bkz. sema).

10 Son olarak, tiirevsel kazang deger asiminin azaltiimasini ve yanit suresinin gelistiriimesini saglayabilir;
ancak bu 3 kazanca dayandigindan, kararlilik agisindan bir denge bulunmasi daha zor olacaktir.

11 Tdm referans araliginda Uretim testleri gercgeklestirin.
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Sabitlenme suresi

Referans
frekansi !
! PG yliksek
Diizenlenen 1 / Deger agimi
deger 3 — Statik hata
PG 4
/A PG disiik
i Yikselis
: suresi -
t
Referans
frekansi
rlG ylksek
G TN —_—
"G diisiik
t
Referans
frekansi
\7 PG ve rlG dogru
/ / rdG artinldi
r
Salinim frekansi sistem kinematigine goére degisir:
Parametre Yiikselis siiresi Deger asimi Sabitlenme siiresi Statik hata
rPG + -- + = -
rlG + - ++ + - -
rdG + = - - =
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[PID Geri Besleme] F d b - Meniisu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [PID kontrolérii] =» [Geri besleme]

Bu Meni{ Hakkinda

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Kontrol Turl] £ o L E

PID igin kontrol tirt = Unite segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[nA] nA (Unitesiz)

Fabrika ayari
[Basing] PrESS Basing kontroli ve Unite
[Akis] FLoW Akis kontrolli ve (inite
[Diger] okbkHEr Diger kontroller ve tnite (%)

[PID geri besleme Atamasi] P : F

PID kontrol6rl geri beslemesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...Al3
[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3
Sanal 3]
[DIS'te Darbe Girigi | F +5...F 156 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama]...[DI6'da
Darbe Girisi
Atama]

[A1 Tipi] A + 1EX

Analog giris Al1'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye, [PID geri besleme Atamasi] P , F, [Al1] A 1 | olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Gerilim] I0u 0-10 Vdc
Fabrika ayari
[Akim] OR 0-20 mA
[PTC Yonetimi] FEL 1 -6 PTC (seri olarak)
[KTY] Kty 1 KTY84
[PT100] IPEC 2 telle baglanan 1 PT100
[PT1000] IPE 3 2 telle baglanan 1 PT1000
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[Al1 min. degeri] u L 1%
Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P , F, [Al1] A 1 | olarak ayarlanirsa ve
o [Al1 Tiri] A « IE, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

Ayar Aciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Vdc

[Al1 maks. degeri] u +H 1%
Al1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P : F, [AI1] A 1 | olarak ayarlanirsa ve
e [AI1TurG] A + IE, [Gerilim] |0 wu olarak ayarlanirsa.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayar: 10,0 Vdc

[Al1 min. degeri] L~ L 1%
Al1 %0 akim Olcekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P  F, [Al1] A . | olarak ayarlanirsa ve
e [Al1 Tirt] A « /£, [Akim] OA olarak ayarlanirsa.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L ~ H 1%
Al1 %100 akim élgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Al1] A . | olarak ayarlanirsa ve
e [AI1 Turd] A , IE, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

Ayar Aciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[A1araligi A « 1L X
Al1 blgekleme segimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P : F, [AlI1] A . 21 olarak ayarlanirsa ve
e [AI1Tiurtd] A « IE, [Akim] o A olarak ayarlanirsa.

Bu parametre [%0-100] F o & degerine zorlanir:
o [Al1 Turd] A : IE 6gesi [Akim] o A olarak ayarlanmazsa veya
e [Al1 min. degeri] L - L 1 3,0 mA'dan disukse.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[%0-100] PaobS Tek yonli: Al1 akim élgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika ayari

[%-/+100] PoSnELD Gift yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %-100'ddr.
[AlI1 min. degeri] L - L | %-100'e karsilik gelir. [Al1 maks. degeri] L - H |
%100'e karsilik gelir.
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[AI2 Tipi] A 12 X

Analog giris Al2'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye, [PID geri besleme Atamasi] P , F, [Al2] A : 2 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 0w 0-10 Vdc

Fabrika ayari
[Akim] oR 0-20 mA
[PTC Yonetimi] PELC 1-6 PTC (seri olarak)
KTY] KeY 1 KTY84
[PT1000] IPE 3 2 telle baglanan 1 PT1000
[PT100] IPEZ 2 telle baglanan 1 PT100
[Su Probu] LEUEL Su seviyesi
[3PT1000] JPE3 2 telle baglanan 3 PT1000
[3PT100] JPE? 2 telle baglanan 3 PT100

[AI2 min. degeri] u L 2%

AlI2 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [AI2] A : 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2TuUrd] A 2k, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AlI1 min. de@eri] u . L I (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI2 maks. degeri] u 1H2 X

AlI2 %100 gerilim 6élgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [AI2] A : 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2TuUrd] A 2k, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] . «+H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI2 min. degeri] L ~ L 2%

Al2 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] F : F, [AlI2] A : 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2 Tirl] A /2 £, [Akim] OA olarak ayarlanmamissa.

Asagidaki fabrika ayariyla [Al1 min deg@eri] L - L | (bkz. sayfa 374).

[AI2 maks. dederi] L - HZ2 X

[Al2araligil A 2L

Al2 %100 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] F : F, [AI2] A 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2 Tirl] A 2 £, [Akim] OA olarak ayarlanmamissa.

[AI1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

Al2 dlgekleme segimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [AI2] A : 2 olarak ayarlanirsa ve
e [AI2TuUrl] A 2 t, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 aralid@i] A . IL (bkz. sayfa 222) ile ayni.
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[AI3 Tipi] A + FE X

[AI3 min. degeri] u

Analog giris Al3'in konfiglirasyonu.
Bu parametreye, [PID geri besleme Atamasi] P | F, [AI3] A : 3 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Asagidaki fabrika ayariyla [Al1 Tipi] A : I E ile ayni: [Akim] O A (bkz. sayfa 375).

L3k
AI3 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P , F, [AI3] A : 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3 Tiri] A 3, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AI1 min. deg@eri] w : L ! (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] u «H 3K

AI3 %100 gerilim 6lgcekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P , F, [AI3] A 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3 Tirl] A « 3k, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AI1 maks. degeri] u :H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%

AlI3 %0 akim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P . F, [AI3] A : 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3 Turd] A , 3k, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[AI1 min. deg@eri] L - L | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%

[AlI3aralg] A . 3L

[Al4 Tipi] A ' HE X

AlI3 %100 akim élgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P . F, [AI3] A : 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3 Turd] A : 3k, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

Al3 odlgekleme secimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P , F, [AI3] A : 3 olarak ayarlanirsa ve
e [AI3 Turd] A , 3k, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 arahi@i] A + IL (bkz. sayfa 222) ile ayni.

Analog giris Al4'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o VW3A3203 I/O uzatma moduli takiimissa ve
e [PID geri besleme Atamasi] P . F, [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oR 0-20 mA
[Gerilim +/1] n 0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari
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Tum ayarlar CSt-

[Al4 min. degeri] v L 4%

Al4 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Tarl] A 4 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AI1 min. de@eri] u . L I (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u 1H4YX

Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4Turd] A 4k, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] » +H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4k

Al4 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Turd] A 4 £, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] L - H4 X

[Al4d araigil A +HL

[AI5 Tipi] A 15 EX

Al4 %100 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa ve
e [AlATurd] A 4 E, [Akim] O A olarak ayarlanmamissa.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

Al4 dlgekleme secimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Al4] A : 4 olarak ayarlanirsa ve
e [Al4 Turd] A 4 £, [Akim] OA olarak ayarlanirsa.

[Al1 arali@i] A . IL (bkz. sayfa 222) ile ayni.

Analog giris Al5'in konfiglirasyonu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e VW3A3203 I/O uzatma modull takilmissa ve
e [PID geri besleme Atamasi] P « F, [AI5] A . 5 olarak ayarlanirsa.

[Al4 Tipi] A . 4 E (bkz. sayfa 376) ile ayni.

[AI5 min. degeri] u L 5%

Al5 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [PID geri besleme Atamasi] P : F, [AI5] A : 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AISTUrd] A 5k, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AlI1 min. de@eri] u . L I (bkz. sayfa 374) ile ayni.
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[AI5 maks. degeri] u 1H5 X

Al5 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P  F, [AI5] A : 5 olarak ayarlanirsa ve
o [AI5S Tirl] A 5 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanirsa.

[AI1 maks. degeri] u :H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%

Al5 %0 akim Olgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P , F, [AI5] A : 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AIS TuUrd] A 5 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[AlI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 X

[AI5aralg] A 5L

Al5 %100 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P . F, [AI5] A : 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AIS TuUrd] A 5 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 maks. de@eri] L - H | (bkz. sayfa 374) ile ayni.

Al5 dlgekleme secimi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
o [PID geri besleme Atamasi] P . F, [AI5] A : 5 olarak ayarlanirsa ve
e [AI5 TUrd] A ,5E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa.

[Al1 arahi@i] A + 1L (bkz. sayfa 222) ile ayni.

[Min PID geri besleme] P . F 1%

Minimum PID geri besleme.

[PID geri besleme Atamasi] P : F, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

‘ Ayar () ‘ Agiklama

Ayar araligi

0...[Maks PID grblsm] P . F 2
Fabrika ayari: 100

[Maks PID geri besleme] P + F 2%

Maksimum PID geri besleme.

[PID geri besleme Atamasi] P | F, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar () Agiklama

[Min PID geribes.] P «+F 1...32.767 Ayar araligi

Fabrika ayari: 1.000

[PID geri besleme] - P F %

PID geri beslemesi degeri, sadece ekran igin.

[PID geri besleme Atamasi] P : F, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir.

Ayar Aciklama

0...65.535 Ayar araligi

Fabrika ayari: _

318

EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

[Min g.bes Uyaris)] FAL %

Minimum geri besleme seviye uyarisi.

[PID geri besleme Atamasi] P . F, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir. PID geri
besleme degeri [Min g.bes Uyarisi] P A L 6gesinde yapilandirilandan azsa [PID Disiik G.bes Uyarisi]

P F A L uyarisi aktiftir.

Ayar ()

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi

Fabrika ayari: 100

[Maks g.bes Uyarisi] P A H %

Maksimum geri besleme seviye uyarisi.

[PID geri besleme Atamasi] P . F, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa bu parametreye erisilebilir. PID geri
besleme degeri [Maks g.bes Uyarisi] F A H 6gesinde yapilandirilandan buylkse [PID Yiksek G.bes

Uyarisi] P F A H uyarisi aktiftir.

Ayar ()

Agciklama

0...65.535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1.000
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Tdm ayarlar CSt-

[PID Referansi] - F - Menusu

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [PID kontrol6rii] =» [PID Referansi]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Dahili PIDRef] P 1 %

Dahili PID kontrolori referansi.

Bu parametreye [PID geri besleme Atamasi] P , F, [Yapilandirimadi] » o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no PID regulatori referansi, toplama/gikarma/garpma fonksiyonlari ile [Ref
Frek 1 Konfig] F - | veya [Ref. kanali 1B] F ~ | & Uzerinden verilir. Bkz.
blok semasi (bkz. sayfa 309).
Fabrika ayari

[Evet] HES PID kontrolérii referansi, [Dahili PID ref.] - P 1 aracih@iyla dahilidir.

[Ref Frek 1 Konfig] F - 1%

Konfiglrasyon referans frekansi 1.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Konfigire Edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Dahili PID Ref] P  +, [Hayir] n o olarak ayarlanirsa.

Atamal]...[DI6 Darbe
Girigi Atama]

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire edilmemig] | no Atanmamis
[AI1] A Analog girig Al1
Fabrika Ayari
[AI2]...[AI3] A.2.A.3 Analog giris Al2...Al3
[Al Sanal 1]...[Al Sanal | A ,V [...A .V | Sanal analojik giris 1...3
3] 3
[Al4]...[AI5] A /4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek-Uzk.Term] LCcC Uzaktan terminal tUzerinden Referans Frekansi
[Ref. Frek-Modbus] Mdb Modbus lizerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] |LAn CANopen modiili takilmissa CANopen Uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-ilet. Modiil] | nE & Fieldbus modulu takiimissa fieldbus modull tzerinden referans frekansi
[GOmiili Ethernet] EEH Gomill Ethernet
[DI5 Darbe Girisi P.5.P .6 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

[Min. PID referansi] F P 1%
Minimum PID referansi.

Bu parametreye [PID geri besleme Atamasi] P , F, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.
Ayar () Aciklama
[Min PID geri beslemesi] Ayar araligi

P F |..[Maks PIDreferansi] P .F 2

Fabrika ayari: 150
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Tum ayarlar CSt-

[Maks. PIDref] P (P2 X

Maksimum PID referansi.

Bu parametreye [PID geri besleme Atamasi] P , F, [Yapilandinimadi] » o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.
Ayar () Agiklama
[Min PID referansi] F « F [..[Maks PID | Ayar aralig

geri beslemesi] P F 2

Fabrika ayari: 900

[Dahili PIDref.] - P + %

Dahili PID kontrol6rii referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [PID geri besleme Atamasi] P . F, [Konfigiire Edilmemis] n o olarak ayarlanmazsa ve
e [Dahili PID Ref] P , 1, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

Agciklama

[Min PID referansi] P . F I...[Maks PID
referansi] P P 2

Ayar araligi
Fabrika ayari: 150

[Oto/Manuel atama] P A u X

Oto/Manuel segim girisi.

Bu parametreye [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Yapilandiriimadi] ~ o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]..[CD10] |CdO0..Cd 10

[G/C profili] i o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] |Cd I i.Cd IS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] CI1oi.C1I0

[I/O profili] : & konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]..[C115] |C 11 1.C 115

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] cegi.ceio

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]..[C215] |CE& 1 1.L2 IS

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]..[C310] |C 3O [..C3 10

[I/O profili] = konfiglirasyonunda haberlesme modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]..[C315] | C3 /1.3 I5

entegre fieldbus moduli olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] csoil..csio

[G/C profili] : o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] CS11.L51S

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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Tum ayarlar CSt-

[Manuel PID referansi] P 1%

Manuel PID referansi.

Manuel modda referans girisi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [PID geri besleme Atamasi] P : F, [Konfigire Edilmemis] » o olarak ayarlanmazsa ve
e [Oto/Manuel atama] F A u 6Jesi [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Konfigire edilmislerse dnceden ayarlanmis hizlar manuel referansta aktiftirler.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3
[Al4]...[AI5] A/4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[DI5'te Darbe Girigi | P +5...P 156 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama]...[DI6'da
Darbe Girigi
Atama]
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Tum ayarlar CSt-

[PID énayar referanslar] P - : - Menustu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [PID kontrolérii] =» [PID Referansi] = [PID dnayar

referanslari]

Bu Meni Hakkinda

Fonksiyona, [PID geri besleme Atama] P : F atanmissa erisilebilir.

[2 PID OnAyar Atamsi] P r 2

2 PID 6n ayar atamasi.

Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir.

Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] LIl..L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ 1..L 1B |VW3A3203 G/C uzatma modull takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CD00]...[CD10] rdoo..cd io

[G/C profili] 1 o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] | Cd I 1..Cd IS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] Cioi.C1i0

[I/O profili] : = konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111)..[C115]  |C 11 1..C 115

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]..[C210] | CZ2O1.C2 IO

[I/O profili] = konfigiirasyonunda CANopen® haberlesme modiilli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]..[C215] |CE& I 1.L2 I5

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] c3ioi.caio

[I/O profili] o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311.03I5

entegre fieldbus moduili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] £s501.L5 10

[G/C profili] : o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511)..[C515] | L5 11..L5 15

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[4 PID OnAyar Atamsi] P - 4
4 PID 6n ayar atamasi.

[2 PID OnAyar Atamsi] P - & (bkz. sayfa 323) ile ayni.

Bu fonksiyonu atamadan énce, [2 PID OnAyar Atamsi] P ~ 2'nin atandigini dogrulayin.

[Ref PID OnAyar 2] - P2 %

ikinci PID 6n ayar referansi.

Bu parametreye yalnizca [2 PID OnAyar Atamsi] F - 2 atanmissa erisilebilir.

Avyar ()

Aciklama

[Min PID referansi] P . P I...[Maks PID
referansi)] P P2

Ayar araligi
Fabrika ayari: 300

EAV64318TR 05/2019

323




Tum ayarlar CSt-

[Ref PID OnAyar 3] - F 3%
Uglincii PID 6n ayar referansi.
Bu parametreye yalnizca [4 6n ayar PID ref.] P - 4 atanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama
[Min PID referansi] P : P [...[Maks PID | Ayar araligi
referansi] P P2 Fabrika ayari: 600

[Ref PID OnAyar 4] - P 4%

Dordiinct PID 6n ayar referansi.

Bu parametreye yalnizca [2 6n ayar PID ref.] P - 2 ve [4 6n ayar PID ref.] P - 4 atanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama
[Min PID referansi] P : P |..[Maks PID | Ayar aralig
referansi] F P& Fabrika ayari: 900
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Tum ayarlar CSt-

[PID Referansi] - F - Menusi

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [PID kontrolérii] =» [PID Referansi]

[Tahmini hizrefr] F P %

Tahmini hiz referansi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanmissa.
e [PID geri besleme] P . F, [Hayir] olarak ayarlanmamissa n o

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[Al1]...[AIS] A.Il.A .3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 1/0O uzatma modulu takiimissa analog giris Al4...Al5
[Ref.Frek- Lcr Uzaktan terminal tzerinden referans frekansi
Uzk.Term]

[Ref. Frek- ndhb Modbus tizerinden referans frekansi

Modbus]

[Ref. Frek- LAn CANopen Ulzerinden referans frekansi
CANopen]

[Ref. Frek-ilet. nEE iletisim mod(ilii Gizerinden referans frekansi
Modiil]

[Danhili Ethernet] EEH Dahili Ethernet

[DI5'te Darbe Girigi | F +5...P A Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama])...[DI6'da

Darbe Girisi

Atama]

[Hiz girisi %] P 5 - X

PID hiz girisi % referansi.

e Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P - olarak ayarlanmissa ve
e [Tahmini hizrefr.] F P ., [Konfigiire ediimemis] ~ o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

%1...100

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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Tum ayarlar CSt-

[Ayarlar] 5 £ - MenUsu

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [PID kontrol6rii]] = [Ayarlar]

Bu Meni Hakkinda

Asagidaki parametrelere [PID Geri Besleme ] P « F, [Yapilandiriimadi] » o olarak ayarlanmazsa

erisilebilir.

NOT: Bu fonksiyon, dier bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[PID Oransal Kazang] - P G *
Orantisal kazang.

Ayar ()

Aciklama

0,01...100,00

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00

[Pl Enteg. Kazanci] - G *
Integral kazang.

Ayar ()

Aciklama

0,01...100,00

Ayar araligi
Fabrika ayar: 1,00

[PID tirevsel kazang] ~ d G X

Turev kazanci.

Ayar ()

Aciklama

0,00...100,00

Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,00

[PID rampasi] P - P X

[Min PID referansi] P : P I'den [Maks PID referansi] P : P 2'ye veya tam tersi seklinde gecis yapmak
Uzere tanimlanmis PID hizlanma/yavaslama rampasi.

Ayar ()

Aciklama

0,0...99,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[PIDyi Evirme] P . L %

PID dondstma.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] HES Evet
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[PID Min. Cikist] Po L X

Hz cinsinden PID kontrolori minimum gikist.

Ayar () Agiklama

-500,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[PID Maks. Gikisi] P o HX

Hz cinsinden PID kontroléri maksimum gikisi.

Ayar () Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 Hz

[PID Hatasi Uyarisi] PE r *

PID hatasi uyarisi. PID hatasi degeri [PID Hatasi Uyarisi] P E - 6gesinde yapilandirilan degerden
buytkse [PID Hata Uyarisi] P E E aktiftir.

Ayar () Agiklama

0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 100

[PID Entegrali Kpali] P /5%
integral sénti.
Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir (PID entegrali aktif hale getirilmistir).
Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir (PID entegrali devre disi birakilmistir).

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] LI 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modili takilimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdOd..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] CLdIl1.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C1o1..C 110 |[VOprofil] 1o konfiglrasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI11.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] CLZ2 1 1.LC¢2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[I/Oprofili] o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1..CL3 15 | entegre fieldbus moduili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] £SO 1..L5 10 |[G/G profili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 /1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[PID hizlanma stiresi] AL L P X
PID: ¢alistirma esnasinda hizlanma.

PID kazanimlarini ylikseltmeden PID referansina hizli sekilde erisiimesine olanak vermek igin PID
kontroldriiniin galistirimasindan énce PID galistirma rampasi uygulanabilir. Konfigiire edilirse [Basta Hizl.
Rampasi] AL L 5, [PID hizlanma stiresi] AL L P yerine [Diisik Hiz] L 5 P'ye kadar uygulanir.

Referans
frekans

FRS

SFS

LSP

ACCP t
PID kontrolorii geri beslemesi

Ayar () Agiklama

0,01...99,99 sn (V Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,00 sn

1 Aralik, [Rampa adimi] : » r parametresine bagl olarak 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn
arasinda olabilir.

[PID Baslt.Ref.Frek.] 5 F 5%

PID: baslatma igin hiz referansi.

Ayar () Agiklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi

[PID Baslt.Ref.Frek.] 5 F 5, [Disik Hiz] L 5 F degerinden daha diisikse
bu fonksiyonun herhangi bir etkisi yoktur.

Fabrika ayari: 0,0 Hz
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Alt bélim 8.10
[Pompa Fonksiyonlari] - [Uyku/Uyanma]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Uyku/Uyanma] 5 FW - Genel Bakis 330
[Uyku meniisii] 5L P - Menusi 334
[Uyku meniisii] 5L P - Menisu 336
[Uyku meniisii] 5L P - Menisu 337
[Takviye] 5 b £ - Menusl 338
[Gelismis uyku ktrl.] A4 5 - Menisu 339
[Uyandirma meniisii] W K P - Menisu 341
[Uyandirma meniisii] W K P - Mensu 342

EAV64318TR 05/2019 329



Tdm ayarlar CSt-

[Uyku/Uyanma] 5 PW - Genel Bakis

Bu Men( Hakkinda

Asagidaki parametrelere [PID geri besleme Atamasi] P : F 6gesi [Konfiglre edilmemis] ~ o olarak
ayarlanmazsa erisilebilir.

A UYARI

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI
Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

"Uyku / Uyandirma" fonksiyonunun amaci, siirecin durdugu durumlarda motoru durdurmaktir.

Enerjiden tasarruf etmenizi saglar ve yaglama ya da sogutma makine hizina bagl oldugu icin disuk hizda
uzun sure ¢alisamayan bazi ekipmanlarin erken eskimesini engellemenize yardim eder.

Basing kontrollli bir pompalama uygulamasinda:

e Uyku/Uyandirma Fonksiyonunun amaci, su talebinin diisiik oldugu ve ana pompalarin ¢alisir konumda
olmasinin gerekmedigi durumlarda uygulamanin asamalarinin yénetilmesidir.

e Duslk talep donemlerinde enerjiden tasarruf etmenizi saglar. Ardindan talep arttigi zaman, talebi
karsilamak igin uygulamanin uyandiriimasi gerekir.

e Opsiyonel olarak bir uyku dénemi esnasinda, bir acil durum servisi basincini muhafaza etmek ya da
dusuk su talebini karsilamak icin bir Jokey pompasi ¢alistirilabilir.

Kullanici tarafindan tanimlanan uyandirma kosullarina bagli olarak, motor otomatik olarak yeniden
baslatilir.
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PID Kontrol Modunda Uyku/Uyanma
Tahrik, PID kontroliindeyken, uygulamayi uyku moduna gegirmek i¢in asagidaki kosullardan biri kullanilir:
e Diisuk hizda uyku (¢oklu pompa uygulamasi durumunda biitlin sabit pompalar Kapal oldugu zaman).
e Diisuk uyku sensorl degerinde uyku (izleme igin akis sensori kullanarak).
e Diistik motor giictinde uyku (¢oklu pompa uygulamasi durumunda biitiin sabit pompalar Kapali oldugu
zaman).
e Harici kosulda uyku (tahrik girisini kullanarak).

PID aktif durumdayken tahrik "PID kontrol modu"ndadir. Genellikle asagidaki durumlarda:
e PID konfiglire edilmis ve

e Kanal 1 segili ve

e PID, otomatik modda.

Tahrik uyku durumundayken, uygulamayi yeniden baslatmak icin bir uyandirma kosulu kullanilir:
e PID Geribesleme seviyesinde uyanma

e PID Hata seviyesinde uyanma

e Dusuk basing kosulunda uyanma
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PID Kontrol Modunda Uyku Kosullari
Gecerli bir uyandirma kosulu yoksa konfigiire edilen uyku kosullarindan biri [Uyku Gecikmesi] 5L P d
suresinden daha uzun zaman kaldiktan sonra sistem uyku moduna geger.
[Uyku Algilama Modu] 5 L F I konfigure edilerek uyku algilama modu segilir. Ardindan segilen kosul
yerine getirilmisse sistem uyku moduna geger:

Konfigiirasyon Kosul

L F akis sensoriu degerinde uyku Sensor degeri, uyku seviyesinin altindadir

5\W gecis ya da harici kosulda uyku Gegis girisi aktif hale gelir

5 P d uyku baslatma hizi Cikis frekansi, uyku hizinin ve tim yardimci 6gelerin altindadir

P\W r uyku baslatma gl¢ seviyesi Cikis glicl, uyku giicinin altindadir

H F uyku baslatma basing sensori Sensor degeri, uyku seviyesinden daha yiksektir

degeri

o r ¢oklu kosullar Uyku moduna girmek igin konfigiire edilen kosullardan en az 1 tanesi
karsilanir

PID Kontrol Modunda Uyanma Kosullari
Sistem, [Uyanma Modu] W s P IT konfiglirasyonuna gére uyanir:
e PID Geribesleme seviyesinde
e PID Hata seviyesinde.
e Duisuk basing kosulunda.

Uyanma kosullari [Uyanma Gecikmesi] W u P d dederinden daha uzun siire gegerliyse sistem uyanir.

[Geri besleme] F b K secilmisse sistem uyanir ve PID kontrol moduna geri doner:

e PID geri besleme, yapilandirilan [Uyanma ProsesiSviye] W u P F degeri altina distiginde, PID, Direct
modda yapilandirilirsa ([PID Evirme] P . L, n o olarak ayarlanir).

e PID geri besleme, yapilandirilan [Uyanma ProsesiSviye] W » F F degeri Uzerine ¢iktiginda, PID, Ters
modda yapilandirilirsa ([PID Evirme] P L, 4 E 5 olarak ayarlanir).

[Hata] E ~ ~ segilmisse sistem uyanir ve PID kontrol moduna geri doner:

e PID geri besleme, ([PID referansi] - P L - [Uyanma ProsesiHata] W o P E') degeri altina dustiglinde
PID, Direct modda yapilandirilirsa ([PID Evirme] F . L, n o olarak ayarlanir).

e PID geri besleme, ([PID referansi] - P L + [Uyanma ProsesiHata] W « P E) degeri Uzerine ¢iktiginda,
PID Ters modda yapilandirilirsa ([PID Evirme] P , [, 4 E 5 olarak ayarlanir).

[Basing] L P segilirse basing geri beslemesi [Uyanma ProsesiSviye] W u P F deg@erinin altina distugiunde
sistem uyanir ve PID kontrol moduna geri déner.

PID Kontrol Modunda Takviye Asamasi

Uyku moduna girerken, [Uyku Takviye Siiresi] 5 L b £ boyunca motor hizlanarak [Uyku Takviye Hizi]
5 L b 5 degerine ylkselir ve ardindan durur.

[Uyku Takviye Siresi] 5L b £ 0'a ayarlanmissa takviye asamasi goz ardi edilir.

PID Kontrol Modunda ilk Durum
Sistem otomatik modda basladiktan hemen sonra (otomatik moddayken bir ¢alistirma emri gértntulenir -
kanal 1 ve PID oto segcili durumdadir):
e Bir uyanma kosulu yerine getirilirse tahrik, PID kontrol moduna geger (PID baslatilir).
e Bir uyanma kosulu yerine getiriimezse tahrik uyku moduna gecer (PID ve motor durur).

Motor calisir durumdayken kontrol otomatik moda gegirilirse (6rnegin, kanal 1'e ya da PID oto moduna
gegirilirse), tahrik galisir durumda kalir ve PID otomatik moduna geger.

Uyku Harici Kosulunun Konfigiirasyonu (Ornegin Akissiz Anahtar Kullanimi)
Uykuya gegis, uyku harici kosulunun kaynagini segebilmenize izin verir:
e 1 o: uyku harici kosulu i¢in hicbir giris segilmez.
e 4 ., X: uyku harici kosulu (8rnegin gegis) DIx'e baghdir (I/O profilindeki bir kontrol bitinde atama da
muimkUinddr).
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Uyku Sensériiniin Konfigiirasyonu (Akis ya da Basing Sensorii)

Bir uyku sensoériniin atanmasi, segilen fiziksel girisin konfiglirasyonu ile degeri islemek icin 6lgeklendirme

konfiglirasyonu gergeklestirilir.

Bir uyku sensori kaynagi [Kurulm. Akis Atamasi.] Sensoériin bagli oldugu analog veya darbe girisinin

secilmesine izin veren F 5 | A ve [CikisBasinci Atamasi] P 5 £ A tarafindan segilir:

e o uyku sensori degeri igin higbir giris secilmez.

e A , X:uyku sensori Alx'e baglanir.

e A :u X:uyku sensori sanal AlUx'e baglanir.

e F ., X:uyku sensorl, darbe girisi Plx'e baglanir.

Bir analog girisinin konfiglrasyonu gerceklestirilir.

Bir darbe girisinin konfiglirasyonu gerceklestirilir.

Secilen kaynaga bagl olarak, sensérin sireg araligi asagidakilerle konfigire edilir:

e [Alx En Diisik islem] A ; X 4, [Alx En Yiiksek iglem] A / X K (Unitesiz), bir analog girisine baglandig
zaman.

e [Alv1 En Disiik islem] AV . J, [Alvl En Yiiksek islem] AV K (linitesiz), sanal analog girisi
kullanildigi zaman.

e [DIx Darbe Girisi Disiik Frekans] P : L X, [DIx Darbe Girisi Yiiksek Frekans] P : H X (Unitesiz),
frekansla konfiglre edilen bir darbe girisine baglandigi zaman.
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[Uyku menusi] 5L P - MenUsu

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Uyku/Uyanma] =» [Uyku meniisii]

[Uyku Algilama Modu] 5L P11

Uyku algilama modu.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] nao Yapilandiriimamig
Fabrika ayari
[Anahtar] oW Sistem, gegis durumunda uyku moduna girer
[Akis] LF Sistem, disik akis durumunda uyku moduna girer
[Hiz] S5Pd Sistem, hiz durumunda uyku moduna girer
[Gug] PW r Sistem, glic durumunda uyku moduna girer
[Basing] HFP Sistem, yiiksek basing durumunda uyku moduna girer
[Goklu] or Sistem, ¢oklu OR durumunda uyku moduna girer

[Uyku Anahtar Atama] 5L P\W

Uyku anahtari atamasi.

Bu parametreye [Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Anahtar] 5W veya [Coklu] o ~ olarak ayarlanmissa

erisilebilir.

Uyku moduna girmek igin harici bir durum segin (6rnegin, akis gegisi).

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modill takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO0Q]...[CD10] CdOo0..Cd 10 |[G/G profili] o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd I 1.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[W/Oprofil] 1o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C |1 1.LC 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] c20l..C2 10 |[I/O profili] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modiili olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1..C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..C 310 |[/Oprofili] o konfiglirasyonunda haberlesme modiilii olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L3 11..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[G/Cprofilli 1o konfiglirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] C5 1 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Distik L IL.LBL Dusuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

seviye)]...[DI6

(Disiik seviye)]
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[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 IAX

Kurulum akis senséri atamasi.

Bu parametreye [Uyku Algilama Modu] 5L P11, [Akis] L F veya [Coklu] o - olarak ayarlanmissa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[Al1]...[AIS] A.Il.A .3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.F b Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama)...[Di6

Darbe Girisi

Atama]

[Tahm. Pompa SLPF Sensorsiiz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem SLS5F Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu segim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] /1P 5 A [Coklu Tahrik]

n V' 5 d ya da [Coklu Master]'e ayarlanmissa mumkindir AV 54

NOT: Bu segimi kullanmak igin sistemin tiim pompa karakteristikleri
yapilandiriimaldir.

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensorlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.

EAV64318TR 05/2019

335




Tdm ayarlar CSt-

[Uyku menusi] 5L P - MenUsu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Pompa Fonksiyonlari] = [Uyku/Uyanma] = [Uyku menisii]

[Uyku Akis Seviyesi] 5L nL X
Uyku akis seviyesi.

Sistemin altina dustigi zaman uyku moduna girmesi gereken sensor seviyesi (Sifir dederi devre disi
birakilir).
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Kurul. Akis Atamasi.] F 5 I is not set to [Not Configured] » o, and
e [Uyku Algilama Modu] 5L F 11,
O [Akig] L F veya
O [Goklu] = ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

[Hayir] n o ila 32.767 Ayar araligi
Birim: [Akig orani birimi] 5w F - (6rnegin, %, I/sn; m3/sa)
Fabrika ayari: [Hayir] n o

[Cikis Basinci Atamasi] F 5 2 A X
Cikis basinci sensoru atamasi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Uyku Algilama Modu] 5L P11, [Basing] H P olarak ayarlanirsa veya
e [Uyku Algilama Modu] 5L P 11, [Goklu] o ~ olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A/4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bolimiine basvurun.
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[Uyku menisi] 5L P - MenUsu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] = [Uyku/Uyanma] = [Uyku mendisii]

[Uyku Basing Seviyesi] 5L F L

Uyku basing seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Cikis Basinci Atamasi] F 5 & A, [Konfigiire ediimemis] ~ o olarak ayarlanmamissa ve
e [Uyku Algilama Modu] 5L P11,

O [Basing] HF veya

O [Goklu] o r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
[Hayir] n o ila 32.767 Ayar araligi

Birim: [Akig orani birimi] 5w F - (6rnegin, %, I/sn; m3/sa)
Fabrika ayari: [Hayir] n o

[Uyku Min Hizi] 5L 5L %

Uyku akis seviyesi.

Sistemin altina distigi zaman uyku moduna girmesi gereken hiz seviyesi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Uyku Algilama Modu] 5 L P 1, [Hiz] 5 P d olarak ayarlanirsa veya

e [Uyku Algilama Modu] 5 L P11, [Goklu] = ~ olarak ayarlanirsa.

NOT: Bu parametreyi ayarlamak igin bir goklu pompa mimarisinin tim tahriklerinin her bir [Digik Hiz]
L 5 P degerleri dikkate alinmalidir.

Ayar () Aciklama
0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: [Hayir] n o

[Uyku Gl Seviyesi] 5L P r X

Uyku gl seviyesi.
Sistemin altina dustligu zaman uyku moduna girmesi gereken gu¢ seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Uyku Algilama Modu] 5L P11, [Glig] PW ~ olarak ayarlanirsa veya
e [Uyku Algilama Modu] 5 L P11, [Goklu] o ~ olarak ayarlanirsa.

Ayar () Aciklama
0...[Nominal Motor Giicii] n P r Ayar araligi
Fabrika ayari: [Hayir] n o

[Uyku Gecikmesi] 5L P d X

Uyku gecikmesi.

Bu parametreye, [Uyku Algilama Modu] 5 L P 11, [Konfigiire edilmemis.] » o olarak ayarlanmamissa
erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 20 sn
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[Takviye] 5 b £ - Menusu
Erigim
[TUm ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Uyku/Uyanma] =» [Uyku menisii] =» [Takviye]

Bu Meni Hakkinda
Asagidaki parametrelere, [Uyku Algilama Modu] 5 L P 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Uyku Takviye Hizi] 5L b 5%
Uyku baslatma hizi.

Ayar () Aciklama

0...599,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: n o

[Uyku Takviye Siiresi] 5L b £ X

Uyku destek siresi.

Ayar () Agiklama

0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: n o
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[Gelismis uyku ktrl.] A d 5 - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Pompa Fonksiyonlari] = [Uyku/Uyanma] =» [Uyku meniisii] =» [Gelismis uyku ktrl.]

Bu Meni Hakkinda
Bu fonksiyon [Uyku Algilama Modu] 5L F /1, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa aktive edilebilir.
Bu fonksiyon su sekilde aktive edilebilir:
e [Kontrol tipi] £ o L E, [Basing] P E 5 5 olarak ayarlanmissa ve
o [Uyku Algilama Modu] 5 L P [1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

! Oto.
APPS :< > -

QA

i

Basing geri beslemesi A

i

rFrA

SLbS
ASLr

ASLC

SLSL
LSP

Y

I Oto.
APPS |« >
I

QA

-y

Basing geri beslemesi

rFr A

SLbS
ASLC

SLSL
ASLr

-y
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[Uyku Modu] A5L N

Gelismis uyku modu.

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[EVET] YES Evet

[Uyku Durumu] A5 L L%
Gelismis uyku, hiz durumunu onaylar.

Bu parametreye [Uyku Modu] A 5 L 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

‘ Ayar () ‘ Agiklama

Ayar araligi

0...[YlUksek Hiz] H5 P
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Uyku Gecikmesi] A5 L 4%
Gelismis uyku, gecikmeyi onaylar.

Bu parametreye [Uyku Modu] A 5 L 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0...9.999 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 20 sn

[Uyku Refhizkntet] A5 L - X
Gelismis uyku, hiz referansini onaylar.

Bu parametreye [Uyku Modu] A 5 L 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0...[Yiksek Hizl H5 P Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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[Uyandirma menisi] WK F - Menisi
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] = [Uyku/Uyanma] = [Uyandirma menisi]

Bu Menti Hakkinda
Bu Menlye [Uyku Algilama Modu] 5 L P 11, [Konfiglire edilmemis] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Uyanma Modu] W u P 1%

Uyanma modu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Geri besleme] FbK PID geri besleme seviyesinde uyanma
Fabrika ayar

[Hata] Err PID hata seviyesinde uyanma

[Basing] LF Dusiik basing kosulunda uyanma

[Uyanma ProsesiSviye] W u P F X
Uyanma islemi degeri seviyesi.

Bu parametreye [Uyanma Modu] W u P 1, [Geri besleme] F b K olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
[Min PID geri besleme] P :F [...[Maks | Ayar araligi
PID geri beslemesi] P . F 2 Fabrika ayari: O

[Uyanma ProsesiHata] W u P E X
Uyanma islemi degeri hata seviyesi.
Bu parametreye, [Uyanma Modu] W u P 11, [Hata] E - ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0...[Maks PID grblsm] F . F 2 Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz

[Cikis Basinci Atamasi] F 5 2 A X
Cikis basinci sensori atamasi.

Bu parametreye [Uyanma Modu] W u P 1, [Basing] L F olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.Il.A .3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modulu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 | Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensor konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bolimiine basvurun.
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[Uyandirma menisid] W K P - Menusu

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] = [Uyku/Uyanma] = [Uyandirma menisti]

Bu Meni Hakkinda
Bu Menlye [Uyku Algilama Modu] 5 L P 11, [Konfiglre edilmemis] ~» o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Uyanma Bas. Sviye] W P L X
Uyanma basing seviyesi.
Sistemin lizerine ¢iktigi zaman uyku modundan ¢ikmasi gereken basing seviyesi.
Bu parametreye [Uyanma Modu] W u P 1, [Basing] L P olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

[Hayir] n o ila 32.767 Ayar araligi

Birim: [Bas.sensér birimi] 5 u P ~ (6rnegin, Pa, Bar, PSI, %)
Fabrika ayari: [Hayir] n o

[Uyanma Gecikmesi] W u P 4 *

Uyanma gecikmesi.

Ayar () Agiklama

0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn
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Alt bolim 8.11

[Pompa fonksiyonlari] - [Geri besleme izleme]

[Geri besleme izleme] F K 1 - Menisi

Erisim

Bu Meni Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Geri besleme izleme]

Bu fonksiyon genellikle kurulum 6zelliklerinin asildigr ya da kurulumun dogru ¢alismadigi durumlari

algilamak icin kullanihr:

e Yangin muslugu agcik.

e Pompa, tahliye valfi agikken baslatildi.
e Borularda mekanik bozulma.

e Su sizintisi.

Tahrik ylksek hizda galisiyorken, bu fonksiyon, konfigiire edilebilir bir zaman dahilinde ayar noktasi

etrafinda verilen araliktan ¢ikilip ¢ikilmadigini algilamak igin PID geri beslemesini izler.

Bu fonksiyon, bir uyariyi ya da algilanan bir hatay: kullanarak asagidaki hususlari belirtir:
e Kurulumun kapasitesi asiimistir

e Dogru kontrol saglanamamistir

e Kurulumda yanlis giden bir sey vardir.

Bu menlye [PID geri besleme Atamasi] P . F, [Yapilandinimadi] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Bu grafik, PID geri beslemenin izlenmesini sunar:

PIF

Ustsinr-————— £ = O - — — S

PID ayar noktas! ;

Atsinir-F———————— 2 % Y.

Zamanlayici
seviyesiagt ~—~ =TT T T T T T T T T T T T
|

| | |

| | | ’

I/\ l/'\/\'/
Zamanlayici : I !

|

|

Uyari
1
0

~y

i

[PID GBIdrm Izlemesi] PF 111

PID geri besleme izleme modu.
Fonksiyonun aktif hale getirilmesi igin kullanilan parametre.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] HES Evet
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[PID GBes Araligi] PF 1~ %

PID geri besleme izleme araligi.

PID geri besleme degerinin normal durumda kalmasi gereken aralik.

Bu parametreye [PID GBIdrm izlemesi] P F 1117, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%0...100

Ayar araligi
Fabrika ayari: %3

[PID GBes Hata Gekme] PF 1d %

PID geri besleme izleme gecikmesi.

Bir anormalligin algilanmasindan sonra bir hatayi engelleme gecikmesi.
Bu parametreye [PID GBIdrm Izlemesi] P F 1111, [Hayn] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0...3.600 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 sn

[PID GBil Hata Yanti] FF Nk X

Algilanan bir hataya PID geri besleme izleme tepkisi.

Bir geri besleme izleme hatasi olustugu zaman tahrigin nasil tepki verdigini tanimlama.
Bu parametreye [PID GBIdrm Izlemesi] P F 1111, [Hayn] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] HES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE

[Durus tarli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri GCekilme Hizi] | L F F

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldiriimadig surece korunur ()

[Rampa durusu]

MNP

Rampada durma
Fabrika ayari
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Alt bolim 8.12

[Pompa Fonksiyonlari] - [Pompa 6zellikleri]

[Pompa 6zellikleri] F L -~ - Mensil

Erisim

Bu Meni Hakkinda

Kullanim durumu

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Pompa 6zellikleri]

Santriflij pompasi 6zellikleri, asagidakiler igin egri noktalarini tanimlayabilmenizi saglar:
e Yk

e Mekanik gli¢

e Verimlilik

Pompa Ureticisi bu bilesenleri tedarik eder ve bir pompanin verilen hizdaki performansinin belirtiimesi
gereklidir.

Pompa verileri gesitli noktalarda ve verilen hizda (genellikle nominal hizda) belirtilir:
e Tanimlama icin kullanilan hiz (N): genellikle nominal hiz.

e Her dzellik noktasindaki akis (Q).

e Her dzellik noktasindaki yuk (H).

e Her 6zellik noktasindaki gug (P).

Basitlestirilmis pompa verileri egrileri 6rnegi:

Verimlilik / Akis orani Yik / Akis orani Glg / Akis orani

N H P

Bu fonksiyonla asagidakiler yapilabilir:

e egrilerin verilen bir hizda ara degerlerinin hesaplanmasi, bdylece ara deger bulma hatalarinin
minimuma disurilmesi,

e benzesim motor kontrolu tirlerini kullanarak diger pompa hizlari igin egrilerin ara degerlerinin
hesaplanmasi.

Birkag fonksiyon kullaniimadan énce [HQ] H 9 veya [PQ] F 9 egrileri gerektirir.

Pompa egrisinde pompa galisma noktasinin izlenmesi:

Kullanim durumu Ozellestirilmis Pompa Verileri (ile pompa hizi)
HQ PQ

"YUk - Akis" egrisi X

"Gug - Akis" egrisi X

"Glg - Hiz" (sabit Q degerleri) X

Sensorsiz akis tahmini:

Kullanim durumu Ozellestiriimis Pompa Verileri (ile pompa hizi)
HQ PQ

Yikten akis tahmini X

Gugten akis tahmini X
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Fonksiyon Aktivasyonu

Bu fonksiyonu aktive etmek icin [Mod] P C 17 63esini [HQ] H 9 veya [PQ] P 9 veya [PHQ] P H 7 olarak
ayarlayin. Girdiginiz verilere baglidir.

Tum verileri girdikten sonra (egri + BEP), [Pompa Egri Aktvs] P L A 6gesini [EVET] Y E 5 olarak ayarlayin.
Egri Ayari

Giris noktalari, verilen hizigin galisma aralidi igerisinde mimkin oldugu kadar diizgiin sekilde yayiimalidir:

Yanlis nokta boslugu Dogru nokta boslugu
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70 70
o0 o i
7205 == 5% 1205 s
50 " == s ® NEE Sy
g ST Y= nes T~
L N . . P — . - s
40 =117, = — > 526 = 40n . 526 % S
. - - — i e —
20 — 2.1% — NPSH 20 — & I NPSH
T [m] —_ [m]
n 4 20 4
1207 (NPSH) 207 (NPSH)
10 172 (NPSHY — 2 10 172 (NPSHY = 2
AT T — = |
o . Tt T —f T T T T T 0 T 0
6 2 4 6 8 0 12 W 16 18 20 2 24 26 Q[mYh] o 2 4

6 8 10 12 14 16 18 20 2 24 26 Q[mh]

Yanlhs nokta girme
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H
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50 50
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o > 5 S 4 -
— <o - o - T—— . 7 ]
s ~ — — . & B - —
0 T % | T NPSH 2 — | - 2] T NPSH
— im) R . im]
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- — 10 172 (NPSHY = — 2
_ —— =
o T T 0 o e
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T
0 2 4 8 8 i 12 4 186 B 20 22 24 26 Q[mh]

[HQ] H 9 veya [PQ] F 9 egrileri igin 5 nokta verilir:
Dusuk veya sifir akis noktasinin yakininda Q1.
BEP noktasinin yakininda Q3.

Sifir ylik noktasinin yakininda Q5.

Q1 ile Q3 6gelerine ayni mesafede Q2.

Q3 ile Q5 6gelerine ayni mesafede Q4.

En lyi Verimlilik Noktasi (BEP) Konfigiirasyonu

BEP konfigiirasyonu, bunu H 9, F 9 ve E 9 egrisi Uizerinde gorintileyebilmenizi saglar:
e BEP'te pompa egrisi akis orani: [BEP'te Akis] PL b 9.
e BEP'te pompa egrisi yuki: [Basma Yiksekligi BEP] PL L H.
e BEP'te pompa egrisi guicu: [Glig BEP] PL b P.
Bu grafik, egriyi ve BEP'yi temsil etmektedir:
H P

PCbH

PCbP

1 Sistem egrisi
2 Pompa H 9 egrisi
3 Pompa F 9 egrisi
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[Mod] FC 1T
Pompa egrisi modu.

Hangi egri verilerinin yonetildigini ve girildigini segin.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Fonksiyon etkinlestiriimemis
Fabrika ayar

HQ] HAa H, Q verisi etkinlestirilmis

[PQ] Fa P, Q verisi etkinlestirilmis

[PHQ] PHA P, H, Q verisi etkinlestirilmis

[Pompa Egrisi Aktvsy] P L A X
Pompa egrisi aktivasyonu.

Diger fonksiyonlar tarafindan kullanilacak verilerin sifilanmasi ya da onaylanmasi igin kullanilan
parametre.

Bu parametreye [Mod] P L 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no

Pompa 6zellikleri devre disi birakilir ve veriler degistirilebilir
Fabrika ayari

[EVET] YES Pompa 6zellikleri aktivasyonunu talep edin. Basarili olmazsa tekrar NO

yazin veya veri degisikligini kilitleyin

[Durum] PC 5%
Pompa egrisi durumu.

Bu parametreye [Mod] P L 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Yok] nonkE Fonksiyon yapilandiriimamis
Fabrika ayari
[Devre disi] nALCE Fonksiyon yapilandirilir ancak aktif degildir (veri kilidi agiktir)
[Aktif] ACE «VE Veri aktiftir ve diger fonksiyonlar igin kullanilabilir (veri kilitlidir)
[Basarisiz] FA.LEd Veri aktivasyonu basarili degil (bazi noktalar girilmemistir ya da girilen

veriler kurallara uygun degildir)

[Pompa Sivi Yogunlugu] - Ha L X
Pompay! karakterize etmek igin kullanilan sivi yogunlugu.

Bu parametreye [Mod] P L 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <) Agciklama
100...10.000 kg/m3 Ayar araligi
Fabrika ayari: 1000 kg/m3

[Pompa Hizi] FL5F *
Egrilerin girildigi pompa hizi.

Bu parametreye [Mod] P L 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0...32.767 rpm Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 rpm
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[BEP'ye akis] PL b 9%
BEP'te pompa egrisi akis orani.

Bu parametreye [Mod] P C 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...32.767 [Akig orani birimi]'ne gore ayar araligi 5 u F r
Fabrika ayari: 0

[Basma Yiiksekligi BEP] PL b H *
BEP'te pompa egrisi yuku.

Bu parametreye [Mod] P C 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...32.767 [Bas. sensor birimi]'ne gore ayar araligi 5w P r
Fabrika ayari: 0

[Giig BEP] PL b P X
BEP'te pompa egrisi giici.

Bu parametreye [Mod] P L 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...32.767 [Motor Standardi]'na gére ayar araligi b F r
Fabrika ayari: 0

[Akis 11 PC 9 1k
Nokta 1 icin pompa egrisi akis orani.
Nokta 1'de girilen akis hizi (HQ ve PQ egrileri igin).

Bu parametreye [Mod] P C 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...32.767 [Akis orani birimi]'ne gore ayar araigi Su F r
Fabrika ayari: 0

[Basma Yiiksekligi 11 PL H 1%
Nokta 1 icin pompa egrisi yuka.
Nokta 1'de girilen yik (HQ egrisi igin).
Bu parametreye [Mod] P C 1, [HQ] H 9 veya [PHQ] P H T olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...32.767 [Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi Su P r
Fabrika ayari: 0

[Gug1] PCP Ik
Nokta 1 igin pompa egrisi gucu.
Nokta 1'de girilen mekanik gii¢ (PQ edrisi igin).
Bu parametreye [ Mod] F L 11, [HP] P 9 veya [PHQ] F H T olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q) Aciklama
0...32.767 [Motor Standardi]'na gére ayar araligi b F r
Fabrika ayari: 0
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[Akis 2] PL 2%
Nokta 2 i¢cin pompa egrisi akis orani.
Nokta 2'de girilen akis hizi (HQ ve PQ egrileri icin).

Bu parametreye [Mod] P L 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <)
0...32.767

Aciklama

[Akis orani birimi]'ne gére ayar araigi 5 F r
Fabrika ayari: 0

[Basma Yiiksekligi 2] P L HZ X

Nokta 2 igin pompa egrisi yiku.
Nokta 2'de girilen yik (HQ egrisi icin).

Ayar <)
0...32.767

Agciklama

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi 5u P r
Fabrika ayari: 0

[Gig2] PCFP2X

Nokta 2 icin pompa egrisi glicu.
Nokta 2'de girilen mekanik gl (PQ egrisi icin).
Bu parametreye [ Mod] F L 11, [HP] P 9 veya [PHQ] F H 9 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)
0...32.767

Agciklama

[Motor Standardi]'na gore ayar araligi b F r
Fabrika ayari: 0

[Akis3] PLIIX
Nokta 3 igin pompa egrisi akis orani.
Nokta 3'de girilen akis hizi (HQ ve PQ egrileri igin).

Bu parametreye [Mod] P L 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <)
0...32.767

Agciklama

[Akis orani birimi]'ne gore ayar araigr 5 u F
Fabrika ayari: 0

[Basma Yiiksekligi 3] L H 3%

Nokta 3 i¢cin pompa egrisi yuk.
Nokta 3'de girilen yik (HQ egrisi icin).

Bu parametreye [Mod] P L 11, [HQ] H 9 veya [PHQ] F H T olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)
0...32.767

Agciklama

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi 5u P r
Fabrika ayari: 0
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[Gig3] PLFPIXk

Nokta 3 i¢cin pompa egrisi glicu.

Nokta 3'de girilen mekanik gii¢ (PQ egrisi igin).

Bu parametreye [ Mod] P L 11, [HP] P 9 veya [PHQ] P H 3 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

0...32.767

[Motor Standardi]'na gore ayar araligi b F r
Fabrika ayar: 0

[Akis 4] PC a4k

[Basma Yiiksekligi 4] P L H4 %

[Gig4] PLP YK

[Akis 5] PL 5%

Nokta 4 igin pompa egrisi akis orani.

Nokta 4'de girilen akis hizi (HQ ve PQ egrileri igin).

Bu parametreye [Mod] P C 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

0...32.767

[Akig orani birimi]'ne gore ayar araligi 5 u F r
Fabrika ayari: 0

Nokta 4 icin pompa egrisi yuku.

Nokta 4'de girilen yik (HQ egrisi igin).

Bu parametreye [Mod] F L 1, [HQ] H 9 veya [PHQ] F H 9 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

0...32.767

[Bas. sensor birimi]'ne gore ayar arahigi S w P r
Fabrika ayari: 0

Nokta 4 icin pompa egrisi glicu.

Nokta 4'de girilen mekanik gii¢ (PQ egrisi igin).

Bu parametreye [ Mod] P L 11, [HP] P 9 veya [PHQ] P H 3 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

0...32.767

[Motor Standardi]'na gore ayar araligi b F r
Fabrika ayari: 0

Nokta 5 igin pompa egrisi akis orani.

Nokta 5'de girilen akis hizi (HQ ve PQ egrileri igin).

Bu parametreye [Mod] F C 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

0...32.767

[Akig orani birimi]'ne gore ayar araligi 5 u F r
Fabrika ayari: 0
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[Basma Yiiksekligi 5] F L H 5%
Nokta 5 igin pompa egrisi yuk.
Nokta 5'de girilen yik (HQ egrisi icin).
Bu parametreye [Mod] P L 11, [HQ] H 9 veya [PHQ] F H T olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)
0...32.767

Aciklama

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi 5u P r
Fabrika ayari: 0

[Giug5] PLP5X
Nokta 5 igin pompa egrisi glcu.
Nokta 5'de girilen mekanik gui¢ (PQ egrisi igin).
Bu parametreye [Mod] F L 1, [PQ] F 9 veya [PHQ] F H 9 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <)
0...32.767

Agciklama

[Motor Standardi]'na gore ayar araligi b F r
Fabrika ayari: 0

[Pompa Gal. Noktasi Filtresi] W P X F X
Pompa calisma noktasi filtresi.

Bu parametreye [Mod] P L 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <) Agciklama
0,00 s...60,00 s Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.13

[Pompa fonksiyonlari] - [Sensérsiiz akis tahmini]

[Akis tahmini] 5 F £ - Menisu

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Akis sinirflandirma]

Bu Men( Hakkinda
Bu menlye [Mod] P L 1 [Hayir] n o (bkz. sayfa 347)olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Bu fonksiyon, pompa 6zelliklerinde ayarlanan, dnceden tanimlanmis HQ veya PQ pompa egrileri
kullanilarak pompa akisinin tahmin edilmesini saglar.

Sistemde basing sensérl yoksa PQ egrisi kullanilacaktir.

Giris ve/veya ¢ikis basinci geri beslemeleri mevcutsa (ya da bir diferansiyel degeri) HQ egrisi
kullanilacaktir.

Sensorsiiz akis tahmini fonksiyonu ayarlanmadan énce egriler, pompa 6zellikleri fonksiyonu igerisinde
ayarlanacaktir.

Asagidaki sekil, HQ egrisinin kullanildigi hesaplama alanini (1) géstermektedir.

H(m) A
704

60
50 \/

40+

30+

20+

10 +

0 5 10 15 20 25 30 35 Q (m3/h)

Asagidaki sekil, PQ egrisinin kullanildigi hesaplama alanini (2) géstermektedir.

P (W) A
5500 +

5000 + /’\
4500 -
4000
3500

3000

-
(o
o
o

oy

5 10 15 20 25 30 35 Q (m3/h)

Fonksiyonun, PQ egrisini kullanarak asagidaki 6gelerle kalibre edilmesi gereklidir:
e Tahrigin tahmini gliciine uygulanan dogrulama kazancini tanimlamak igin [Gli¢ Dinamik Kazanci] P E G

e Tahrigin tahmini gliciine uygulanan dogrulama ofsetini tanimlamak igin [Glg Statik Ofseti] P E o
e [Sivi Yogunlugu] - H o, pompalanacak sivinin yogunlugudur
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HQ egrisini kullanarak uygulamayla ilgili verilerin girilmesi gereklidir:
e [Sivi Yogunlugu] r H o, pompalanacak sivinin yogunlugudur

o [Yik Dinamik Kazang] H E L, iki basing sensori arasindaki dinamik yik kayiplarina modellik eden

dogrulama kazancidir

e [Yiik Statik Ofseti] H £ o, pompa tarafindan saglanan ylike uygulanan dogrulama ofsetidir

[Akis Tahmini Modu] F E 11

Akis tahmini modu.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Fonksiyon aktif hale getirilmedi
Fabrika ayar

[HQ] HAq H, Q verisi etkinlestirilmis

[PQ] Fa P, Q verisi etkinlestirilmis

[Diisi Yiksekligi Dinamik Kazanci] HE G *

Yik dinamik kazanci.

Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 1, [HQ] H 9 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Q)

Aciklama

%-100,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0,0

[Diisti Yiksekligi Statik Ofseti] HE o *
Yk statik ofseti.

Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 1, [HQ] H 9 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Q)

Agciklama

%-100,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayan: %0,0

[Gii¢ Dinamik Kazanci] PE G X

Gu¢ dinamik kazanci.

Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F £ 11, [PQ] F 9 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%-100,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0,0

[Gug Statik Ofseti] P E o X
Glg statik ofseti.

Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 11, [PQ] F 9 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Q)

Agciklama

%-100,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0,0
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[Pompa Akisl] F 52 u

Pompa akis sensorii degeri.

Ayar <) Aciklama
-32.767...32.767 Ayar aralig
Fabrika ayari: -

[Tahmini Akis] 5L F u X
Tahmini akis degeri.

Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 11, [Hayir] olarak ayarlanmazsa erisilebilir n o

Ayar ($) Aciklama

Uygulama musteri birimindeki deger Ayar araligi
Fabrika ayari: -

[Pompa Gal. Noktasi Filtresi] W P X F %
Pompa galisma noktasi filtresi.

Bu parametreye [Mod] F L 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <) Aciklama

0,00 s...60,00 s Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn
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Alt bolim 8.14

[Pompa fonskiyonlari] - [dP/Dist Yiksekligi Dizeltmesi]

[dP/Disu Yuksekligi Duzeltmesi] 4 P HL - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [dP/Diist Yuksekligi Diizeltmesi]

Bu menlye, su sekilde erisilebilir:
e [Mod] FL 11,[HQ] H 4 veya [PHQ] F H T olarak ayarlanirsa ve
e [Cikis Basinci Atamasi] F 5 2 A, [Konfigire ediimemisg] » o olarak ayarlanmamissa.

Bu Meni Hakkinda

Bu meni ile pompa 6zelliklerinde ve atanan ¢ikis basinci sensériinde ayarlanan HQ veya PHQ éntanimli
pompa egrileri kullanilarak tahmini delta basinci ve pompa dusu ylksekligi ayarlanabilir.

Fonksiyon ayarlanmadan énce egriler, pompa 6zellikleri fonksiyonu igerisinde ayarlanacaktir

[Diisii Yiiksekligi Dinamik Kazanci] H E G %
Dusu yuksekligi dinamik kazanci.
Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 1, [HQ] H 9 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
%-100,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayarn: %0,0

[Dust Yiksekligi Statik Ofseti] HE o %
Dusu yUksekligi statik ofseti.
Bu parametreye [Akis Tahmini Modu] F E 11, [HQ] H 9 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Q) Agciklama
%-100,0...%100,0 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0,0

[Hesp Pomp Bsng fark] 5L d P X
Hesaplanan pompa basing farki degeri

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandirlmadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Agciklama

-32.767...32.767 [Bas. sensor birimi]'ne gore ayar araligi 5w P r
Fabrika ayari: —

[Hesp. basma yilksek.] 5L HV *
Hesaplanan pompa basma yulksekligi

Bu parametreye [Cikis Basinci Atamasi] P 5 2 A, [Yapilandiriimadi] ~ o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Aciklama

-32.767...32.767 [Bas. sensoér birimi]'ne gore ayar arahgi 5w P r
Fabrika ayari: —
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[Pompa Cal. Noktasi Filtresi] W P X F %
Pompa galisma noktasi filtresi.
Bu parametreye [Mod] P C 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar <) Aciklama

0,00 s...60,00 s Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn
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Alt bolim 8.15

[Pompa Fonksiyonlari] - [Pompa baslat durdur]

[Pompa baslat durdur] F 5 £ - Menisi

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Diisiik Hiz] L 5 P

[Tim ayarlar] = [Pompa fonksiyonlari] =» [Pompa baslat durdur]

Bu fonksiyon, hizlanma ve yavaslamanin pompanin galistiriimasi ve durdurulmasi esnasinda nasil kontrol
edildigini tanimlar.

Pompa calisma alani, [Dislk Hiz] L 5 P - [Yiiksek Hiz] H 5 P hiz aralii igindedir.
Minimum hiz, uygulamaya gére pompa ureticisi tarafindan saglanmaktadir.

Pompay! minimum hizin altinda ¢alistirmak ve/veya uzun bir hizlanma rampa suresiyle baslatmak; conta
yaglamasini, pervanenin sogutmasini ve yataklari etkiler.

Valfta kararsizlik olusturabilecek herhangi bir bliylk basing degisikligini disirmek icin 6zel bir gek valfi
yavaslama rampas| mevcuttur.

RFR
FRS

I / N\
Vi
HSP -4 7 \
i

/ 1ACC

CVHS / \
/ DECV \
, \
LSP \
/ 1Y
CVLS

Olmadan
cekvalf

Pompa calistigi zaman, pompa [Basta Hizl. Rampasi] AL L 5 degerine gore [Disik Hiz] L 5 P hizina
kadar yukselir. Pompa hizi [Distk Hiz] L 5 P hizinin Gzerindeyken, pompanin hizlanmasi ve
yavaslamasi, baska bir fonksiyon aktif hale getiriimemisse [Hizlanma] AL L ve [Yavaslama] d E [
degerlerine gore yonetilir.

DEC

TACCS (s) DECS (s)

Pompa durdugu zaman:

e Pompa, [Yavaslama] degerine gore [Cekvalf Hiz1 2] L V H5 hizina diser JE L

e Pompa, [Cekvalf Yavs] degerine gore [Cekvalf Hiz1 1] L V L 5 hizindan [Gekvalf Hiz12] L V H 5 hizina
duser. dEL V

e Pompa, [Dururken Yavaslama] degerine gore [Gekvalf Hizi 1] £ V L 5 hizindan sifir hizina diser
dELCS

[Basta Hizl. Rampasi] AL L 5 = 0 ise baslatma rampasi g6z ardi edilir ve pompay!i ¢alistirmak igin
[Hizlanma] AL L kullanihr.

[Cekvalf Yavs.] d E L V =0 ise gek valfi rampasi géz ardi edilir ve [Disiik Hiz] L 5 P degerine kadar
yavaslamak igin kullanilir, ardindan [Dururken Yavaglatma] d £ L 5 kullanilir (asagi bakin).

[Dururken Yavaslatma] 4 £ L 5 = 0 ise pompayi durdurmak i¢cin normal yavaslama [Yavaslama] d E [
kullanilir.

DisUlk hizda motor frekansi.

Ayar () Agiklama

0...[Yiksek HiZ] H5 P Ayar aralig

Fabrika ayari: 0 Hz
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[Yiksek Hiz] H5 P

Yiksek hizda motor frekansi.

Ayar () Aciklama
[Diisik Hiz] L 5 P...[Maks Frekans] Ayar araligi
EFr Fabrika ayar: 50,0 Hz

[Hizlanma] AL C

0'dan [Nominal Motor Frek] F ~ 5 degerine hizlanma slresi.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére

ayarlanmalidir.

Ayar ()

Aciklama

0,00...6.000,00 sn (")

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,00 - 99,99 sn veya 0,0 - 999,9 sn veya 0 - 6.000 arasinda olabilir +n r

[Yavaslama] JE L

[Nominal Motor Frek] F - 5 degerinden 0'a yavaslamak igin gecen sire.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére

ayarlanmalidir.

Ayar ()

Aciklama

0,00...6.000,00 sn (V)

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gore 0,00 - 99,99 sn veya 0,0 - 999,9 sn veya 0 - 6.000 arasinda olabilir +~ r

[Basta Hizl. Rampasi] AL L 5

Baslangic¢ta hizlanma.

Ayar ()

Aciklama

[Hayir] n a...6.000 sn ()

Ayar araligi
Fabrika ayari: [Hayir] n o

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gore 0,00 - 99,99 sn veya 0,0 - 999,9 sn veya 0 - 6.000 arasinda olabilir +n r

[Son Yavaslama rampa] JEL 5

Dururken yavaslatma.

Ayar ()

Aciklama

[Hayir] » 5...6.000 sn ()

Ayar araligi
Fabrika ayari: [Hayir] n o

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,00 - 99,99 sn veya 0,0 - 999,9 sn veya 0 - 6.000 arasinda olabilir +n r

[Cekvalf Yavs.] JEL V

Cek valfi kapanirken yavaslatma (diz).

Ayar ()

Aciklama

[Hayir] 7 o...6.000 sn ()

Ayar araligi
Fabrika ayari: [Hayir] n o

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,00 - 99,99 sn veya 0,0 - 999,9 sn veya 0 - 6.000 arasinda olabilir +n r
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[Cekvalf hizi kontrl. 1] LV L 5%
Ulasilana kadar ¢ek valfi rampasinin kullanildigi hiz seviyesi.

Bu parametreye [Cekvalf Yavs.] 4 E [ V, 0 olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...[Valf hizikontr. 2] LV H S Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[Cekvalf hizi kontrl. 2] L V H 5 %
Ulasildiktan sonra gek valfi rampasinin kullanildigi hiz seviyesi.
Bu parametreye [Gekvalf Yavs.] 4 E L V, O olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

[Cekvalf HIZI1] LV L 5..H5F Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 Hz

[Ref Frek Sablonu] £ 5 F
Duslk hiz yonetimi (sablon).

Bu parametre hiz referansinin sadece analog girisler ve darbe girisinde nasil hesaba katilmasi gerektigini
tanimlamaktadir. PID kontroléri durumunda bu PID ¢ikis referansidir.

Sinirlar, [Diistik hiz] L 5 P ve [Yiksek hiz] H 5 P parametreleri tarafindan ayarlanir

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Standart] b5d
F
HSP
LSP -
-100% R
0% +100%
+ LSP
HSP
F Frekans
R Referans

Sifir referansta frekans = LSP
Fabrika ayari

[Sabit] bL5S

HSP

LSP |
-100% R

+100%

+ LSP

HSP

F Frekans
R Referans

Referans = 0'dan LSP'ye frekans = LSP
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Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Olii bant] bn5S .
HSP
LSP
-100% R
i 0 +100%
| +LSP
I
|
|
i
I
< | HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0'dan LSP'ye frekans = 0
[%0'da 6l bant] LRS5O

HSP

LSP |
-100% 0% R
| +100%
—+ LSP
HSP
F Frekans

R Referans

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0 harig [Standart]
b 5 d ile aynidir: Sinyal, 0'dan biylk olan [Min ndegeri]'nden dusuktir
(6rnek: 2-10 Vdc girisinde 1 Vdc) Sinyal, [Maks degerilnden buylk olan
[Min ndeg@erilnden buyktir (6rnek: 10-0 Vdc giriste 11 Vdc).

Giris aralig "¢ift yonlu" olarak konfiglire edilmisse ¢alisma, [Standart] &£ 5 d

ile ayni kalir.
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Alt bolim 8.16

[Pompa fonksiyonlari] - [Boru dolumu]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Boru doldurma] F F : - Menusu 362
[Boru doldurma] P F , - Menusi 365
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Tdm ayarlar CSt-

[Boru doldurma] F F : - MenUsu

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Boru doldurma]

Bu Meniye [Uygulama Segimi] A F P £, [Pompa Seviye Kontrl] L E V E L veya [Jenerik Fan Kontroli]
F A n olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Boru doldurma fonksiyonu, sistem ¢ok ¢abuk doldugu zaman borularda su gekici etkisinin olusmasinin
o6nlenmesine yardim eder.

Fonksiyon, PID fonksiyonu tarafindan basingla kontrol edilen yatay boru uygulamalarini kapsar.

Boru doldurma fonksiyonu, her zaman dijital bir girisle (ya da 1/O profilindeki bir kontrol bitiyle) aktif hale
getirilebilir ya da kosullanabilir.

Otomatik modda ilk baslat komutunda sistem boru doldurma moduna girer.

Sonraki baslat komutlarinda, sistem basinci geri beslemesi [Boru Didrma Basinci] F F H F degerinden
daha dusukse tahrik boru doldurma moduna girecektir.

Tahrik her uyandiginda, [Uynma. boru didrma] P F W u, [Evet] Y E 5 olarak ayarlanmissa tahrik, boru
doldurma moduna girer.

Asagidaki durumlar olusana kadar sistem [Boru Doldurma Hizi] P F H 5 hizinda yatay boru doldurma

konumunda kalir:

e basing geri beslemesi [Boru Dldrma Basinci] P F H P parametresinden daha yiksek olursa ya da

e sistem, [Boru Doldrma Siiresi] P F H E zamanindan daha uzun sire boru doldurma konumunda
kaldiysa.

Bu kosullardan birinin yerine gelmesi halinde, sistem otomatik basing diizenleme moduna girer.
NOT: [Boru Doldrma Siiresi] F F H E, 0 olarak ayarlanmissa sistem asla Boru doldurma moduna girmez.

Bu fonksiyonu ayarlamak igcin hem [Boru Doldurma Hizi] F F H5 hem de [Boru Doldrma Siiresi] P F H E
parametrelerinin bos sistemin doldurulmasi icin maksimum sivi miktarina gére ayarlanmasi tavsiye edilir.
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APPS

FrH 4

PFHS

FILL Auto

A

A

PFHt

Set point |
ramp

rFr

PFHS

Applied pressure
setpoint 4

Selected setpoint

PFHP

Pressure
feedback 4

PFHP

Yy

[} |

Run command
Lot |
<

[Aktivasyon Modu] P F I1

Boru Doldurma Aktivasyon Modu.

IPrime!

delay

-y

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Boru doldurma devre disi
Fabrika ayari

[Geri besleme] F&K PID Geri beslemede BoruDolum
Bu parametreye [Kontrol tipi] £ o L E, [Basing Kontrolli] P - E 5 5 olarak
ayarlanirsa ve [PID geri besleme] P , F, [Yapilandirimadi] n o olarak
ayarlanmazsa erisilebilir.

[Cikis Basinci] P52 Cikis Basincinda BoruDolum
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[Cikis Basinci Atamasi] F 5 2 A X
Cikis basinci sensoru atamasi.

Bu parametreye [Aktivasyon Modu] P F 11, [Cikis Basinci] P 5 2 olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[Al1]...[AI3] A 1A 3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensor konfigirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimuine basvurun.
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[Boru doldurma] F F : - Menlsu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa fonksiyonlari] =» [Boru doldurma]

[Aktivasyon Kaynagi] P F E c *
Boru doldurma aktivasyon kaynagi.

Bu parametreye [Aktivasyon Modu] F F 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO00..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] L d I I.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C101..C 110 |[WOprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C I11.LC I 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] ceoil..ce2 10 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modull olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulli olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[G/Cprofilli /o konfiglirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5/ 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Dastik L IL.LBL Dustk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

seviye)]...[DI6

(Disiik seviye)]

[Uynma. boru didrma] P F W u %

Uyanma halinde boru doldurma déngusu.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P - olarak ayarlanmissa.
e [Aktivasyon Modu] P F 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Uyanma halinde boru doldurma dénglisi yok

[Evet] JES Uyanma halinde bir boru doldurma déngusu ¢alisiyor
Fabrika ayar

[Boru Doldurma Hizi] PF H5 %

Boru doldurma hizi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Aktivasyon Modu] P F 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa ve
e [Aktivasyon Kaynagi] P F E c, [Atanmadi] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 25,0 Hz
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[Boru Didrma Basinci] P F H P %

Boru doldurma basinci seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Aktivasyon Modu] P F 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa ve
o [Aktivasyon Kaynagi] P F E -, [Atanmadi] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

0...32.767

[Bas. sensor birimi] 5 u P r'ye gére ayar araligi.

Fabrika ayari: 0

[Boru Doldrma Stiresi] P F H £ X

Boru doldurma silresi.
Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

o [Aktivasyon Modu] P F 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa ve
e [Aktivasyon Kaynagi] P F E c, [Atanmadi] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

0...32.767 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 sn
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Alt bolim 8.17

[Pompa Fonksiyonlari] - [Strtiinme kaybi kompanzasyonu]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Strtnm. Kaybi komp.] F L L - Menusu 368
[Stirtnm. Kaybi komp.] F L L - Menusu 369
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[Strtnm. Kaybi komp.] F L L - Menisu

Erigim

Bu Men(i Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Strtnm. Kaybi komp.]

Bu menlye, su sekilde erisilebilir:
e [Kontrol tipi] £ o L E, [Basing] P - E 5 5 olarak ayarlanmissa ve
e [PID geri besleme] P . F, [Konfiglre edilmemis] ~ o olarak ayarlanmamissa.

Bu fonksiyon, sistem akisini izler ve uygulamanin yik kayiplarinin bir tahminini gériintdler.

Bu fonksiyon, basing ayar noktasini degistirerek bu yik kayiplarini telafi edebilir. Akis talebi ne olursa
olsun kullanim noktasinda sabit bir basincin muhafaza edilmesine yardimci olur.

Bu izleme fonksiyonu, sadece pompa seviyesinde degil, ayni zamanda istasyon seviyesindedir.

Bu fonksiyon, sistemin akisinin izlenmesi igin bir akis sensoru gerektirir.

Kayiplarin dinamik tahmini, uygulama tarafindan olgiilen degerlere baghdir:
e Pompalama noktasiyla kullanim noktasi arasinda akis olmadan élgulen [Statik Kompanzasyon]
F L H O statik kayiplari.

e Sistemin nominal akisinda dlgllen ve bir uygulamanin ¢alisma noktasi temel alinan ([Nokta 1'deki Akis]

F L 9 | akisi; [Nokta 1'de Kompanzasyon] F L H | dusi yuksekligi) dinamik kayiplar.

Fonksiyon kompanzasyon moduna ayarlanmissa basing ayar noktasi tahmini basing dusuislne goére

degistirilir.

NOT: Dusuk akis galisma noktasinda dinamik ylk kayiplari nominal galisma noktasindan daha disuk

oldugunda, bu fonksiyon basing ayar noktasini dusirir ve bdylece elektrik gliciinden tasarruf edilmesini

saglar.

[Mod Segimi] FL L X

Mod secimi.
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Devre disi] no Devre disi
Fabrika ayari
[Ekran] Man Sadece izleme: basing dislisi kompanzasyon igin kullaniimaz
[Kompanzasyon] | L o 1P Kompanzasyon: basing disusu, basing ayar noktasinin

dizeltilmesi icin kullanilir

[Kurul. Akis Atamasi.] F5 IA

Kurulum akis sensérl atamasi.

Bu parametreye [Mod Se¢imi] F L L 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[A]...[AI3] A, I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .6 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atama]...[Di6

Darbe Girigi

Atama]

[Tahm. Pompa SLPF Sensorsiiz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem S5LSF Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu segim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] /7P 5 A [Goklu Tahrik]

n V' 5 d ya da [Goklu Master]'e ayarlanmissa mimkindir AV 54 r

NOT: Bu segimi kullanmak igin sistemin tim pompa karakteristikleri
yapilandiriimahdir.

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.
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[Sirtnm. Kaybi komp.] F L L - Menisu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Strtnm. Kaybi komp.]

Bu Meni{ Hakkinda

Asagidaki parametrelere [Mod Segimi] F L [ 11, [Inaktif] » o olarak ayarlanmamissa ve [Kur. Akig

Atamasi.] F 5 | A [Yapilandinimadi] » o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Statik Kompanzasyon] F L HO X

Statik kompanzasyon.

Ayar () Aciklama
0...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Nokta 1'deki Akis] FL 9 1%
Nokta 1'deki akis.

Ayar () Agiklama
0...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Nokta 1'de kompanzasyon] F L H 1%

Nokta 1'deki kompanzasyon.

Ayar () Agiklama
0...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0
[Alfa] FL dAX
Alfa.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agciklama
0,0...2,0 Ayar arahigi
Fabrika ayar: 2,0

[Delta Basinci] FL Fd X

Sdrtinme kaybi delta basinci.

Ayar () Aciklama
-32.768...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Alt bolim 8.18

[Pompa Fonksiyonlari] - [Jokey pompasi]

[Jokey pompasi] JK P - Menisu

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Jokey pompasi]

Bu mendlye su sekilde erisilebilir:

e [Kontrol tipi] £ o L £, [BASING] P - E 5 5 olarak ayarlanmissa ve
e [PID geri besleme] P : F atanmissa ve

e [Uyku Algilama Modu] 5L F 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Bu fonksiyon bir jokey pompasinin ydnetilmesini saglar.

Jokey pompasi asagidakilerden biri olabilir:

e Dijital bir ¢ikis tarafindan kontrol edilen, de@isken hiz pompasina paralel baglanan dogrudan hat
Uzerindeki bir pompa veya

e Sabit hizda kullanilan degisken hiz pompasi.

Jokey pompasi, iki basing ayar noktasi arasinda agik/kapali kontroliinde galisir.

Jokey pompasi, servis basincini muhafaza etmek igin uyku déneminde kullanihr.

Enerji verimliligi agisindan bakildiginda, degisken hiz pompasini sirekli olarak disik hizda galistirmak
yerine bir sabit hiz pompasini ¢alistirmak ve durdurmak daha iyidir.

Oto. Slp Slp

|
APPS = >l > > >l

Oto.

Basing geri beslemesi A

JPSP
JPrP

WuPF

Jokey pompasi
komut durumu A

i

Uyku modundayken basing geri beslemesi hala izlenmektedir:

e Basing geri beslemesi, [Baslatma gecikmesi] J P - d sliresinden daha uzun bir zaman boyunca
[Minimum Basing¢] J P ~ P jokey baslangi¢ basincinin altina diiserse jokey pompasi baslatilir;

e Basing geri beslemesi, [Maksimum Basing] J F 5 P jokey durdurma basincinin tzerindeyse jokey
pompasi durdurulur

Jokey pompasi durduruldugu zaman, basing geri beslemesi hala izlenmektedir:

e Basing geri beslemesi, [Uyanma Gecikmesi] 4 P\W 4 uyanma gecikmesinden daha uzun bir zaman
boyunca [Maksimum Basing] J F 5 P jokey baslatma basincinin altinda kalirsa bu talebin jokey
pompasinin tek basina karsilayabileceginden daha bulytik oldugu anlamina gelir. Sistem uyanir ve uyku
modundan ¢ikar.

e Basing geri beslemesi, [Uyanma ProsesiSviye] W » P F uyanma basincinin altina diserse sistem
uyanir ve uyku modundan ¢ikar.
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[Jokey Segimi] JF

Jokey pompasini segin.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[R2]...[R3] r2..rd Role gikisi R2...R3
[R4]...[R6] r4.r6 VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modill takilmissa réle gikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | l..do |12 |VW3A3203 G/G uzatma modulii takiimissa dijital ¢ikis DQ11...DQ12
Cikisi]...[DQ12
Dijital Cikisi]
[VSP] V5F Tahrik tarafindan kontrol edilen degisken hiz pompasi
[R61]...[R66] rB Il..rBE Role R61 ...R66
NOT: Bu secime Dolap G/C'l olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erigilebilir

[Minimum Basing] J P - P X
Jokey pompasini baslatmak i¢in basing esigi.

Bu parametreye [Jokey Secimi] J P, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agciklama
0...[Maksimum Basing] J/F 5P Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Baslatma Gecikmesi] J P~ d %
Jokey pompasinin baslatilmasinda gecikme.

Bu parametreye [Jokey Segimi] J P, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Maksimum Basing] JF5F *
Jokey pompasini durdurmak igin basing esigi.

Bu parametreye [Jokey Secimi] J P, [Hayir] »n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agciklama

[Minimum Basing] /P r P...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Uyanma Gecikmesi] JPW d X
Basing geri beslemesi diisiik oldugu zaman sistemin uyandiriimasinda gecikme.
Bu parametreye [Jokey Secimi] J P, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
[Hayir] n0...3.600 s Ayar araligi
Fabrika ayari: n o

[Referans Hizi] JF ~ 5%
Jokey pompasi olarak [VSP] V 5 Psegildigi zaman pompa hizi.
Bu parametreye [Jokey Secimi] J P, [VSP] V 5 P olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Avyar () Aciklama

[Disik Hiz) L 5 P...[Yiksek Hiz] H5 P | Ayar araligi
Fabrika ayari: [Maksimum Basing] JF 5 P
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Alt bolim 8.19

[Pompa Fonksiyonlari] - [Bslnge pompsi kntrl]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Hazirlama pompsi kntrl] P P L - Mendisi 373
[Hazirlama pompsi kntrl] P P L - Mendisi 375
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[Hazirlama pompsi kntrl] F F L - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Hazirlama pompsi kntrl]

Bu Menti Hakkinda
Bu fonksiyon, bir hazirlama pompasini yonetir.

Hazirlama pompasi, dijital bir ¢ikis tarafindan kontrol edilen degisken hizlara sahip ana pompanin girisinde
yer alir.

Hazirlama pompasi, ana pompaya giden giris basincini korumak igin kullanilir.

Bu islem, ana pompa ¢alismadan énce hazirlama pompasinin galistiriimasiyla gercgeklestirilir. Ancak kuru
Calisma izleme fonksiyonunun aktif hale getirilmesi tavsiye edilir.

Ana pompa aktif oldugu suirece hazirlama pompalari pompalamaya devam eder.

Hazirlama Oto.

Y

Uygulama
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|
calistir komutu |
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Hazirlama pompasi
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Hazirlama pompasi fonksiyonu aktif hale getirildiyse ve ana pompanin ¢alistiriimasi i¢in kosullar mevcutsa
hazirlama pompasi derhal ¢alistirilirken ana pompa, asagidaki hazirlama kosullarindan birisi
gerceklestirildiginde galistirilir:
e [Hazirlama Siiresi] P P 5 d gecikmesinden sonra
e [Hazirlama Anahtari Atamasi] F F\W A 6gesine atanan dijital giris, [Hazirlama Durumu Gecikmesi]
P P F d sUresinden uzun sire aktif oldugunda.
e [Giris Basinci Atamasi] P 5 [ A ile atanan analog giris, [Hazirlama Durumu Gecikmesi] P P F d
sliresinden uzun siire [Hazirlama Giris Seviyesi] P P : L lzerinde oldugunda.

Hazirlama pompasi aktifse yavaslama asamasinin sonunda ana pompa durduruldugu zaman durdurulur.
Sistem uyku moduna gectigi zaman hazirlama pompasi da devre disi kalir.

Sistem uyandiginda hazirlama pompasi derhal aktif hale gegcerken ana pompa, hazirlama kosullarindan
birisi gerceklestiginde ¢alistirilir.

[Hzrlm Pompa Atamasi] FPFa A

Hazirlama pompasini segin.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari

[R2]...[R3] rcé..rd Réle ¢ikisi R2...R3
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Ayar Kod / Deger Agciklama
[R4]...[R6] r4.rb VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modulll takiimissa réle cikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | I..da 12 |VW3A3203 G/ uzatma moduli takiimissa dijital gikis DQ11...DQ12
Cikisi]...[DQ12
Dijital Cikisi]
[R61]...[R66] r6l..rB6 Roéle R61 ...R66
NOT: Bu segime Dolap G/G'i olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir

[Hazirlama Anahtari Atamasi] P P\W A *

[Hazirlama Giris Seviyesi] PP L X

Hazirlama kosulu: harici anahtar atamasi.

Bu parametreye [Hazirlama Pompasi Atamasi] P P o A, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l..L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16
[DI1 (Diistik L IL.LBL Dusuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6
seviye)]...[DI6
(Disiik seviye)]

Hazirlama kosulu: giris basinci algilama seviyesi.

Bu parametreye [Hazirlama Pompasi Atamasi] P P o A, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar

Kod / Deger

Agciklama

[Hayir]

a

Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

-3276,7...3276,7

[Sist.Birmleri birle] 5 » L - menusiinde yapilan konfiglirasyona gore ayar
arahgi

[Grs Basing Atamasi] P5 1A X

Giris basinci sens6ru atamasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [Hazirlama Pompasi Atamasi] P P o A, [Hayir] n oolarak ayarlanmazsa.
e [Hazirlama Girig Seviye] P P . L, [Hayir] O olarak ayarlanmazsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[A]...[AI3] A, 1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A/4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A +V [...A «V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.
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[Hazirlama pompsi kntrl] P F L - Menusu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] =» [Hazirlama pompsi kntrl]

[Hazirlama Durumu Gecikmesi] P P F d *
Hazirlama durumu gecikmesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Hazirlama Pompasi Atamasi] P P o A, [Hayir] n oolarak ayarlanmazsa.
e [Hazirlama Anahtar Atamasi] P PW A, [Hayir] n oolarak ayarlanmazsa.
e [Hazirlama Girig Seviye] P P . L, [Hayir] O olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Agciklama
0...60 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Hazirlama Siiresi] PP 5 d %
Ana pompa galistirilmadan énceki gecikme.

Bu parametreye [Hazirlama Pompasi Atamasi] F F o A, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agciklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 30 sn
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Alt bolim 8.20

[Pompa Fonksiyonlari] - [Akis sinirlandirma]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Akis siniflamasi] F L 1 - MenUsU 377
[Akis sinirlamasi] F L 1 - MenUsi 379
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[Akis sinirlamasi] F L 11 - MenUsu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] = [Akis sinirlamasi]

Bu fonksiyon, sistemin akisini konfigiire edilen bir degerle sinirlandirabilmenizi saglar (yerel gereklilikler,
diizenleme ya da suyun kullanilabilirligine gore).

Bu izleme fonksiyonu, sadece pompa seviyesinde degil, ayni zamanda istasyon seviyesindedir.

Bu fonksiyon, sistemin akisinin izlenmesi igin bir akis sensori gerektirir.

Akis geri besleme

CHE fm—m e e — e !
CHt-FL histerez — ——— /+ ————jo————— — —=— — — |l—— === ———
FLHE F—=A—d == ——— - ==

i

FrH ===
I_Fl—

L5P === mdmmm = — = ——-L

| L L | L

tr

Akis geri beslemesi, [Akis Sin Es@ Aktif] L H £ yuksek akisindan daha ylksek oldugu zaman pompa, hiz
ayar noktasini [Akis sinr. Yvg] d F L yavaslama rampasina gore dusurdr.

Akis geri beslemesi, sabit bir gecikme degeri tarafindan disurilen [Akis Sin Esg Aktif] L H £ yUksek
akistan daha distkse referans frekans dustiiglinde pompa hizi korunur ya da disuralir.

Akis geri beslemesi, [Akis Snr Esg DDisI] - L H £ dusik akisindan daha distkse akis sinirlama durur ve
pompa hizi, sistem referans frekansini izler.

NOT: Bu fonksiyon, motor hizini [Disiik Hiz] L 5 P degerinin altina dislirmez.

[Akis sinilama Modu] F L 17

Akis sinirlama modu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[EVET] YES Evet

[Kurul. Akis Atamasl.] F 5 A%

Kurulum akis senséru atamasi.

Bu parametreye [Akis sinifandirma Modu] F L 7, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfiglire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.I1.A.,3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensdrlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine bagvurun.
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Ayar Kod / Deger

[Al Sanal 1]...[Al AV I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .6 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama]...[Di6

Darbe Girigi

Atama]

[Tahm. Pompa SLFPF Sensorsliz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem S5LSF Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu secim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] 7P 5 A [Coklu Tahrik]

n V' 5 d ya da [Coklu Master]'e ayarlanmissa mumkindir nV 5d r

NOT: Bu segimi kullanmak igin sistemin tim pompa karakteristikleri
yapilandiriimahdir.

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bolimiine basvurun.
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[Akis sinirlamasi] F L 11 - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa Fonksiyonlari] = [Akis sinirlamasi]

[Akis Sin Esg Aktif] L H £ X

Akis sinirlandirma fonksiyonu esik aktivasyonu.

Ayar () Agiklama

Uygulama musteri birimindeki deger [Sist.Birmleri birle] 5 L - menisinde yapilan konfiglirasyona gore ayar
arahgu.
Fabrika ayar: 0,0

[Akis Sin Esg Devredisi] - L HE *

Akis sinirlandirma fonksiyonu esik deaktivasyonu.

Ayar () Agiklama

Uygulama musteri birimindeki deger [Sist.Birmleri birle] 5 = L - menisiinde yapilan konfiglirasyona gore ayar
arahgr.
Fabrika ayar: 0,0

[Akis Sinir Yvs.] JF L *

Akis sinirlandirma fonksiyonu yavaslama suresi (F - 5 ve 0 arasinda).

Ayar () Agiklama

0,01...99,99 sn (1) Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,0 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gore 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1,0 - 6.000,0 arasinda olabilir +~ ~
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Alt boélim 8.21

[Pompa izleme] - [Pompa Déngiisii izleme]

[PompaDéngii.izleme] L 5 P - Meniisii

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [PompaDéngii.izleme]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyonun amaci, sistemin istenmeyen bir sekilde eskimesini 6nlemek ve herhangi bir anormal
calismayi algilamak igin konfigiire edilen bir zaman penceresi esnasinda baslangi¢ siralarinin sayisini
izlemektir.

Dahili bir sayag, pompa baslatma siralarinin sayisini sayar. Bir pompa her ¢alistirildiinda sayag yukselir.
Bir baslangica denk gelen her zaman penceresiyle azalir.

Sayag, [PomDngMaksBaslatma] P L P ~ izin verilen maksimum sayiya ulasirsa bir uyari [Pmpa Dénguisii
uyrisi] P L P A tetiklenir.

Algilanan uyari aktifken bir baslat komutu gergeklesirse bir hata [PompaDéngiisii Baglama Hatasi]
P L P F tetiklenir. Uygulama, tanimlanan davranisi [PomDnguHatasiYaniti] P L P & izler.

Algilanan hata silinirse sayag izin verilen baslat komutlarinin maksimum sayisinin altina duser dismez
pompanin yeniden calistirilmasina izin verilir.

Fonksiyon, pompa baslat komutlarinin sayildigi kayan bir zaman penceresine baghdir.

Calistir komutu

sayaci A
PCPN|-——————————————— 4 e~
PCPN- [m——mmm e e e e e e m = N — = = D e o= -—-
o g |
| Izin verilen yen. izin verilen yen. |
| | baslatmadan baslatmadan : :
| : onceki gecikme 6n|cel§i gecikme | |
. [ I |
| I
RN SR N
” T T I I B ] 1 .
PCPt N : Lo : : | | Lo
Calistirma : : : : | : : . : { L J
komutu [ T T O A T bl I
| [
1 | |
| |
° I 'i ¥ s
|
Uyari : [ : )l [
tetiklendi I (. o [
| [ )| Il
T
I ' -
. I : | t
ata | | ;o
tetiklendi | | !
(. )|

] ]

[Pompa Dngiisii IzZleme] P L F 11, [Mod 1] n o r 11 olarak ayarlanmissa fonksiyon, gli¢ kapanma zamani
yonetimi olmadan aktif hale gelir.

t

[Pompa Dngiisii izleme] P L P 1, [Mod 2] r £ [ olarak ayarlanmissa fonksiyon, giic kapanma zamani
yonetimiyle aktif hale gelir. Bu, tahrigin gliciine baglanmis Grafik Ekran Terminali ya da Ethernet (izerinden
konfigiire edilen bir Zaman sunucusu gibi bir zamanh saat kaynagi gerektirir.

NOT: Sira igerisindeki baslat komutlarinin gecerli sayisi ne olursa olsun, Sikistirma Onleme sirasi bir
baslat komutu sayilir.
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[Pompa Dngiisii IzZleme] PC P 1T

Pompa déngusu izleme modu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Doénglisel izleme devre disi
Fabrika ayari
[Mod 1] narll Glg¢ kapanma zamani ydnetimi olmadan dongu izleme
[Mod 2] rkel

Glg¢ kapanma zamani yénetimiyle dongu izleme

[PomDngMaksBaslatma] P L P *
Agcilacak maksimum olay sayisi.

Bu parametreye [PompaDéngii izleme] P L P 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
1...99 Ayar araligi
Fabrika ayari: 6

[PompDng Zmn Crgvesi] PL P E *
Pencere zamani.

Bu parametreye P L P I1, [Devredisi] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0...3.600 min Ayar araligi
Fabrika ayari: 60 dk

[PomDngiiHatasiYanit]] PL P & *

Algilanan bir hataya pompa déngusu izleme tepkisi.

Bu parametreye P L P I1, [Devredisi] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durma] HES Serbest durma

[STT'ye gére] SEE

[Durus tiirl]] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Cekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldiriimadigi stirece korunur (1)
[Rampa durusu] rMnFr Rampa durusu

Fabrika ayari

1 Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya lojik ¢ikis atanmasi

tavsiye edilir.

[Geri Cekilme Hizi] L F F X
Geri gekilme hizi.

Bu parametreye P L P I1, [Devredisi] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Alt bolim 8.22

[Pompa izleme] - [Sikisiklik dnleyici]

[Sikis.Onlem.izleme] J A 11 - Meniisii

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] = [Sikis.Onlem.izleme]

Atik su uygulamalarinda, ttkanmaya neden olan maddeler sistemin verimliligini disirir ve pompa servis
omrind kisaltabilir.

Ayrica yik tarafi konumunda tikanmis bir pervane, boru ya da valfin temizlenmesine yardim edebilir.

Sikisma Onleme fonksiyonu, manuel ve/veya otomatik olarak ileri ve geri pompa déniis déngiilerinin
gerceklestiriimesini saglar.

ileri ve geri konumda frekans referansi, hizlanma ve yavaslama, belirlenen parametreler tarafindan

ayarlanabilir. Fonksiyonu uygulamanin ézelliklerine uygun olarak ayarlayabilmenizi saglar. Fonksiyonu
ayarlarken pompa veri sayfasina bakin.

NOT: Sikisma Onleme konfigiirasyonu; [PID hizlanma siiresi] AL [ P ya da [Basta Hizl. Rampasi]
AL L 5 gibi diger konfiglirasyonlar: gegersiz kilar.

BILDIRIM

POMPADA HASAR

Bu islev ileri ve geri islemleri kullanir. Bu islevi ayarlamadan énce pompa ile tesisatin ters ¢alisma ile
uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.
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Sikisma Onleme Dénguisii

Sikisma Onleme fonksiyonu, asagidakiler tarafindan tetiklenebilir:
o Dijital bir girise atanabilen harici bir tetikleyici (ya da GG profilinde kontrol komut biti) tarafindan.
e Otomatik olarak:

O Her baslat komutunda otomatik bir tetikleyici gerceklesebilir ya da

O Otomatik tetikleyiciler, dnceden tanimlanmis bir siire icerisinde gergeklesebilir ya da

O Otomatik tetikleyiciler, motor torku esigi izlemeye gére gergeklesebilir.

, R
Fr e 1 doéngl V:
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Bir S|k|§ma Onleme dénglisii a$aglda_l_(ilerden olusur: ) .

e [SIkOnl liri HzInma] 4 AL L, [Sik. Only lIri Srsi] 4 F d £, [Sik. Only lIri Hizi] 4 F d 5, [SIKOnI liri
Yvslama] Jd E L 63elerine gore 1 ileri eylem,

o [SikOnl Durdrma Srsi] JZ 5 £ sirasinda 1 durma eylemi,

o [SkstrmOnlyciGriHizinm] JA L -, [SikisOnimGeriSiiresi] J~ 4 E, [Sik On Geri Hizi] 4~ V 5, [SIkOnl
Geri Yvslama] J d E ~ 6gelerine gore 1 geri eylem,

o [SikOnl Durdrma Srsi] JZ 5 E sirasinda 1 durma eylemi,

Bir S__|k|$ma Onleme sirasi, birbirini izleyen cesitli Sikisma Onleme déngiilerine denktir:
[SikOnlycDoéngiSayisi] Jn b L

NOT: Harici bir tetikleyici durumunda, eger komut Sikisma Onleme sirasinin sonu gelmeden kaldirilirsa,
Sikisma Onleme sirasi sonuna kadar devam eder. Tetikleyiciye ek olarak, bitiin Sikisma Onleme sirasi
boyunca bir baslat komutu gereklidir.

Sikisma Onleme Sayimi

Sikisma Onleme fonksiyonu, konfigiire edilen bir zaman penceresi boyunca [Sik Onlyci Araligi] J A M E

siralarin sayisini izler. Sistemin zamansiz sekilde eskimesinin ve anormal galismasinin algilanmasina
yardim eder. Ornegin, bir motor torku esiginde otomatik bir tetiklemeyle gerceklesir.

Dahili bir sayag, siralarin sayisini sayar. Bir sira her baslatildiginda sayag¢ yikselir. Bir baslangica denk
gelen her zaman penceresi igin azalir.

Sayag, izin verilen maksimum sayiya ulasirsa, [Skstr Onlyc MaksSek] J A 11 n, [Sikis.Onlem.Uyarisi]
JAMA uyansi ve [Siksklk Onlm Hatasi] J A 1 F hatas tetiklenir. Uygulama, tanimlanan
[SkstrmOnlyciHtaYnti] J A 16 davranisi izler.

[SikOnl Hrci Tetikly] JE E L

Salter girisi segimi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CLd00...C 4 10 |[G/G profili] : o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] L d I I.LCd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C101..C 110 |[WOprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C I 1.LC 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital

giris CMD1.11...CMD1.15
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[C201]...[C210] CZ01..C2 10 |[l/O profili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.L2 IS5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £ 30 1..C 310 |[[I/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501.C5 10 |[G/C profil]li o konfigirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] LS5 11..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Distik L IL..LEL Dustuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

seviye)]...[DI6

(Dustik seviye)]

[Oto. Sik. Onl. tetikleyici] JAE L

Sikisma Onleme tetikleme modu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Devre disi

[Baslat] SEArE Her baslat komutunda otomatik bir tetikleyici gergeklesir

[Zaman] £ ME Otomatik tetikleyiciler, dnceden tanimlanmis bir sire igerisinde gergeklesir
[Tork] EorquE Otomatik tetikleyiciler, motor torku esigi izlemeye goére gergeklesebilir.

[Sik On Tetik. Siiresi] J£ L E X

Pompa c¢alismaz durumdayken bir Sikisma Onleme isleminin tetiklenmesinden énceki devre disi zaman.

Bu parametreye, [SksOnlOtoTetkleyici] J A £ L, [Zaman] £ . /1E olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0...9.999 sa

Ayar araligi
Fabrika ayari: 24 sa

[Sikis. Onlem. Torku] J£ L L X
Tetiklenecek tork seviyesi.

Bu parametreye, [SksOnlOtoTetkleyici] JA L L, [Tork] £ o - 9 u E olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

%10...150

Ayar araligi
Fabrika ayari: %110

[SikisOnimBaslaGecik] J £ [ d X
Asiri tork algilandiginda tetikleme gecikmesi.

Bu parametreye, [SksOnlOtoTetkleyici] JA L L, [Tork] £ o r 9 u E olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0...3.600 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 sn
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[SkstrmOnlycillrtHiz] JAL L X

ileri yonde Sikisma Onleme hizlanmasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [SikOnl Hrci Tetikly] J £ £ [, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlOtoTetkleyici] J A £ L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

Varsayilan olarak nr =0,1ile:
0,00...300,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3 sn

0,00...3000,00 sn

rnr =0,01ise: Ayar araligi
0,00...30,00 sn
rnr =1ise: Ayar araligi

[SikOnl iiri Yvslama] JdE L X

ileri yonde Sikisma Onleme yavaslamasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

o [SikOnl Hrci Tetikly] J £ £ [, [Hayir] ~ o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] 4 A £ L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

Varsayilan olarak nr =0,1ile:
0,00...300,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3 sn

0,00...3000,00 sn

rnr =0,01ise: Ayar araligi
0,00...30,00 sn
rnr =1ise: Ayar araligi

[SkstrmOnlyciGriHiz] JAL - X

Geri yénde Sikisma Onleme hizlanmasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

o [SikOnl Hrci Tetikly] J £ £ [, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] J A £ L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aciklama

Varsayilan olarak 1nr =0,1ile:
0,00...300,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3 sn

0,00...3000,00 sn

rnr =0,01ise: Ayar araligi
0,00...30,00 sn
rnr =1ise: Ayar araligi

[SikOnl Geri Yvslama] JdE - X

Geri yénde Sikisma Onleme yavaslamasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

o [SikOnl Hrci Tetikly] J £ £ [, [Hayir] ~ o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] 4 A £ L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()

Aglklama

Varsayilan olarak 1~ ~ =0,1 ile:
0,00...300,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3 sn

rnr =0,01ise: Ayar araligi
0,00...30,00 sn
rnr =1ise: Ayar araligi

0,00...3000,00 sn
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[Sik. Only ilri Hizi] JF 45%
ileri yonde Sikisma Onleme hizi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [SikOnl Hrci Tetikly] J E £ L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] 4 AL L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Agiklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Sik. On Geri Hizi] Jr u 5%
Geri yénde Sikisma Onleme hizi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [SikOnl Hrci Tetikly] J E E L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlOtoTetkleyici] J A E L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Agiklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Sik. Only ilri Srsi] JF d £ X
ileri ydnde Sikisma Onleme zamani.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
e [SIkOnl Hrci Tetikly] 4 E £ L, [Hayir] » a olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlOtoTetkleyici] 4 A E L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Aciklama

0...300 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 1 sn

[SikisOnimGeriSiiresi] J - u £ X
Geri yénde Sikisma Onleme zamani.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
e [SIkOnl Hrci Tetikly] 4 E £ C, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] 4 AL L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Aciklama

0...300 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 1 sn

[SikOnl Durdrma Srsi] JZ 5 X
ileri ve geri yon arasinda Sikisma Onleme zamani.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [SikOnl Hrci Tetikly] J E £ L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] 4 AL L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Agiklama

0...300 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn
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[SikOnlycDéngtSayisi] Jn kL X
Sikisma Onleme déngii sayis.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [SikOnl Hrci Tetikly] J £ £ [, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlOtoTetkleyici] J A £ L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Agiklama
1...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: 10

[Skstr Onlyc MaksSek] J A M~ X

izin verilen birbirini izleyen maksimum Sikisma Onleme sirasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

o [SikOnl Hrci Tetikly] 2 £ £ L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlOtoTetkleyici] J A E L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Agiklama
1...99 Ayar araligi
Fabrika ayari: 2

[Sik Onlyci Araligi] JAME X

Birbirini izlemeyen iki sira arasindaki minimum Sikisma Onleme zamani.
Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

e [SIKOnI Hrci Tetikly] / E E [, [Hayir] ~ a olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlOtoTetkleyici] 4 A E L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar () Aciklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 60 sn

[SkstrmOnlyciHtaYnti] J A1k %

Algilanan bir hataya Sikisma Onleme fonksiyonu tepkisi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
e [SIkOnl Hrci Tetikly] 4 E £ L, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa veya
o [SksOnlIOtoTetkleyici] 4 A E L, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest durus

Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE [Durus tiir]] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen

bir hatanin olmadidi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma

komutu kaldirimadidi stirece korunur M
[Rampa durusu] rnpP Rampada durma
1

Bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gésterge i¢in bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi
tavsiye edilir.
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Alt bolim 8.23

[Pompa izleme] - [Kuru ¢alisma izl.]

[Kuru galisma izleme] 4 4 - - MenUsii

Erisim

[Tiim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Kuru ¢alisma izleme]

Kuru Galisma Durumu

Bu Meni Hakkinda

Pompa pervanesi siviya tam olarak batmadigi zaman kuru ¢alisma durumu gergeklesir. Uzun sire kuru
g¢alisma modunda galismak, pompa pervanesinin erken asinmasina neden olabilir.

Kuru ¢alisma, emme borusunda asiri hava oldugu zaman gergeklesir:
e Pompa artik kullaniimamaktadir ya da
o Emme hattindaki asiri hava sizintisi nedeniyle.

Bu da sicaklik yukselisi ve yetersiz yaglamaya bagli olarak yataklarin ve contanin kullanim émriinde ciddi
bir distuse neden olur.

Bu fonksiyon, pompanin kuru durumda ¢alismasini 6nler.

Kuru galisma fonksiyonu, asagidakileri kullanarak akisi izler:
e bir akis anahtari ya da
e bir akis tahmini igin 2 noktadan olusan bir set (hiz; gug).

Bir akis anahtari kullanirken, anahtar yiksek seviyeye geldiginde kuru ¢alisma durumu gerceklesir.

NOT: Disuk akis durumunda agik bir akis anahtari kullanilmasi ve disiik seviyede aktif bir dijital giris
(DIxL) kullanilmasi tavsiye edilir. Bu da akis anahtarinin telinin kirilmasi halinde pompayi durdurabilmenizi
sadlar.

Fonksiyon kurulumu esnasinda 6lgiimlerin akissiz ancak sistemde su varken gerceklestiriimesi gereklidir.

Akis tahmini kullanilirken, tahmini akis [Kuru Galisma Faktérii] d -~ 4 X akissiz gli¢ egrisinden daha
disukse kuru galisma durumu gerceklesir.

Akissiz glc egrisi, 2 noktali bir set tarafindan tanimlanir:

o Minimum hiz [Disiik Hiz] » F L 5; Minimum hizda gui¢ [Dustk Gig] nFL P

o Maksimum hiz [Yiiksek Hiz] » F H 5; Maksimum hizda gti¢ [Yiuksek Gli¢g] n F HP
Bu akissiz gui¢ egrisi, pompa disik akis izleme fonksiyonu tarafindan da kullanilr.

NOT: Akissiz gli¢ egrisinin tanimlamasi, motor kontrol tipinin ayarlanmasindan sonra yapilacaktir.

P

Pmax p------

N3] —

Dustk akis -
PLEX*NFLP | R s e ™ —_
NFLP |----—— Q& ——

DRYX*NFLP /4

Kuru galisma

0 NFLS NFHS IFr

Kuru ¢alisma durumlarinda bu fonksiyon:

e Kuru galisma durumu mevcutsa bir uyari [Tahrik Glsyr Uyarisi] d - 4 A tetikleyecektir.

e Kuru galisma durumu [KuruCls Hata Gekmsi] < - 4 d siresinden daha uzun bir zaman boyunca
mevcutsa bir hata [KuruCls Hata Gekmsi] d - 4 F tetikleyecektir. Hata tetiklendikten sonra, algilanan
hata giderilmis olsa bile, [Kuru Glsma YB. Gckm] d - Y ~ 'nin sonundan énce pompanin yeniden
calistirimasi mimkin degildir.

NOT: Tahrigin gliciiniin KAPALI olmasi halinde algilanan hata kaydedilmez.
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[Kuru Galisma Modu] 4 ~ 417

Kuru ¢alisma modu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Aktif degil
Fabrika ayari
[Anahtar] SWE Sensor anahtarinin kullaniimasi
[Giig] Pw - Sensdrsiiz tahminin kullaniimasi

[Anahtar Segimi] d - YW *

Kuru ¢alisma anahtari segimi.

Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 4 /7, [Anahtar] 5W E olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L/ 1..L 1B |VW3A3203 1/0O uzatma modili takilmissa dijital giris DI11...DI116
[DI1 (Dustik L IL.LBL Dustk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6
seviye)]...[DI6
(Disiik seviye)]
[DI11 (Disik L IIL...L IBL |VW3A3203 I/0 uzatma modull takiimissa diistik seviyede kullanilan dijital
seviye)]...[DI16 giris DI11...DI16
(Disik seviye)]

[Guig Tahmini Degeri] o P - W X

Motor mekanik gl¢ tahmini

Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 411, [Glg] PW ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
-327,67...327,67 kW Ayar araligi
Fabrika ayari: _

[Disiik Giig] n F L P X

Akissiz dusuk glgc.

Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 411, [Gl¢] PW ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,00...327,67 kW

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 kW

[Dusiik Hiz] » F L 5%

Akissiz disuk hiz.

Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 417, [Gl¢] PW r~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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[Yiiksek Giig] n F HP X
Akissiz yiksek gig.
Bu parametreye [Kuru Calisma Modu] d ~ 417, [Glg] PW r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0,00...327,67 kW Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 kW

[Yiksek Hiz] n F H5 X
Akissiz yuksek hiz.
Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 4 /1, [Gilig] FW r~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Kuru Galisma Fktorii] d - 4 X X
Kuru galisma faktord.
Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 4 /1, [Gilig] FW ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %70

[KuruGls Hata Gekmsi] d - 4d %
Kuru ¢alisma algilanan hata gecikmesi.

Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 471, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebi

lir.

Ayar () Agiklama

0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 sn

[Kuru Clsma YB. Gekm] d - 4~ X
Kuru ¢alismada algilanan hatayi yeniden baslatma.

Bu parametreye [Kuru Galisma Modu] d ~ 471, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebi

lir.

Ayar () Agiklama

10...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 60 sn
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Alt bolim 8.24

[Pompa izleme] - [Pompa diisk aks izl.]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Pompa diisk aks izl.] PL F - Meniisi 392
[Pompa diisk aks izl.] PL F - Meniisi 394
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Tdm ayarlar CSt-

[Pompa diisk aks izl.] PL F - Meniisi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Pompa diisk aks izl.]

Diislik akis pompasi alaninda galismanin temel sonucu, pompa sivi akisi tarafindan sogutuldugu igin
pompa sicakligindaki ylikselmedir.

Ek olarak, enerji verimliligi agisindan dusik akis alani iyi bir calisma alani degildir.

Akissiz ya da dustik akis durumuna asagidaki durumlar neden olabilir:
e Tahliye valfinin kapali oldugundan emin olun.
e Tahliye borusunda sorun (tikah borular...).

Bu fonksiyon, pompanin akissiz ya da disuk akisla ¢alismaktan zarar gérmesinin engellenmesine yardim
eder.

izleme, sensér kullanilarak ya da kullaniimadan ve sistemin tek ya da cok pompali olmasina bakilmaksizin
farklh yontemlerle gerceklestirilebilir.

HA |
/
/
/
/
Dusuk /
akis
alani /
/ Calisma
// aralig
™~ 7/
~N Ve
Kuru\/\ -
caisma\ __ __———""
—

oy

Bu fonksiyon, farkli ydontemlerle olasi akissiz ya da distik akish durumlarin algilanmasina yardim eder:

e Dogrudan diuslk akis durumuna isaret eden bir akis anahtarinin kullaniimasi: bu ydntem, sadece tek
pompali sistemlerde ya da akis anahtarinin korumali pompa lizerinde baglanmasi halinde kullanilabilir.
NOT: Dustlk akis durumunda agik bir akis anahtari kullaniimasi ve diisiik seviyede aktif bir dijital giris
(DIxL) kullaniimasi tavsiye edilir. Bu da akis anahtarinin telinin kirllmasi halinde pompayi
durdurabilmenizi saglar.

e Bir akis sensortinin kullaniimasi ve gercek akis degerinin verilen esik degerle karsilastiriimasi:
O Bu yontem, sadece tek pompali sistemlerde ya da akis sensoriiniin korumali pompa Uzerinde
baglanmis olmasi halinde kullanilabilir.

O Segilen girisle ilgili bitin veriler sensoére gore konfiglire edilecektir (TUr, minimum ve maksimum
sure¢ degeri, 6lgeklendirme...).
e Bir akis sensortinin kullaniimasi ve gercek akis degerinin "Dislk akis sistem egrisi" QN 6zelligiyle
karsilastiriimasi:
O Bu yontem, sadece tek pompali sistemlerde ya da akis sensoriiniin korumali pompa Uzerinde
baglanmis olmasi halinde kullanilabilir.

O Segilen girisle ilgili bitin veriler sensoére gore konfiglire edilecektir (TUr, minimum ve maksimum
slrec degeri, 6lgeklendirme...).

e Gug¢/Hiz tahmininin kullaniimasi ve pompa ¢alisma noktasinin "Akissiz" Gug 6zelligiyle karsilastiriimasi:
o Iki noktaya girilmesi [Hiz; Giig] gereklidir, ilk nokta Akissiz alanda (Diisiik hiz noktasi LSP), ikinci
nokta ise yiksek hiz alaninda (YUksek hiz noktasi HSP) olmalidir.

O Bu ydntem, diiz PQ egrisi durumunda tavsiye edilmez.

Baslatma islemi esnasinda izleme fonksiyonunun devre disi birakilmasi igin diisik akis izleme sadece
pompa calistirildiktan sonra [PompaDA Aktvsyn Gec] P L F A isleminden sonra aktif hale getirilir.

Dusuk akis durumu algilandiktan sonra, bir uyari [Disiik Akis Uyarisi] L F A verilir. Tahrik durdurulduktan
sonra uyari otomatik olarak silinir.
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Eger durum, konfiglire edilen gecikmeden [PompaDA Hata Gecikm] F L F d daha uzun siire devam
ederse algilanan hata belirtilir ve tahrik, konfiglre edilen [PompaDA Hata Yanit]] P L F b hata tepkisine
gbre tepki verir. izleme, yavaslama asamasinda dahi aktiftir. Biitiin yavaslama sirasindan daha biiyiik bir
gecikme ayarlanmasi tavsiye edilir.

Hata algilandiktan sonra, uyari sifirlansa bile [PompaDA YBsl Gecikm] P L F - esnasinda muhafaza
edilir.

NOT: tahrik kapatilip agilirsa gecikmesiz sekilde yeniden baslar (yeniden baslatma gecikmesi

kaydedilmez). Fonksiyon kurulumu esnasinda dlglimlerin akissiz ancak sistemde su varken
gerceklestiriimesi gerekir.

[PompaDA Izlemesi] P L F 11

Pompa disik akis izleme modu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Yapilandiriimamis

edilmemis] Fabrika ayari

[Anahtar] Sw Akis anahtarinin kullaniimasi

[Akis] g Dusik akis, sabit akis esigi kullanilarak algilanir
[Akis - Hiz] 9n Dustuk akis; akis ve hiz kullanilarak algilanir

[Akis Giicl Yok] nF Dustk akis; akissiz gui¢ 6zelligi kullanilarak algilanir

[PompaDA DG Atamasi] FL FW *
Pompa diisik akis ve akissiz anahtar segimi.

Bu parametreye [PompaDA Izlemesi] P L F 11, [Anahtar] 5W olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] LI 1..L 1B |VW3A3203 I/O uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[Pompa Akis Atamasi.] F 52 A *
Pompa akis sensori atamasi.

Bu parametreye, [PompaDA Izlemesi] P L F 11, [Akis] 9 veya [Akis - HiZ] 9 n olarak ayarlanmissa

erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[Al1]...[AIS] A.Il.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiilu takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.F b Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama]...[Di6

Darbe Girisi

Atama]

[Tahm. Pompa SLPF Sensorsiiz tahmini akis

Akisi]

NOT: Sensor konfigirasyonu igin [Sensdrlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.
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[Pompa diisk aks izl.] P L F - Meniisii

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Pompa diisk aks izl.]

Bu Meni Hakkinda
Fonksiyon kurulumu esnasinda dlgiimlerin akissiz ya da dusuk akish ancak daima sistemde su varken
gergeklestiriimesi gerekir.

[PompaDA MinSeviyesi] F L F L *

Pompa disik akisi minimum akis seviyesi.

Bu parametreye [PompaDA Izlemesi] P L F 1, [Akig] 9 veya [Akis - HiZ] 9~ olarak ayarlanmissa

erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...32.767 [Akis orani birimi] 5 u F r'ye gore ayar araligi.
Fabrika ayari: 0

[Glic Tahmini Degeri] o P - W X

Motor mekanik gii¢c tahmini. [Dusiik Giig] » F L P ve [Yiiksek Gii¢] » F H P degerlerini ayarlamak igin
kullanilabilir.

Bu parametreye [PompaDA izlemesi] P L F 1, [Akis Giicii Yok] » F olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Aciklama
Tahrik degerlerine gore Ayar araligi
Fabrika ayar: _

[Dusiik Hiz] n FL 5%
Akissiz dusuk hiz.

Bu parametreye [PompaDA lzlemesi] P L F 1, [Akis Giicli Yok] ~ F olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Yuksek Hiz] n F H5 %
Akissiz yuksek hiz.

Bu parametreye [PompaDA lzlemesi] P L F 11, [Akis Giicli Yok] ~ F olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Dusiik Giig] n F L P X
Akissiz dusuk gug.

Bu parametreye [PompaDA lzlemesi] P L F 1, [Akis Giicli Yok] ~ F olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

394 EAV64318TR 05/2019




Tum ayarlar CSt-

[Yiksek Giig] n F HP X
Akissiz yiksek glg.

Bu parametreye [PompaDA izlemesi] P L F 11, [Akis Giicii Yok] n F olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0...32.767 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[PompaDA Giig Faktérii] PL F X X
Pompa diisuk akis glic faktord.

Bu parametreye [PompaDA lzlemesi] P L F 1, [Akis Giicli Yok] n F olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
%100...500 Ayar araligi
Fabrika ayari: %110

[PompaDA Aktvsyn Gec] FL F A *

Pompa calistirildiktan sonra pompa dusuk akis izleme aktivasyonu gecikmesi.
Bu parametreye [PompaDA Izleme] P L F 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 sn

[PompaDA Hata Gecikm] P L F d *
Pompa diisik akis algilanan hata gecikmesi.

Bu parametreye [PompaDA Izleme] P L F 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 sn

[PompaDA Hata Yaniti] PL F & *

Algilanan bir hataya pompa dusik akis izleme fonksiyonu tepkisi.

Bu parametreye [PompaDA Izleme] P L F 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest Durus] YES Serbest durus
Fabrika ayari

[STT'ye gére] SEE [Durus tirii] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldirilmadigi siirece korunur (M

[Rampa durusu] ~nP Rampada durma

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi

tavsiye edilir.
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[Geri Cekilme Hizi] L F F *

Geri ¢ekilme hizi.

Ayar Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[PompaDA YBsl Gecikm] F L F - X
Pompa dusuik akis yeniden baslatma gecikmesi.
Bu parametreye [PompaDA izleme] P L F 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn
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Alt bolim 8.25

[Pompa izleme] - [Termal izleme]

[Termal izleme] £ F P - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Termal izleme]

Bu Meni Hakkinda

[Termal izleme] E P F - Menusu (bkz. sayfa 790) ile ayni.
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Alt bolim 8.26

[Pompa izleme] - [Giris basinci izleme]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Girig basinci izZleme] P P - Menusi 399
[Giris basinci izleme] : P P - Menusi 402
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[Giris basinci izleme] : P P - Menisu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] = [Girs basinci izleme]

Bu fonksiyon, bir giris disiik basinci durumunun algilanmasina yardim eder.
Bu izleme fonksiyonu, sadece pompa seviyesinde degil, ayni zamanda istasyon seviyesindedir.
Bu fonksiyon, sistemin giris basincinin izlenmesi igin bir basing sensorii gerektirir.

Dusuk giris basinci durumunda, bu fonksiyon:

e Bir uyar tetikler ve giris basincini kabul edilebilir bir seviyede tutmak igin ¢ikis basinci ayar noktasini
Onceden ayarlanmis bir araliga disurdr. Giris basinci kompanzasyonu, sadece basingla kontrol edilen
uygulamaya uygulanir.

e Bu basing ayar noktasi diististine ragmen, giris basinci geri beslemesi konfiglire edilen minimum kabul
edilebilir degerden daha disukse bir algilanan hata sinyali tetikler.

Giris basinci izleme fonksiyonu, tekli pompa ya da ¢oklu pompa istasyonlarinda kullanilabilir.
Asagida bir istasyon mimarisi 6rnegi verilmistir:

Giris basinci izleme

Tek yonlu
Bas.'.n? ve izolasyon
sensori valf
i B
izolasyon 3 Pompa 1 ser?:i[jr;g
valfi . Q]
_-—M—j\—a—g—g—u— S
A 8 S 8 S
Akis sensori
Distik basing
Akig anahtar Pompa 2 anaktar
Yiksek basing )
anahtar Z:gﬁteaknbasmg
Disik basing
anahtari Akis anahtari
Akis sensorl
Pompa 3
Kaldirma
pompasi
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izZleme Semasi

Oto. CMP

APPS |

CMP

Girig basinci
geri beslemesi

LT, (W
A
e __Y_
A
Y
A

IPPH
IPPL

Uyari
tetiklendi

Hata
tetiklendi

Basing ayar
noktasi

i /

Y

Telafi edilen Telafi edilen
Basing ayar Basing ayar
noktasi noktasi

Giris basinci geri beslemesi [GrgBsnci Yksk Esigi] : F F H degerinden diisikse ya da [GrgBsnci DI atama]
1 P P\ aktifse [Grs Basinci Uyarisi] P P A uyarisi tetiklenir. Basingla kontrol edilen bir uygulama
durumunda, basing ayar noktasi, [GrgBsnci Maks Komp] : P P L degerine gore disurildr.

Giris basinci geri beslemesi [GrsBsnci Dsk Esigi] : P P L degerinden azsa ya da [GrsBsnci DI atama]
1 P P\, [GrsBsngHataGeckmesi] | F F 4 degerinden uzun sure aktifse [Girig Basinci Hatas1] /F P F
algilanan hatasi tetiklenir. Uygulama, [Giris Basinci Hata Yaniti] P F & tanimli davranisini izler.

[Grs Bsncini IzZleme] (PP

Giris basinci izleme modu.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Aktif degil
Fabrika ayari
[Uyari] ALA-N Uyari izleme aktif
[Kompanzasyon] |LalTF Uyari ve kompanzasyon aktif

[Grs Basing DI Atamasi] P PW X
DusUlk giris basinci anahtar kaynagi.

Bu parametreye [Grs Bsncini izleme] P P 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l..L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16
[DI1 (Diistik L IL.LBL VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa dusiik seviyede kullanilan dijital
seviye)]...[DI6 giris DI1...DI6.
(Dusiik seviye)]
[DI11 (Distk L I IL...L IBL |VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa disuk seviyede kullanilan dijital
seviye)]...[DI16 giris DI11...DI16.
(Disiik seviye)]
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[Grs Basing Atamasi] F5 /A *

Giris basinci sensorii atamasi.

Bu parametreye [Grs Bsncini izZleme] : P P 11, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfiglire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.Il.A.,3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A4.A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al AV I...A 'V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensdrlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine bagvurun.
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[Giris basinci izleme] : P P - Menisu
Erigim

[Tiim ayarlar] =» [Pompa izleme] = [Girs basincl izleme]
[GrsBsnci Yksk Esigi] PP HX

Giris basinci izleme yliksek/kabul edilebilir basinci.

Bu parametreye [Grs Bsncini izleme] P P 11, [Hayir] ~ o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Q)
-32.767...32.767

Aciklama

[Bas. sensor birimi]'ne gore ayar araligi 5w P r
Fabrika ayari: 0

[GrsBsnci Dsk Esigi] (PP L X
Giris basinci izleme diistk/minimum basinci.

Bu parametreye [Grs Bsncini Izleme] | P P 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Q)
-32.767...32.767

Aciklama

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi Su P r
Fabrika ayari: 0

[GrsBsnci Maks Kompanzasyonu] P P L X
Giris basincli izleme maks. kompanzasyonu

Bu parametreye [Grs Bsncini izleme] P P I1, [Kompanzasyon] [ o 1P olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()
0...32.768

Aciklama

[Bas. sensor birimi]'ne gére ayar araligi Su P r
Fabrika ayari: 0

[GirisBasinciHata Gecikmesi] P P d X
Giris basinci izleme siresi

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Giris Basinci DI Atamasi] : P PW, [Konfiglire edilmemis] ~ o olarak ayarlanmamissa veya
o [Giris Basinci Atamasi] P 5 | A, [Konfigiire edilmemis] » o olarak ayarlanmamissa.

Ayar ()
0...3.600 sn

Aciklama

Fabrika ayari: 0 sn

[GrsBsnciHts Yaniti] (PP b X

Algilanan bir hataya basing izleme fonksiyonu tepkisi.

Bu parametreye [Grs Bsncini Izleme] P P 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durus] YES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE

[Durus tiiri] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut

kaldiriimadigdi sirece korunur (")

[Rampa durusu] rfnr Rampada durma

Fabrika ayari
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Tum ayarlar CSt-

[Geri Gekilme Hizi] L F F X
Geri gekilme hizi.
Bu parametreye [Cks Bsncini Hata Yanit)] o P P b, [Geri Cekilme Hizi] L F F olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar Agciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.27

[Pompa izleme] - [Cikis basinci izleme]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Cikis basinci izleme] o P F - Menlsi 405
[Cikis basinci izleme] o P P - Menlsi 407
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Tum ayarlar CSt-

[Cikis basinci izleme] o F P - Menlisu

Erisim

Bu Meni{ Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Cikis basinci izleme]

Bu fonksiyon, cikis ylksek ve diisik basing durumunu algilar.

e Hidrolik aga zarar verebilecek yiiksek ¢ikis basinci durumlarinin (6rnegin boru patlamasi) énlenmesine
yardimci olur

e Hidrolik agdaki hasar yansitabilecek dusuk ¢ikis basinci durumlarini (6rnegin boru kirilmasi) izler

Bu izleme fonksiyonu, ¢ikis istasyonu seviyesindedir.

Cikis basinci izleme fonksiyonu, sistemin gikis basincinin izlenmesi igin bir basing sensorii ve/veya basing

anahtari gerekdirir.

e Bir ylksek basing anahtari, basing anahtarinin 6zelligine gére ylUksek ¢ikis basinci izlemenin
aktivasyonunu saglar.

e Bir basing sensoru; [CksBsn Min Seviyesi] o P P L ve [CksBsn MaksSeviyesi] o P P H degerlerine
g6re hem yuksek hem de diusik ¢ikis basinci izleme aktivasyonunu saglar.

istasyon mimarisi érnegi:

Distik basing

anahtari
Yiiksek basing Tek yénii » Cikis akisi / basinci izleme N
anahtari ve izolasyon
Akis anahtari valfi Basi
- Pompa 1 ing
Akig sensorl—y 0 sensori
[l [l T
| O
Izolasyon Il i i
valfi 4
Basing
sensori lDU§Uk basing
Pompa 2 anahtari
Yiksek basing
anahtari
Akis anahtar
Akis sensori
Pompa 3

Cikis basinci izleme fonksiyonu, sistemin ¢ikis basincini izler.

e Bir disuk Basing durumu mevcutken [Dsk CksBasnci Uyrsi] o P L A uyarisi tetiklenir.

e Bir yiksek Basing durumu mevcutken [Yksk GksBsnci Uyrsi] o P H A uyarisi tetiklenir.

e Anahtardan gelen bir yliksek Basing durumu mevcutken [Anahtar CksBsn Uyrs] o P 5 A uyarisi
tetiklenir.

e Yilksek basing durumu, [CksBsngHataGeckmesi] o P P d suresinden daha uzun zaman devam ederse
algilanan bir [Cikis Basinci Yiiksek] o P H F hata tetiklenir. Uygulama, [Cikis Basinci Hata Yaniti]
o P P b tanimli davranisini izler.

e DisUk basing durumu, [CksBsngHataGeckmesi] o P P d sliresinden daha uzun zaman devam ederse
algilanan bir [Cikis Basinci DUslk] = P L F hata tetiklenir. Uygulama, [CksBsngHataGeckmesi]
o P P d tanimli davranisini izler.

NOT:

e Yiksek basin¢g durumunda agik bir basing anahtari kullaniimasi ve dusik seviyede aktif bir dijital giris
(DIxL) kullaniimasi tavsiye edilir. Bu da basing anahtarinin telinin kirilmasi halinde pompanin
durdurulabilmesini saglar.

e 4-20 mA basing sensori kullaniimasi ve 4-20 mA kayip fonksiyonunun aktif hale getiriimesi tavsiye
edilir. Bu da basing sensérunin telinin kirllmasi halinde pompanin durdurulabilmesini saglar.
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Tum ayarlar CSt-

[Cks Bsncl Izleme] a PP 1

Mod sec¢imi.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Devre disi
Fabrika ayari
[Anahtar] Sw Anahtar (izerinde aktif
[Sensor] Sn5r Sensor lzerinde aktif
[Her ikisi] bokEH Sensor ve anahtar (izerinde aktif

[CksBsn DG Atamasi] o P FW X

Yuksek ¢ikis basinci anahtar kaynagi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
e [Cks Bsnci izleme] o P P 1, [Anahtar] 5W olarak ayarlanirsa veya
e [Cks Bsnci izleme] o P P 1, [Her ikisi] & o £ H olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1..L 16 |VW3A3203 G/G uzatma modull takilmissa dijital giris DI11...DI16
[DI1 (Distik L /IL.LBL VW3A3203 G/C uzatma modiili takilimissa disiik seviyede kullanilan dijital
seviye)]...[DI6 giris DI1...DI6.
(Disiik seviye)]

[DI11 (Disik
seviye)]...[DI16
(Disiik seviye)]

L IIL...L IBL

VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa dusiik seviyede kullanilan dijital
giris DI11...DI16.

[Cikis Basinci Atamasi] P52 A X

Cikis basinci sensori atamasi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
o [Cks Bsnci izleme] o P P11, [Sensdr] 5 n 5 r olarak ayarlanirsa veya
e [Cks Bsnci izleme] o P P 1, [Her Ikisi] b o E H olarak ayarlanirsa.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis] Fabrika ayari

[Al1]...[AI3] A 1A 3 Analog giris Al1...AI3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa analog giris Al4...Al5
[Al Sanal 1]...[Al A .V I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

NOT: Sensor konfigirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimune basvurun.

406
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Tum ayarlar CSt-

[Cikis basinci izleme] o F P - Menlisu
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Cikis basinci izleme]

[CksBsn Min Seviyesi] o FP L X
Cikis basinci minimum seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Cks Bsnci Izleme] o P P11, [Sensdr] 5 n 5 - olarak ayarlanirsa veya
e [Cks Bsnci Izleme] o P P 11, [Her lkisi] b o E H olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

0...32.767

Agciklama

[Bas. sensor birimi] 5 u P r'ye gore ayar araligi.
Fabrika ayari: 0

[CksBsn MaksSeviyesi] o P P H X

Cikis basinci maksimum seviyesi.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:
e [Cks Bsnci Izleme] o P P11, [Sensdr] 5 n 5 r~ olarak ayarlanirsa veya
e [Cks Bsnci Izleme] o P P 11, [Her ikisi] b o E H olarak ayarlanirsa.

Ayar ()

0...32.767

Agciklama

[Bas. sensoér birimi] 5 u P r'ye gore ayar araligi.
Fabrika ayari: 0

[CksBsngHataGeckmesi] o PP d X
Cikis basinci izleme zamani.

Bu parametreye [Cks Bsnci Izleme] o P P 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar () Agciklama
0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[CksBasingHataYanit]] o P P b %
Cikis basinci hatasi konfig.

Bu parametreye [Cks Bsnci izleme] o P P 11, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durug] HJES Serbest durus

[STT'ye gore] SEE

[Durus tirii] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus
Geri ¢ekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut

kaldirlmadigi slrece korunur ()
[Rampa durusu] rnF Rampada durma

Fabrika ayari

[Geri Gekilme Hizi] | L F F

[Geri Gekilme Hizi] L F F %

Geri ¢ekilme hizi.

Bu parametreye [Cks Bsncini Hata Yaniti]] = F P b, [Geri Cekilme Hizi] L F F olarak ayarlanmissa

erisilebilir.
Ayar Agciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayan: 0,0 Hz

EAV64318TR 05/2019 407



Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.28

[Pompa izleme] - [YUksek akis izleme]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Yiksek akis izleme] H F F - Menlsu 409
[Yiksek akis izleme] H F P - MenUsu 411
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Tum ayarlar CSt-

[Yiksek akis izleme] H F F - Menusi

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Yiiksek akig izleme]

Bu Meni{ Hakkinda

Yuksek akis izleme, anormal ¢ikis akisi durumunun algilanmasina yardim eder:
e Uygulama akis 6zelliklerinin disinda galisir

e Boru patlamasinin algilanmasina yardim eder

Bu izleme fonksiyonu, ¢ikis istasyonu seviyesindedir. Bu fonksiyon, sistemin ¢ikis akisinin izlenmesi igin
bir akis sensori gerektirir.

Asagida bir istasyon mimarisi 6rnegi verilmistir:

Distik basing

anahtari
Yiiksek basing Tek y8nid Yiksek akis izleme _
anahtari ve izolasyon
Akis anahtar valfi Basin
P Pompa 1 ng
Akis sensoruj 0 sensoru
[l I il
| O
I1zolasyon i i i
valfi ) '
Basing
sensori lDU&'Jk basing
Pompa 2 anahtari
Yiksek basing
anahtari
Akis anahtar
Akis sensori
Pompa 3

Yiksek akis izleme fonksiyonu, sistemin ¢ikis akisini izler:

e Cikis akisi geri beslemesi, [YkskAkisMaksSviyesi] H F P L seviyesinden daha yiiksek oldugunda, bir
uyar [Yiksek Akis Uyarisi] H F P A tetiklenir. Uygulama durmaz.

e Cikis akisi geri beslemesi, [YkskAkigsHataGckmesi] H F F 4 siresinden daha uzun zaman boyunca
[YkskAkisMaksSviyesi] H F P L seviyesinden daha yiksek devam ederse algilanan bir hata [Ylksek
Akis Hatasi] H F P F tetiklenir. Bu uygulama, [YuksekAkisHataYaniti] H F P & tanimh davranisini izler.

Cok pompali bir sistemde bir yiksek akis durumu algilanirsa bitiin pompalar durur.

[YkskAkis aktivasynu] HF P 1

Mod secimi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[EVET] HJES Fonksiyon devrede

[Kurul. Akis Atamasi.] F 5 A%

Kurulum akis sensori atamasi.

Bu parametreye [YkskAkis aktivasynu] H F P 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire no Atanmamis

edilmemisg] Fabrika ayari

[AI1]...[AI3] A.+I1.A.3 Analog giris Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 VW3A3203 G/C uzatma modiilu takilmissa analog giris Al4...Al5
NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensorlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bélimiine basvurun.
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Tdm ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger

[Al Sanal 1]...[Al AV I...A +V 3 |Sanal analojik giris 1...3

Sanal 3]

[Di5 Darbe Girigi P.5.P .6 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir
Atama]...[Di6

Darbe Girigi

Atama]

[Tahm. Pompa SLFPF Sensorsliz tahmini akis

Akisi]

[Tahm. Sistem S5LSF Tahmini sistem akisi

Akisi] Bu secim yalnizca [Pompa Sistemi Mimarisi] 7P 5 A [Coklu Tahrik]

n V' 5 d ya da [Coklu Master]'e ayarlanmissa mumkindir nV 5d r

NOT: Bu segimi kullanmak igin sistemin tim pompa karakteristikleri
yapilandiriimahdir.

NOT: Sensér konfigiirasyonu igin [Sensérlerin atanmasi] (bkz. sayfa 278) bolimiine basvurun.

410
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Tum ayarlar CSt-

[Yiksek akis izleme] H F F - Menusi
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Pompa izleme] =» [Yiiksek akig izleme]

Bu Menti Hakkinda
Asagidaki parametrelere [YkskAkis aktivasynu] H F P I1, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[YkskAkisMaksSviyesi] HF P L %

Yiksek akis maks. seviyesi.

Ayar () Aciklama
0...32.767 [Akis orani birimi]'ne gore ayar arahigi 5 F r
Fabrika ayari: 32767

[YkskAkisHataGckmesi] HF F d *

Yiksek akis gecikmesi.

Ayar () Agiklama

0...3.600 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 10 sn

[YkskAkisHataYaniti] HF P b X

Algilanan bir hataya ylksek akis izleme fonksiyonu tepkisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest Durus] HJES Serbest durus

[STT'ye gére] SEE [Durus tiirli] 5 E £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadigi durus

[Geri Gekime Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve komut
kaldirlmadigi slrece korunur ()

[Rampa durusu] rnpP Rampada durma

Fabrika ayari

[Geri Cekilme Hizi] L F F %
Geri ¢gekilme hizi.

Ayar Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

Alt boélim 8.29
[Fan] - [PID kontrol6ri]

[PID kontroléril] F : 4 - Menisu

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Fan] =» [PID Kontrolérii]

Bu Men( Hakkinda
[PID kontrolordl] F 4 - Menisi (bkz. sayfa 308) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.30

[Fan] - [Geri besleme izleme]

[Geri besleme izleme] F K 1 - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Fan] =» [Geri besleme izleme]

Bu Menii Hakkinda

[Geri besleme izleme] F K 1 - MenUsi (bkz. sayfa 343) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.31

[Fan] - [Atlama frekansi]

[Atlama frekansi] J o F - MenUsii

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Fan] =» [Atlama frekansi]

Bu Men( Hakkinda

Bu fonksiyon, kontrol edilen frekans civarindaki ayarlanabilir bir aralik dahilinde uzun galismayi
engellemeye yardimci olur.

Bu fonksiyon, rezonansa neden olabilecek kritik bir hiza ulasiimasini engellemeye yardimci olmak igin
kullanilabilir. Fonksiyon 0 olarak ayarlandiginda devre disi kalir.

[Atlama Frekansi] JFP F
Atlama frekansi.

Ayar () Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Atlama frekansi 2] JF &

Atlama frekansi 2.

Ayar () Agiklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[3. Atlama Frekansi] JF 3
Atlama frekansi 3.

Ayar () Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Atlama frekans Hys.] JF H X
Atlama frekansi bant genisligi.
Bu parametreye en azindan bir JPF, 1F 2 veya JF 3 atlama frekansi 0'dan farkh oldugunda erisilebilir.
Atlama frekansi araligi: 6rnegin J/PF — A1FHve APF + JF H arasinda.
Buayar3 JPF, JF 2, JF 3 frekansi igin ortaktir.

Ayar () Agiklama

0,1...10,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

Alt bélim 8.32
[Fan]

[Fan] L 5 F A - Menusi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Fan]

[HataAlgilama DevreDis] i n H X

Hata algilamayi devre disi birakma.

Nadir durumlarda, uygulama amacini engellediklerinden dolayi tahrik izleme islevleri istenmiyor olabilir.
Bunun tipik bir drnegi bir yangin koruma sisteminin pargasi olarak ¢alisan duman tahliye fanidir. Bir yangin
ortaya ¢ikarsa duman tahliye fani érnegin tahrik izin verilir ortam sicakhgi asilsa bile miimkiin oldugunca
uzun sire galismalidir. Bu gibi uygulamalarda 6rnegin tehlike potansiyelinin daha ciddi oldugu distinilen
diger hasarlarin meydana gelmesini 6nlemek amaciyla cihazin hasari veya imhasi ikincil hasar olarak
kabul edilebilir.

Cihazin otomatik hata tespiti ve otomatik hata yanitlarinin artik etkin olmamasi igin, bu gibi uygulamalarda
belli izleme islevlerini devre disi birakmak igin bir parametre temin edilir. Operatorlerin ve/veya master
kontrol sistemlerinin tespit edilen hatalara karsilik gelen kosullari uygun sekilde yanitlamasina izin veren,
devre disi kalmis izleme islevlerine yénelik alternatif izleme islevleri uygulamalisiniz. Ornegin, tahrik asiri
sicaklik izlemesi devre disiysa hatalarin tespit edilmemesi durumunda duman tahliye faninin tahrik bizzat
yangina sebep olabilir. Bir asiri sicaklik durumu érnegin dahili izleme islevleri tarafindan aninda ve
otomatik olarak durdurulmakta olan tahrik olmayan kontrol odasinda sinyallenebilir.

A TEHLIKE

iZLEME ISLEVLERI DEVRE DISI, HATA TESPIT EDILMEDI

e Bu parametreyi yalnizca cihaz ve uygulama icin gegerli tim yénetmelik ve standartlara uygun
kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Tahrigin otomatik hata yanitlarini tetiklemeyen, ama uygulanir tim yénetmelik ve standartlar ile risk
degerlendirmesine uygun diger yontemlerle yeterli, esdeger yanitlara izin veren devre disi izleme
islevlerine yonelik alternatif izleme islevlerini uygulayin.

e Sistemi, izleme islevleri etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.

e isletmeye alma sirasinda tahrigin ve sistemin kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve
simulasyonlar gerceklestirerek amaclandigi sekilde dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Atanan giris ya da bit durumu kosullari:
e 0: hata algilama etkinlestirilir.
e 1: hata algilama devre disi birakilir.

Mevcut hatalar, atanan giris ya da bitin 0 ila 1 degerinde artan kenar lzerinde temizlenir.

Asagidaki hatalarin algilanmasi devre disi birakilabilir: AnF, bOF, CnF, COF, dLF, EnF, EPF1, EPF2,
FCF2, ETHF, InFA, InFB, InFV, LFF1, LFF3, ObF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OSF, PHF, SLF1, SLF2,
SLF3, SOF, SPF, SSF, TFd, TJF, TnF, ULF, USF.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[Dl6] Ll..L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] LI 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilimissa dijital giris DI11...DI16
[CDO00]...[CD10] Cd0d..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] Cd/l1l.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |[/Oprofil] o konfiglrasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] L I11.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[I/O profili] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modiilli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1..C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £ 30 1..C 310 |[[I/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 3 11..C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501.C5 10 |[G/C profili] :o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] LS5 11..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Oto Hata Sifilama] A E ~ E

Bu islev tek tek ya da ¢oklu Ariza Sifirlamalarini otomatik gergeklestirmek icin kullanilabilir. Bu islev etkin
oldugunda galisma durumu Arizasina gegisi tetikleyen hatanin sebebi kaybolursa tahrik normal
galismasina devam eder. Ariza Sifirlamasi girisimleri otomatik yirutilirken [Calisma durumu Arizasi] ¢ikis
sinyali kullanilamaz. Ariza Sifirlamasi gercgeklestirme girisimleri basarisiz olursa tahrik ¢alisma durumu
Arizasinda kalir ve [Galisma durumu Arizasi] cikis sinyali aktif hale gelir.

A UYARI

TECHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.
e Buislev etkinken “Calisma durumu ArizasI” ¢ikis sinyalinin kullanilabilir oldugu gergeginin emniyetsiz
bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu fonksiyon aktifse tahrik hata rélesi aktif kalir. Hiz referansi ve ¢alisma y6ni korunmalidir.

2 kablolu kontrol kullaniimasi tavsiye edilir ([2/3- Tel Kumanda] £ L L, [2 kablolu kontrol] 2 L olarak ve [2
kablolu tiirf] £ L E, [Seviye] L E L olarak ayarlanir).

[Hata Sfrima Siiresi] £ A ~ konfigire edilebilir siiresi gegtikten sonra yeniden yolverme gergeklesmemisse
prosedur iptal edilir ve tahrik kapatilip acilana kadar kilitli kalir.

Bu fonksiyona izin veren algilanan hata kodlari listelenmektedir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] HES Algilanan hata ortadan kalkmissa ve diger ¢alisma kosullari yeniden
baslatmaya izin veriyorsa bir hata durumuna kilittenmenin ardindan
otomatik olarak yeniden baslatma. Yeniden yolverme, giderek artan
bekleme sureleriyle birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisim ile
gerceklestirilir: Asagidaki denemeler icin 1's, 5's, 10 s ve ardindan

1 dakika.
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[Dénerken Yakalama] F L r

Doénerken yakalama fonksiyonu atamasi.

Calistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda yumusak yolverme

saglamak igin kullanihr:

e Hat beslemesi kaybi veya baglanti kesilmesi.

e Mevcut algilanan hatanin silinmesi veya otomatik tekrar yolverme.

e Serbest durma (sonraki ¢alistir komutu dikkate alinmadan 6nce [Rotor Zaman Sabiti] £ ~ A degerinin
5 kati bir gecikme uygulanir).

Tahrik tarafindan saglanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini hizindan itibaren devam eder
ve ardindan referans hiza kadar rampayi izler.

Bu fonksiyon 2 telli seviye kontroli gerektirir.

Fonksiyon kullanilir durumdayken, her galistirma komutunda aktif hale gelerek akimda kugik bir
gecikmeye neden olur (maks. 0,5 saniye).

[Oto DC Enjeksiyonu] A d L, [Siirekli] L £ olarak ayarlanirsa [Dénerken Yakalama] F L r~, [Hayir] n o
degerine zorlanir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Konfigiire no Fonksiyon devre disi.

edilmemis] Fabrika ayari

[Serbest harekette | HE 5 Fonksiyon, yalnizca serbest durmadan sonra aktiftir.
Evet]

[Her Zaman Evet] | AL L Fonksiyon, tim durma tirlerinden sonra aktiftir

EAV64318TR 05/2019

417




Tdm ayarlar CSt-

Alt bolum 8.33

[Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz Sinirlari]

[Hiz Sinirlan] 5 L 17 - Meniisi

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[DisikHiz] L 5P

[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Hiz Sinirlari]

Bu fonksiyon, hizlanma ve yavaslamanin pompanin ¢alistirilmasi ve durdurulmasi esnasinda nasil kontrol
edildigini tanimlar.

Pompa calisma alani, [Disik Hiz] L 5 P - [Yiiksek Hiz] H 5 P hiz aralii igindedir.
Minimum hiz, uygulamaya gére pompa ureticisi tarafindan saglanmaktadir.

Pompay! minimum hizin altinda g¢alistirmak ve/veya uzun bir hizlanma rampa suresiyle baslatmak; conta
yaglamasini, pervanenin sogutmasini ve yataklari etkiler.

Valfta kararsizlik olusturabilecek herhangi bir buylik basing degisikligini distrmek igin 6zel bir gek valfi
yavaslama rampas| mevcuttur.

RFR
/ \

/! 1/ \

HS P Il 7 ‘\
/ it \
1 A\
/ 1ACC, DEC X
! A\

CVHS / \
/ DECV \
, \
LSP \
/ Y

Olmadan
cekvalf

Pompa calistigi zaman, pompa [Basta Hizl. Rampasi] AL [ 5 degerine gore [Duslk Hiz] L 5 P hizina
kadar yukselir. Pompa hizi [Digik Hiz] L 5 P hizinin Uzerindeyken, pompanin hizlanmasi ve
yavaslamasi, baska bir fonksiyon aktif hale getiriimemisse [Hizlanma] AL L ve [Yavaslama] Jd E L
degerlerine gore yonetilir.

FRS

CVLS

TACCS (s) DECS (s)

Pompa durdugu zaman:

e Pompa, [Yavaglama] degerine gore [Gekvalf Hiz1 2] L V H5 hizinadiser dE L

o Pompa, [Cekvalf Yavs] degerine gore [Cekvalf Hiz1 1] L V L 5 hizindan [Cekvalf Hiz12] L V H 5 hizina
diser. dELV

e Pompa, [Dururken Yavaslama] degerine gore [Cekvalf Hizi 1] L V L 5 hizindan sifir hizina diser
dELCS

[Basta Hizl. Rampasi] AL L 5 = 0 ise baslatma rampasi g6z ardi edilir ve pompay!i ¢alistirmak igin
[Hizlanma] A L L kullanilir.

[Cekvalf Yavs.] d E L V =0 ise gek valfi rampasi géz ardi edilir ve [Dlsiik Hiz] L 5 P degerine kadar
yavaslamak igin kullanilir, ardindan [Dururken Yavaglatma] o £ L 5 kullanilir (asagi bakin).

[Dururken Yavaslatma] d £ L 5 = 0 ise pompayi durdurmak icin normal yavaslama [Yavaslama] d E [
kullantlir.

Dusik hizda motor frekansi.

Ayar () Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi

Fabrika ayari: 0 Hz
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[Yiksek Hiz] H5 P

Yiksek hizda motor frekansi.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi

Fabrika ayari: 50,0 Hz

[Ref Frek $ablonu] £ 5 P
Dusuk hiz yénetimi (sablon).

Bu parametre hiz referansinin sadece analog girisler ve darbe girisinde nasil hesaba katilmasi gerektigini
tanimlamaktadir. PID kontroléri durumunda bu PID ¢ikis referansidir.

Sinirlar, [Disiik hiz] L 5 F ve [Yuksek hiz] H 5 F parametreleri tarafindan ayarlanir.

R Referans

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Standart] bSd
F
HSP
LSP ~
-100% R
0% +100%
t LSP
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0, frekans = [Diigik hiz] L 5 F
Fabrika ayari
[Sabit] bLS
F
HSP
LSP
-100% R
| Lsp +100%
HSP
F Frekans

Referans = 0 [Disik Hiz] L 5 P, frekans = [DUsik Hiz] L 5 P
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Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Olii bant] bn5S .
HSP
LSP
-100% R
i 0 +100%
| +LSP
I
|
|
i
I
< | HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0'dan L 5 P'ye frekans = 0
[%0'da 6li bant] bn50

F
HSP
LSP L=
-100% 0% R
| +100%
~+ LSP
/ HSP

F Frekans
R Referans

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0 haric¢ [Standart]
b 5 d ile aynidir: Sinyal, 0'dan biylk olan [Min de@eri]'nden dusuktir
(6rnek: 2-10 Vdc giriste 1 Vdc). Sinyal, [Maks Degeri]'dan biyik olan [Min
degeri]'nden buyuktir (6rnek: 10-0 Vdc giriste 11 Vdc).

Giris araligi "cift yonli" olarak konfiglre edilmisse ¢alisma, [Standart] &£ & d
ile ayni kalir.
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Alt bolum 8.34

[Jenerik fonksiyonlar] - [Rampal]

[Rampa] - A F - Menusi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Rampa]

[Rampa Tird] - P E

Rampa tipi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Lineer] Ln Dogrusal rampa
Fabrika ayari

[S-Rampa] 5 S rampasl

[U-Rampa] u U rampasi

[Ozellestirilmis] Lu5 Musteri rampasi

[Rampaadimi] 1~ r

Bu parametre [Hizlanma] AL L, [Yavaslama] JE [, [Hizlanma 2] AL 2 ve [Yavaslama 2] JE 2.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[0,01] o.o1 99,99 saniyeye kadar rampa

[0,1] o1 999,9 saniyeye kadar rampa
Fabrika ayar

[1] ! 6.000 saniyeye kadar rampa

[Hizlanma] AL C
0'dan [Nominal Motor Frek] F - 5 degerine hizlanma suresi.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak icin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére
ayarlanmalidir.

Ayar () Aciklama
0,00...6.000,00 sn (M Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000 arasinda olabilir +n r

[Yavaslama] dE L
[Nominal Motor Frek] F - 5 degerinden 0'a yavaslamak icin gegen stre.

Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére
ayarlanmalidir.

Ayar () Agiklama
0,00...6.000,00 sn (M Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,00 sn

(1) Aralik, [Rampa adimi]'na gére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1 - 6.000 arasinda olabilir +n r
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[Hizl.bagl.yuvarlam] £ A | %

Hizlanma rampasinin baslangicinin, [Hizlanma] AL L veya [Hizlanma 2] A L £ rampa suresinin bir
ylzdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ila %100 arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Tiirli] ~ P £, [Ozellestirimis]  u 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <) Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayar: %10

[Hizl.sonu.yuvarlam] £ A 2 %

Hizlanma rampasinin sonunun, [Hizlanma] AL L veya [Hizlanma 2] A L 2 rampa siresinin bir ylizdesi
olarak yuvarlanmasi.

0 ve (%100 - [Hizl.basi.yuvarlam] £ A [) arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Tird] r P £, [Ozellestiriimis] L u 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <) Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10

[Yav.basi.yuvarlam] £ A 3 %

Yavaslama rampasinin baslangicinin, [Yavaglama] d E L veya [Yavaslama 2] d E £ rampa suresinin bir
ylzdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ila %100 arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Tiirli] ~ P £, [Ozellestirimis] C » 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar <) Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayar: %10

[Yav.sonu.yuvarlama] £ A 4 %

422

Yavaslama rampasinin sonunun, [Yavaslama] d E [ veya [Yavaglama 2] 4 E 2 rampa suresinin bir
yuzdesi olarak yuvarlanmasi.

0 ve (%100 - [Yav.basi.yuvarlam] £ A 3) arasinda ayarlanabilir.

Bu parametreye, [Rampa Tiirl] ~ P &, [Ozellestiriimis] [ u 5 ise erisilebilir.

Ayar <) Aciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %10
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[Yavas.Ramp.Ayari] & - A

Yavaslama rampasinin adaptasyonu.

UbUS

brA

level

rFr

N

brA=nO ' brA=dynA

brA=yES

Yavaslama rampasi ylk ataleti i¢in ¢ok diisUk bir degere ayarlanmissa bu fonksiyon aktif hale getirildiginde
otomatik olarak yavaslama rampasina adapte olur ve bir asiri gerilim algilandi hatasina neden olur.

Bu fonksiyon, asagidaki kosullara sahip uygulamalar igin uygun degildir:

e Bir rampa lzerinde konumlama

NOT: ATV6B0-++Q6'li jeneratér modunda, [Yavas Ramp Adapt] & - A [Evet] 4 E 5 6Jesine esitse suriicU,
DC veri yolu gerilimini sabitlemek igin akim sinirlama durumunda kalabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi

[Evet] JES Kuvvetli yavaslama gerektirmeyen uygulamalar igin fonksiyon aktif
Fabrika ayari

[Yiksek Tork] d4nA Sabit bir akim akisi bileseninin eklenmesi.

[Yiiksek Tork] d 4 n A secimi, [Motor kontrol tiirli] L £ E ve tahrigin anma
degerine bagli olarak gériintllenir. [Evet] 4 E 5 segenegiyle elde
edilebilecek olandan daha kuvvetli bir yavaslama saglar. Segiminizi
belirlerken karsilastirmali test uygulayin

[Yavas.Ramp.Adapt] & - A, [Yiksektork] 4 4 n A (izerinde ayarlandiginda
frenleme igin dinamik performanslar bir akim akisi bileseninin eklenmesiyle

birlikte gelistirilir. Amag, demir kaybini ve motorda depolanan manyetik
enerjiyi artirmaktir.

NOT: [Yavas.Ramp.Ayari] & - A [Hayir] » o degerine zorlanirsa, [Motor kontrol tiirii] L £ E 6gesi[Rel. Mot.] 5~ V L
olarak ayarlanirsa ve [Yavas.Ramp Adapt] & - A [Yiiksek Tork] d 4 » A olarak ayarlanmissa.
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Alt bolum 8.35

[Jenerik fonksiyonlar] - [Rampa anahtari]

[Rampa degistirme] - P £ - Meniisi

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Rampa degistirme]

[Rampa 2 Esigi] F - E
Rampa 2 frekans esigi
[Rampa 2 Esigi] F r E'nin degeri 0 degilse (0, fonksiyonun devre disi kalmasina neden olur) ve gikis
frekansi [Rampa 2 Esig@i] F -~ £ de@erinden buylkse ikinci rampa degistirilir.

Esik rampasi degistirme, asagidaki sekilde [Rampa degistirme Atamasi] - P 5 degistirme ile
birlestirilebilir:

DI veya Bit Frekans Rampa
0 <Frt ACLC,dECLC
0 >FrkE ACZ, JEZ
1 <Frtk ACZ, dEC
1 >Frk ACZ, dEZ2
Ayar () Aciklama
0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Rampa anahtr Atamsi] - P 5
Rampa degistirme.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+l 1..L 16 |VW3A3203 G/G uzatma modulu takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO00..Cd 10 |[G/C profili] /e konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd Il 1..LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[l/Oprofili] o konfiglrasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C 1 11.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[I/O profili] o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiilii olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11.L2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modidili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..C 310 |[/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311..C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] CsO1..05 10 |[G/G profili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 1/ 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[Hizlanma 2] AL 2 *

Hizlanma 2 rampasi siresi.

0'dan [Nominal Motor Frek] F ~ 5 degderine hizlanma suresi. Rampalarda tekrarlanabilirlik saglamak igin
parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmalidir.

Bu parametreye [Rampa 2 Esigi] F - £ 0'dan blyukse veya [Rampa degistirme Atamsi] - P 5 atanmissa
erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0,0...6.000 sn (1) Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,0 sn

(1) [Rampa adimi] : n - parametresine goére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.

[Yavaglama 2] dE 2 X

[Nominal Motor Frek] F - 5 degerinden 0'a yavaslamak igin gegen stire. Rampalarda tekrarlanabilirlik
saglamak igin parametrenin degeri, uygulamanin olabilirligine gére ayarlanmaldir.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Rampa 2 Esigi] F -~ £ 0'dan blyikse veya

e [Rampa degistirme Atamsi] - P 5 atanmissa.

Ayar () Aciklama
0,0...6.000 sn (" Ayar araligi
Fabrika ayari: 5,0 sn

(1) [Rampa adimi] :n - parametresine goére 0,01 - 99,99 sn veya 0,1 - 999,9 sn veya 1...6.000 sn arasinda aralik.
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Alt bolum 8.36

[Jenerik fonksiyonlar] - [Durma konfigtir.]

[Durma yapilandirmasi] 5 £ £ - Meniisi

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tiim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Durma konfigdr.]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

[Durdurma tiirli] 5 £ E

Normal durdurma modu.

Calistirma komutu kayboldugunda ve durdurma komutu verildiginde gergeklesen durdurma modu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Rampada] rfnF Rampada durma
Fabrika ayari

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[Serbest] nSkE Serbest durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus.

[Motor kontrol tiirii ] £ £ £ 6gesi [SYN_U VC] 5 4 » u veya [Rel. Mot.]
5FrVL.

[Serbest durug at.] » 5 E

Serbest durus.

Giris veya bit 0 olarak degisirse durdurma aktif hale getirilir. Giris tekrar durum 1’e déner ve galistir komutu
aktif halde kalirsa, motor sadece [2/3-tel kumanda] £ [ [, [2-Tel kumanda] 2 L olarak ve [2-kablolu tiir]
E L £, [Seviye] L E L veya [ileri éncelik] P F o olarak ayarlanirsa yeniden baslatilir. Degilse, yeni bir

calistirma komutu génderilmelidir.

Ayar

Kod / Deger

Agciklama

[Atanmamig]

no

Atanmamis
Fabrika ayari

[CDO00]...[CD10]

cdo0.0d 10

[G/C profil] o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

Cdll.LdIS

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110]

cioil.Cci1iog

[I/O profili] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]..[C115]

criri1.cilis

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210]

ceol..e2io

[I/O profili] : & konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiilii olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

ceirt.ce2is

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modulu ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310]

c3igt.c3iilo

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]..[C315]

c3rtr.ciis

entegre fieldbus moduili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

cso1rn.csi1o

[G/C profil]i : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

Cs11.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Distik
seviye)]...[DI6
(Dustik seviye)]

LIL..LBL

Duslk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

[DI11 (Dusik
seviye)]...[DI16
(Dustik seviye)]

L 1iL..L I6L

VW3A3203 G/G uzatma moduili takiimissa dusiik seviyede kullanilan dijital
giris DI11...DI16
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[DI52 (Diisitk d52L..d59L | Dijital giris DI52...DI59 (disik seviye)

seviye)]...[DI59 i . , L R
e . NOT: Bu segime Dolap G/C'i olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir.

(Disik seviye)]

[DI52 (Yiiksek d52H...d59H | Dolap ylksek seviye dijital girisleri

Seviye)]... [DI59 NOT: Bu segime Dolap G/C'l olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir.

(Yiiksek Seviye)] ’

[Serbest durma Esigi] F F £ %

Serbest durus esigi.

Asagidaki hiz esiginde motor serbest durusa geger.

Bu parametre, bir disik hiz esiginin altinda rampa durusu veya hizli durustan serbest durusa gegisi

destekler.

Bu parametreye su sekilde erisilebilir:

e [Durus turd] 5E E, [Hizl Dur] F 5 E veya [Rampada] r /1 F olarak ayarlanirsa ve
e [Oto. DC Enjeksiyonu] A d L yapilandirlirsa.

Ayar ()

Agiklama

0,2...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,2 Hz

[Hizli durma Atamasi] F 5 E

Hizh durus.

Giris 0 olarak veya bit 1 olarak degisirse durdurma aktif hale getirilir (0'da [G/C profili] : o igindeki bit).

Giris tekrar durum 1’e doner ve galistir komutu aktif halde kalirsa, motor sadece [2/3-tel kumanda] E L L,
[2-Tel kumanda] 2 L olarak ve [2-kablolu tiir] £ L E, [Seviye] L E L veya [lleri éncelik] P F o olarak
ayarlanirsa yeniden baslatilir.

Degilse, yeni bir galistirma komutu génderilmelidir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[Atanmamis]

nao

Atanmamis
Fabrika ayari

[CD00]...[CD10]

cdo00..Cd 10

[G/C profili] 1 o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

Cdl1l.0d15

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C1o0i..C 110 |[IJOprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C!111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.LC¢2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] L3I0 1..C3 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csoil.Csio

[G/C profilli : o konfigirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

csi11.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Dusiik
seviye)]...[DI6
(Disiik seviye)]

L IL.LEBL

Dustk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

[DI11 (Duistik
seviye)]...[DI16

(Disiik seviye)]

LIiL...L IBL

VW3A3203 G/C uzatma modiilii takilmissa diisiik seviyede kullanilan dijital
giris DI11...DI16
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[Rampa Bolme Sabiti] d L F *
Hizli Durus yavaslama rampasi dislrme katsayisi.

Aktif hale getirilen rampa ([Yavaslama] 4 E [ veya [Yavaslama 2] d E &) durdurma talepleri
gonderildiginde bu katsayi ile bolUnr.

0 degeri, minimum rampa stresine esit olur.

Ayar () Aciklama

0...10 Ayar araligi
Fabrika ayari: 4

[DC Enjeksiyon Atamasi] J L
DC enjeksiyon fren atamasi.

A UYARI

ISTENMEYEN HAREKET

e Motor sabit durumdayken tutma torku olusturmak i¢in DC enjeksiyonu kullanmayin.
e Motoru sabit durumda tutmak igin tutma freni kullanin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye [Motor kontrol tiirii ] £ £ £ 6gesi [SYN_UVC] 59w veya[Rel. Mot] 5~V L.
DC enjeksiyon frenlemesi, atanmis giris veya bit 1 durumuna gegtiginde baslatilir.

Giris tekrar durum O’e doner ve galistir komutu aktif halde kalirsa, motor sadece [2/3-tel kumanda] £ L L,
[2-Tel kumanda] 2 C olarak ve [2-kablolu tiir] £ C £, [Seviye] L E L veya [ileri 6ncelik] P F o olarak
ayarlanirsa yeniden baslatilir. Degilse, yeni bir calistirma komutu génderilmelidir.

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1..L 16 |VW3A3203 G/ uzatma modili takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdJdOoO0..Cd 10 |[G/C profili] /o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] | Cd [ I..Cd IS5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C I 11..C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] C201.C2 10 |[I/O profili] o konfigiirasyonunda CANopen® haberlesme modiilii olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11.C02 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modidili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..C 310 |[I/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1..C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[G/C profili] /e konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] C5 1 1..05 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[DC enjeks. seviyesi 1] 1d L[ X

DC enjeksiyon akimi.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari dnlemek igin bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Dijital girisle aktif hale getirilen veya durdurma modu olarak segilen DC enjeksiyonlu frenleme akiminin
seviyesi.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

e [Durus tiir] 5 £ £, [DC enjeksiyonu] J L 1 olarak ayarlanirsa veya

e [DC.FrenDI] dL ., [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Agiklama

0,1..1,41In M Ayar araligi
Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A 4 L - fonksiyonundan bagimsizdir.

Fabrika ayari: 0,7 In (")

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[DC enjeksiyon siiresi 1] £ d + X

DC enjeksiyon suresi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri isinma ve hasari 6nlemek igin bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Maksimum akim enjeksiyon suresi [DC enjeks. seviyesi 1] : d L. Bu siireden sonra enjeksiyon akimi [DC
enjeks. seviyesi 2] 4L 2 olur.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:
e [Durus tiir] 5 £ £, [DC enjeksiyonu] Jd L 1 olarak ayarlanirsa veya
e [DC.FrenDI] dL 1, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Aciklama

0,1...30 sn Ayar araligi
Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A 4 L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,5 sn
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[DC enjeks. seviyesi2] idL 2%

DC enjeksiyon akimi 2.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri 1Isinma ve hasari 6nlemek i¢in bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[DC enjeksiyon stiresi 1] £ d 1 gegtikten sonra enjeksiyon akimi dijital giris olarak aktif hale getirilir veya
durdurma modu olarak segilir.

Bu parametreye, su sekilde erisilebilir:

e [Durus tiirii] 5 £ £, [DC enjeksiyonu] d L 1 olarak ayarlanirsa veya

e [DC Enjeksiyon Atamasi] d L ., [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa.

Ayar () Aciklama

0,1 In (") [DC enjeks. seviyesi 1] :d L |Ayar araligi
Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A 4 L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,5 In (")

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[DC Enj Siiresi 2] £ d L X

2. DC enjeksiyon suresi.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri isinma ve hasari énlemek igin badli motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Maksimum enjeksiyon siiresi [DC enjeks. seviyesi 2] : d L &, sadece enjeksiyon, durdurma modu olarak
secildiginde.

Bu parametreye [Durma tirli] 5 E E, [DC enjeksiyonu] 4 L : olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

0,1...30 sn Ayar araligi

Bu ayar, [Oto DC Enjeksiyonu] A d L - fonksiyonundan bagimsizdir.
Fabrika ayari: 0,5 sn

[GicAgmaDevreDisi Drm] d o £ d

Calisma durdurma modunu devre disi birakin.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Serbest Durus) nSE Siricl serbest oldugunda, Operation enabled galisma durumundan

Switched on galisma durumuna gegerken durur.

[Rampa Durusu] rnr Sirtcl rampadayken Operation enabled galisma modundan

Switched on galisma moduna gegerken durur.
Fabrika ayari
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Alt bolum 8.37
[Jenerik fonksiyonlar] - [Oto DC Enjeksiyonu]

[Oto DC Enjeksiyonu] A d L - Meniisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] = [Oto DC Enjeksiyonu]

Bu Menii Hakkinda

Bu men(, motor akimi fonksiyonunun otomatik enjeksiyonunu sunar. Yavaslama rampasinin sonunda
motorun rotorunu tutmak igin kullanilir.

[Oto DC Enjeksiyonu] A 4 C I
Otomatik DC Enjeksiyon.

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDi TEHLIKESI

[Oto. DC Enjeksiyonu] A d L parametresi [Sirekli] L £ olarak ayarlanirsa motor ¢alismasa bile DC
enjeksiyonu her zaman aktiftir.

e Bu ayarin kullaniminin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

A UYARI

ISTENMEYEN HAREKET

e Motor sabit durumdayken tutma torku olusturmak icin DC enjeksiyonu kullanmayin.
o Motoru sabit durumda tutmak igin tutma freni kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Durdurma sirasinda otomatik akim enjeksiyonu (rampanin sonunda).

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Enjeksiyon yok

[Evet] HJES Avyarlanabilir enjeksiyon sliresi
Fabrika ayari

[Strekli] CE Sirekli enjeksiyonlu durus
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[OtoDC Enj.Seviyesi1] 5dL 1%

Otomatik DC enjeksiyon seviyesi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri 1Isinma ve hasari 6nlemek i¢in bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Durus DC enjeksiyon akimi dlizeyi.

Bu parametreye [Oto DC Enjeksiyonu] A 4 L, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Aciklama
0..1,1In M Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,7 In (")

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.

[Oto.DC Enj.Siiresi1] £ L 1%

Otomatik DC enjeksiyon suresi 1.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri 1Isinma ve hasari 6nlemek icin bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye [Oto DC Enjeksiyonu] A d [, [Hayir] »n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Motor kontrol tirii ] £ £ £ 63esi [SYN_UVC] 54~ u veya[Rel. Mot] 5~ VL.

Ayar () Aciklama
0,1...30,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn

[OtoDC Enj.Seviyesi2] 5 4L & X

Otomatik DC enjeksiyon seviyesi 2.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri 1Isinma ve hasari 6nlemek i¢in bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

ikinci durma DC enjeksiyon akimi seviyesi.

Bu parametreye [Oto DC Enjeksiyonu] A d L, [Hayir] » = olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()
0..1,11n M

Aciklama

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 In ("

(1) In, Kurulum Kilavuzunda ve tahrik isim plakasinda belirtilen nominal tahrik akimina esittir.
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[Oto.DC Enj.Siiresi2] £ 4L 2%

Otomatik DC enjeksiyon stresi 2.

BILDIRIM

MOTORDA ASIRI ISINMA VE HASAR

Motorda asiri Isinma ve hasari dnlemek igin bagh motor anma degerinin, miktar ve zaman agisindan
uygulanacak DC enjeksiyon akimina uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

ikinci durma enjeksiyon siiresi.
Bu parametreye [Oto DC Enjeksiyonu] A d L, [EVET] 4 E S olarak ayarlanmissa erisilebilir.

AdC SdC2 Calisma
EVET X |
SdC1
SdC2
tdC1 tdC1 + tdC2 r
Ct +0 I
SdC1
SdC2
1dC1 s
14
ct =0 Sdc1
.
|
Calistirma komutu 1
0 -
t
I
Hiz 1
0 -
t
Ayar () Aciklama
0,0...30,0 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn
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Alt bolum 8.38

[Jenerik fonksiyonlar] - [Ref islemleri]

[Ref islemleri] = A - Menlsi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Ref islemleri]

Bu Meni Hakkinda
Toplama girisi / gikarma girisi / carpan

Fri(Frib) ———
sA2 —
SA3 ———
dA2 —|

dA3 —
MA2 —
MA3 —

A (Fr1veya Frib + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3

NOT:

e 5AZ,5A3, dAZ, dA 3 atanmazsa 0 olarak ayarlanirlar.

e [1AZ, MA 3 atanmazsa 1 olarak ayarlanirlar.

o A, minimum L 5P ve maksimum H 5 F parametreleriyle sinirlanir.

e Carpimicin 1A 2 veya 1A 3'teki sinyal, % olarak yorumlanir. %100, karsilik gelen girisin maksimum
degerine esittir. 1A 2 veya A 3, bir iletisim veriyolu veya Grafik Ekran Terminali aracihgiyla
gonderilirse bir T F ~ garpim degiskeni veriyolu ya da Grafik Ekran Terminali araciligiyla

go6nderilmelidir.
e Negatif bir sonug durumunda islem yoninin tersine gevrilmesi bloke edilebilir (bkz. [Geri Devre Digi]

roin).

[Ozet giris 2] 5A 2
Toplama girisi 2.
[Ref Frek 1 Konfig] F ~ | veya [Ref. kanali 1B] F ~ |k igine eklenecek bir referansin segilmesi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire edilmemig] | no Atanmamis
Fabrika Ayari

[AI1] A Analog girig Al1

[AI2]...[AI3] A.2..A.3 Analog giris Al2...Al3

[Al4]...[AI5] A4..A.5 VW3A3203 1/0 uzatma moduli takiimissa analog giris Al4...Al5

[Ref. Frek- Uzk. Term] | L L C Uzaktan terminal Uzerinden Referans Frekansi

[Ref. Frek-Modbus] Mndb Modbus lzerinden referans frekansi

[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen modiili takilmissa CANopen Ulzerinden referans frekansi

[Ref. Frek-ilet. Modiil] | nE £ Haberlesme moduli takiimissa haberlesme modiili Gizerinden referans
frekansi

[Dahili Ethernet] EEH Dahili Ethernet

[Al Sanal 1]...[Al Sanal | A /V [...A ,V |Sanal analojik giris 1...3

3] 3

[DI5 Darbe Girisi P .,/5.P .6 Dijital giris DI5...DI6 darbe girisi olarak kullanilir

Atamal]...[DI6 Darbe

Girigi Atama]
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[Ozet giris 3] 5A 3
Toplama girisi 3.
[Ref Frek 1 Konfig] F - I veya [Ref. kanali 1B] F ~ I & igine eklenecek bir referansin segilmesi.

[ToplamaGirisi2] ile ayni 5 A 2

[Ref Frek 2'yi Cikar] d A 2
Referans frekansi 2'yi ¢ikar.
[Ref Frek 1 Konfig] F ~ I veya [Ref. kanali 1B] F - [ b degerinden ¢ikarilacak bir referansin segilmesi.
[ToplamaGirigi2] ile ayni 5 A 2

[Ref Frek 3'yi Cikar] 4 A 3
Referans frekansi 3'yi ¢ikar.
[Ref Frek 1 Konfig] F ~ | veya [Ref. kanali 1B] F - ! b degerinden ¢ikarilacak bir referansin segilmesi.

[ToplamaGirigi2] 5 A 2 ile ayni.

[Ref Frek 2 Carpani] M A 2
Referans frekansi 2 ¢arpani (kaynak araliginin % degeri olarak).
Carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] F - [ veya [Ref. kanali 1B] F - I b segilmesi.
[ToplamaGirigi2] 5 A 2 ile ayni.

[Ref Frek 3 Garpani] ITA 3
Referans frekansi 3 ¢arpani (kaynak araliginin % degeri olarak).
Carpan referansi [Ref Frek 1 Konfig] F -~ ! veya [Ref. kanali 1B] F ~ | b segilmesi.
[ToplamaGirigi2] 5 A 2 ile ayni.
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Alt bolum 8.39

[Jenerik fonksiyonlar] - [Onayar hizlari]

[Onayar hizlar] P 5 5 - Meniisii

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] = [Onayar hizlari]

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

Onceden Ayarlanmis Hiz Girisleri igin Birlesim Tablosu
Sirasiyla 1, 2, 3 veya 4 dijital girislerini kullanarak 2, 4, 8 veya 16 hiz dnceden ayarlanabilir.

Konfiglire etmek gereklidir:
e 4 hizlarini elde etmek icin 2 ve 4 hizlan.

e 8 hizlarini elde etmek icin 2, 4 ve 8 hizlar.

e 16 hizlarini elde etmek igin 2, 4, 8 ve 16 hizlar!.

16 Onayar Frekans |8 Onayar Frekans 4 Onayar Frekans 2 Onayar Frekans Hiz Referansi
(PS16) (PS8) (PS4) (PS2)

0 0 0 0 Referans 1 (1)
0 0 0 1 SP2

0 0 1 0 SP3

0 0 1 1 SP4

0 1 0 0 SP5

0 1 0 1 SP6

0 1 1 0 SP7

0 1 1 1 SP8

1 0 0 0 SP9

1 0 0 1 SP10

1 0 1 0 SP11

1 0 1 1 SP12

1 1 0 0 SP13

1 1 0 1 SP14

1 1 1 0 SP15

1 1 1 1 SP16

(1) Referans 1 = 5 P I, semaya basvurun (bkz. sayfa 247)

[2 Onayar Frekans] P 5 2
2 dnayarli frekans atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L 1B

VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDOO0]...[CD10]

Cd00..0d4 10

[G/C profili] : & konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15]

CdI11.0dI5S

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Aciklama

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[VOprofili] 1o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C!111.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] cZo1..C2 10 |[I/Oprofili] o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £ 30 l..C3 10 |[IJOprofil] o konfigirasyonunda haberlesme modiuili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/Cprofili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] LS I 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[4 Onayar Frekans] P 5 4
4 dnayarli frekans atamasi.
[2 OnAyar Frek] ile ayni P 5 2

4 hizlarini elde etmek igin ayrica 2 hizlarini da konfiglire etmeniz gerekmektedir.

[8 Onayar Frekans] F 5 8
8 6nayarli frekans atamasi.
[2 OnAyar Frek] ile ayni P 5 2

8 hizlarini elde etmek icin ayrica 2 ve 4 hizlarini da konfigire etmeniz gerekmektedir.

[16 Onayar Frekans] F 5 |6
16 dnayarli frekans atamasi.
[2 OnAyar Frek] ile aymi P52

16 hiz elde etmek igin ayrica 2, 4 ve 8 hizlarini da konfigliire etmeniz gerekmektedir.

[Onayari hiz2] 5P 2%
On ayarl hiz 2. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 436) bakin.

Ayar () Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Hz

[Onayarl hiz3] 5P 3%
On ayarl hiz 3. Onceden ayarlanmis hiz girisleri igin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 436) bakin.

Ayar () Agiklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 15,0 Hz

[On ayari hiz4] 5P 4%

On ayarli hiz 4. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 436) bakin.

Ayar () Agiklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 Hz
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[On ayarli hiz5] 5P 5%

On ayarli hiz 5. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 25,0 Hz

[On ayarli hiz6] 5P 5%

On ayarl hiz 6. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,0 Hz

[Onayarihiz7] 5P 1%

On ayarl hiz 7. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 35,0 Hz

[On ayarl hiz 8] 5 P A%

On ayarli hiz 8. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 40,0 Hz

[On ayarl hiz9] 5 P 3%

On ayarli hiz 9. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz.

sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 45,0 Hz

[On ayarl hiz10] 5P 10%

On ayarli hiz 10. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 4.36) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz

[Onayar hiz11] 5P 1 1%

On ayarli hiz 11. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 4.36) bakin.

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 55,0 Hz
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[On ayari hiz12] 5F 12%

On ayarl hiz 12. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 436) bakin.

Avyar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 Hz

[Onayarli hiz13] 5F 1 3%

On ayarli hiz 13. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 4.36) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 70,0 Hz

[Onayarli hiz14] 5F 14%

On ayarl hiz 14. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 80,0 Hz

[Onayari hiz15] 5P 5%

On ayarli hiz 15 Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 436) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 90,0 Hz

[On ayar hiz16] 5P I6%

On ayarli hiz 16. Onceden ayarlanmis hiz girisleri icin birlesim tablosuna (bkz. sayfa 4.36) bakin.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 100,0 Hz
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Alt bolim 8.40

[Jenerik fonksiyonlar] - [+/- hiZ]

[+-hz] uPd -

Erisim

Bu Men( Hakkinda

Menusii

[Tim ayarlar]] =» [Genel fonksiyonlar] =» [+/- hiZ]

Bu fonksiyona referans kanali, [Ref Frek 2 konfig] F ~ 2, [DI (izerinden Ref Frekansi]] olarak ayarlanirsa
erisilebilir u Pd E

NOT: Bu fonksiyon, diger bazi fonksiyonlarla birlikte kullanilamaz.

2 tip islem mumkdndar:
o Tek islemli tuslarin kullanimi: Calisma yonlerine ek olarak 2 dijital giris gereklidir.

“+ hiz” komutuna atanmis olan giris, hizi artirir ve “— hiz” komutuna atanmis giris hizi disurar.
o Cift islemli tuslarin kullanimi: “+ hiz” icin atanmis tek bir dijital girisi gerekmektedir.

iki kez basilan butonlarla +/- hiz;

Aciklama: Yonun degistiriimesi icin 1 butona iki kez (2 kademe) basilir. Butona her basildiginda bir kontak

kapatilir.
Ayar Birakilmis (- Hiz) Birinci Basma (Hiz Korunur) | ikinci Basma (Daha Hizl)
ileri butonu - a aveb
Geri butonu - c cved
r - - O
! ATVeee !
| |
! DM DK Dy  +24 |

DI1 ileri
Dix Geri
Dly + hiz

440
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Referans
frekans

LSP

0

LSP

leri

2. basig

1. basis

Geri

2. basig
1. basis

Bu +/- hiz tipini, 3 kablolu kontrolle kullanmayin.

Hangi islem tipi segcilirse segilsin maksimum hiz, [Yiiksek Hiz] H 5 F ile ayarlanir.

NOT: Referans, [Frek Anaht. Atamasi] ~ F L araciligiyla bir referans kanalindan bir diger referans
kanalina "+/- hiz" ile degistiriimisse [Motor frekansi] - F - (rampa sonrasi) referansinin degeri [Knl1-Knl2
Kopyala] L o P parametresine uygun olarak es zamanli kopyalanabilir.

Bu, degistirme sirasinda hizin yanlislikla sifir olarak ayarlanmasini 6nlemeye yardim eder.

[+ Hiz Atamasi] u 5P

Hiz girisi atamasi ylkseltme.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari

[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduill takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0d..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C101..C 110 |[WOprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] c2ol..c2 10 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modull olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/Cprofili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[- Hiz Atamasi] 45 F

Hiz girisi atamasi distrme. Bkz. atama kosullari.

Parametre ayarlari, [+ Hiz Atamasi] = 5 F ile ayni.

Atanan giris veya bit 1 ise fonksiyon aktiftir.

[Ref Frekans Kaydi] 5k - X

Referans frekansi kaydedilir. Bu parametreye [+ Hiz Atamasi] w 5 P, [Atanmadi] » o olarak ayarlanmazsa
veya [- Hiz Atamasi] 4 5 P, [Atanmadi] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

"+/— hiz" fonksiyonuyla iliskili olarak bu parametre referansi kaydetmek icin kullanilabilir:
e Calistirma komutu kayboldugunda (RAM'a kaydedilir).

e Besleme sebekesi veya calistirma komutlari kayboldugunda (EEPROM'a kaydedilir).

Dolayisiyla, surlicl bir daha yolverildiginde hiz referansi, en son kaydedilen referans frekansidir.

Ayar Kod / Deger

Aciklama

[Kaydetme] no

Kaydedilmedi
Fabrika ayari

[RAM'e Kaydet] rAn

Referans frekansinin RAM'de kaydedilmesiyle +/- hizi

[EEPROM'a EEP
Kaydet]

Referans frekansinin EEPROM'da kaydedilmesiyle +/-

hizi
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Alt bolim 8.41

[Jenerik fonksiyonlar] - [Atlama frekansi]

[Atlama frekansi] J o F - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Atlama frekansi]

Bu Menii Hakkinda
[Atlama frekansi] J o F - Meniisi (bkz. sayfa 474) ile ayni.
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Alt bolim 8.42

[Jenerik fonksiyonlar] - [PID kontrolérii]

[PID kontroléril] F : 4 - Menisu

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] = [PID kontroléri]

Bu Men( Hakkinda
[PID kontrolordl] F 4 - Menisi (bkz. sayfa 308) ile ayni.
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Alt bolim 8.43

[Jenerik fonksiyonlar] - [Geri besleme izl.]

[Geri besleme izleme] F K 1 - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Geri besleme izleme]

Bu Menii Hakkinda
[Geri besleme izleme] F K 1 - MenUsi (bkz. sayfa 343) ile ayni.
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Alt bolim 8.44

[Jenerik fonksiyonlar] - [Esige ulasildi]

[Esige ulasildl] E H - E - MenisU

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Eside ulasildi]

[Distk Akim Esigi] L E d L
Akim dustik esik degeri ([Diistik Akima Ulagildi] L E AL uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0...65.535 A

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 A

[Yuksek Akim Esigi] L £ d

Akim yUksek esik degeri ([Akim Esigine Ulsldi] L £ A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0...65.535 A

Ayar araligi
Fabrika ayari: Tahrik nominal akimi

[Disiik frek. Esigi]l F £ d L

Motor dustik frekans esigi ([Mot Frek Diistk Esd] F E A L uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Motor Frek Esigi] F £ d

Motor frekans esigi ([Mot Frek Yiiksek Esg] F £ A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 50,0 Hz

[2 Frek Esigi] F 2 d L

Motor dusik frekans ikinci esigi (Mot Frek Diistik Esg 2] F 2 A L uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Frek. esigi 2] F 2 d

Motor frekans esigi 2 ([Mot Frek Yiksek Esg 2] F 2 A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 50,0 Hz
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[Motor Termal Esigi] £ £ d

Motor termal durumu esigi ([Motor Termal Esigine ulasildi] £ 5 A uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Referans Yiik.Esik] - £ o

Referans frekans yiksek esigdi ([Ref Frek Yiksek Esg ulasildi] -~ £ A H uyarisi igin).

Avyar ()

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,0 Hz

[Referans Dis.Esik] ~ £ o L

Referans frekans disUk esigi ([Ref Frek Disiik Esg ulasildi] - £ A L uyanisi igin).

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz

[Yuksek Tork esigi] £ £ H

Yiksek tork esigi ([Yiksek Tork Uyarisi] £ E H A uyarisi igin).

Avyar ()

Agciklama

%-300...300

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100

[Dustk tork esigi] £ E L

DusUk tork esigi ([Disik Tork Uyarisi] £ £ L A uyarisi igin).

Ayar ()

Agciklama

%-300...300

Ayar araligi

Fabrika ayan: %50
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Alt bolim 8.45
[Jenerik fonksiyonlar] - [Anasbk kontk. Komut]

[Anasbk kontk. Komut] L L L - MenUst

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Sebeke kontaktér komutu]

Bu Men( Hakkinda

Tahrik kilitlendiginde, hat kontaktéri gonderilen her galistirma komutu (ileri veya geri) ile kapanir ve her bir
durdurma sonrasinda agilir. Ornegin, durdurma modu rampa (izerinde durdurursa motor sifir hiza
ulastiginda kontaktér acgilir.

NOT: Tahrik kontrol gii¢ kaynagi harici bir 24 VVdc kaynagindan saglanmalidir.

BILDIRIM

SURUCUDE HASAR

Bu islevi 60 sn'den az araliklarda kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ornek devre (24 Vdc glic kaynag):

— Caligtir/Sifirla [---- K11

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

ir/Gr

K10

/

DI+ = Calistir Komutu [lleri] F - d veya [Geri] - - 5

R+A/R+C = [Sebeke Kontaktéri] L L L

DIn = [Tahrik Kilidi] L £ 5

NOT: Acil stop tusu birakildiginda "Calistir/Sifirla" tusuna bir kez basiimahdir.
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[Sebeke Kontaktérii] L L L
Ana sebeke kontaktor kontroll.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[R2]...[R3] ré..rd Réle ¢ikisi R2...R3
[R4]...[R6] r4..rb VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon modiili takilmissa réle gikisi R4...R6
[DQ11 Dijital do | l..da 12 |VW3A3203 G/C uzatma modilu takiimissa dijital ¢ikis DQ11...DQ12
Cikigi]...[DQ12
Dijital Gikisi]
[R61]...[R66] rBl..rB66 Role R61 ...R66
NOT: Bu se¢ime Dolap G/G'i olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir

[Tahrik Kilidi] L £ 5%
Tahrik kilidi atamasi.

Bu parametreye [Sebeke Kontaktéri] L L L, [Hayir] n o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Atanan giris veya bit 0'a degistiginde tahrik kilitlenir.

Ayar Kod / Deger

Agiklama

[Atanmamig] no

Atanmamis
Fabrika ayar

[CDO00]..[CD10] |CdO0..Cd 10

[G/C profili] : & konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]..[CD15] |Cd I 1.Cd I5

CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]..[C110] | L (O 1..C 110

[I/O profili] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CIII.CIIS

entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ceogl.Ceio

[I/O profili] : o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modiill olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] Cei1.L21S

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £301.0310

[I/O profili] : =& konfigiirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]..[C315) |C 3/ 1.L3 15

entegre fieldbus moduli olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] CsO1.CS 0

[G/G profilli : a konfiglirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] [511.L515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Dustk L IL..LEL Dustik seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

seviye)]...[DI6

(Disiik seviye)]

[DI11 (Diistik L IIL...L IBL |VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa diisuk seviyede kullanilan dijital

seviye)]...[DI16 giris DI11...DI16

(Disiik seviye)]

[DI52 (Disiik d52L..d459L |Dijital giris DI52...DI59 (dUsik seviye)

seviye)]...[DI59 i . , L R
e . NOT: Bu segime Dolap G/C'i olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir.

(Disik seviye)]

[DI52 (Yiiksek d52H...d59H | Dolap ylksek seviye dijital girisleri

Seviye)].. [DIS9 NOT: Bu secime Dolap G/C't olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir.

(Yuksek Seviye)] 5

[Sebeke V. zmnasimi] L L E

Hat kontaktoriinlin kapatiimasi igin izleme stresi.

Ayar

Agciklama

1...999 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 sn
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Alt bolim 8.46

[Genel fonksiyonlar] - [Cikis kontaktdrii komutu]

[Cikis kontaktorii komutu] o £ L - Mendisi

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Genel fonksiyonlar] =» [Cikis kontaktdri komutu]

Bu Meni Hakkinda

Bu fonksiyon siiriictiniin suriici ve motor arasina takil bir kontaktéri kontrol etmesini ve/veya izlemesini

sadlar.

Cikis kontaktdriinuin siricu tarafindan kontrolu [Cikis kontaktérii Atamasi] o L L atanarak etkinlestirilir.

Bir calistir komutu etkinlestirildiginde kontaktori kapatmak igin bir istek yapildi. Motora hi¢ akim

uygulanmadiginda kontaktéri agmak igin bir istek yapildi.

Geri bildirim [Cikis kontaktérii Geri besleme] ~ L A 6Jesine atanarak surlcu tarafindan cikis

kontaktérindn izlenmesi etkinlestirildi. Bir tutarsizhik durumunda surtcu tetiklenir:

o [Cikis Kontaktorii Agildi Hatasi] F L F 2 hatasi, [Cikis kontaktor( Geri besleme] ~ L A [Motor
calismasinda gecikme] d & 5 sonundan 6nce kapatilmazsa veya motor galisiyorsa [Cikis kontaktori
Geri besleme] ~ L A aglilirsa.

o [Cikis Kontaktérii Kapandi Hatasi] F L F | hatasi, [Cikis kontaktérii Geri besleme] ~ L A, [Kontaktéri
acmada gecikme] sonundan 6nce agilmazsa d A 5 ya da motor durdugunda [Cikis kontaktdrii Geri
besleme] - L A kapanirsa.

NOT:

o [Cikis Kontaktorii Agildi Hatasi] F L F 2 hatasi galistirma komutu 1'den 0'a bir gegisle temizlenebilir.

o [Cikis kontaktérii Atamasi] o L L ve [Cikis kontaktérii geri besleme] ~ L A tek tek kullanilabilir.

e DC enjeksiyonu frenleme fonksiyonu kullanilirsa DC enjeksiyonu frenlemesi etkin oldugu siirece ¢ikis
kontaktéri kapanmaz
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1 Atanan OCC ve RCA
2 Atanan RCA
3 Atanan OCC
t Zaman
R Calistirma komutu

OCC Cikis kontaktoru

RCA Cikis kontaktorii geri beslemesi
Yok Atanmamis

MF Motor frekansi

[Cikis Kontaktér Atamasi] o L L

Cikis kontaktéri kontrold.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no

Fonksiyon atanmadi.
Fabrika ayari

[R2]...[R3] ré..rd Réle ¢ikisi R2...R3

[R4]...[R6] r4.r6 VW3A3204 réle ¢ikis opsiyon moduli takiimissa réle ¢ikisi R4...R6.
[DQ11 Dijital da | l..da |12 |VW3A3203 G/G uzatma moduilii takiimissa dijital gikis DQ11...DQ12.
Cikisi]...[DQ12

Dijital Gikisi]

[R61]...[R66] rB6 Il..r66 Roéle R61 ...R66

NOT: Bu se¢ime Dolap G/G'i olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir
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[Cikis kontakt6rii geri beslemesi] - L A
Cikis kontaktéri geri beslemesi.
Atanan dijital giris veya bit 0'a gectiginde motor calismaya baslar.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1 (Distik L IL.LEL Dustuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6
seviye)]...[DI6
(Dustik seviye)]
[DI11 (Disik L/ IL...L 6L |VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa dlisik seviyede kullanilan dijital
seviye)]...[DI16 giris DI11...DI16
(Disiik seviye)]

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C I 11..C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CZ201..C2 10 |[I/O profili] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modiilii olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 11.C02 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modidili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..C 310 |[/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L 31 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus moduli olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501.C5 10 |[G/C profil]li = konfigirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] C5 /1 1..C5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Motor calismasinda gecikme] 4 & 5
Cikis kontaktoriini kapatmada gecikme.

Bu parametre sunlari geciktirir:
e Sirlcu yalnizca ¢ikis kontaktdrind izlerken bir galistir komutunun ardindan motor kontrolG.
o [Cikis kontaktori geri besleme] ~ [ A atandiysa [Cikis Kontaktdri Agildi Hatasi] F L F & hatasi izleme.

Gecikme siresi gikis kontaktoriiniin kapanma siiresinden blylk olmalidir.
Bu parametreye [Cikis kontaktorli Atamasi] o L L veya [Cikis kontakt6rii geri besleme] ~ L A atandiysa

erisilebilir.
Ayar Aciklama
0,05...60,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,15 sn

[Kontaktérii agmada gecikme] 4 A 5
Kontaktéri agmada gecikme
Bu gecikme c¢ikis kontaktorinln acilis sliresinden buylk olmahdir.

Bu gecikmenin sonunda [Cikis kontaktorii geri besleme] ~ L A 6gesine atanan dijital giris degeri 0 degilse
[Cikis Kontaktdrii Kapandi Hatasi] F L F | hatasi tetiklenir. Bu parametre 0'a ayarlanirsa [Cikis
Kontaktérii Kapandi Hatasi] F L F | hatasi izlenmez.

Bu parametreye [Cikis kontaktérii geri besleme] ~ L A atandiysa erisilebilir.

Ayar Aciklama

0,00...5,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,10 sn
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Alt bolim 8.47

[Jenerik fonksiyonlar] - [Geri devre disI]

[Geridevre disi] - E 1 n - Menusii

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Geri devre disi]

[Geri Devre Dis1l] ~ 1~

Ters yoni devre disi birakma.

NOT: Sikisma Onleme fonksiyonu [Geri Devre Disi] ~ 1 n fonksiyonuna gére dncelige sahiptir. Bir
Sikisma Onleme fonksiyonu kullaniliyorsa [Geri Devre Disi] - 1 n konfigiirasyonuna ragmen ters yon

uygulanir.

Dijital girisler tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinir.

Grafik Ekran Terminali ya da satir tarafindan génderilen ters yon istekleri dikkate alinmaz.

PID, toplama girisi ve benzeri kaynakli herhangi bir ters hiz referansi, sifir referans (0 Hz) olarak

yorumlanir.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
[Evet] HES Evet
Fabrika ayari

EAV64318TR 05/2019

453



Tum ayarlar CSt-

Alt bélim 8.4

8

[Jenerik fonksiyonlar] - [Tork sinirlandirma]

[Tork sinirlandirma] £ = L - Meniisi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Tork sinirlandirma]

Bu Men( Hakkinda

Tork sinirlamasi degeri bir parametre ile sinirlanir.

no

Evet

Tla

., DI

% p

ﬁx—ﬂ—‘ >

1 Glgte parametre Gzerinden tork sinirlamasi

2 Sinirlama Degeri

[Tork sinir. aktivas] £ L A

Kalici tork sinirlamasi aktivasyonu.

Atanan giris veya bit 0'da ise fonksiyon devre disidir.

Atanan giris veya bit 1'de ise fonksiyon aktiftir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[Evet] HES Evet

[DI1]...[DI6] L+ l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] L+ 1 1..L 16 |VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdJdOoO0..Cd 10 |[G/C profili] /o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd |15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C /1 1.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] CZ01..C2 10 |[l/O profili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1..L2 IS5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1..C 310 |[I/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modilii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..C5 10 |[G/Cprofilli /o konfiglirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] C5 1 1.5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan

CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[Pmaks Motoru] £ F 1111 %
Motor modunda maksimum guc.

Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A is not set to [Not Assigned] n o

Ayar () Agiklama
%10...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %300

[PMaks Jeneratdrii] £ F 1 G %

Jeneratér modunda kabul edilebilir maksimum gug.

Bu parametreye [Tork sinir. aktivas.] £ L A is not set to [Not Assigned] n a.

Ayar () Aciklama
%10...300 Ayar araligi
Fabrika ayari: %300
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Alt bolim 8.49

[Jenerik fonksiyonlar] - [Parametre anahtarlamasi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélim, su basliklari igerir:

Baslhk Sayfa
[Parametre degistirme] 1L F - Menusi 457
[Ayar 1] P 5 [ - Menusu 463
[Ayar 2] P 52 - Menisu 463
[Ayar 3] P 5 3 - Menusu 463
EAV64318TR 05/2019

456



Tum ayarlar CSt-

[Parametre degistirme] 1L F - Menusi

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Parametre degistirme]

[Parametre Segimi] 5 P 5 listesinden (bkz. sayfa 458) 1-15 parametreleri segcilebilir ve 2 veya 3 farkl
deger atanabilir. Bu 2 veya 3 de@er seti daha sonradan 1 veya 2 dijital girisi veya kelime biti kullanilarak
anahtarlanabilir. Bu anahtarlama islemi, galisma sirasinda gergeklestirilebilir (motor ¢alisir halde). Ayrica,
her esigin dijital bir giris olarak islev gérdiigu, 1 veya 2 frekans esigi temelinde de kontrol edilebilir (0 =
esige erisilmedi, 1 = esige erisildi).

Degerler 1

Degerler 2 Degerler 3

Parametre 1

Parametre 15

Parametre 1

Parametre 15

Parametre 1 Parametre 1

Parametre 15 Parametre 15

Giris DI veya bit veya 0 1 0 veya 1
frekans esigi 2 degerleri
Giris DI veya bit veya 0 0 1

frekans esigi 3 degerleri

NOT: [Parametre Segimi] 5 F 5 (bkz. sayfa 458) listesinde uygulanan tim degisiklikler bir sonraki gliic
acllisinda sileceginden bu meniideki parametreleri degistirmeyin. Parametreler, [Parametre

[2 Parametre seti] L HA |

Parametre degistirme atamasi 1.

2 parametreli setlerin anahtarlanmasi.

degistirme], [1L P - menislnden aktif konfiglirasyonda galistirma sirasinda ayarlanabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari

[Mot Frek Yiiksek | FEA Motor frekansi yliksek esigine ulasildi

Esgl

[2. Frekans Esigine | F 2 A ikinci frekans esigine ulasildi

Ulasildi]

[DI1]...[Dl6] Ll..L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16] LI 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110] C101..C 110 |[/Oprofil] 1o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.C 115 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210] cZoi..Ce 10 |[/Oprofili] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiilii ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 l..C3 10 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] L3 1 1..C3 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modulii olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/Cprofili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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[3 Parametre setil L HA 2

Parametre degistirme atamasi 2.
[2 Parametre seti] L HA | ile ayni.
3 parametreli setlerin anahtarlanmasi.

NOT: 3 parametre setini elde etmek igin, ilk olarak [2 Parametre seti] L H A | degerinin konfigire edilmesi
gerekir.

[Parametre Segimi] 5 F 5

Bu parametreye, [2 Parametre seti] L HA | 6gesi [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa erisilebilir.

Bu parametrede bir giris yapilmasi, erisilebilen tim ayar parametrelerini iceren bir pencerenin agilmasini
saglar. TAMAM tusunu kullanarak 1 ile 15 arasindaki parametreler arasinda segim yapin. Parametre(ler)
Uizerindeki segimler ayrica TAMAM tusu kullanilarak da kaldirilabilir.

Parametre degistirme fonksiyonu igin mevcut parametreler sunlardir:

Parametre Kod
[Rampa adimi] inr
[Hizlanma] ACLC
[Yavasglama] dELC
[Hizlanma 2] AC?
[Yavaslama 2] dECZ
[Hizl.bag1.yuvarlam] tA I
[Hizl.sonu.yuvarlam] tAZ
[Yav.bagi.yuvarlam] EA3
[Yav.sonu.yuvarlama] tEAH
[Distik Hiz] L5FP
[Yiksek Hiz] HSP
[Motor Termal Akimi] 1EH
[IR telafisi] uFr
[Kayma telafisi] SLP
[K hizi gevr. filtr.] SFC
[Hiz zaman integrali] 5.k
[Hiz oransal kazang] SPL
[Eylemsizlik Faktord] S5FPCu
[Rampa Béime Sabiti] dLF
[DC enjek. Seviyesi1] 1dl
[DC Enj Siiresi 1] td
[DC enjek. Seviyesi2] dl e
[DC Enj Siiresi 2] tdl
[OtoDC Enj.Seviyesi1] SdC |
[Oto.DC Enj.Siiresi1] tdC |
[OtoDC Enj.Seviyesi2] sdC2
[Oto.DC Enj.Siiresi2] tdl~?
[Anahtar frekansi] SFr
[Akim Sinirlamasi] cCL .
[Dsk Hiz Zaman Agimi] tELS
[Uyku Ofset Esigi] SLE
[Onayar hiz 2]...[Onayar hiz 16] SP2..5P IE
[Carpma katsayisi] nF r
[PID Oransal Kazang] rPG
[PID Integ. Kazanci] rab
[PID tiirevsel kazang] rdb
[PID rampasi] PrP
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Parametre Kod
[PID Min. Cikisi] Pol
[PID Maks. Gikisi] PaoH
[PID Baslt.Ref.Frek.] 5F5
[PID hizlanma siiresi] ACCP
[Min g.bes Uyarisi] PAL
[Maks g.bes Uyarisi] PAH
[PID hatasi Uyarisi] PEr
[Hiz girigi %] P5r
[Ref PID OnAyar 2] P2
[Ref PID OnAyar 3] rP3
[Ref PID OnAyar 4] rP4
[PID GBes Araligi] PFr
[PID GBes Hata Gckme] PFNd
[Yiksek Akim Esigi] CEd
[Duistik Akim Esigi] CEJL
[Yiksek Tork esigi] EEH
[Distik tork esigi] EEL
[Motor Frek Esigi] FEd
[Disiik frekans esigi] FEdL
[Frek. esigi 2] Fdd
[2 Frek Esigi] FedL
[Serbest durma Esigi] FFE
[Motor Termal Esigi] LEd
[Referans Yiik.Esik] rkd
[Referans Dis.Esik] reEdlL
[Atlama Frekansi] JPF
[Atlama frekansi 2] JdF 2
[3. Atlama Frekansi] JF 3
[Atlama Frek Gecikmesi] JFH
[DskYUkEsigiNom Hizi] Lunm
[DskYUKESigi.0.Hiz1] Lul
[DskYiik. FrekEsigi Tesp] rflud
[Gecikme Frek] S5rb
[DskYik T.B.Rest.] Ftu
[Asin Yiik Algi Esig] Lol
[YBs On. AsrYiik Srsi] Fto
[Fan modu] FFN
[Pmaks Motoru] EFPMON
[PMaks Jeneratérii] EFPNG
[Durma Maks Siiresi] SEFP I
[Durma Akimi] SEFPZ
[Durma Frekansi] StFP3
[AI2 Tr Uyan Seviyesi] EHZA
[AI5 Tr Uyan Seviyesi] LHSAH
[Al2 Trm Hata Seviyesi] EHZF
[Al5 Trm Hata Seviyesi] EHSF
[Basta Hizl. Rampasi] ACLCS
[Gekvalf Yavs.] dELu
[Cekvalf Hizi 2] CuHS
[Gekvalf Hizi 1] Luls
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Parametre Kod
[Son Yavaglama rampa] dELCS
[Uyku Akis Seviyesi] SLnlL
[Uyku Min Hizi] SLSL
[Uyku Giig Seviyesi] SLPr
[Uyku Basing Seviyesi] SLPL
[Uyku Gecikmesi] SLPd
[Uyku Takviye Hizi] SLES
[Uyku Takviye Siiresi] SLbE
[Uyanma ProsesiSviye] WuPF
[Uyanma ProsesiSviye] WuPE
[Uyanma Bas. Sviye] WuPL
[Uyku Durumu] ASLC
[Uyku Gecikme ktrl.] ASLd
[Uyku Ref hiz knt et] ASL r
[Akis Sin Esg Aktif] CHE
[Asik Snr Esg DDisi] rCHE
[Akis Sinir Yvs.] dFL
[Boru Doldrma Siiresi] PFHE
[Boru Doldurma Hizi] PFHS
[Boru Didrma Basinci] PFHF
[Hazirlama Siiresi] PFPS5d
[Hazirlama Giris Seviyesi] PP L
[Hazirlama Durumu Gecikmesi] PPFd
[Minimum Basing] dPrP
[Baslatma gecikmesi] JPrd
[Maksimum Basing] JP5FP
[Referans Hizi] JdPr5
[Uyanma Gecikmesi] JPWd
[Alfa] FLdJRA
[Nokta 1'de telafi] FLH I
[Nokta 1'deki Akis] FLST I
[Statik Telafi] FLHO
[CksBsn Min Seviyesi] aPPL
[CksBsn MaksSeviyesi] aPPH
[GksBsngHataGeckmesi] oPPd
[YkskAkisMaksSviyesi] HFFPL
[YkskAkisHataGckmesi] HFPd
[PomDngMaksBaslatma] PLCPnR
[PompDng Zmn Crgvesi] PLPE
[GrsBsnci Yksk Esigil 1PPH
[GrsBsnci Dsk Esigi] 1PPL
[GrsBsnci Maks Telafisi] 1PPLC
[Sik On Tetik. Siiresi] JECE
[Sikis. Onlem. Torku] JECL
[SikisOnimBaslaGecik] JeCd
[SIkOnl iIri Yvslamal] JdEC
[SikOnl Geri Yvslama] JdEr
[SkstrmOnlycillrH1z.] JACLC
[SkstrmOnlyciGriHiz.] JACr
[Sik. Only ilri Srsi] JFdE
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Parametre Kod
[SikisOnimGeriSiiresi] Jrut
[Sik. Only IIri Hizi] JFdS
[Sik. On Geri Hizi] Jdrub
[SikOnl Durdrma Srsi] JZ5E
[SikOnlycDéngiiSayisi] JnbkC
[Skstr Onlyc MaksSek] JANA
[Sik Onlyci Araligi] JANE
[KuruGls Hata Gekmsi] dr4d
[Kuru Clsma YB. Gekm] drYr
[Kuru Galigma Fktor(i] dr 94X
[PompaDA MinSeviyesi] PLFL
[PompaDA Gii¢ Faktérii] PLFX
[PompaDA Aktvsyn Gec] PLFA
[PompaDA Hata Gecikm] PLFd
[PompaDA YBsl Gecikm] PLFr
[SeviyeKtrl Rasgele Fakto6rii] LCrX
[Seviye 1. Pompa Galismasi] LrL |
[Seviye 2. Pompa Calismasi] LrL?
[Seviye 3. Pompa Galigmasi] L-L3
[Seviye 4. Pompa Galismasi] LrLH
[Seviye 5. Pompa Calismasi] LrLS
[Seviye 6. Pompa Galigmasi] LrL&
[Seviye 1. Pompa Durmasi] LPL I
[Seviye 2. Pompa Calismasi] LPLZ?
[Seviye 3. Pompa Galigmasi] LPL3
[Seviye 4. Pompa Durmasi] LPLHY
[Seviye 5. Pompa Durmasi] LPLS
[Seviye 6. Pompa Durmasi] LPLE
[HSP'de Seviye 1. Pompa] LHL |
[HSP'de Seviye 2. Pompa] LHLZ
[HSP'de Seviye 3. Pompa] LHL 3
[HSP'de Seviye 4. Pompa] LHLHY
[HSP'de Seviye 5. Pompa] LHLS
[HSP'de Seviye 6. Pompa] LHLE
[SeviyeKtrl Diistik Hiz] LCLS
[Min iletim Yiksekligi] LCdJ
[Maks iletim Y iksekligi] LCdK
[SeviyeKtrl S/D Araligi] LCdE
[Takviye Kad Hizi] b55
[Takviye Kad.Cik. Hizi] bd5
[Takviye Kad Gecikmesi] b5d
[Takviye Kad Baypas Hizi] b5b5
[Takviye Kad Rampa Gecikmesi] b5rd
[Takviye Kad Baypas Zamani] bL5bE
[Takviye KadGik Gecikmesi] bdd
[Takviye KadCik Baypas Hizi] bdb5
[Takviye KadGik Rampa Gecikmesi] bdrd
[Takviye KadGik Baypas Zamani] bdbE
[Takviye S/D Araligi] b5dt
[Takviye Galisma Aralidi] LLWH
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Tdm ayarlar CSt-

Parametre Kod
[Takviye Geg. Kilma Araligi] bLaRA
[Takviye S/D Akis Gec.] b5dH
[Takviye KadCik Akisi] bdF
[Besl.lleri Kad Gec.] FFsd
[Besl.ileri KadCik Gec.] FFdd
[Besl.ileri Rahtsz Kazanci] FFGC
[Besl.lleri Rahtsz Siiresi] FFEG
[AFE Jeneratér Modu] CL GO
[Pompa Sabit Frek] NnFF5
[Pompa Cal. Noktasi Filtresi] WPXF
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Tum ayarlar CSt-

[Ayar 1] P 5 | - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Parametre anahtari] = [Ayar 1]

Bu Menii Hakkinda

Bu menude bir giris yapilmasi, secilmis parametrelerin se¢im sirasina gére goésterildigi bir ayarlar
penceresinin aciimasini saglar.

[Ayar 2] F 5 2 - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Parametre anahtari] = [Ayar 2]

Bu Menii Hakkinda
[Ayar 1] F5 | - (bkz. sayfa 463) ile ayni.

[Ayar 3] F 5 3 - Menusu

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Genel fonksiyonlar] = [Parametre anahtari] = [Ayar 3]

Bu Menii Hakkinda
[Ayar 1] P 5 I - (bkz. sayfa 463) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.50

[Jenerik fonksiyonlar] - [Hiz zaman asimindan sonra durmalj

[Hz zmnasmi snradur] F - 5 F - MenUst

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Jenerik fonksiyonlar] = [Hz zmnasmi snra dur]

Hiz Kontrol Modunda Uyku/Uyanma

PID aktif degilken tahrik genellikle asagidaki durumlarda Hiz kontrol modundadir:

e PID konfiglire edilmemistir (6rnegin, motor hizi ayar noktasi, harici bir PLC tarafindan kontrol
edilmektedir).

e PID manuel moddadir (6rnegin, manuel uygulama modu).

e Kanal 1 secilmedigi icin PID aktif degildir (6rnegin, zorlamali lokal mod aktiftir).

Tahrik, Hiz Kontrollinde kullanilirken (PID kullaniimiyorken ya da aktif degilken), uygulamayi uyku moduna
almak igin bir hiz kosulu kullanilir. Tahrik uyku modundayken, uyku durumu kaybolursa motor yeniden
baslatilr.

Bu fonksiyon, sistem kisitlamalariyla kullanilabilir ya da uyumlu olmadigi zaman dusik hizlarda uzun sireli

calismayi engeller. Dusuk hizda bir suire ¢alistiktan sonra motoru durdurur. Bu zaman ve hiz ayarlanabilir.

Hiz kontrol modunda, Uyku/Uyanma asagidaki kurallara gére yonetilir:

e [Rampa once Ref Frek] F - H ve [Cikis frekansi] ~ F ~, [Dislik hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi]
oldugundan ve bunun altinda kaldiginda motor durur 5 L E during [Low Speed Timeouf] £ L 5.

e [Rampa 6nce Ref Frek] F - H > [Dusiik Hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi] oldugu zaman motor yeniden
baslatir. 5L E.

Calistirma
komutu

RFR A

LSP+SLE
LSP

FRH

LSP+SLE
LSP

1 Nominal [Dsk HizZaman Asimi] £ L 5 fonksiyonu islemi: [Diiglik HizZaman Asimi] £ L 5 siiresinden sonra motor,
akim yavaslama rampasina gére durdurulur

2 [Rampa 6nce Ref Frek] F - H, [Diisiik hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi] degerinden buyuk hale gelir 5L E and run
order still present [Low Speed Timeout] £ L 5 function is deactivated

3 [Dsk Hiz Zaman Asimi] £ L 5 fonksiyonu aktive edilmez ¢linkii [Rampa énce Ref Frek] F - H, [Disik Hiz] L 5 F
+ [Uyku Ofset Esigi] degerlerinden daha yiiksek hale gelir 5L E before [Low Speed Timeout] £ L 5 has expired

4 [Duslk hizzaman agimi] £ L 5 fonksiyonu aktive edilmez ¢unki [Gikis frekansi] - F -, [Distk hiz] L 5 P + [Uyku
Ofset Esigi] degerinden bliyik hale gelir 5 L E before [Low Speed Timeout] £ L 5 has expired

5 [Dsk Hiz Zaman Asimi] E L 5 fonksiyonu aktive edilmez ¢iinkli [Rampa once Ref Frek] F ~ H, [Dislik Hiz] L 5 P
+ [Uyku Ofset Esigi] degerlerinden yUksekte kalir 5L E
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[Dsk Hiz Zaman Asimi] E L 5
Disulk hiz zaman asimi

Ayar () Agiklama

0,0...999,9 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 sn

[Uyku Ofset Esigi] 5L £ %
Uyku ofset esigi.
Bu parametreye [Dislk hiz zaman asimi] £ L 5, 0 olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

[Diistik Hiz] L 5 P + [Uyku Ofset Esigi]'nde uzun sireli calisma sonrasinda Hz cinsinden ayarlanabilir
yeniden yolverme esigi (ofset). 5L E, in Hz. Referans, (LSP + SLE) hizini asarsa ve bir ¢alistirma komutu
halen gecerliyse motor yeniden galisir.

Ayar () Agiklama

1,0...[Maks Frekans] E F r Ayar araligi
Fabrika ayarn: 1,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

Alt bélim 8.51
[Jenerik fonksiyonlar] - [Aktif On Ug]

[Aktif On Ug] A F E - Meniisii

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Jenerik fonksiyonlar] =» [Aktif On Ug]

Bu Men( Hakkinda

Bu ment jeneratdr modunda kullanilan aktif 6n ug i¢in akim sinirlamasini ayarlamak amaciyla kullanilir.

Aktif On Ug, motor modunda caligiyorsa %120 akim sinirlamasina ulasilirsa [AFE Motor Sinirlamasi]
C L .1 tetiklenir; [AFE Jeneratér Modu] L L : G parametresiyle ayarlanan sinirlamaya ulasildiginda
[AFE Rejen Sinirlamasi] L L L uyarisi tetiklenir.

NOT: Bu meniliye ATV680 veya ATV6BO0'da erisilebilir.

[AFE Jenerator Modu] L L G X

AFE Jeneratdr Modu

Bu parametre, jeneratdr calistirma modunda akim sinirlamasini ayarlar. Bu parametre [Disuk harmonik]
L H T olarak ayarlanirsa tahrik Dlstk harmonik'te galistirilir ama sebekeye enerji rejenerasyonu yapmaz.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Diisik Harmonik] | L HI Dislik harmonik modu (sebekeye giden akim %10'dan az).
Fabrika ayari

[Diigik Harmnikve | L Hr 11 Duslik harmonik ve Rejenerasyon modu (%120).

Rejen]

%0,0...120,0

Jeneratdr modunda akim sinirlamasi (6zel ayar igin).
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.52

[Jenerik izleme]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Proses diisiik yiikii] u L d - Menisi 468
[Proses asin yiikii] o L d - Menusi 470
[Durma izleme] 5 £ P - - MenUsl 472
[Termal izleme] £ P P - Menusu 473
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Tum ayarlar CSt-

[Proses dusik yiki] o L 4 - MenUsu

Erigim
[Tam ayarlar] =» [Jenerik izleme] =» [Proses distk yikii]

Proses Diisiik Yiik Algilanan Hatasi

Bir sonraki hata gergeklestiginde ve konfiglire edilebilir olan bir minimum sure [DskYik Gec. Tspt. ] u L E

boyunca beklemede kaldiginda bir diistk yik islemi algilanir:

e Motor sabit durumdadir ve tork, ayarlanmis olan disuk yUk sinirinin ([[DisYik.Esik.O Hizi]] L w L,
[DskYUKEsigiNom Hizi] L u ~, [DuskYuk FrekEsigi Tesp] ~ I1u d parameters).

e Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki ofset konfiglire edilebilir esik [Gecikme Frekansi] & - b
altina dustiigiinde motor sabit bir durumdadir.

Sifir frekansi ile anma frekansi arasinda, egri asagidaki esitligi yansitir:tork = L uL +(Lun-Luol)X

(frekans)? / (anma frekans1)?Duisiik yik fonksiyonu asagidaki frekanslar igin aktif degildir ~ 7w d.

trq(%)
LUn

LUL

1 Duslk yik bélgesi.

Bu algilanan hatanin bildiriimesi igin [Giris/Gikis] o -, [I/O atamasi] o A 5 - menlerine bir réle veya
dijital cikis atanabilir.

[Unid T. Del. Detect] u L E
Dusuk yuk algilama zaman gecikmesi.
0 degeri fonksiyonu devre disi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.

Ayar Aciklama

0...100 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[DskYUKEsigiNom Hizi] L u n X
Nominal motor hizinda [Nominal Motor Frek] F - 5 disuk yuk esigi, motor anma torku ylizdesi cinsinden.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] u L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar () Agiklama

%20...100 Ayar araligi
Fabrika ayar: %60
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Tum ayarlar CSt-

[DskYUKEsigi.0.Hizi] L o L X

Sifir frekansinda dusik yuk esigi, nominal motor torkunun yuzdesi cinsinden.
Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] w L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0...[DskYikEsigiNom Hizi] L w n

Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[DskY(ik. FrekEsigi Tesp] ~ Mwu d X

Minimum frekans disUk yik algilama esigi.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] w L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar ()

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Hz

[Gecikme Frek] 5 - & X

Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum ¢alismasini tanimlayan maksimum sapma.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt] u L £ veya [AsYk SiiresiAlgilama.] £ o L is not set to 0.

Ayar ()

Aciklama

0,3...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayarn: 0,3 Hz

[Diistik Yiik Yonetimi] u o L %

Dusuk yuk yonetimi.

Disuk yuk algilamaya geciste davranis.

Bu parametreye [DskYik Gec. Tspt.] u L £ 0'a ayarlanmazsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger

Agiklama

[Yoksay] no

Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest durma] HES

Serbest durma
Fabrika ayari

[Rampa durusu] rnFr

Rampada durma

[Hizh durus] FSE

Hizh durus

[DskYiik T.B.Rest.] F £ u X

Bir dUsuk yukin algilanmasi ve otomatik tekrar yolverme arasindaki izin verilen minimum sure.

Otomatik yeniden baslamaya izin vermek icin [Hata Sfrima Siiresi] £ A ~ degerinin bu parametreyi en az

1 dakika asmasi gerekir.

Bu parametreye [Diigtik Yiik Yénetimi.] » d L is not set to [Ignore] n o.

Ayar ()

Agciklama

0...6 dk

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 dk
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[Proses asiri yuki] o L 4 - Menusu

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Jenerik izleme] =p [Proses agiri yukii]

Bu Meni Hakkinda

Bir sonraki hata gergeklestiginde ve konfigure edilebilir olan bir minimum stre [Asin Yik Siiresi Algilama]
boyunca beklemede kaldiginda bir proses E o L, which is configurable:

e Hizlanma, yavaslama veya asagidaki durumda tahrik [Akim sinirlamasi] L L , modunda

e Motor sabit durumdadir ve [Motor Akimi] L L ~ ayarlanan [Asir yik Algilama Esigi] asiri yUk esigi
Uzerindedir L o L.

[Rampa 6nce Ref Frek] F ~ H ile [Motor Frekansi] - F ~ arasindaki ofset farki, yapilandirilabilir [Gecikme
Frekansi] 5 ~ b degerinde az oldugunda motor sabit durumdadir.

[AsYk SiiresiAlgilama] £ o L

Asiri yuk tepki suresi.

0 degeri fonksiyonu devre disi birakir ve diger parametrelere erisimi engeller.

Ayar Aciklama
0...100 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Asin Yik Algi Esig] L o L %

Asiri yuk esigi.

Asiri yuk algilama esigi, [Nom Motor Akimi] ~ L ~ nominal motor akiminin yiizdesi cinsinden. Bu deger,
fonksiyonun galisabilmesi igin sinir akimindan daha diistik olmalidir.

Bu parametreye [AsYk SiiresiAlgilamaTspt.] £ o L is not set to 0.

Ayar () Aciklama
%70...150 Ayar araligi
Fabrika ayari: %110

[Gecikme Frek] 5 - b X

Sabit durum igin gecikme.

Frekans referansi ve motor frekansi arasindaki kararli durum galismasini tanimlayan maksimum sapma.
Bu parametreye [AsYk SiresiAlgilamaTspt.] £ o L or [Unid T. Del. Detect.] u L £ is not set to 0.

Ayar () Agiklama
0,3...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,3 Hz
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[AsrYik Pros.Yonet] o dL X

Asiri yuk algilamaya geciste davranis.

Bu parametreye [AsYk SiresiAlgilamaTspt.] £ o L is not set to 0.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] no
[Serbest durma] YES

Algilanan hata g6z ardi edildi

Serbest durma
Fabrika ayar

[Rampa durusu] rne
[Hizli durug] FSE

Rampada durma

Hizli durus

[YBs On. AsrYiik Srsi] F £ o %

Bir asirn ylkin algilanmasi ve otomatik tekrar yolverme arasindaki izin verilen minimum sure.

Otomatik yeniden baslamaya izin vermek icin [Hata Sfrima Siiresi] £ A ~ degerinin bu parametreyi en az
1 dakika asmasi gerekir.

Bu parametreye [AsYk SiresiAlgilamaTspt.] £ o L or [Ovid.Process.Mngmt] o d L is not set to 0.

Ayar () Aciklama
0...6 min Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 min
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[Durma izleme] 5 £ P - - MenUsu

Erigim

[Tim ayarlar] = [Jenerik izleme] =» [Durma izleme]

Bu Meni Hakkinda

Bu fonksiyon, motor akiminin ve hiz ylikselis zamaninin izlienmesiyle motorun asiri yiikklenmesinin

onlenmesine yardimci olur.

Asagidaki hallerde durma durumu gercgeklesir:

e Cikis frekansi, [Durma Frekansi] durma frekansindan daha diisikse 5k F 3
e Ve cikis akimi, [Durma Akimi] durma akimindan daha ylksekse 5k P 2

o [Maks Durma Siiresi] durma siresinden daha uzun sireler sirasinda 5 P |

Bir durma durumu gerceklestiginde, bir [Motor Durma Hatasi] 5 £ F hatas tetiklenir.

[Durma izleme] 5k P L

Durma izleme aktivasyonu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] HES Fonksiyon devrede

[Durma Maks Stiresi] 5 £ P 1%

Motor durma maksimum suresi.

Bu parametreye [Durma izlemesi] 5 £ P [, [Hayir] » o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,0...200 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 sn

[Durma Akimi] 5 £ P 2%

Durma izlemesi akim seviyesi, [Nom Motor Akimi] » L ~ nominal motor akiminin ylzdesi cinsinden.

Bu parametreye [Durma lzlemesi] 5 £ P C, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Fabrika ayari, [Cift Anma Degeri] d ~ £, [Agir Hizmet] H | G + olarak ayarlanmissa %150,0 de@erine

degisir.
Ayar () Aciklama
%0,0...150,0 Ayar araligi

Fabrika ayari: %150,0

[Durma Frekansi] 5t P 3 *

Oyalama izleme frekansi seviyesi.

Bu parametreye [Durma lIzlemesi] 5 £ P [, [Hayir] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

0,0...[Maks Frekans] E F r

Ayar araligi
Fabrika ayari: 2,0 Hz
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[Termal izleme] £ F P - MenUsu
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Jenerik izleme] = [Termal izleme]

Bu Menii Hakkinda
[Termal izZleme] E P P - Menisu (bkz. sayfa 790) ile ayni.
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Alt boélim 8.53
[Giris/Cikis] - [I/O atamasi]

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bolim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[DI1 atamasi] L /A - Menlsu 475
[DI2 atamasi] L 2 A - Menlsu 475
[DI3 atamasi] L 3 A - MenUsi 475
[DI4 atamasi] L 4 A - Menlsiu 476
[DI5 atamasi] L 5 A - Menlsu 476
[DI6 atamasi] L & A - MenUsu 476
[DI11 atamasi] L ! | A - Menisu 477
[DI12 atamasi] L /2 A - Menusi 477
[DI13 atamasi] L [ 3 A - Menlsu 477
[DI14 atamasi] L /4 A - Menusi 478
[DI15 atamasi] L /5 A - Menisu 478
[DI16 atamasi] L /6 A - Menusi 478
[DI5 Darbe Giris Atamasi] P : 5 A - Menusl 479
[DI6 Darbe Giris Atamasi] P : 6 A - Menusl 479
[A1 atamasi] A : | A - MenUsu 480
[AI2 atamasi] A 2 A - Menusi 480
[AI3 atamasi] A 3 A - Menusi 480
[Al4 atamasi] A + 4 A - Menisi 480
[Al5 atamasi] A 5 A - Menusl 481
[AIV1 atamasi] AV /A - Mendisu 481
[AIV2 atamasi] AV 2 A - Menisu 481
[AIV3 atamasi] AV 3 A - Menusl 481
[DI50 atamasi] 4 5 0 A - Menlsu 482
[DI51 atamasi] 4 5 /A - Menisu 482
[DI52 atamasi] 4 5 £ A - Menusi 483
[DI53 atamasi] 4 5 3 A - Menlsu 484
[DI54 atamasi] d4 5 4 A - Menusi 484
[DI5S5 atamasi] J 5 5 A - Menisu 484
[DI56 atamasi] 4 5 6 A - Menusl 485
[DI57 atamasi] d 5 TH - Menlsu 485
[DI58 atamasi] d4 5 B A - Menusi 485
[DI59 atamasi] d 5 9 A - Menisu 486
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[DI1 atamasi] L /A - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI1 atamasi]

[DI1 Dlsiik atamasi] L /L
DI1 disik atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin DI1 dijital
girisiyle ilgili tm fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

[DI1 Yiksek Atamasi] L 1H
DI1 yiksek atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin DI1 dijital
girisiyle ilgili tm fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o g0sterilir.

[DI2 atamasi] L 2 A - Mendisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI2 atamasi]

Bu Menti Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menUsu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

[DI2 Disiik atamasi] L 2 L
DI2 dusuk atamasi.

[DI2 Yiksek Atamasi] L 2 H
DI2 yiksek atamasi.

[DI3 atamasi] L 3 A - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [I/O atamasi] = [DI3 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

[DI3 Disiik atamasi] L 3L
DI3 disulk atamasi.

[DI3 Yiksek Atamasi] L 3 H
DI3 yiksek atamasi.
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[Dl4 atamasi] L YA - Menusi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI4 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menUsu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

[DI4 Disiik atamasi] L 4L
Dl4 disuk atamasi.

[DI4 Yiiksek Atamasi] L 4H
Dl4 yiksek atamasi.

[DIS atamasi] L 5 A - Menisu

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI5 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

[DI5 Diisiik atamasi] L 5L
DI5 dusuk atamasi.

[DI5 Yiiksek Atamasi] L 5 H
DI5 yiksek atamasi.

[DI6 atamasi] L & A - Meniisi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI6 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L [ A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

[DI6 Distiik atamasi] L & L
DI6 dusuk atamasi.

[DI6 Yiksek Atamasi] L 6 H

DI6 yiiksek atamasi.
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[DI11 atamasi] L | | A - MenUsu
Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI11 atamasi]

Bu Ment Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menUsu (bkz. sayfa 475%) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0O uzatma moduili takiimissa erisilebilir.

[DI11 Distik atamasi] L | /L %

DI11 disik atamasi.

[DI11 Yiiksek Atamasi] L | [HX

DI11 ylksek atamasi.
[DI12 atamasi] L /2 A - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI12 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma moduili takiimissa erisilebilir.

[DI12 Dustik atamasi] L 12L X
DI12 dusik atamasi.

[DI12 Yiiksek Atamasi] L I2H X
DI12 yliksek atamasi.

[DI13 atamasi] L | 3 A - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI13 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma moduili takiimissa erisilebilir.

[DI13 Dugiik atamasi] L /3L X
DI13 disik atamasi.

[DI13 Yiiksek Atamasi] L | FH X
DI13 ylksek atamasi.

EAV64318TR 05/2019

477



Tum ayarlar CSt-

[DI14 atamasi] L /4 A - Menisu
Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI14 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menUsu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 1/0O uzatma modiili takilmissa erisilebilir.

[DI14 Duisiik atamasi] L 14L %

DI14 disik atamasi.

[DI14 Yiiksek Atamasi] L |4 H X
DI14 yiksek atamasi.

[DI156 atamasi] L /5 A - Menlsu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI15 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 atamasi] L [ A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0O uzatma modiili takilimissa erisilebilir.

[DI15 Dustik atamasi] L 15L X
DI15 dusuk atamasi.

[DI15 Yiiksek Atamasi] L 15 HX
DI15 ylksek atamasi.

[DI16 atamasi] L /B A - Menlsu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI16 atamasi]

Bu Men Hakkinda
[DI1 atamasi] L /A - menisu (bkz. sayfa 475) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma modiili takilimissa erisilebilir.

[DI16 Diisiik atamasi] L 156L %
DI16 disik atamasi.

[DI16 Yiiksek Atamasi] L 16 HX
DI16 ylksek atamasi.
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[DI5 Darbe Girig Atamasi] F : 5 A - Menusi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI5 Darbe Grs Atama]

Bu Meni{ Hakkinda

[DI5 Olgiilen Frekansi] P F L 5 parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Grafik
Ekran Terminali Gzerinden erisilebilir.

[DI5 Darbe Grg Atama] F 5 A
DI5 darbe girisi atama.
Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin darbe girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.
Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

[DI6 Darbe Giris Atamasi] P : & A - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Darbe Giris DI6 Atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI5 Darbe Giris Atamasi] P : 5 A - (bkz. sayfa 732) ile aynu.

[DI6 Olgiilen Frekansi] P F [ & parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Grafik
Ekran Terminali Gzerinden erisilebilir.

[Darbe Girisi DI6 Atamasi] F .6 A
Darbe Girisi DI6 Atamasi.
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[Al1 atamasi] A : | A - Menusu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al1 atamasi]
[AI1 AtamasI] A « IA

Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin Al1 girisiyle ilgili
tim fonksiyonlari gdstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gosterilir.

[Al2 atamasi] A : 2 A - Menusu

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al2 atamasi]

Bu Men( Hakkinda
[A1 atamasi] A : A - menlsi (bkz. sayfa 480) ile ayni.

[Al2 AtamasI] A 2 A
Al2 atamasi.

[AI3 atamasi] A : 3 A - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [G/C atamasi] = [AI3 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[Al1 atamasi] A : | A - menlsu (bkz. sayfa 480) ile ayni.

[AI3 atamasi] A + 3A

Al3 atamasi.
[Al4 atamasi] A YA - Menusu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al4 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[Al1 atamasi] A : | A - menusi (bkz. sayfa 480) ile ayni.

[Al4 Atamasi] A AKX
Al4 atamasi.

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modili takilmissa erisilebilir.
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[Al5 atamasi] A : 5 A - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [Al5 atamasi]

Bu Ment Hakkinda
[Al1 atamasi] A : /A - menisu (bkz. sayfa 480) ile ayni.

[AI5 Atamasi] A 5 A X
Al5 atamasi.

Bu parametreye, VW3A3203 1/O uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

[AIV1 atamasi] AV A - Menusi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [AIV1 atamasi]

[AIV1 Atamasi] AV |A
Sanal analog girisi 1 fonksiyonu atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin sanal analog
girisi 1 ile ilgili tm fonksiyonlari géstermektedir. Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o g0sterilir.

[AIV2 atamasi] AV 2 A - Menlsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [AIV2 atamasi]

Bu Ment Hakkinda
[AIV1 atamasi] AV | A - menisi ile ayni (bkz. sayfa 487)

[AIV2 Atamasi] AV |A
Sanal analog girisi 2 fonksiyonu atamasi.

[AIV3 atamasi] AV 3 A - Menusi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [AIV3 atamasi]

Bu Menl Hakkinda
[AIV1 atamasi] AV [ A - menisu ile ayni (bkz. sayfa 487)

[AIV3 Atamasi] AV /A

Sanal analog girisi 3 fonksiyonu atamasi.
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[DI50 atamasi] d 5 0 A - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI50 atamasi]

Bu Meni Hakkinda

Asagidaki parametrelere dolap 1/0 igeren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI50 Disiik atamasi] 4 50L
DI50 disiik atamasi.

[DI50 Yiiksek Atamasi] 4 5 0H
DI50 yuksek atamasi.

[DI51 atamasi] 45 | A - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI51 atamasi]

Bu Men(i Hakkinda

Asagidaki parametrelere dolap 1/0 igeren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI51 Disiik atamasi] 45 /L
DI51 disik atamasi.

[DI51 Yiiksek Atamasi] 45 | H
DI51 yluksek atamasi.
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[DI52 atamasi] d 5 2 A - MenUsi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI52 atamasi]

Bu Meni{ Hakkinda

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI52 Disiik atamasi] 452 L
D152 dustk atamasi.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Serbest durma] nSkE Serbest durma

[Harici Hata atamasi] ELF Harici Hata atamasi
[Tahrik Kilidi] LES Tahrik kilidi atamasi
[izleme A Devresi] +FAA izleme B Devresi Atamasi
[izleme B Devresi] 1FAL izleme B devresi atamasi
[izZleme C devresi] tFALC izleme C devresi atamasi
[izleme D devresi] 1FAd izleme D devresi atamasi
[Dolap A devresi] CFAR Dolap A devresi atamasi
[Dolap B devresi] LFAb Dolap B devresi atamasi
[Dolap C devresi] CFALC Dolap C devresi atamasi
[Motor A sargisi] LFAR Motor A sargisi atamasi
[Motor B sargisi] LFAb Motor B sargisi atamasi
[Motor A yatagi] EFAL Motor A yatag atamasi
[Motor B yatagi] LFAd Motor B yatagi atamasi

[DI52 Yiiksek Atamasi] 4 5 2 H
DI52 yliksek atamasi.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Zorlamali lokal] FLo Zorlamali lokal mod

[Hata sifilama] rSF Hata sifilama

[Harici Hata] EEF Harici hata

[Tahrik Kilidi] LES Tahrik kilidi atamasi
[Uriin YenBaslatAtama] rPR Uriinii yeniden baslatma
[izZleme A Devresi] +FAR izleme B Devresi Atamasi
[izleme B Devresi] 1FAL izleme B devresi atamasi
[izleme C devresi] +FAC izleme C devresi atamasi
[izZleme D devresi] +FAd izleme D devresi atamasi
[Dolap A devresi] LCFARA Dolap A devresi atamasi
[Dolap B devresi] LFAb Dolap B devresi atamasi
[Dolap C devresi] CFALC Dolap C devresi atamasi
[Motor A sargisi] LFAR Motor A sargisi atamasi
[Motor B sargisi] LFAb Motor B sargisi atamasi
[Motor A yatagi] EFAL Motor A yatag atamasi
[Motor B yatagi] LFAd Motor B yatagi atamasi
[Sebeke Kontaktorii] LLL Ana sebeke kontaktdr kontroll
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[DI53 atamasi] d 5 3 A - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI53 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI52 Atamasi] d 5 2 A - menusd ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI53 Dusiik atamasi] 45 3L
DI53 diisiik atamasi.

[DI53 Yiiksek Atamasi] 45 3 H
D153 yiksek atamasi.

[DI54 atamasi] 4 5 4 A - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI54 atamasi]

Bu Men( Hakkinda
[DI52 Atamasi] 4 5 2 A - mendisi ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap 1/0 igeren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI154 Disiik atamasi] 45 4L
DI54 disik atamasi.

[DI54 Yiiksek Atamasi] d 54 H
D154 yiksek atamasi.

[DI55 atamasi] d 5 5 A - Menisu

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI55 atamasi]

Bu Menii Hakkinda
[DI52 Atamasi] d 5 2 A - menusd ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI55 Dusiik atamasi] 455 L
DI55 disuk atamasi.

[DI55 Yiiksek Atamasi] d 55 H
D155 yiksek atamasi.

484 EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

[DI56 atamasi] d 5 6 A - MenUsi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI56 atamasi]

Bu Ment Hakkinda
[DI52 Atamasi] d 5 2 A - menusi ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI56 Dustik atamasi] 456 L
DI56 disik atamasi.

[DI56 Yiksek Atamasi] d 56 H
D156 yiksek atamasi.

[DI57 atamasi] 45 TH - MenUsl

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI57 atamasi]

Bu Menl Hakkinda
[DI52 Atamasl] 4 5 2 A - mendsu ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI57 Disiik atamasi] 45 7L
DI57 disik atamasi.

[DI57 Yiiksek Atamasi] 45 TH
DI57 ylksek atamasi.

[DI58 atamasi] J 5 8 A - MenUsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Girig/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI58 atamasi]

Bu Menti Hakkinda
[DI52 Atamasi] 4 5 2 A - menusi ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI58 Dustik atamasi] 458 L
D158 dusuk atamasi.

[DI58 Yiiksek Atamasi] d 5 B H
D158 yiksek atamasi.
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[DI59 atamasi] d 5 9 A - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [I/O atamasi] =» [DI59 atamasi]

Bu Meni Hakkinda
[DI52 Atamasi] d 5 2 A - menusd ile ayni. (bkz. sayfa 483)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[DI59 Duisiik atamasi] 45 9L

DI59 diisiik atamasi.

[DI59 Yiiksek Atamasi] 459 H
DI59 yiksek atamasi.
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Alt bolim 8.54
[Giris/Cikis] - [DI/DQ]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[DI1 Yapilandirmasi] 4 + [ - Meni 488
[DI2 Yapilandirmasi] d : 2 - Menii 488
[DI3 Yapilandirmasi] 4 : 3 - Meni 489
[Dl4 Yapilandirmasi] 4 4 - Meni 489
[DI5 Yapilandirmasi] 4 : 5 - Meni 489
[DI6 Yapilandirmasi] £ & - Meni 490
[DI11 Yapilandirmasi] & : | I - Menu 490
[DI12 Yapilandirmasi] 4 : /2 - Menl 491
[DI13 Yapilandirmasi] d : | 3 - Meni 491
[DI14 Yapilandirmasi] 4 : /4 - Menl 492
[DI15 Yapilandirmasi] 4 : /5 - Menu 492
[DI16 Yapilandirmasi] 4 : /6 - Menl 493
[DI5 Darbe Konfig] FA 15 - Menusl 494
[DI6 Darbe Konfig] P A 6 - Menlsu 495
[DQ11 konfigiirasyonu] 4 o [ | - Menisu 496
[DQ12 konfiglirasyonu] & & 12 - Menusi 498
[DI50 konfiglrasyonu] 4 50 - Menusu 498
[DI51 konfiglirasyonu] d 5 - Menusu 499
[DI52 konfigiirasyonu] 4 : 5 2 - Menusu 500
[DI53 konfigiirasyonu] 4 5 3 - Menusu 501
[DI54 konfigiirasyonu] & : 54 - Menisi 502
[DI55 konfiglrasyonu] d 55 - Menusu 502
[DI56 konfiglirasyonu] d 56 - Menusu 503
[DI57 konfigiirasyonu] 4 5 7- Menusu 503
[DI58 konfiglrasyonu] 4 : 5 8 - Menusu 504
[DI59 konfiglrasyonu] d 59 - Menusu 504
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[DI1 Yapilandirmasi] 4 + | - Meni

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI1 Konfiglrasyonu]

[DI1 Diisiik atamasi] L /L
DI1 dusuk atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak igin DI1 dijital
girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Hicbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gosterilir.

[DI1 Yiiksek Atamasi] L IH
DI1 yuksek atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegdin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin DI1 dijital
girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

[DI1 Gecikmesi] L |4
DI1 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms

[DI2 Yapilandirmasi] 4 /2 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] = [DI2 Konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] d + I - menUsu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

[DI2 Diisiik atamasi] L 2L
DI2 dusuk atamasi.

[DI2 Yiiksek Atamasi] L 2 H
DI2 yiksek atamasi.

[DI2 Gecikmesi] L 2 d
DI2 gecikmesi.
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[DI3 Yapilandirmasi] 4 : 3 - Menu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI3 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigirasyonu] 4 : ! - menUsu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

[DI3 Dislik atamasi] L 3L
DI3 dusuk atamasi.

[DI3 Yiksek Atamasi] L 3 H
DI3 yiksek atamasi.

[DI3 Gecikmesi] L 3 4
DI3 gecikmesi.

[Dl4 Yapilandirmasi] 4 4 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI4 Konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfiglirasyonu] 4 : | - menusi (bkz. sayfa 488) ile ayni.

[Dl4 Disik atamasi] L 4L
DI4 dusuk atamasi.

[DI4 Yiksek Atamasi] L 4 H

Dl4 yiksek atamasi.

[DI4 Gecikmesi] L 4 d
DI4 gecikmesi.

[DI5 Yapilandirmasi] 4 5 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI5 Konfiglirasyonu]

Bu Menl Hakkinda
[DI1 Konfiglirasyonu] 4 : | - menusu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

[DI5 Distk atamasi] L 5L
DI5 duslk atamasi.

[DI5 Yiksek Atamasi] L 5 H

DI5 yiksek atamasi.

[DI5 Gecikmesi] L 5 d
DI5 gecikmesi.
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[DI6 Yapilandirmasi] 4 & - Meni

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI6 Konfiglrasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 : | - menusu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

[DI6 Disiik atamasi] L &6 L
DI6 dusuk atamasi.

[DI6 Yiiksek Atamasi] L 6 H
DI6 yiksek atamasi.

[DI6 Gecikmesi] L & d

DI6 gecikmesi.
[DI11 Yapilandirmasi] 4 : / | - Meni

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI11 Konfigiirasyonu]

Bu Men Hakkinda
[DI1 Konfigilirasyon] d : | - mendsu ile ayni (bkz. sayfa 4568).

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/O uzatma modiili takilimissa erisilebilir.

[DI11 Diisiik atamasi] L 1 /L %
DI11 dusuk atamasi.

[DI11 Yiiksek Atamasi] L | [HX

DI11 ylksek atamasi.

[DI11 Gecikmesi] L | 1d %
DI11 gecikmesi.
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[DI12 Yapilandirmasi] 4 « /2 - Meni
Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI12 Konfigiirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigirasyonu] 4 : ! - menUsu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 1/O uzatma moduili takiimissa erisilebilir.

[DI12 Disiik atamasi] L /2L %

DI12 disik atamasi.

[DI12 Yiiksek Atamasi] L /2 H X

DI12 yiksek atamasi.

[DI12 Gecikmesi] L 12d%
DI12 gecikmesi.

[DI13 Yapilandirmasi] 4 1 3 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI13 Konfigiirasyonu]

Bu Menti Hakkinda
[DI1 Konfigirasyonu] 4 : ! - menUsu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 1/0O uzatma moduili takiimissa erisilebilir.

[DI13 Diisiik atamasi] L /3L %
DI13 disik atamasi.

[DI13 Yiiksek Atamasi] L | IH X
DI13 ylksek atamasi.

[DI13 Gecikmesi] L 1 3d %
DI13 gecikmesi.
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[DI14 Yapilandirmasi] 4 : /4 - Meni
Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI14 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] 4 : | - menusu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0O uzatma modiili takilimissa erisilebilir.

[DI14 Disiik atamasi] L 14L %

DI14 disik atamasi.

[DI14 Yiiksek Atamasi] L |4 H X
DI14 yiksek atamasi.

[DI14 Gecikmesi] L 14 d %
DI14 gecikmesi.

[DI15 Yapilandirmasi] 4 : /5 - Meni

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI15 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigiirasyonu] d : | - menusu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 I/0 uzatma modiili takilimissa erisilebilir.

[DI15 Diisiik atamasi] L 15L %

DI15 disik atamasi.

[DI15 Yiiksek Atamasi] L |5 H X
DI15 ylksek atamasi.

[DI15 Gecikmesi] L 15d%
DI15 gecikmesi.
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Tum ayarlar CSt-

[DI16 Yapilandirmasi] 4 /16 - Meni

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI16 Konfigiirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI1 Konfigirasyonu] 4 : ! - menUsu (bkz. sayfa 488) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 1/O uzatma moduili takiimissa erisilebilir.

[DI16 Distiik atamasi] L /5L %

DI16 disik atamasi.

[DI16 Yiiksek Atamasi] L /5 HX
DI16 ylksek atamasi.

[DI16 Gecikmesi] L 15 d%
DI16 gecikmesi.

EAV64318TR 05/2019 493



Tum ayarlar CSt-

[DI5 Darbe Konfig] F A 5 - Menisu

Erigim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI5 Darbe Konfig]

Bu Meni Hakkinda

[DI5 Olgiilen Frekansi] P F L 5 parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Grafik

Ekran Terminali Gzerinden erisilebilir.

[DI5 Darbe Grg Atama] F 5 A
Di5 darbe girisi atamasi.

Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin darbe girisiyle ilgili tim fonksiyonlari géstermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] n o gosterilir.

[DI5DrbeGrsDiisFrek] P L 5

DI5 darbe girisi disik frekansi.

Darbe giris 6lgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %0.

Ayar

Aciklama

0,00...30000,00 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,00 Hz

[DI5 DrbeGrsYksFrek] F +H 5
DI5 darbe girisi ylksek frekansi.

Darbe giris 6lgekleme parametresi, Hz x 10 birimi olarak %100.

Ayar

Aciklama

0,00...30,00 kHz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 30,00 kHz

[DI5 Frekns Filtresi] FF . 5

Alt filtre parazit filtreleme darbeli giris

kesme siresi.

Ayar

Aciklama

0...1.000 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DI6 Darbe Konfig] F A & - MenUsi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI6 Darbe Konfig]

Bu Meni{ Hakkinda

[DI6 Olgiilen Frekansi] P F L 5 parametresinde OK tusuna basildiginda asagidaki parametrelere Grafik
Ekran Terminali Gzerinden erisilebilir.

[DI6 Darbe Grg Atama] F B A
Filtrelenmis 6zel darbeli giris frekans referansi.
[DI5 Darbe Giris Atamasi] P : 5 A (bkz. sayfa 732) ile ayni.

[DI5 DarbeGrsDiisFrek] F L &
DI6 darbe girisi dislk frekansi.
[DI5DrbeGrsDiisFrek] P : L 5 (bkz. sayfa 733) ile ayni.

[DI6 DrbeGrsYksFrek] F +HE
DI6 darbe girisi yliksek frekansi.
[DI5DrbeGrsYksFrek] P + H5 (bkz. sayfa 733) ile ayni.

[DI6 Frekns Filtresi] FF B
Alt filtre parazit filireleme darbeli giris kesme siresi.
[DI5 Frekns Filtresi] P F + 5 (bkz. sayfa 733) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[DQ11 konfigirasyonu] d = | | - Menisu

Erigim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQ11 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

[DQ11 Atamasi] do | 1K

Dijital ¢ikis 11 atamasi.
[R2 Atamasi] ile ayni - 2 (bkz. sayfa 526)

[DQ11 aktif gecik.] 4 | Id X

DQ11 aktivasyon gecikme suresi.

Gecikme, [Caligma Durumu Arizasi] F L £ ve [Sebeke Kontaktdri] L L L atamalari igin ayarlanamaz ve

0'da kalir.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen slire gegtikten sonra, bilgi dogru haline gegince gegerli
olur.

Ayar Aciklama

0...60.000 ms Ayar araligi

Grafik Ekran Terminali 6gesinde 0...9999 ms ardindan 10,00...60,00 sn
Fabrika ayari: 0 ms

[DQ11 durumu] d | 5%

DQ11 durumu (cikis aktif seviyesi).

Ayar Kod / Deger Agciklama

1] Po5 Bilgi dogru iken Durum 1
Fabrika Ayari

[0] nEL Bilgi dogru iken Durum 0

[1] P o 5 yapilandirmasi asagidaki atamalar icin degistirilemez:

[“Calisma Durumu "Hata"] F L E,
[Sebeke Kontaktérti] L L L,
[Hazilama] P~ 11,
[Jokey] JaoK Y,

[Pompa 1 Kmt] NP o I,
[Pompa2Kmt] TP a2,
[Pompa3Kmt] MF o 3,
[Pompa4 Kmt] TF o 4,
[Pompa5Kmt] MTF a5,
[Pompa6 Kmt] NP o B,
[M/P Master Akv.] TP I1H.
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Tum ayarlar CSt-

[DQ11 bekle.gecik.] d | 1HX
DQ11 bekletme gecikme suresi.

Bekleme suresi, [Galisma Durumu "Hata"] F L E, ve [Sebeke Kontaktérii] L L L atamalari igin
ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Bekleme siresi asagidaki atamalar i¢in ayarlanamaz ve 0'da kalir:
[‘Calisma Durumu "Hata"] F L E,
[Sebeke Kontaktérti] L L L,
[Hazirlama] P~ .11,

[Jokey] /1o K 4,

[Pompa 1 Kmt] MTPo I,
[Pompa2Kmt] TP o 2,
[Pompa3Kmt] NP o 3,

[Pompa 4 Kmt] TP o 4,

[Pompa 5 Kmt] TP o 5,

[Pompa 6 Kmt] TP o B,

[M/P Master Akv.] TP I1H.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen siire gegtikten sonra, bilgi yanlis hale gegince gecerli

olur.

Ayar Aciklama

0...9.999 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DQ12 konfigiirasyonu] d = /2 - Menisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DQ12 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DQ11 Konfiglrasyonu] d o | | - menisi (bkz. sayfa 496) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3203 G/C uzatma moduli takiimissa erisilebilir.

[DQ12 Atamasl] do /2K
Dijital ¢ikis 12 atamasi.

[DQ12 aktif gecik.] 4 12 4%

DQ12 aktivasyon gecikme suresi.

[DQ12 durumu] d 125X
DQ12 durumu (cikis aktif seviyesi).

[DQ12 tutma gecik.] d I1Z2H X
DQ12 tutma gecikme siresi.

[DI50 konfigurasyonu] d 50 - Meniisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] = [DI50 Konfiglirasyonu]

Bu Men( Hakkinda

Asagidaki parametrelere dolap I/0 igeren ATV660 veya ATV680, lizerinden ve [Erigim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullantlir.

[DI50 Dusiik atamasi] 45 0L
DI50 distik atamasi.

[DI50 Yiiksek Atamasi] 4 5 OH
DI50 ylksek atamasi.

[DI50 gecikmesi] 45 0d
DI50 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DI51 konfiglrasyonu] 4 5 [/ - Mendsi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI51 Konfiglirasyonu]

Bu Meni{ Hakkinda

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izlieme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde

kullanilr.

[DI51 Disgtik atamasi] 45 /L

DI51 disik atamasi.

[DI51 Yiiksek Atamasi] 45 |H

D151 yiksek atamasi.

[DI51 gecikmesi] 45 /4
DI51 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siiresi

gectiginde islenir.

Ayar

Agciklama

0...200 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DI52 konfigurasyonu] d : 52 - Mendisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI52 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda

Asagidaki parametrelere dolap 1/0 igeren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erigsim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde

kullanilir.

[DI52 Digiik atamasi] d 52 L

DI52 diisiik atamasi.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
[Serbest durma] nSk Serbest durma
[Harici Hata atamasi] EEF Harici Hata atamasi
[Tahrik Kilidi] LES Tahrik kilidi atamasi
[izleme A Devresi] +FRA izleme B Devresi Atamasi
[izleme B Devresi] 1FRb izleme B devresi atamasi
[izleme C devresi] WFALC izleme C devresi atamasi
[izleme D devresi] 1FAd izleme D devresi atamasi
[Dolap A devresi] CFAA Dolap A devresi atamasi
[Dolap B devresi] LFAb Dolap B devresi atamasi
[Dolap C devresi] CFAC Dolap C devresi atamasi
[Motor A sargisi] EFAA Motor A sargisi atamasi
[Motor B sargisi] EFAb Motor B sargisi atamasi
[Motor A yatagi] EFALC Motor A yatag atamasi
[Motor B yatagi] EFAd Motor B yatag atamasi
[DI52 Yiiksek Atamasi] 452 H
DI52 ylksek atamasi.
Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
[Zorlamali lokal] FlLo Zorlamali lokal mod
[Hata sifirlama] r5F Hata sifirlama
[Harici Hata] EEF Harici hata
[Tahrik Kilidi] LES Tahrik kilidi atamasi
[Uriin YenBaslatAtama] rFA Uriinii yeniden baslatma
[izleme A Devresi] +FAA izleme B Devresi Atamasi
[izleme B Devresi] 1FRb izleme B devresi atamasi
[izleme C devresi] 1FRL izleme C devresi atamasi
[izleme D devresi] 1FAd izleme D devresi atamasi
[Dolap A devresi] CFRRA Dolap A devresi atamasi
[Dolap B devresi] LFAb Dolap B devresi atamasi
[Dolap C devresi] CFARLC Dolap C devresi atamasi
[Motor A sargisi] EFAA Motor A sargisi atamasi
[Motor B sargisi] EFAb Motor B sargisi atamasi
[Motor A yatagi] EFAL Motor A yatagi atamasi
[Motor B yatagi] EFAd Motor B yata@i atamasi
[Sebeke Kontaktorii] LLC Ana sebeke kontaktor kontroli
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Tum ayarlar CSt-

[DI52 gecikmesi] 45 2 4
DI52 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme suresi
gectiginde islenir.

Ayar Agciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms

[DI53 konfiglirasyonu] d 5 3 - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [DI/DQ] =p [DI53 Konfigiirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI152 Konfiglirasyonu] d : 5 2 menust ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap 1/0 igeren ATV660 veya ATV680, Gizerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri icin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[DI53 Digiik atamasi] 45 3 L
DI53 disik atamasi.

[DI53 Yiiksek Atamasi] 45 I H
D153 yiksek atamasi.

[DI53 gecikmesi] 45 3 4
DI53 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme suresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DI54 konfigurasyonu] 4 5 4 - Mendisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI54 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI152 Konfiglirasyonu] d 1 5 £ - menusu ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullantlir.

[DI54 Disiik atamasi] 45 4L
D154 dusuk atamasi.

[DI54 Yiiksek Atamasi] 4 5 HH
DI54 yiksek atamasi.

[DI154 gecikmesi] 45 4 d
D154 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms

[DI55 konfigurasyonu] 4 55 - Mendisu

Erigim
[Tiim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI55 Konfigiirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI152 Konfiglirasyonu] d 1 5 £ - menusu ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullantlir.

[DI55 Disiik atamasi] 455 L
DI55 diisuik atamasi.

[DI55 Yiiksek Atamasi] 4 55 H
DI55 yiksek atamasi.

[DI55 gecikmesi] 455 d
D155 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DI56 konfiglrasyonu] 4 56 - Mendsi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI56 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[D152 Konfiglirasyonu] d : 5 2 - menusi ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri icin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[DI56 Dustik atamasi] 456 L
D156 dusik atamasi.

[DI56 Yiiksek Atamasi] 4 5 6 H
DI56 ylksek atamasi.

[DI56 gecikmesi] 45 5 d
D156 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme suresi
gegctiginde islenir.

Ayar Agciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms

[DI57 konfiglrasyonu] 4 5 7 - Mendsi

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI57 Konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[D152 Konfiglirasyonu] d : 5 2 - menusl ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri icin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[DI57 Disiik atamasi] 45 7L
DI57 dusik atamasi.

[DI57 Yiiksek Atamasi] 45 TH
DI57 yiksek atamasi.

[DI57 gecikmesi] 45 714
DI57 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme suresi
gegctiginde islenir.

Ayar Agciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms
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Tum ayarlar CSt-

[DI58 konfigurasyonu] d : 5 A - Mendisu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI58 Konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[DI152 Konfiglirasyonu] d 1 5 £ - menusu ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullantlir.

[DI58 Dusiik atamasi] 458 L
DI58 diisiik atamasi.

[DI58 Yiiksek Atamasi] 4 5 BH
DI58 yliksek atamasi.

[DI58 gecikmesi] 4 5 8 d
D158 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms

[DI59 konfigurasyonu] 4 59 - Mendisu

Erigim
[Tiim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [DI/DQ] =» [DI59 Konfigiirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[DI152 Konfiglirasyonu] d 1 5 £ - menusu ile ayni. (bkz. sayfa 500)

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: DI50 - DI59 arasi girisler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullantlir.

[DI59 Disiik atamasi] 45 9L
DI59 diisuik atamasi.

[DI59 Yiiksek Atamasi] 4 5 9 H
DI59 ylksek atamasi.

[DI59 gecikmesi] 4 5 5 d
D159 gecikmesi.

NOT: Bu dijital giris araciligiyla alinan komutlar, bu parametre araciligiyla ayarlanan gecikme siresi
gectiginde islenir.

Ayar Aciklama

0...200 ms Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 ms
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.55
[Giris/Clkis] - [Analog 1/0]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[Al1 konfiglirasyonu] A : [ - Mendusl 506
[AI2 konfiglirasyonu] A : £ - Mendusl 509
[AI3 konfigiirasyonu] A 3 - Menusu 511
[Al4 konfiglirasyonu] A : 4 - Mendisl 512
[AI5 konfiglirasyonu] A 5 - Mendusl 514
[AQ1 konfigiirasyonu] A = | - Menusi 515
[AQ2 konfiglirasyonu] A o 2 - Mendusi 519
[Sanal Al1] AV [ - Menisi 521
[Sanal Al2] A w2 - Mendsl 522
[Sanal AlI3] A u 3 - Menusl 522
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Tum ayarlar CSt-

[Al1 konfiglirasyonu] A : | - MenUsi
Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Al1 konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda

Girisin dogrusallig, bu girisin giris/cikis egrisinde ara bir nokta konfigiire ederek kaldirilabilir:
R

100%

Cc/vi

20 mA/
10V

0%

R Referans

C / VI Akim veya Gerilim Girisi
1 [Y Orta noktasi]

2 [Min deger] (%0)

3 [X Orta noktasi]

4 [Maks deger] (%100)

NOT: [X Orta noktasi] icin %0, [Min deger] degerine ve %100, [Maks deder] dederine karsilik gelir.

[Al1 Atamasi] A + IA
Analog girisi Al1 fonksiyonlari atamasi.

Salt okunur parametre konfigiire edilemez. Ornegin uyumluluk sorunlarini dogrulamak icin Al1 girisiyle ilgili
tim fonksiyonlari gostermektedir.

Higbir fonksiyon atanmamissa [Hayir] » o gosterilir.

[AI1 Tipi] A + IE

Analog giris Al1'in konfiglrasyonu.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
Fabrika ayari
[Akim] oR 0-20 mA
[PTC Yoénetimi] PECLC 1 -6 PTC (seri olarak)
[KTY] KEY 1 KTY84
[PT100] IPE? 2 telle baglanan 1 PT100
[PT1000] IPE 3 2 telle baglanan 1 PT1000

[Al1 min. degeri] u L 1%

Al1 %0 gerilim dlgekleme parametresi.

Bu parametreye, [Al1 Turl] A + |k, [Gerilim] /0 o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Aciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayar: 0,0 Vdc
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Tum ayarlar CSt-

[Al1 maks. degeri] u +H 1%

Al1 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 Turl] A + Ik, [Gerilim] /0 o olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc

[Al1 min. degeri] L~ L 1%
Al1 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 Turl] A « /£, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[Al1 maks. degeri] L - H 1%

Al1 %100 akim o6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AI1 Turl] A + /£, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Agciklama
0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[Al1 filtresi] A + IF

Alt filtrenin Al1 kesme sliresi.

Ayar Q) Agciklama
0,00...10,00 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 sn

[Al1 Orta X noktasi] A + IE

Giris dogrusalliginin kaldirilmasinda nokta koordinati. Fiziksel giris sinyali ylzdesi.
%0, [Al1 min. degeri] (» /L ) degerine karsilik gelir

%100, [Al1 maks. deg@eri] (w ! H 1) dederine karsilik gelir

Ayar Q) Agciklama
%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0

[Al1 OrtaY noktasi] A « 15

Giris dogrusalliginin kaldiriimasinda nokta koordinati (frekans referansi).

Fiziksel giris sinyalinin [Al1 Orta X noktasi] (A « | E) ylzdesine karsilik gelen dahili frekans referansi

yuzdesi.

Ayar Q) Agciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %0
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[AlI1 Arahgi] A + IL

Al1 dlgekleme segimi.

Bu parametreye, [AI1 TlrlG] A « 1 E 63esi [AKim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre [%0-100] P o 5 degerine zorlanir:
e [AI1 Tarl] A , |E 63esi [AKim] O A olarak ayarlanmazsa veya
e [Al1 min. degeri] L - L 1 3,0 mA'dan diisikse

Ayar Kod / Deger Aciklama

[%0-100] Fob Tek yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %0'dir.
Fabrika Ayari

[%+/-100] PoSnEL

Cift yonli: Al1 akim 6lgeklendirme %100'e kadar %-100'dur.
[AI1 min. deg@eri] L - L | %-100'e karsilik gelir. [Al1 maks. degeri]
L r~H | %100 karsilik gelir.
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Tum ayarlar CSt-

[AI2 konfiglrasyonu] A 2 - Menisi

Erisim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Al2 konfiglirasyonu]

[AlI2 AtamasI] A .2 A

Al2 fonksiyonlari atama.
[Al1 Atamasi] A , | A (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[AI2 Tipil A + 2k

Analog giris Al2'nin konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Gerilim] 10w 0-10 Vdc

Fabrika ayari
[Akim] OR 0-20 mA
[PTC Yonetimi] PEL 1 -6 PTC (seri olarak)
[KTY] KEY 1 KTY84
[PT1000] IPE 3 2 telle baglanan 1 PT1000
[PT100] IPEC 2 telle baglanan 1 PT100
[Su Probu] LEuEL Su seviyesi
[3PT1000] JPE 3 2 telle baglanan 3 PT1000
[3PT100] JPE? 2 telle baglanan 3 PT100

[AI2 min. degeri] u L 2K
Al2 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye [AI2 Turili] A : 2 £, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AlI1 min. de@eri] w . L I (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[AI2 Maks. degeri] u 1HZ X
Al2 %100 gerilim 6lcekleme parametresi.

Bu parametreye [AI2 Turli] A « 2 £, [Gerilim] |0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[Al1 maks. de@eri] . «H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI2 min. degeri] L ~ L 2%
Al2 %0 akim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI2 TUrli] A . 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
Asagidaki fabrika ayariyla [Al1 min degeri] L - L | (bkz. sayfa 507).

[AI2 maks. degeri] L - H2 X
Al2 %100 akim 6lgekleme parametresi.
Bu parametreye [AI2 TUrii] A . 2 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[Al1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI2 filtresi] A & F
Al2 filtresi.
[Al1 Filtresi] A . I F (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[Al2.Xeks.orta.degeri] A 2 E
Al2 dogrusalligi giris seviyesi.
[Al1 Orta X noktasi] A 1 |1 E (bkz. sayfa 507) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[Al2.Yeks.orta.de@eri] A .2 5
Al2 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
[AI1 Orta Y noktasi] A : 15 (bkz. sayfa 50/) ile ayni.

[AI2 Aralgi] A . 2L
Al2 dlgekleme segimi.
Bu parametreye, [AI2 TirlG] A : 2 £ 63esi [AKim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 Tipi] ile ayn1 A , | E (bkz. sayfa 570)
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Tum ayarlar CSt-

[AI3 konfiglrasyonu] A ; 3 - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [AI3 konfiglirasyonu]

[AI3 Atamasi] A : 3A
Al3 fonksiyonlari atama.
[Al1 Atamasi] A , | A (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[AI3 Tipil A +3JE
Analog giris Al3'n konfigiirasyonu.
Asagidaki fabrika ayariyla [Al2 Tipi] A : 2 E (bkz. sayfa 509) ile ayni: [Akim] OA.

[AI3 min. degeri] u (L 3%
Al3 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.
[AI1 min. de@eri] u L | (bkz. sayfa 506) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 Turili] A : 3 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] u +H 3 X
AlI3 %100 gerilim élgekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] . H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 Turli] A + 3£, [Gerilim] /0 v olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 min. degeri] L ~ L 3%
AlI3 %0 akim 6lgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] L ~ L | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 TUrd] A : 3 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 maks. degeri] L - H 3%
AI3 %100 akim o6lgekleme parametresi.
[Al1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

Bu parametreye [AI3 TUrii] A : 3 E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

[AI3 filtresi] A 3 F
Alt filtrenin AlI3 kesme slresi.
[Al1 Filtresi] A : I F (bkz. sayfa 50/) ile ayni.

[AI3 X Ara noktasi] A + 3 E
AlI3 dogrusalligi giris seviyesi.
[Al1 Orta X noktasi] A + | E (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI3Y Aranoktasi] A + 35
AI3 dogrusallidi ¢ikis seviyesi.
[Al1 Orta Y noktasi] A + 15 (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI3 Aralig@i] A 3L
Al3 dlgekleme segimi.
Bu parametreye, [AI3 TUrl] A 3 £ 6gesi [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[AI1 Tipi] ile ayni A , I E (bkz. sayfa 577)
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Tum ayarlar CSt-

[Al4 konfiglirasyonu] A 4 - MenUsi
Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Al4 konfiglirasyonu]

[Al4 Atamasi] A HAX

Al4 fonksiyonlar atama.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa erisilebilir.

[Al1 Atamasi] A . | A (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[Al4 Tipi] A 1 HE X

Analog giris Al4'lin konfiglirasyonu.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oR 0-20 mA
[Gerilim +/] n I 0u -10/+10 Vdc
Fabrika ayari

[Al4 min. degeri] u /L 4K
Al4 %0 gerilim dlcekleme parametresi.
[AI1 min. deg@eri] u : L I (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[Al4 maks. degeri] u (H4Y X
Al4 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] w :H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[Al4 min. degeri] L ~ L 4%
Al4 %0 akim Olgekleme parametresi.
[AlI1 min. de@eri] L ~ L | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[Al4 maks. dederi] [ - H4%
Al4 %100 akim 6lgekleme parametresi.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[Al4 filtresi]) A +4F %
Alt filtrenin Al4 kesme sliresi.

Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilimissa erisilebilir.
[Al1 Filtresi] A «+ I F (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[Al4 X Ara noktasi] A 4 E X
Al4 dogrusalligi giris seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa erisilebilir.
[Al1 Orta X noktasi] A : | E (bkz. sayfa 507) ile ayni.
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Tum ayarlar CSt-

[AI4Y Aranoktasi] A 45X
Al4 dogrusallidi ¢ikis seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiill takiimissa erisilebilir.
[Al1 Orta Y noktasi] A : 15 (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[Al4 Araligil A 4L
Al4 blgekleme segimi.
Bu parametreye, [Al4 Tirl] A 4 E, [AKim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 Tipi] ile aynt A . | E (bkz. sayfa 573)
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[Al5 konfiglirasyonu] A : 5 - MenUsli

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [AlI/AQ] =» [AI5 konfiglirasyonu]

[AI5 Atamasi] A S AX
Al5 fonksiyonlari atama.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma moduili takilmissa erisilebilir.
[AI1 Atamasi] A 1 | A (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[AI5 Tipi] A 15X
Analog giris Al5'nin konfiglirasyonu.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilimissa erisilebilir.
[Al4 Tipi] A 4 E ile ayni. (bkz. sayfa 572)

[AI5 min. degeri] u L 5K
Al5 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
[Al1 min. de@eri] w L | (bkz. sayfa 506) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] u 1H5 X
Al5 %100 gerilim 6lgekleme parametresi.
[Al1 maks. de@eri] » :H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI5 min. degeri] L ~ L 5%
Al5 %0 akim dlcekleme parametresi.
[AlI1 min. de@eri] L - L | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI5 maks. degeri] L - H5 %
Al5 %100 akim 6lgekleme parametresi.
[AI1 maks. degeri] L - H | (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI5 filtresi] A 5 F %
Alt filtrenin Al5 kesme siiresi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilimissa erisilebilir.
[Al1 Filtresi] A «+ I F (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI5 X Ara noktasi] A 5 E X
Al5 dogrusalligi giris seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilmissa erisilebilir.
[Al1 Orta X noktasi] A : | E (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI5Y Aranoktasi] A /55X
AlI5 dogrusalligi ¢ikis seviyesi.
Bu parametreye, VW3A3203 G/C uzatma modiili takilimissa erisilebilir.
[AI1 Orta Y noktasi] A : |5 (bkz. sayfa 507) ile ayni.

[AI5 Arahg@i] A 5L
Al5 dlgekleme secimi.
Bu parametreye, [AI5 Turd] A 5 E, [Akim] O A olarak ayarlanirsa erisilebilir.
[Al1 Tipi] ile ayni A + |1 E (bkz. sayfa 574)
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[AQ1 konfiglrasyonu] A o | - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [AI/AQ] = [AQ1 konfiglirasyonu]

Minimum ve Maksimum Cikis Degerleri

Volt cinsinden minimum ¢ikis de@eri, atanmis parametrenin alt sinirina ve maksimum degeri ust sinirina
karsilik gelir. Minimum deger maksimum degerin Ustlinde olabilir.

PA

UL

LL

1 2 20mA/  C/
10V VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ C/
1oV VO

PA Atanan parametre

C / VO Akim veya gerilim ¢ikisl

UL Ust sinir

LL Alt sinir

1 [MinOutput] AaL Xorual X
2 [Max Output] Ao HX or ua HX
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Tdm ayarlar CSt-

Atanan Parametrenin Olceklenmesi

Atanan parametrenin 6lgegi, her analog ¢ikisi igin iki parametreyle alt ve Ust sinir de@erlerini degistirerek
gereksinimlere uygun olarak uyarlanabilir.

Bu parametreler % cinsinden verilmistir. %100, konfigire edilen parametrenin toplam degisim araligina
karsilik gelir: %100 = Ust sinir - alt sinir.

Nominal torkun -3 ve +3 kati arasinda deg@isen [Yonlu tork] 5 £ 9 drneginde %100, nominal torkun 6 katina
karsilik gelir.

o [Olcekleme AQx min] A 5L X parametresi, alt siniri degistirir: yeni deger = alt sinir + (arallk x A5 L X).
%0 degeri (fabrika ayar) alt siniri degistirmez.

e [Olgekleme AQx maks] A 5 H X parametresi, Ust siniri degistirir: yeni deger = alt sinir + (aralik x
AS5L X). %100 degeri (fabrika ayari) Ust sinir degistirmez.

o [Olgekleme AQx min] A 5L X, daima [Olgekleme AQx maks] A 5 H X 'dan daha disiik olmalidir.

UL

100% NS

ASHXx

ASLx

LL

UL Atanan parametrenin Ust siniri
LL Atanan parametrenin alt siniri

NS Yeni dlgek
1 ASHX
2 ASLX

Uygulama Ornegi
AQ1 c¢ikisindaki motor akim degeri, 0,8 In tahrige esdegerde 0...20 mA, aralik 2 motorla aktarilacaktir.
o [Motor Akimi] o L ~ parametresi anma tahrik akiminin 0 ila 2 kati arasinda degisir.
o [AQ1 min blgek.] A5 L I, %0 fabrika ayarinda kalan alt siniri degistirmemelidir.
o [AQ1 maks dlgek.] A5 H [ Ust siniri, nominal motor torkunun 0,5 kati veya 100 - 100/5 = %80 oraninda
degistirmelidir (yeni deger = alt sinir + (aralik x [AQ1 maks 6lgekleme] A 5 H 1)).

[AQ1 Atama] Ao |

AQ1 atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigiire no Atanmamis

edilmemis]

[Motor Akimi] olr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gdsterilen nominal tahrik akimi)

[Motor Frekansi] ofF r Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a E F -
Fabrika Ayari

[Rampa ¢ikigi] ar P 0'dan [Maks Frekans]a E F r

[Motor torku] Er9 Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir

[isaretlenmig tork] | SE 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve — isareti jenerator moduna (frenleme) karsihk
gelir.
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Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger Aciklama
[isaretlenmis ar5 isaretienmis rampa ¢ikisi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda k£ F r
[PID ref.] aP5 PID kontrol6rii referansi [Min PID referansi] F . P [ ile [Maks PID
referansi] arasinda P 1P 2
[PID geri besleme] | o P F PID kontroléri geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P , F | ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P . F &
[PID hatasi] oPE PID kontroloru algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P , F 2 - [Min
PID geri beslemesi]nin —-%5 ile +%5'i arasinda P F |
[PID cikisi] oF . PID kontroldri gikisi [Dustik hiz] L 5 P ile [Yuksek hiz] arasinda H 5 P
[Motor giicii] aPr Motor giicti, [Nominal motor giicii]niin O ile 2,5 kati arasinda n P ~
[Motor termal] EHr Motor termik durumu, nominal termik durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0 ile %200'U arasinda
[isaretlenmis gtk. | oF 5 isaretlenmis gikis frekansi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda E F r
[Motor ger.] vaP Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un &
[Giris Basing FP5 lu Giris basing degeri
Degeri]
[Cikis Basing F52u Gikis basing degeri
Degeri]
[Kurulum Akisi] FS Ilu Kurulum akis degeri
[AQ1 Tipi] Ao IE
AQ1 tipi.
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oR 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ1 min. gikist] Ao L 1%
AQ1 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirli] A o | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 mA

[AQ1 maks. gikisi] Ao H 1%
AQ1 %100 akim élcekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ1 Tiirli] Ao | E, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...20,0 mA Ayar araligi
Fabrika ayari: 20,0 mA

[AQ1 min Cikisi] ual 1%
AQ1 %0 gerilim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiirl]] Ao | E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar Agciklama

0,0...10,0 Vdc Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Vdc
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Tum ayarlar CSt-

[AQ1 maks. Cikis)] o H 1%

AQ1 %100 gerilim élgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ1 Tiri] Ao |E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar

Aciklama

0,0...10,0 Vdc

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,0 Vdc

[AQ1 min dlcekleme] ASL |

AQ1 %0 dlgekleme parametresi.

Atanan parametrenin alt sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak 6lgeklenmesi.

Ayar

Aciklama

%0,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayan: %0,0

[AQ1 maks blcekleme] A5 H |

AQ1 %100 dlgekleme parametresi.

Atanan parametrenin Ust sinirinin, maksimum olasi degisimin %'si olarak 6élgeklenmesi.

Ayar

Aciklama

%0,0...%100,0

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100,0

[AQ1 Filtresi] Ao IF
AQ1 alt filtre kesme siresi.

Ayar

Aciklama

0,00...10,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,00 sn
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Tum ayarlar CSt-

[AQ2 konfiglrasyonu] A o 2 - Menusu

Erisim

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] = [AI/AQ] =» [AQ2 konfiglirasyonu]

[AQ2 atamasi] A= 2

[AQ2 Tipi] Ao ok

AQ2 atamasi.
Ayar Kod / Deger Aciklama
[Konfigiire no Atanmamis
edilmemis]
[Motor Akimi] alr Motordaki akim 0'dan 2 In'ye (In = Kurulum kilavuzunda veya tahrigin isim
plakasinda gosterilen nominal tahrik akimi)
Fabrika Ayari
[Motor Frekansi] oF r Cikis frekansi, 0'dan [Maks Frekans]'a E F r
[Rampa gikisi] orFP 0'dan [Maks Frekans]'a £ F r
[Motor torku] Erqg Motor torku, nominal motor torkunun 0'dan 3 katina kadardir
[isaretlenmis tork] | S & 9 isaretlenmis motor torku, nominal motor torkunun -3 ile +3 kati arasindadir.
+ isareti, motor moduna ve — isareti jeneratér moduna (frenleme) karsilik
gelir.
[isaretlenmis ar5 isaretienmis rampa ¢ikisi, -[Maks Frekans] £ F - ile +[Maks Frekans]
rampa] arasinda k£ F r
[PID ref.] aFP5 PID kontrol6rii referansi [Min PID referansi] F . P [ ile [Maks PID
referansi] arasinda P P 2
[PID geri besleme] | o P F PID kontroléri geri beslemesi [Min PID geri beslemesi] P , F | ile [Maks
PID geri beslemesi] arasinda P . F &
[PID hatasi] oPE PID kontrolérii algilanan hatasi, [Maks PID geri beslemesi] P  F 2 - [Min
PID geri beslemesi]nin —-%5 ile +%5'i arasinda P F |
[PID cikisi] oF . PID kontroléri gikisi [Dustik hiz] L 5 P ile [YUksek hiz] arasinda H 5 P
[Motor giicii] oFr Motor giict, [Nominal motor gliciilniin O ile 2,5 kati arasinda » P
[Motor termal] EHr Motor termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[Tahrik termal] EHd Tahrik termal durumu, nominal termal durumunun %0'dan 200'e kadaridir
[isaretlenmis gtk. | oF 5 isaretlenmis cikis frekansi, -[Maks Frekans] E F - ile +[Maks Frekans]
frek] arasinda k F r
[Motor ger.] uoP Motora uygulanan gerilim, 0 ile [Nom Motor Gerilimi] arasinda un 5
[Giris Basing PS5 lu Giris basing degeri
Degeri]
[Cikis Basing F52u Cikis basing degeri
Degeri]
[Kurulum Akisi] FS lu Kurulum akis degeri
AQ2 tipi.
Ayar Kod / Deger Agiklama
[Gerilim] 10u 0-10 Vdc
[Akim] oR 0-20 mA
Fabrika ayari

[AQ2 min. gikist] Ao L 2%

AQ2 %0 akim 6lgekleme parametresi.

Bu parametreye, [AQ2 Tiirli] A o 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 min. gikisi] Ao L | (bkz. sayfa 577) ile ayni.
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[AQ2 maks. gikis)] Ao HZ X
AQ2 %100 akim élgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tirii] A o 2 £, [Akim] O A olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisl] Ao H | (bkz. sayfa 577) ile ayni.

[AQ2min Gikisl] ua L 2K
AQ2 %0 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 TUrill] Ao 2 E, [Gerilim] /0w olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 min. ¢ikigl] wa L | (bkz. sayfa 577) ile ayni.

[AQ2 maks. Cikisi] ua H2 X
AQ2 %100 gerilim dlgekleme parametresi.
Bu parametreye, [AQ2 Tiril] A o 2 £, [Gerilim] /0 olarak ayarlanmissa erisilebilir.
[AQ1 maks. ¢ikisi] uw o H | (bkz. sayfa 578) ile ayni.

[AQ2 min dlcekleme] A5 L 2
AQ2 %0 olgcekleme parametresi.
[AQ1 min élgek.] A5 L I (bkz. sayfa 576) ile ayni.

[AQ2 maks Olgekleme] A5 H 2
AQ2 %100 dlgekleme parametresi.
[AQ1 maks 6lgek.] A5 H | (bkz. sayfa 578) ile ayni.

[AQ2 Filtresi] Ao 2 F
AQ2 alt filtre kesme sliresi.
[AQ1 Filtresi] A a | F (bkz. sayfa 578) ile ayni.
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[Sanal Al1] AV [ - Menisl

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Sanal Al1]

[AIV1 Atamasi] AV |A

Sanal Al1 fonksiyonu atamasi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Atanmamis

[Ref Frekans 2 SARZ Referans frekansi 2 toplama

Toplama]

[PID Geri besleme] | P + F PI kontrolorii geri beslemesi

[Ref Frek 2'yi dAZ Referans frekansi 2'yi gikar

Cikar]

[Ref Frekans 3 S5A3 Referans frekansi 3 toplama

Toplama]

[Ref Frek 3'yi dA 3 Referans frekansi 3'yi gikar

Cikar]

[Ref Frekansi 2 nAzZ Referans frekansi 2 garpani

garpani]

[Ref Frekansi 3 nA3 Referans frekansi 3 garpani

garpani]

[Grs Basing F5 IA Giris basing sensériniin kaynagini segin
Atamasi]

[Cikis Basinci F52A Cikis basing sensoriiniin kaynagini segin
Atamasi]

[Kurulm Akis F5 IA Kurulum akis sensériniin kaynagini segin
Atamasi]

[Pompa Akis F52A Pompa akis sensoriiniin kaynagini segin
Atamasi]

[AIV1 Kanal Atamasi] A [ |
Sanal analog giris AlV1 igin kanal atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Konfigiire edilmemig] | no Atanmamis

Fabrika ayari
[Ref. Frek-Modbus] ndkb Modbus lizerinden referans frekansi
[Ref. Frek-CANopen] | L An CANopen modulu takilimissa CANopen Uzerinden referans frekansi
[Ref. Frek-ilet. Modiil] | mE £ Fieldbus moduill takilmissa fieldbus modulu Gzerinden referans frekansi
[Gomiilii Ethemnet] EEH Gomiili Ethernet

[AIV1 Tipi] AV IE
Sanal analog giris AlV1'in konfiglirasyonu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[[+/-8192] nEG -8192/+8192
Fabrika ayari

[%+/-100]] PrnEG %-100,00/+100,00
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[Sanal Al2] A u 2 - Menusi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Sanal Al2]

Bu Meni Hakkinda
[Sanal Al1] Aw I - menusu ile ayni. (bkz. sayfa 527)

[AIV2 Atamasi] AV 2 A
Sanal Al2 fonksiyonu atamasi.

[AIV2 Kanal Atamasi] A [ 2
Sanal analog giris AlV2 i¢in kanal atamasi.

[AIV2 Tipi] AV 2 E

Sanal analog giris AlV2'in konfigilirasyonu.
[Sanal Al3] A u 3 - Menisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [AI/AQ] =» [Sanal Al3]

Bu Men Hakkinda
[Sanal Al1] Aw I - menusi ile ayni. (bkz. sayfa 527)

[AIV3 Atamasi] AV A
Sanal Al3 fonksiyonu atamasi.

[AIV3 Kanal Atamasi] A [ 3

Sanal analog giris AlV3 igin kanal atamasi.

[AIV3 Tipi] AV JE

Sanal analog giris AlV3'in konfigiirasyonu.
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Alt bolim 8.56
[Giris/Cikis] - [Role]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[R1 konfiglirasyonu] ~ /- Menlsu 524
[R2 konfiglirasyonu] - 2 - Menlsu 526
[R3 konfiglrasyonu] ~ 3 - Menusi 527
[R4 konfiglrasyonu] ~ 4 - Menlsu 527
[R5 konfiglirasyonu] -~ 5 - Menlsu 528
[R6 konfiglirasyonu] - & - Menusi 528
[R60 konfiglirasyonu] ~ & O - Menisu 529
[R61 konfigiirasyonu] ~ & 1 - Menlsu 529
[R62 konfigiirasyonu] r & 2 - Menlsu 530
[R63 konfiglirasyonu] - & 3 - Menisu 530
[R64 konfiglrasyonu] - & 4 - Menisu 531
[R65 konfigiirasyonu] ~ & 5 - Mensu 531
[R66 konfigiirasyonu] - & & - Menlsu 532
[Giris/CIkiS] 1+ = - Menisi 533
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[R1 konfigirasyonu] ~ [ - Mendisi

Erigim

[R1 Atamasi] ~ |/

[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R1 konfigiirasyonu]

R1 atamasi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Atanmamis

[Calisma Durumu Hatasi] FLE Calisma durumu hatasi
Fabrika ayar

[Surici galigtyor] run Surlicu galisiyor

[Mot Frek Yiiksek Esg] FtRA Motor frekansi esigine ([Motor Frek Esigi] F £ d) ulasildi

[Yiksek Hiza Ulasildi] FLA Yiksek hiza ulasildi

[Akim Esigine Ulsldi] CERA Motor akimi esigine ([Yiiksek Akim Esigi] C £ d) ulasildi

[Ref Frek Ulasildi] SrA Frekans referansina ulasildi

[Motor Termal Esigine ulagildi] | E 5 A Motor termal esigine ([Motor Termal Esigi] £ £ d) ulasildi

[PID Hatasi Uyansi] FPEE PID hatasi uyarisi

[PID Geri Besleme Uyarisi] FPFA PID geri besleme uyarisi

[AI2 4-20 Kaybi Uyarisi] AP2 Al2 4-20 mA kayip uyarisi

[Mot Frek Yiiksek Esg 2] Fenr ikinci frekans esigine ([Frek. esidi 2] F 2 d) ulasildi

[Suriich Termal Esigine EAd Srici termal esigine ulasildi

ulagildi]

[Ref Frek Yiiksek Esg ulasildi] | -~ £ AH Frekans referansi yiiksek esigine ulasildi

[Ref Frek Diisiik Esg ulasildi] | -~ £ AL Frekans referansi diisik esigine ulasildi

[Mot Frek DUsiik Esg] FEAL Frekans disik esigine ([Disik frekans esigi] F £ d L) ulasildi

[Motor Frekansi Diisiik Esik 2] | F 2 AL ikinci frekans disiik esigi ([2 Frek. Esigine] F 2 d L) ulasildi

[Disik Akima Ulagildi] CEAL Akim dustik esigine ([Distk Akim Esigi] L £ d L) ulasildi

[Proses Dskyk Uyarisi] ulA DusUk yUk uyarisi

[Proses Asin Yik Uyarnsi] olLA Asiri yuk uyarisi

[ileri] ner-d ileri yén calisma

[Geri] Nrr5 Geri yon galisma

[Kont. Paneli komutu] bIF Grafik Ekran Terminali araciligiyla kontrol aktif. (yalnizca
Yerel/Uzak digmesiyle aktiftir)

[Negatif Tork] AtS Gercek tork isareti

[Konfig 0 aktif] CaFO Konfiglirasyon 0 aktif

[ayar 1 aktif] CFP I Parametre seti 1 aktif

[ayar 2 aktif] LCFFZ Parametre seti 2 aktif

[ayar 3 aktif] CFP3 Parametre seti 3 aktif

[DC Barasi Yiiklendi] dbl DC barasi ylklendi

[Frenlemede] br5 Frenleme islem dizisinde

[Glict kesme durumu] Prn Gucu kesme durumu.
Glg kaynagi olmadan bilgiler génderilemez. Bu ayar degeri ile
glc kaynagi harici olmamalidir.

[Akim mevcut] nce Motor akimi var

[Uyari grubu 1] AL 1 Uyari grubu 1

[Uyari grubu 2] AGZ2 Uyari grubu 2

[Uyari grubu 3] AL 3 Uyari grubu 3

[Uyari grubu 4] AGH Uyari grubu 4

[Uyari grubu 5] AGS Uyari grubu 5

[Harici Hata Uyarisi] EFRA Harici hata uyarisi
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Ayar

Kod / Deger Aciklama

[Diisiik Gerilim Uyarisi]

uSHAH

Dusuk gerilim uyarisi

[Onleyici Disiik Gerilim Aktif] | w P A Dusuk gerilim énleme uyarisi

[Suirticti Termal Uyanisi] EHA Surlcl termal durumu uyarisi

[IGBT Termal Uyarisi] EJA Termal kesisme uyarisi

[DBR Aktif] brAS DBR Aktif

[AI3 4-20 Kaybi Uyarisi] AFP3 Al3 4-20 mA kayip uyarisi

[Hazir] rdy Baslatilmaya hazir

[Al1 4-20 Kaybi Uyarisi] AF 1 Al1 4-20 mA kayip uyarisi

[Pompa 1 Kmt] MFao I Pompa 1 Komut

[Sic. Sens Al2 Uyarisi] E52A Sicaklik sensorii Al2 uyarisi (agik devre)
[Sic. Sens Al3 Uyarisi] E53A Sicaklik sensori Al3 uyarisi (agik devre)
[Sic. Sens Al4 Uyarisi] ES54YA Sicaklik sensorl Al4 uyarisi (agik devre)
[Sic. Sens Al5 Uyarisi] ES55A Sicaklik sensorii Al5 uyarisi (agik devre)

[R1 Gecikme siiresi] - /d

R1 aktivasyon gecikme stresi.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfiglre edilen slire gegtikten sonra, bilgi dodru haline gegince gegerli

olur.

Gecikme, [Calisma Durumu Hatasi] F L £ atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Ayar

Agciklama

0...60.000 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms

[Surada R1 aktif] - 15

R1 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

Ayar Kod / Deger Aciklama

1 Pobs Bilgi dogru iken Durum 1
Fabrika ayari

0 nEL Bilgi dogru iken Durum 0

[1] P o 5 konfigiirasyonu, [Calisma Durumu “Hatasi”] F L £ atamasi igin degistirilemez.

[R1 Tutma siiresi] - IH

R1 tutma gecikme siresi.

Durumda yapilan degisiklik sadece konfigire edilen sure gegctikten sonra, bilgi yanlis haline gegince gegerli

olur.

Tutma suresi, [Calisma Durumu “Hatasi”] F L £ atamasi icin ayarlanamaz ve 0'da kalir.

Ayar

Aciklama

0...9.999 ms

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 ms
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[R2 konfigirasyonu] ~ 2 - Mendisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R2 konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[R1 Konfigurasyonu] ~ I - menisi (bkz. sayfa 524) ile ayni.

[R2 Atamasi] - 2
R2 atamasi.
Asagidakine ek olarak, [R1 Atamasi] ~ [ (bkz. sayfa 524) ile ayni:

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Atanmamis
Fabrika ayari
[Sebeke Kontaktorii] LLC Ana sebeke kontaktdr kontroli
[DCsarj.kont] dl o DCsarj.kont
[M/S Cihazi Uyarisi] nsdnA M/S cihaz uyari
[Jokey] JaKd Jokey
[Hazirlama] Pran Hazirlama
[Pompa 1 Kmt] NnPo I Pompa 1 Komut
[Pompa 2 Kmt] fMPod Pompa 2 Komut
[Pompa 3 Kmt] NnNPao3 Pompa 3 Komut
[Pompa 4 Kmt] MPoH Pompa 4 Komut
[Pompa 5 Kmt] fMPo 5 Pompa 5 Komut
[Pompa 6 Kmt] NPok Pompa 6 Komut
[Kesici basl.darbesi] CLEP Devre kesici baglatma darbesi.
[Kesici durs.darbesi] CbdF Devre kesici durus darbesi.
[Cikis kont] ol Gikis kontaktori kontrold.

[R2 Gecikme stiresi] - & d

R2 aktivasyon gecikme suresi.

[Surada R2 aktif] - 2 5
R2 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

[R2 Tutma siiresi] - 2 H
R2 bekletme gecikme suresi.
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[R3 konfigurasyonu] ~ 3 - Mendsu
Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R3 konfigiirasyonu]

Bu Ment Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ | - Menisu (bkz. sayfa 524) ile ayni.

[R3 Atamasi] - 7
R3 atamasi.
[R2 Atamasi] ~ 2 (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[R3 Gecikme siiresi] - 3 4

R3 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R3 aktif] - 35
R3 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

[R3 Tutma slresi] - IH

R3 tutma gecikme siresi.
[R4 konfigurasyonu] ~ 4 - Meniisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R4 konfigiirasyonu]

Bu Ment Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ | - Menisu (bkz. sayfa 524) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3204 1/O réle ¢ikis opsiyon modill takiimissa erisilebilir.

[R4 Atamasi] - 4%
R4 atamasi.
[R2 Atamasi] ~ 2 (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[R4 Gecikme siiresi] - 4d X
R4 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R4 aktif] - 4 5%
R4 durumu (cikis aktif seviyesi).

[R4 Tutma siiresi] - 4 H X

R4 tutma gecikme siresi.
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[R5 konfigirasyonu] ~ 5 - Mendisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R5 konfigiirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ [ - Menusi (bkz. sayfa 524) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3204 1/O réle ¢ikis opsiyon modull takiimissa erisilebilir.

[R5 Atamasi] - 5 *
R5 atamasi.
[R2 Atamasi] - 2 (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[R5 Gecikme siiresi] - 5 d X
R5 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R5 aktif] - 5 5%
R5 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R5 Tutma siiresi] - 5 H %

R5 tutma gecikme siresi.
[R6 konfigirasyonu] ~ & - Mendisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R6 konfigiirasyonu]

Bu Men Hakkinda
[R1 konfiglirasyonu] ~ ! - Menlsu (bkz. sayfa 524) ile ayni.

Asagidaki parametrelere, VW3A3204 /O réle ¢ikis opsiyon modull takiimissa erisilebilir.

[R6 Atamasi] - & *
R6 atamasi.
[R2 Atamasi] - 2 (bkz. sayfa 526) ile ayni.

[R6 Gecikme siiresi] - 5 d X
R6 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R6 aktif] - 5 5%
R6 durumu (cikis aktif seviyesi).

[R6 Tutma siiresi] - 6 H %

R6 tutma gecikme siresi.
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[R60 konfiglrasyonu] ~ & 00 - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [Réle] =» [R60 konfiglirasyonu]

Bu Ment Hakkinda
[R2 Konfiglrasyonu] ~ £ - menusi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[R60 Atamasi] - 6 0
R60 atamasi.

[R60 Gecikme siiresi] - 6 0 d

R60 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R60 aktif] - 605
R60 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R60 Tutma siiresi] - 6 OH

R60 bekletme gecikme suresi.
[R61 konfiglrasyonu] - & / - Menisu

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [R6le] =» [R61 konfiglirasyonu]

Bu Menti Hakkinda
[R2 Konfigurasyonu] ~ £ - menusi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[R61 Atamasi] - 6 |
R61 atamasi.

[R61 Gecikme siiresi] - & | d

R61 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R61 aktif] - 6 15
R61 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

[R61 Tutma siiresi] - & TH
R61 bekletme gecikme suresi.
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[R62 konfigiirasyonu] ~ & 2 - Mendisi
Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [R6le] =» [R62 konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[R2 Konfigurasyonu] ~ 2 - menisi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,

[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde

kullanilir.

[R62 Atamasi] - &6 &
R62 atamasi.

[R62 Gecikme siiresi] - 6 2 4

R62 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R62 aktif] - 52 5
R62 durumu (cikis aktif seviyesi).

[R62 Tutma siiresi] - 6 2 H

R62 bekletme gecikme siresi.
[R63 konfigirasyonu] ~ & 3 - Mendsi

Erisim
[Tiim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [R6le] =» [R63 konfiglirasyonu]

Bu Menii Hakkinda
[R2 Konfigurasyonu] ~ 2 - menisi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/0O iceren ATV660 veya ATV680, Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,

[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde

kullanilir.

[R63 Atamasi] - & 7
R63 atamasi.

[R63 Gecikme siiresi] - & 3 4

R63 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R63 aktif] - 5 35
R63 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R63 Tutma siiresi] - 5 I H
R63 bekletme gecikme siresi.
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[R64 konfiglrasyonu] ~ & 4 - Mendsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [R6le] =» [R64 konfiglirasyonu]

Bu Ment Hakkinda
[R2 Konfiglrasyonu] ~ £ - menusi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[R64 Atamasi] - 6 4
R64 atamasi.

[R64 Gecikme siiresi] - 6 4 d

R64 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R64 aktif] - 64 5
R64 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

[R64 Tutma siiresi] - 6 HH

R64 bekletme gecikme suresi.
[R65 konfiglrasyonu] - £ 5 - Mendsu

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Girig/Cikis] =» [R6le] =» [R65 konfiglirasyonu]

Bu Menti Hakkinda
[R2 Konfigurasyonu] ~ £ - menusi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, lzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullanilir.

[R65 Atamasi] - B 5
R65 atamasi.

[R65 Gecikme siiresi] - 6 5 d

R65 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R65 aktif] - 655
R65 durumu (¢ikis aktif seviyesi).

[R65 Tutma siiresi] - 6 5 H
R65 bekletme gecikme siresi.
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[R66 konfigirasyonu] - & & - Mendisi

Erigim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis] =» [R6le] =» [R66 konfiglirasyonu]

Bu Meni Hakkinda
[R2 Konfigurasyonu] ~ 2 - menisi (bkz. sayfa 526) ile ayni.

Asagidaki parametrelere dolap I/O iceren ATV660 veya ATV680, lUzerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL,
[Uzman] E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

NOT: R60 - R66 arasi Roleler, kontrol ve izleme devreleri igin Tahrik Sistemleri muhafazasi iginde
kullantlir.

[R66 Atamasi] - 6 &
R66 atamasi.

[R66 Gecikme siiresi] - 6 & 4

R66 aktivasyon gecikme siresi.

[Surada R66 aktif] - 66 5
R66 durumu (gikis aktif seviyesi).

[R66 Tutma siiresi] - 6 6 H

R66 bekletme gecikme siresi.
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[Girig/Ciki$] o - Menlsu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Giris/Cikis]

[Ref Frek $Sablonu] £ 5 F
Referans frekansi sablonu segimi.

Bu parametre hiz referansinin analog girisler ve darbe girisinde nasil hesaba katilmasi gerektigini
tanimlamaktadir. PID kontroléri durumunda bu PID c¢ikis referansidir.

Sinirlar, [Diistik hiz] L 5 P ve [Yiiksek hiz] H 5 P parametreleri tarafindan ayarlanir

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Standart] b5d
F
HSP
LSP -
-100% R
0% +100%
+ LSP
HSP
F Frekans

R Referans

Referans = 0, frekans = [Dusik hiz] L 5 P
Fabrika ayari

[Sabit] bLS
F
HSP
LSP |
-100% R
| Lsp +100%
HSP
F Frekans
R Referans
Referans = 0 [Disiik Hiz] L 5 P, frekans = [Dlsilk Hiz] L 5P
[Olii bant] bn5 .
HSP
LSP
-100% R
0 +100%
+LSP
HSP

F Frekans
R Referans

Referans = 0 - [Diisik Hiz] L 5 P frekans =0
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Ayar () Kod / Deger Agiklama
[%0'da 6l bant] bnS0O
F
HSP
LSP L=
-100% 0% R
| +100%
_1 LSP
HSP
F Frekans

R Referans

Bu islem, asagidaki durumlarda sifir referansta frekans = 0 haric¢ [Standart]
b 5 d ile aynidir: Sinyal, 0'dan biyk olan [Min ndegeri]'nden dusuktir
(6rnek: 2-10 Vdc girisinde 1 Vdc) Sinyal, [Maks degerilnden biylk olan
[Min ndegerilnden blyuktur (6rnek: 10-0 Vdc giriste 11 Vdc).

Giris araligi "¢ift yonlu" olarak konfiglire edilmisse ¢alisma, [Standart] &£ 5 d

ile ayni kalir.
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Alt bolum 8.57
[Hata/Uyan yonetimi]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[Oto hata sifilama] A E - - Menlsu 536
[Hata sifilama] - 5 £ - Menlsu 537
[Dbnerken yakalama] F L r - Menisu 539
[Hata algil. dvrdisi] + » H - Menusu 541
[Harici hata] E £ F - Menlsu 544
[Cikis faz kaybi] o PL - Menusi 546
[Girig faz kaybi] P L - Menisu 547
[4-20 mA kaybi] L F L - Menusi 548
[Geri gekilme hizi] L F F - Menlsu 550
[Haberlesme izleme] L L L - Menlsu 551
[Dahili modbus TCP] E ME L - Menisi 552
[iletisim modili] £ 7o - Menisi 553
[Disk gerilim yonetimi] w 5 5 - Menisu 555
[Toprak Arizasi] L~ F L - Menlsi 557
[Motor termal izleme] £ H £ - MenUsu 558
[Stricl as.ylk.izleme] o & - - Men(sl 560
[Uyari grubu 1 tanimi] A /L - Menusu 561
[Uyari grubu 2 tanimi] A2 L - Menusi 561
[Uyar grubu 3 tanimi] A 3L - MenUsU 561
[Uyar grubu 4 tanimi] A4 L - Menisu 561
[Uyari grubu 5 tanimi] A5 L - Menusu 561
[Hata/Uyan Yénetimi] L 5W /7 - menusi 562
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[Oto hata sifirlama] A E - - Menusu

Erigim
[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari yonetimi] =» [Oto hata sifirlama]

[Oto Hata Sififama] A E r Z
Otomatik hata sifirlama.

Bu islev tek tek ya da ¢oklu Ariza Sifirlamalarini otomatik gergeklestirmek igin kullanilabilir. Bu islev etkin
oldugunda calisma durumu Arizasina gegcisi tetikleyen hatanin sebebi kaybolursa tahrik normal
calismasina devam eder. Ariza Sifirlamasi girisimleri otomatik yiratilirken [Calisma durumu Arizasi] ¢ikis
sinyali kullanilamaz. Ariza Sifirlamasi gergeklestirme girisimleri basarisiz olursa tahrik ¢alisma durumu
Arizasinda kalir ve [Galisma durumu Arizasi] ¢ikis sinyali aktif hale gelir.

A UYARI
TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.
e Bu islev etkinken “Calisma durumu Arizasi” ¢ikis sinyalinin kullanilabilir oldugu gergeginin emniyetsiz
bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu fonksiyon aktifse suriict hata rélesi aktif kalir. Hiz referansi ve g¢alisma yoni korunmalidir.

2 kablolu kontrol kullaniimasi tavsiye edilir ([2/3 Kumanda] E L L, [2 kablolu] 2 L olarak ve [2 kablolu tiir]
E C £, [Seviye] L E L olarak ayarlanir, bkz. [2/3 kablolu kontrol] £ L ).

[Anza Sfrima Siiresi] £ A ~ konfiglre edilebilir siresi gectikten sonra yeniden yolverme
gerceklesmemisse proseddr iptal edilir ve kapatilip yeniden agilana kadar harici hataya yaniti kilitli kalr.

Bu fonksiyona izin veren algilanan hata kodlari, kilavuzun Diagnostik bdlimuinde listelenmistir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Evet] HES Algilanan hata ortadan kalkmissa ve diger ¢alisma kosullari yeniden
baslatmaya izin veriyorsa bir hata durumuna kilittenmenin ardindan
otomatik olarak yeniden baslatma. Yeniden yolverme, giderek artan
bekleme sureleriyle birbirinden ayrilan bir dizi otomatik girisim ile
gerceklestirilir: Asagidaki denemeler igin 1's,5s, 10 s ve ardindan

1 dakika.

[Ariza Sfrima Siiresi] £ A - X
Otomatik yeniden baslama fonksiyonu igin maksimum sre.

Bu parametre [Oto Hata Sifirlama] A E r~, [Evet] 4 E 5 olarak ayarlanmissa gorUntilenir. Tekrarlanan bir
algilanan hatada art arda yeniden yolvermelerin sayisini sinirlandirmak igin kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[5 dakika] 5 5 dakika
Fabrika ayari

[10 dakika] 1o 10 dakika
[30 dakika] ENij 30 dakika

[1 saat] Ih 1 saat

[2 saat] ch 2 saat

[3 saat] dh 3 saat
[Sinirsiz] CE Siirekli
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[Hata sifilama] ~ 5 E - Men(su

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyan yonetimi] =» [Hata sifirlama]

[Hata Sifir. AtmsI] - 5 F

Hata sifirlama giris atamasi.

Hata nedeni, atanmis giris veya bit 1'e gegtiginde ortadan kalktiysa algilanan hatalar manuel olarak

silinebilir.

Grafik Ekran Terminali Gzerindeki STOP/RESET tusu ayni fonksiyonu gorur.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

Lol l..L . IB

VW3A3203 1/0O uzatma modulu takiimissa dijital giris DI11...DI116

[DI52 (Yiiksek
Seviye)]...[DI59
(Yiiksek Seviye)]

d52H..d59H

Dolap yiiksek seviye dijital girisleri

NOT: Bu secime Dolap 1/0'su olan ATV960 ve ATV980 izerinde erisilebilir.

[C201]...[C210]

ceol.C2io

[I/O profili] = konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modiilli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

ceili.te2is

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme modiili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C501]...[C510]

csoil.Lsio

[I/O profili] : & konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

£Ls/1.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Oriin YenBasl.] - P X

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve ardindan tahrik yeniden baslatir. Bu Yeniden
Baslatma proseduri sirasinda tahrik kapatilip ardindan yeniden acgilmis gibi ayni adimlari izler. Tahrik
elektrik tesisatina ve konfiglirasyonuna bagh olarak bu durum aninda ve beklenmeyen galismaya yol

agabilir.

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve tahrik yeniden baslatir.
e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Uriin yeniden baslatma.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E F - modu olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Bu parametre, tahrik baglantisini giic kaynagindan kesmek zorunda kalmadan algilanan bitun hatalarin
sifirfanmasinda kullanilabilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari
[Evef] HES Yeniden baslatma. OK tusuna 2 sn siireyle basin ve basili tutun. islem

tamamlaninca parametre otomatik olarak [Hayir] n o olacaktir. Tahrik
sadece Kilitliyken yeniden baslatilabilir.
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[Uriin YenBaslatAtama] - P A % Z

Uriin yeniden baslatma atamasi.

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gergeklestirir ve ardindan tahrik yeniden baslatir. Bu Yeniden
Baslatma proseduri sirasinda tahrik kapatilip ardindan yeniden acgilmis gibi ayni adimlari izler. Tahrik
elektrik tesisatina ve konfiglirasyonuna bagli olarak bu durum aninda ve beklenmeyen ¢alismaya yol
acabilir. Yeniden Baslat islevi bir dijital girise atanabilir

A UYARI

TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI

Yeniden Baslat islevi bir Ariza Sifirlamasi gerceklestirir ve tahrik yeniden baslatir.
e Bu islevin etkinlestiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL [Uzman] E P - modu olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L 1.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L+ 1..L 1B |VW3A3203 I/0O uzatma modulu takilmissa dijital giris DI11...DI16
[DI52 (Yiiksek d52H...d59H | Dolap ylksek seviye atama dijital girisleri
Seviye)]... [DI59 . . . N -
. . NOT: Bu segime Dolap I/0'su olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir.
(Yiiksek Seviye)]
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[Donerken yakalama] F L - - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yénetimi] =» [Ddnerken yakalama]

[Dénerken Yakalama] F L r
Dénen ylkl yakalama.

Calistirma komutunun asagidaki durumlar sonrasinda korunmasi durumunda yumusak yolverme
saglamak igin kullanihr:

e Hat beslemesi kaybi veya baglanti kesilmesi.

e Temizle Mevcut algilanan hatanin temizlenmesi veya otomatik tekrar yolverme.

e Serbest durus.

Tahrik tarafindan saglanan hiz, yeniden yolverme aninda motorun tahmini veya élglilen hizindan itibaren
devam eder ve ardindan referans hiza kadar rampayi izler.

Bu fonksiyon 2 telli seviye kontroli gerektirir.

Fonksiyon kullanilir durumdayken, her galistirma komutunda aktif hale gelerek akimda kiiguk bir
gecikmeye neden olur (maks. 0,5 saniye).

[Oto DC Enjeksiyonu] A d L, [Siirekli] L £ olarak ayarlanirsa [Dénerken Yakalama] F L -, [Hayir] n o
degerine zorlanir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Konfigtire no Fonksiyon devre disi.

edilmemis] Fabrika ayari

[Serbest harekette | 9 E 5 Fonksiyon, yalnizca serbest durmadan sonra aktiftir.
Evet]

[Her Zaman Evet] | ALL Fonksiyon, tim durma tirlerinden sonra aktiftir

NOT: Senkronize manyetik direngli motorda [A¢I ayar tipi] A 5 £ degerinin [Dénel Akim Enjeksiyonu]
r L . olarak ayarlanmasi énerilir.

[DénerknYakalaHassas] V L b %
Doénerken yakalama hassasiyeti.
Bu parametreye yalnizca [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Dénerken yakalama hassasiyeti.] V [ & parametresinin ¢ok dusiik ayarlanmasi motor hizinin yanls
tahminine nede olabilir.

A UYARI

KONTROL KAYBI

e [Calisirken Yakala Hassasiyeti ] V [ & parametresinin degerini yalnizca kademeli olarak azaltin.
e Isletmeye alma sirasinda tahrigin ve sistemin kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve
similasyonlar gergeklestirerek amaglandidi sekilde dogrulayin

Bu talimatlara uyulmamasi 6liime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Ayar Agciklama

0,10...100,00 V Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,20 V
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[Dénerken yakalama Modu] L = F 1

Doénerken Yakalama fonksiyonu igin hiz algilama yéntemi.

[D8nerken Yakalama Modu] L o F 11, senkronize motorlar igin [Olglildli] HW L o F degerine zorlanir

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Olciildi)] HWL oF Donanim donerken yakalama
Hizin tahmin edilebilmesi igcin motor gerilim sinyali [Ddnerken yakalama
hassashgi] V £ b degerinden blyik olmalidir.
Fabrika ayari

[Hesaplandi] SWLaF Yazilim dénerken yakalama

Rotorun hizinin ve konumunun tahmini i¢in bir sinyal enjekte edilir.
[Hesaplandi] 5W c o F yontemi -HSP veya +HSP'yi asan bir motor hiz
araligi igin etkin degildir.
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[Hata algil. dvrdisi] : n H - Menisu

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyar yonetimi] =» [Hata algil. dvrdisi]

[HataAlgilama DevreDisi] 1~ H X

Hata algilamayi devre disi birakma.

Nadir durumlarda, uygulama amacini engellediklerinden dolay! tahrik izleme islevleri istenmiyor olabilir.
Bunun tipik bir 6rnegi bir yangin koruma sisteminin parcasi olarak ¢alisan duman tahliye fanidir. Bir yangin
ortaya ¢ikarsa duman tahliye fani érnegin tahrik izin verilir ortam sicakligi asilsa bile miimkiin oldugunca
uzun sire galismalidir. Bu gibi uygulamalarda 6rnegin tehlike potansiyelinin daha ciddi oldugu distinilen
diger hasarlarin meydana gelmesini 6nlemek amaciyla cihazin hasari veya imhasi ikincil hasar olarak
kabul edilebilir.

Cihazin otomatik hata tespiti ve otomatik hata yanitlarinin artik etkin olmamasi igin, bu gibi uygulamalarda
belli izleme islevlerini devre disi birakmak igin bir parametre temin edilir. Operatérlerin ve/veya master
kontrol sistemlerinin tespit edilen hatalara karsilik gelen kosullari uygun sekilde yanitlamasina izin veren,
devre disi kalmis izleme islevlerine yénelik alternatif izieme islevleri uygulamalisiniz. Ornegin, tahrik asiri
sicaklik izlemesi devre disiysa hatalarin tespit edilmemesi durumunda duman tahliye faninin tahrik bizzat
yangina sebep olabilir. Bir asiri sicaklik durumu érnegin dahili izleme islevleri tarafindan aninda ve
otomatik olarak durdurulmakta olan tahrik olmayan kontrol odasinda sinyallenebilir.

A TEHLIKE

iZLEME ISLEVLERI DEVRE DISI, HATA TESPIT EDILMEDI

e Bu parametreyi yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun
kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Tahrigin otomatik hata yanitlarini tetiklemeyen, ama uygulanir tim yénetmelik ve standartlar ile risk
degerlendirmesine uygun diger ydntemlerle yeterli, esdeger yanitlara izin veren devre disi izleme
islevlerine yonelik alternatif izleme islevlerini uygulayin.

e Sistemi, izleme islevleri etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.

e Isletmeye alma sirasinda tahrigin ve sistemin kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve
similasyonlar gergeklestirerek amaglandigi sekilde dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman] E P - olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Atanan giris ya da bit durumu kosullari:
e 0: hata algilama etkinlestirilir.
e 1: hata algilama devre disi birakilir.

Mevcut hatalar, atanan giris ya da bitin 0 ila 1 dederinde artan kenar tzerinde temizlenir.

Asagidaki hatalarin algilanmasi devre disi birakilabilir: ACF1, CFA, CFB, CFC, CHF, CNF, COF, DRYF,
ETHF, FCF1, FCF2, FDR1, FDR2, FWER, HFPF, IFA, IFB, IFC, IFD, IHF, INFB, INFD, INFK, INFN, INFP,
INFR, INFS, INFT, INFU, INFV, IPPF, JAMF, LCHF, LCLF, LFF1, LFF2, LFF3, LFF4, LFF5, MDLF, MFF,
MPDF, MPLF, OBF, OHF, OLC, OLF, OPF1, OPF2, OPHF, OPLF, OSF, P24C, PCPF, PFMF, PGLF,
PHF, PLFF, SLF1, SLF2, SLF3, SOF, STF, T2CF, T3CF, T4CF, T5CF, TFA, TFB, TFC, TFD, TH2F, TH3F,
TH4F, TH5F, TJF, TJF2, TNF, ULF, URF, USF.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] LI 1..L 1B |VW3A3203 G/G uzatma moduli takilimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] Cd00..Cd 10 |[G/G profil] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi
[CD11]...[CD15] CLdIl1.LdI5 | CMD.11..CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C1o1..C 110 |[/Oprofil] 1o konfiglrasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] CI11.LC 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi
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Ayar Kod / Deger Agciklama

[C201]...[C210] CZ01..C2 10 |[l/O profili] 1o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme moddli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.L2 IS5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] £ 30 1..C 310 |[[I/Oprofili] o konfigirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C311..C3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] £Ls501.L5 10 |[GIG profili] o konfigirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 11.C05 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[Zorlamali Calisma] 1 n H 5 X

Calisma emrinde hata algilamayi devre disi birak.

Nadir durumlarda, uygulama amacini engellediklerinden dolayi tahrik izleme islevleri istenmiyor olabilir.
Ayrica, Calistir komutu dijital giris araciligiyla zorlanabilir. Bunun tipik bir érnegi bir yangin koruma
sisteminin pargasi olarak galisan duman tahliye fanidir. Bir yangin ortaya ¢ikarsa duman tahliye fani
6rnegin tahrigin izin verilir ortam sicakhgi asilsa ya da elektrik tesisati tahrip olsa bile mimkuin oldugunca
uzun sure ¢alismalidir. Bu gibi uygulamalarda drnegin tehlike potansiyelinin daha ciddi oldugu disiintlen
diger hasarlarin meydana gelmesini 6nlemek amaciyla cihazin hasari veya imhasi ikincil hasar olarak
kabul edilebilir.

Cihazin otomatik hata tespiti ve otomatik hata yanitlarinin artik etkin olmamasi igin, bu gibi uygulamalarda
belli izleme islevlerini devre disi birakmak igin bir parametre temin edilir. Operatorlerin ve/veya master
kontrol sistemlerinin tespit edilen hatalara karsilik gelen kosullari uygun sekilde yanitlamasina izin veren,
devre disi kalmis izleme islevlerine yonelik alternatif izleme islevleri uygulamalisiniz. Ornegin, tahrigin asiri
sicaklik izlemesi devre disiysa hatalarin tespit edilmemesi durumunda duman tahliye faninin tahrigi bizzat
yangina sebep olabilir. Bir asiri sicaklik durumu érnegin dahili izleme islevleri tarafindan aninda ve
otomatik olarak durdurulmakta olan tahrigi olmayan kontrol odasinda sinyallenebilir. Ayrica, tahrigin
durdurulmasi mimkun olmayabilir.

A TEHLIKE

iZLEME iSLEVLER| DEVRE DIS|, HATA TESPIT EDILMEDI, TEGHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE
CALISMASI

e Bu parametreyi yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun
kapsamli bir risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Tahrigin otomatik hata yanitlarini tetiklemeyen, ama uygulanir tim yénetmelik ve standartlar ile risk
degerlendirmesine uygun diger yontemlerle yeterli, esdeger yanitlara izin veren devre disi izleme
islevlerine yonelik alternatif izleme islevlerini uygulayin.

e Dijital giris aracihgiyla Calistir komutunu kalici olarak zorlamanin emniyetsiz bir durum dogurmadigini
dogrulayin.

e Sistemi, izleme islevleri etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.

e isletmeye alma sirasinda tahrigin ve sistemin kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve
simulasyonlar gerceklestirerek amaclandigi sekilde dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agdir yaralanmalara yol agacaktir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Devre disi] no Fonksiyon devre disi
Fabrika ayari

[Zorla.Gals. lleri] Frd Zorlaileri galisma.

[Zorla.Cals. Geri] | rr 5 Zorla geri galisma.

542

EAV64318TR 05/2019



Tum ayarlar CSt-

[Zorla.Cals. Refrans] 1 n Hr X

Zorlamah Galisma Referans Frekansi.

Bu parametreye [Zorlamal Galisma] : ~ H 5, [Devre disi] n o olarak ayarlanmamissa erisilebilir.

Bu parametre, tim diger referanslar tizerinde 6ncelikle beraber hta algilama girisi ya da biti 1 dederinde
devre disi birakildiginda referansin yapilandirilan degere zorlanmasina neden olur. Deger 0 = fonksiyon
inaktif. Fabrika ayari, [Motor Standardi] & F ~, [60 Hz NEMA] E O olarak ayarlanmissa 60 Hz degerine

degisir.

Ayar

Aciklama

0...[Maks Frekans] E F

Fabrika ayari: 50 Hz
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Tdm ayarlar CSt-

[Harici hata] E E F - Menlsu

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yénetimi] =» [Harici hata]

[Harici Hata atamasi] E £ F

Harici hata atamasi.

Atanan bit durumu:

e 0 ise: harici hata yoktur.
e 1 ise: harici hata vardir

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis

Fabrika ayari
[DI1]...[DI6] L+ l.L B Dijital giris DI1...DI6

[DI11]...[DI16]

L1 1..L 1B

VW3A3203 G/C uzatma moduli takilmissa dijital giris DI11...DI16

[CD00]...[CD10]

CdOo0..Cd 10

[G/C profili] : o konfiglirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15]

CdI1.0dIS

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak sanal dijital giris CMD.11...CMD.15

[C101]...[C110]

ci1oil.C110

[I/O profili] : = konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]..[C115]

cririr.cilris

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Modbus Seri ile sanal dijital
giris CMD1.11...CMD1.15

[C201]...[C210]

ceol.C2 10

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda CANopen® haberlesme modiilli olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215]

ceill.2is

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduili ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310]

c3gil.c3iilo

[I/O profili] : o konfiglirasyonunda haberlesme modiili olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315]

c3art.ciis

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak bir fieldbus modiili olan
CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510]

csol1.cs 10

[G/C profil]i : o konfiglirasyonunda entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515]

Cs11.0515

Konfiglirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet Modbus TCP'si olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi

[DI1 (Distik L IL..LEL Dustuk seviyede kullanilan dijital giris DI1...DI6

seviye)]...[DI6

(Diigiik seviye)]

[DI52 (Yiiksek d52H...d59H | Dolap ylksek seviye dijital girisleri

Seviye)].. [DI59 NOT: Bu secime Dolap G/C'i olan ATV660 ve ATV680 iizerinde erisilebilir

(Yiksek Seviye)] : ’ '

[DI52 (Distk d52L..d459L |Dolap disuk seviye dijital girisleri

seviye)]...[DI59 NOT: B . , N T
o . : Bu segime Dolap G/C'i olan ATV660 ve ATV680 lzerinde erisilebilir.

(Disiik seviye)]

[Harici Hata Yanit]] E P L
Harici hataya tahrik tepkisi.

Harici algilanan hata durumunda durus tipi.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Yoksay] no Harici algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest Durma] HES Serbest durma

Fabrika ayari

(1) Gunku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge icin bir réle veya dijital ¢cikis
atanmasi tavsiye edilir.
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Tum ayarlar CSt-

Ayar

Kod / Deger

Aciklama

[STT'ye gore]

SEE

Hataya gegmeden, [Durus tiirli] 5 £ £ (bkz. sayfa 426) konfiglirasyonuna
g0re durdurma. Bu durumda, algilanan hata rélesi agilmaz ve tahrik, aktif
komut kanalinin yeniden yolverme kosullarina gore (6rnegin; kontrol,
terminaller Gizerinden gergeklestiriliyorsa [2/3- Tel Kumanda] £ L L ve [2tel
tird] £ L £ (bkz. sayfa 253)) algilanan hata ortadan kalkar kalkmaz
yeniden yolvermeye hazir olur. Durdurmanin nedenini belirlemek i¢in bu
algilanan hata igin bir uyarinin konfigiire edilmesi tavsiye edilmektedir
(6rnegin bir dijital cikisa atanmis).

[Geri gekilme hizi]

LFF

Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi strece korunur()

[H1z korunuyor]

rL5S

Tabhrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve calistirma komutu kaldiriimadigi slrece korur("

[Rampa durusu]

Fnp

Rampada durma

[Hizh durus]

FSE

Hizli durus

[DC Enjeksiyon]

dl .

DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiiri diger bazi fonksiyonlarla birlikte
kullanilamaz.

(1) Clinkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge icin bir role veya dijital cikis
atanmasi tavsiye edilir.
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Tdm ayarlar CSt-

[Cikis faz kaybl] o P L - Menusu

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Cikis faz kaybi]

[CikFazKaybi Atamasi] o P L Z

Cikis faz kaybi atamasi.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDIi TEHLIKESI

Cikis fazi izlemesi devre disi ise faz kaybi ve ¢ikarim olarak kablolarin baglantisinin yanhslikla kesilmesi

tespit edilmez.

e Bu parametrenin ayarinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, éliime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

NOT: [CikFazKaybi Atamasi] o P L 0gesi su durumda [Fonksiyon Aktf Degl] » o olarak zorlanir: [Motor
kontrol tiirli] L £ £ 6gesi [SYN_UVC] 59~ u veya[Rel. Mot.] 5~V L.

Yok]

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Fonksiyon Aktf no Fonksiyon devre disi

Degl]

[OPFHatasiTetikle | € 5 Serbest durusla [CikFazKaybi Atamasi] o F L degderinde agma
ndi] Fabrika ayari

[Tetiklenen Hata oAL

Algilanan hata tetiklenmez ancak motorla baglanti yeniden kuruldugunda
ve dénerken yakalama gerceklestirildiginde (bu fonksiyon konfigire
edilmemis olsa dahi) asiri akimi engellemek icin ¢ikis gerilimi yonetimi.
Tahrik, [Gik.PhL Siiresi] o 4 £ sliresinden sonra [Cikis kesme]5 o [
degerine degisir. Tahrik bekleme ¢ikis kesmesi [Gikis kesme] 5o L
durumunda oldugunda, dénerken yakalama mimkinddir.

[Cik.FazKaybi Gecik.] o d E

Cikis (motor) fazi kayip algilama zamani.

[CikFazKaybi Atamasi] o F L algilanan hatasinin dikkate alinmasi icin zaman gecikmesi.

Ayar ()

Aciklama

0,5...10 sn

Ayar araligi

Fabrika ayari: 0,5 sn
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[Girig faz kayb1] P L - Mendisi

Erisim

[GrsFazKaybi Atamasi] P L Z*

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyar yonetimi] =» [Girig faz kaybi]

Giris faz kaybi hata tepkisi.

Besleme sebeke fazlarindan biri eksikse ve bu durum, performansta dlsuse yol agiyorsa bir [Girig faz
kaybi] P H F hatasi tetiklenir.

2 veya 3 besleme sebeke fazi eksikse tahrik, [Besleme Sebekesi DisiikG] 5 F hatasi tetiklenene kadar

calisir.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Tahrik, tek fazli besleme araciligiyla ya da DC barasi tarafindan
beslendiginde giris faz kaybi izleme fonksiyonu devre disi kalir

[Serbest] HES Besleme sebekesi faz kaybi algilandiginda tahrik, serbest durma yapar
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Tum ayarlar CSt-

[4-20 mA kaybi] L F L - Mendsu

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [4-20 mA kaybi]

[Al1 4-20mAkaybi] L FL |

Al1 Uzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
Al1 4-20 olayinda tahrik davranisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi. [Al1 min degeri] L -~ L [, 3 mA'den daha
buyuk degilse bu konfiglirasyon tek mimkin konfigiirasyondur
Fabrika ayari

[Serbest] YES Serbest durma

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiirli]] 5 £ £ konfigirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller araciligiyla yurdtiliyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tir{]
E [ £ ) tahrik yeniden baslatiimaya hazirdir . Durdurmanin nedenini
belirlemek igin bu algilanan hata igin bir uyarinin konfiglre edilmesi tavsiye
edilmektedir (6rnegin bir dijital ¢ikisa atanmis)

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi slirece korunur U]

[Hiz1 koru] rLS Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve calistirma komutu kaldiriimadigi sirece korur(")

[Rampa durusu] r1P Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizlr durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma turli diger bazi fonksiyonlarla birlikte
kullanilamaz

(1) Guinkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge igin bir réle veya dijital ¢cikis

atanmasi tavsiye edilir.

[AI2 4-20mAkaybi] L F L 2

Al2 (izerinde 4-20mA kayb tepkisi.
Al2 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[Al1 4-20mA kaybi] ileayni L FL |

[AI3 4-20mA kaybi] L FL 3

Al3 Gzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
AI3 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[Al1 4-20mA kaybi] ileayni L FL |

[Al4 4-20mA kaybi] L F L 4%

Al4 (izerinde 4-20mA kayb tepkisi.
Al4 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[Al1 4-20mA kaybi] ileayni L FL |

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modili takiimissa erisilebilir.

[AI5 4-20mA kaybi] L F L 5%

Al5 Gzerinde 4-20mA kaybi tepkisi.
Al5 4-20 olayinda tahrik davranisi.
[AlI1 4-20mA kaybi] ile ayni L F L |

Bu parametreye, VW3A3203 I/O uzatma modili takilmissa erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Geri Gekilme Hizi] L F F X
Geri gekilme hizi.

Ayar Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Geri gekilme hizi] L F F - Menusi

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Geri gekilme hizi]

[Geri Cekilme Hizi] L F F

Geri ¢ekilme hizi.

Ayar

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Haberlesme izleme] L L L - Menusi

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yénetimi] =» [Haberlegsme izleme]

[Modbus Hata Yaniti] 5L L

Modbus kesintisi yaniti.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa Modbus iletisim izlemesi devre disi birakilir.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler i¢in kullanin.

o isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Entegre Modbus ile iletisim kesintisi olmasi durumunda tahrigin davranisi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest] HES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiirii] 5 £ £ konfiglirasyonuna gore durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller araciligiyla yirdtiluyorsa [2/3-tel kumanda] £ L C ve [2-tel tiirii]
t C £ ) tahrik yeniden baslatiimaya hazirdir M

[Hata hizi] LFF Geri ¢ekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldirilmadigi siirece korunur{")

[Hiz1 koru] LS Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve calistirma komutu kaldiriimadigi sirece korur("

[Rampa durusu] rnF Rampada durma

[Hizli durug] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiiri diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Ginkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir role veya dijital cikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Geri Cekilme Hizi] L F F

Geri gekilme hizi.

Ayar

Agciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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Tdm ayarlar CSt-

[Dahili modbus TCP] E ME L - MenUsi
Erigim
[Tim ayarlar] = [Hata/Uyari yonetimi] =» [Dahili Modbus TCP]

[Eth HatasI Yanit]] EEHL

Ethernet hatasi yaniti.

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa iletisim izlemesi devre disi birakilir.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama igin gegerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler i¢in kullanin.

e isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

iletisim kanali, aktif komut kanalina dahilse bir iletisim kesintisine hata yaniti etkindir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi
[Serbest] YES Serbest durma

Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiiri] 5 £ £ konfiglirasyonuna gore durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,

terminaller aracihigiyla yirdtiluyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tiirdi]

t [ £ ) tahrik yeniden baslatiimaya hazirdir O]

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi siirece korunur("

[Hiz1 koru] rL5S Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve calistirma komutu kaldiriimadigi strece korur(")

[Rampa durusu] rnF Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tiirii diger bazi fonksiyonlarla birlikte
kullanilamaz

(1) Gunku bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge icin bir réle veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Geri Gekilme Hizi] L F F %

Geri ¢ekilme hizi.

Ayar Aciklama

0,0...500,0 Hz Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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[iletisim modiilii] L o 1o - Mendsii

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yénetimi] = [iletisim Modiilii]

[Ag S. Kesinti Yniti] L L L

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa fieldbus iletisim izlemesi devre disi birakilir.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama icin gecerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler i¢in kullanin.

e isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi élime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Haberlesme moduill iletisim kesintisi yaniti.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Yoksay] no Algilanan hata goz ardi edildi
[Serbest] YES Serbest durma

Fabrika ayari

[STT'ye gére] SEE Ag¢ma yapmadan [Durus tiirll] 5 £ £ konfigirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,

terminaller araciligiyla yuritiliyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tiiri]

E [ £ ) tahrik yeniden baslatimaya hazirdir (1

[Hata hizi] LFF Geri ¢ekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi strece korunur()

[Hiz1 koru] rL5S Tabhrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve ¢alistirma komutu kaldiriimadigi strece korur(")

[Rampa durusu] rnr Rampada durma

[Hizh durus] FS5E Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma turii diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Clinkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge igin bir role veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[CANopen Hata Yaniti] L = L

A UYARI

KONTROL KAYBI

Bu parametre n o olarak ayarlanirsa CANopen iletisim izlemesi devre disi birakilir.

e Bu ayari yalnizca cihaz ve uygulama icin gecerli tim yonetmelik ve standartlara uygun kapsamli bir
risk degerlendirmesinden sonra kullanin.

e Bu ayari yalnizca isletmeye alma sirasindaki testler igin kullanin.

o isletmeye alma prosediiriinii tamamlamadan ve nihai isletmeye alma testini gerceklestirmeden énce
iletisim izlemesinin yeniden etkinlestirildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

CANopen hatasina tepki.

CANopen® ile iletisim kesintisi olmasi halinde tahrigin davranisi.
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Tum ayarlar CSt-

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ard edildi

[Serbest] HES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiri] 5 £ £ konfigirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller aracihigiyla yuritillyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tiir(i]
t [ £ ) tahrik yeniden baslatiimaya hazirdir U]

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi siirece korunur()

[Hiz1 koru] rL5S Tahrik, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve ¢alistirma komutu kaldiriimadig strece korur("

[Rampa durusu] rfnp Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] dl . DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma turt diger bazi fonksiyonlarla birlikte

kullanilamaz

(1) Gunkt bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge icin bir réle veya dijital ¢ikis
atanmasi tavsiye edilir.

[Geri Gekilme Hizi] L F F %

Geri gekilme hizi.

Ayar

Aciklama

0,0...500,0 Hz

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,0 Hz
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Tum ayarlar CSt-

[Dusk gerilim yonetimi] u 5 b -

Erisim

Meniisi

[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yénetimi] =» [Diigk gerilim yénetimi]

[Diisiik Gerilm Yaniti]] w 5 &

Dusuk gerilim tepkisi.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hata Tetiklendi] o Tahrik bir hata tetikler ([Galisma Durumu Hatasi] F L £ 63esine atanan
algilanan hata rélesi agilir)
Fabrika ayari

[Hatarélsiz tetkindi] | / Tahrik bir hata tetikler ([Calisma durumu Hatasi] F L £ 6gesine atanan
algilanan hata rélesi kapali kalir)

[Uyan Tetiklendi] | &

Uyari ve algilanan hata rolesi kapali kalr. Uyari, bir dijital gikis veya réleye
atanabilir

[Sebeke Gerilimi] u - E 5

Vac cinsinden ana sebeke beslemesinin nominal gerilimi.

Bu parametrenin fabrika ayar degeri tahrik anma degerine baglidir.

Ayarlar Kod / Deger Aciklama
[200 Vac] gon 200 Vac
[220 Vac] 2ao 220 Vac
[230 Vac] 230 230 Vac
[240 Vac] g4a 240 Vac
[380 Vac] jgo 380 Vac
[400 Vac] 4yoo 400 Vac
[415 Vac] Y15 415 Vac
[440 Vac] y4Qo 440 Vac
[460 Vac] Y4B O 460 Vac
[480 Vac] 48O 480 Vac
[625 Vac] 525 525 Vac
[575 Vac] 515 575 Vac
[600 Vac] OO 600 Vac
[690 Vac] 630 690 Vac

[Disiik gerl seviyesi] u 5L

Duisuk gerilim seviyesi.

Fabrika ayari tahrigin gerilim degeri ile belirlenir.

Ayar

Agciklama

100...354 Vac

Tahrik anma degerine gore ayar arahgi
Fabrika ayari: Tahrik degerlerine gore

[Dsk Ger zmn asimi] w 5 E

Disuk gerilim zaman asimi.

Ayar

Agciklama

0,2...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,2 sn
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Tdm ayarlar CSt-

[Durus Tirl GigKaybi] 5 £ P

[DUs.V. Yenidn Baglama Za] £ 51X

Gl¢ kaybinda kontrolli durma.

Dusuk gerilim 6nleme seviyesine ulasiimasi durumundaki davranis.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no islem yok
Fabrika ayari

[DCbarakoru] nns Bu durdurma modu, galistirilan kontrol blogunu korumak ve boylece 1/0
durumu ile haberlesme baglantisini mimkun oldudu kadar uzun sire calisir
durumda tutmak icin uygulamanin ataletini kullanir.

[Rampa durusu] rfnr Uygulamanin kontrolstiz sekilde durdurulmasinin engellenmesine yardimci
olmak icin ayarlanabilir bir yavaslama rampasi [Maks. durus zmni] 5 E /1
izlemeyi birakin.

[Serbest Durma] LnF Bir hatay tetiklemeden kilitleme (serbest durma)

Dusuk gerilim yeniden baslatma zamani.
Bu parametreye [KntriDurFKayb] 5 £ P, [Rampa durusu] - /7 P olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Gerilim normale dénmusse [KntriDurFKayb] 5 £ P, [Rampa durusu] ~ 171 P seklinde ayarlandigi igin
tamamen durma isleminden sonra yeniden baslatmaya izin verilmesinden énceki zaman gecikmesi.

Ayar ()

Aciklama

1,0...999,9 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,0 sn

[Onleme seviyesi] u P L X

Dusuk gerilim 6nleme seviyesi.

Bu parametreye [KntriIDurFKayb] 5 £ P, [Hayir] » o olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar araligi ve fabrika ayarlar tahrik gerilim degeri ve [Ana Sebeke Gerilimi] » - £ 5 degeri tarafindan

belirlenir.
Ayar Aciklama
141..414 V Ayar araligi
Fabrika ayari: Tahrik degerlerine gére

[Maks. durus zmni] 5 £ 1%
Maksimum durma slresi.
Bu parametreye [KntriDurFKayb] 5 £ P, [Rampa durusu] ~ 1 P olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Bu parametre, sebeke glict kaybr durumunda yavaslama rampasi zamanini tanimlar. Bu kontrolli durus
esnasinda tahrige uygulamanin ataleti sayesinde gti¢ verilir ve motor jeneratér modundadir. Yavaslama
setinin uygulama ataletiyle uyumlu olmasina dikkat edilmesi tavsiye edilir.

Ayar ()

Aciklama

0,01...60,00 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 1,00 sn

[DC bara bakm stiresi] £ b 5%
DC bara bakim siresi.
Bu parametreye [KntriDurFKayb] 5 £ F, [DC Bakim] 111 5 olarak ayarlanmissa erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

1...9999 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 9999 sn
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Tum ayarlar CSt-

[Toprak Arizasi] L - F L - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yénetimi] =» [Toprak Arizasi]

Bu Menii Hakkinda
Bu Meniye [Erisim Seviyesi], [Uzman] olarak ayarlanirsa erisilebilir E P

Dahili toprak arizasi algilama [Toprak Arizasl] G - F L istenmeyen uygulamanizda sonuglara neden
olabilir, dahili toprak arizasi algilamayi uygun bir harici toprak arizasi izleme sistemiyle degistirmek
mimkindur. [Toprak Arizasi] G ~ F L parametresini [HataAlgilama DevreDisi] : n H veya siricinin
nominal akiminin bir ylizde de@erine ayarlama siriictiniin dahili toprak arizasi algilamasini devre dis

birakir veya etkisini azaltir. Bu ylzden, glvenilir sekilde toprak arizalarini algilayabilen harici bir toprak
arizasi algilama sistemi kurmaniz gerekir.

A TEHLIKE

TOPRAK ARIZASI iZLEME DEVRE DISI

e Yalnizca aygit ve uygulama igin tim diizenleme ve standartlara uygun bir risk degerlendirmesinden
sonra [Toprak Arizasi] G - F L parametresini [HataAlgilama DevreDigi] : n H veya surtcinun
nominal akiminin bir ylizde degerine ayarlayin.

e Tum uygulanabilir dizenleme ve standartlara ve risk degerlendirmesine uygun, strtictnin bir toprak

arizasina yeterli, esdeger bir yanita izin veren alternatif, harici bir toprak arizasi izleme fonksiyonu
uygulayin.

e Sistemi, tim izleme fonksiyonlari etkin sekilde isletmeye alin ve test edin.
e isletmeye alma sirasinda, kontrollii kosullar altinda kontrollii bir ortamda testler ve simiilasyonlar

gercgeklestirerek alternatif, harici toprak arizasi algilama sisteminin her tirll toprak arizasini diizgiin
sekilde algiladigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6lime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

[Toprak Hata Aktivasyonu] G~ F L
Toprak arizasi hata tepkisi.

NOT: Bu parametre ayari bir tiriin yeniden baslatildiktan sonra dikkate alinir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[HataAlgilama rnH Hata algilamayi devre disi birakir

DevreDisi]

[Evet] YES Uriintin dahili degerini kullanin. Siiriicti nominal akiminin yaklasik %25'i.
Fabrika ayari

%0,0...%100,0 _ Ayar araligi, tahrik nominal akiminin %'si olarak
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Tum ayarlar CSt-

[Motor termal izleme] £ H £ - MenUsi

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Motor termal izleme]

Bu Menl Hakkinda
12t hesaplanarak motor termal korumasi.

NOT: Sirlcinin glci kapatildiginda motor termal durumu ezberlenir. Sonraki ¢alistirmada motor termal
durumunu hesaplamak igin gli¢ kapatma zamanlayicisi kullanilir.

e Kendinden sogutmal motorlar: Tetik egrisi, motor frekansina baglidir.
e Zorlamali sogutmali motorlar: Motor frekansina bakilmayarak yalnizca 50 Hz tetik egrileri dikkate
alinmalidir.

50 Hz motor igin bir egrinin altinda.

Saniye olarak agma zamani
1Hz 3Hz 5Hz

— \l i l/ mle 20le 50 Hz
1] 1 1
[N} \ \
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L1 LY
\\\ \\ N\
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Motor akimi/ItH
60 Hz motor igin bir egrinin altinda.
Sani larak
aniye oara1i;;2ao47.oamanl 1Hz 3HZ)’»H1ZU i o 40 & 50 & 60 HZ
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0.7 0.8 0.9 1 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5
Motor akimi/ItH
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Tum ayarlar CSt-

[Motor Termal Akimi] £ H

Etiket plakasinda belirtilen anma akimina ayarlanacak olan motor termal izleme akimi.

Ayar () Agiklama
0,12..1,1_ingM Ayar araligi
Fabrika ayari: Siriici anma degerlerine gore

(1) Kurulum kilavuzunda ve siriict isim plakasinda belirtilen nominal siiriicti akimina esittir.

[Motor Termal Modu] £ H E

Motor termal izleme modu.

NOT: Termal durum nominal durumun %118'ine ulastiginda bir hata algilanir ve durum tekrar %100'Un
altina dusttiginde yeniden aktif hale gelir.

Ayar Kod / Deger | Aciklama

[Hayir] no Termal izleme yok
[Kendinden ACL Kendinden sogutmali motor
sogutmali] Fabrika ayari

[Zorla sogutma] FCL Fan sogutmali motor
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Tum ayarlar CSt-

[Sdrici as.ylk.izleme] o b - - Menisu
Erigim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari yonetimi] =» [Siriicl as.yilk.izleme]

[TahrikSic. HataTpk.] s HL

Tahrik asiri sicaklik hata tepkisi.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ard edildi

[Serbest] JES Serbest durma
Fabrika ayari

[STT'ye gore] SEE Agma yapmadan [Durus tiri] 5 £ £ konfigirasyonuna gére durdurma. Bu
durumda hata rélesi agilmaz ve tespit edilen hata kaybolur kaybolmaz aktif
komut kanalinin yeniden baslatma kosullarina gére (6rnegin, kontrol,
terminaller araciigiyla yuritillyorsa [2/3-tel kumanda] £ L L ve [2-tel tiir(i]
E [ £ ) slrlcl yeniden baslatiimaya hazirdir M

[Hata hizi] LFF Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve galistirma
komutu kaldiriimadigi siirece korunur()

[Hizi koru] rL5S Siruc, algilanan hata olustugunda uygulanan hizi, algilanan hata aktif
oldugu ve ¢alistirma komutu kaldiriimadig strece korur("

[Rampa durusu] rfnp Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] dl . DC enjeksiyonlu durus. Bu durdurma tirt diger bazi fonksiyonlarla birlikte
kullanilamaz

(1) Gunkd bu durumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gosterge icin bir réle veya dijital ¢ikis

atanmasi tavsiye edilir.

[Sur.Termal Uyan] £ HA

Surucl termal durum uyarisi ([Surtici Termal Esigine ulasildi] £ A J uyarisi igin).

Ayar ()

Aciklama

%0...118

Ayar araligi
Fabrika ayari: %100
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Tum ayarlar CSt-

[Uyar grubu 1 tanimi] A /L - Menisu

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyari grp 1 agckima]

Bu Ment Hakkinda
Asagidaki altmeni grubu uyarilari, her biri uzaktan sinyallesme saglamak icin bir réle veya dijital ¢ikisina
atanabilen 1 ile 5 grup arasinda degisecek sekilde gruplar.

Bir grupta secilen bir veya daha fazla uyari meydana geldiginde bu uyari grubu aktif hale getirilir.

Uyarilar Listesi
Uyari kodlarinin listesi igin bkz. "Tanilamalar ve Sorun Giderme" (bkz. sayfa 632).

[Uyar grubu 2 tanimi] A 2L - Menlsi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyar grp 2 agkima]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile aynt A I L (bkz. sayfa 567)

[Uyar grubu 3 tanimi] A 3 C - Menlsi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyar grp 3 agckima]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile aynt A I L (bkz. sayfa 567)

[Uyari grubu 4 tanimi] A 4 L - Menisi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyar idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyar grp 4 agckima]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile aynt A I L (bkz. sayfa 567)

[Uyari grubu 5 tanimi] A 5 C - Menlsi

Erisim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyar idaresi] =» [Hata gruplri konfg.] =» [Uyari grp 5 agkima]

Bu Menii Hakkinda
[Uyari grubu 1 tanimi] ile aynt A I L (bkz. sayfa 567)
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Tum ayarlar CSt-

[Hata/Uyar Yonetimi] L 5W [T - menisi
Erigim
[Tim ayarlar] =» [Hata/Uyari Yénetimi]

Bu Men( Hakkinda

Bu parametreye dolap 1/O igeren ATV660 veya ATV680 Uzerinden ve [Erisim Seviyesi] L A L, [Uzman]
olarak ayarlanirsa erisilebilir E P -

[Dolap I/0 24V zaman asimi] P2 4 d
Kabin 1/0 24V kayip hata zaman asimi

Ayarlar Aciklama

[Uyari] Uyar tetiklenir.

1...3000 sn [Dol I/O 24V Hatasi] P 2 4 [ hatasi tetiklenmeden 6nceki gecikme
Fabrika ayari: 3 sn
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolum 8.58
[Bakim]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
[Tanilama] d A w - Menlsi 564
[Tahrik garnti yéntm] dW 1A - Menisi 565
[Musteriolay1 1] L E | - MenUsu 566
[Musteri olay 2] L E 2 - Menlsu 567
[Misteri olay! 3] L E 3 - MenUsU 568
[Musteri olay1 4] L E 4 - MenUsu 568
[Musteri olay 5] L E 5 - Mensu 569
[Musteri olaylar] L w £ V - MenUsu 569
[Fan yénetimi] F A A - Menusl 570
[Bakim] L 5 A - Menisu 571
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Tum ayarlar CSt-

[Tanillama] 4 A u - Meniisi

Erigim
[TUm ayarlar] =» [Bakim] =» [Tanilama]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, tanilamalar igin basit test siralari olusturulmasini saglar.

[FAN Tanilamalan] F n E
Dahili fan(lar)! tanilama.
Bu islem, bir test sirasi baslatir.

NOT:

DC barasi tam sarj edilmemisse dahili fanlarin tanilamasi basarili olmaz. Bu, asagidaki durumu netice
verir:

e ayri kontrolde (6r. kontrol blogu yalnizca 24V'ta beslendiginde) veya

e tahrik, [Enerji Tasarrufu]  d L E modundaysa (6r. Dur ve kalk fonksiyonu aktifse).

[LED Tanilamalari] HL E
Uriin LED(ler)inin tanilamalari.

Bu islem, bir test sirasi baslatir.

[IGBT Tani. motorla] W E
Uriin IGBT'sinin/IGBT lerinin tanilamalari.
Bu islem, baglantili motorla bir test sekansi baslatacaktir (agcik devre/kisa devre).

[IGBT Tani. motorsuz] W o E
Uriin IGBT'sinin/IGBT lerinin tanilamalari.
Bu islem, motor olmadan bir test sirasi baslatacaktir (kisa devre).
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Tum ayarlar CSt-

[Tahrik garnti yontm] dW 1 A - Menusi
Erisim

[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Tahrik garnti yntimi]
Bu Menii Hakkinda

Uriin kullanim &mr tarihi, Griin Gretimi esnasinda baslatilir.

[Kullanim Siiresi uyarisi 1] L £ A I, garanti sliresinin dolmasindan 2 ay 6nce tetiklenir. Garanti slresinin
sonunda [Kullanim Siiresi uyarisi 2] L L A 2 tetiklenir. Bu fonksiyon, Grafik Ekran Terminali 6gesinden ya
da Ethernet araciligiyla konfiglire edilen bir zaman sunucusundan gelen tarih ve zaman verileri gerektirir.

[KlinmSiresi Uyansi]) L L AL

Kullanim stiresi uyarisi konfiglirasyonu.

Ayar () Kod / Deger Agiklama
[Hayir] no Hayir
[EVET] YES Evet

Fabrika ayari

[Garanti Doldu] L L A d
Kullanim émr tarihi.

Garanti tarihi sonu (YYYY/AA/GG).

Ayar Agciklama
YYYY/AAIGG Ayar araligi
Fabrika ayari: _
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Tum ayarlar CSt-

[Musteri olay1 1] L E | - Menisu

Erigim

[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Misteri olaylari] =» [Misteri olayi 1]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, 6zellestiriimis misteri olaylarini zamana gére tanimlamanizi saglar.

[KonfigUyansi11 CC A |

Musteri uyarisi 1 konfigirasyonu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Konfigiire no Konfigiire Edilmemis
edilmemis] Fabrika ayari
[Sayag] CPE Sayag

[Tarih ve Saat] dE Tarih ve saat

[Sayagsinin1] CCL |

Konfiglirasyon sayag siniri 1.

Ayar

Aciklama

0...4294967295 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Sayag¢ Kaynagi 1] L L 5 |

Konfiglirasyon sayac kaynag 1.

Durumunda]

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Sebeke/Kontrol o Sebeke ya da kontrol besleme acik
ACIK]

[Sebeke ) Sebeke agik

Beslemesi ACIK]

[Sirtcii, Calisma | £ Siriicl ¢galisma durumunda

Fabrika ayari

[Akim Sayaci 1] L L |

Akim sayaci 1.

Ayar

Aciklama

0...4294967295 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn

[Tarih Saat Uyanisi 1] L d £ 1%

Tarih saat uyarisi 1.

Bu parametreye sadece Grafik Ekran Terminali 6gesinden erisilebilir.

Ayar ()

Aciklama

ss:dd GG/AA/YYYY

Ayar araligi
Fabrika ayari: 00:00 01/01/2000
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Tum ayarlar CSt-

[Misteri olay1 2] L E 2 - Menusi
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Mlisteri olaylari] = [Misteri olayi 2]

Bu Menii Hakkinda
[Misteri olay1 1] L E | - menUsi (bkz. sayfa 566) ile ayni.

[KonfigUyansi 2] LLCAZ
Musteri uyarisi 2 konfigirasyonu.

[Sayagsinin2] L L L2
Konfiglrasyon sayag siniri 2.

[SayagKaynagi2] LL 52

Konfiglrasyon sayag kaynagi 2.

[Akim Sayaci 2] L [ 2
Akim sayaci 2.

[Tarih Saat Uyansi 2] L Jd £ 2 *

Tarih saat uyarisi 2.

Bu parametreye sadece Grafik Ekran Terminali 6gesinden erisilebilir.

EAV64318TR 05/2019

567



Tum ayarlar CSt-

[Musteri olay1 3] L E 3 - Menusu

Erigim
[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Misteri olaylari] =» [Misteri olayi 3]

Bu Meni Hakkinda
[Musteri olay1 1] L E 1 - menUsu (bkz. sayfa 566) ile ayni.

[KonfigUyarnsi3] L LA 3
Musteri uyarisi 3 konfiglirasyonu.

[Sayagsinin3] L L L 3
Konfigurasyon sayag siniri 3.

[Sayag Kaynag1 3] L L 5 3

Konfiglirasyon sayag¢ kaynagi 3.

[Akim Sayac1 3] L L 3
Akim sayaci 3.

[Tarih Saat Uyarisi 3] L d £ ER.¢
Tarih saat uyarisi 3.
Bu parametreye sadece Grafik Ekran TerminaliGrafik Ekran Terminalinden erisilebilir.

[Musteri olay1 4] L E 4 - Menusu

Erisim
[Tim ayarlar] = [Bakim] =» [Misteri olaylar] =» [Musteri olayi 4]

Bu Menii Hakkinda
[Musteri olay1 1] L £ | - menUsu (bkz. sayfa 566) ile ayni.

[KonfigUyarisi4] L LAY

Musteri uyarisi 4 konfiglirasyonu.

[Sayagsinind) LLCLH
Konfiglrasyon sayag siniri 4.

[Sayag Kaynagi 4] L L 54

Konfiglirasyon sayac kaynagi 4.

[Akim Sayaci14] L L 4
Akim sayaci 4.

[Tarih Saat Uyarisi 4] L d £ 4k
Tarih saat uyarisi 4.
Bu parametreye sadece Grafik Ekran TerminaliGrafik Ekran Terminalinden erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

[Masteri olay1 5] L £ 5 - Menusi
Erisim
[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Mlisteri olaylari] = [Misteri olayi 5]

Bu Menii Hakkinda
[Misteri olay1 1] L E | - menUsi (bkz. sayfa 566) ile ayni.

[Konfig Uyansi 5] LL A S
Musteri uyarisi 5 konfiglirasyonu.

[Sayagsinin 5] LLL 5
Konfiglrasyon sayag siniri 5.

[SayagKaynagi5] L L 55

Konfiglrasyon sayag kaynagi 5.

[Akim Sayaci 5] L L 5
Akim sayaci 5.

[Tarih Saat Uyarisi 5] L d k5%

Tarih saat uyarisi 5.

Bu parametreye sadece Grafik Ekran Terminali 6gesinden erisilebilir.

[Misteri olaylan] L » E V - Meniisi

Erisim
[Tiim ayarlar] =» [Bakim] = [Miisteri olaylari]

[Uyari Temizleme] L A -

Musteri uyarisi temizleme.

Ayar () Kod / Deger Agiklama

[Uyari Temizleme |no Uyari temizleme yok
Yok] Fabrika ayari

[Olay 1 Uyarisini rA Olay 1 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 2 Uyanisii | r A2 Olay 2 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 3 Uyarisini rA3 Olay 3 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 4 Uyarisini rAY Olay 4 uyarisini temizle
Temizle]

[Olay 5 Uyarisini rAS Olay 5 uyarisini temizle
Temizle]
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Tdm ayarlar CSt-

[Fan ybnetimi] F A A - Menisi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[Fan Modu] F F 1T

[Tim ayarlar] =» [Bakim] =» [Fan ydnetimi]

Fan hizi ve [Fan Galigsma Siiresi] F P b £, izlenen degerlerdir.

Anormal dlsuk hiz ya da fan, [Fan Geri besleme Uyarisi] F F 4 A uyarisini tetikler. [Fan Galisma Siiresi]
F P b E, 6nceden belirlenen 45.000 saat degerine ulasir ulasmaz, [Fan Sayaci Uyarisi] F L £ A uyarisi
tetiklenir.

[Fan Galisma Siiresi] F F b E sayaci, [Sayaci Sifirlm] ~ P - parametresi kullanilarak 0 olarak
ayarlanabilir.

ATV660 ve ATV680'de ilave fan yénetimi:

e Dolap fanlarindan herhangi birisi anormal diisiik hizda galisirsa [Dolap Fani G.B. Uyarisi] FF L A
tetiklenir.

e [Dolap Fan Galisma Siresi] F L £, 6nceden belirlenen 30.000 saat de@erine ulasirsa [Dolap Fan
Sayaci Uyarisi] F L L A uyarisi tetiklenir.

Yalnizca ATV680 ve ATV6BO0'da ilave fan ydnetimi:

e AFE fan tuglalarindan herhangi birisi anormal disuk hizda galisirsa [AFE Fani G.B. Uyarisi] FF b A
tetiklenir.

e [AFE Fan Galisma Siiresi] F b A E, 6nceden belirlenen 45.000 saat degerine ulasirsa [AFE Fan Sayaci
Uyarisi] F L b A uyarisi tetiklenir.

Fan aktivasyon modu.
NOT: ATV660 ve ATV6AO ve ATV680 ve ATV6BO0'da bu parametre [Standart] 5 £ d degerine zorlanir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama

[Standart] S5td Motor galisirken fanin galismasi etkinlestirilir. Tahrigin degerine gore bu
kullanilabilir tek ayar olabilir
Fabrika ayari

[Her zaman] run Fan daima aktif durumdadir
[Ekonomi] Eco Fan, tahrigin dahili termal durumuna gére sadece gerekli oldugunda aktif
durumdadir
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Tum ayarlar CSt-

[Bakim] L 5 /1H - MenUsl

Erisim

[Tim ayarlar] =» [Bakim]

[Saat Sayaci Sifirlm] ~ P ~

Saat sayacini sifirlama.

NOT: Muhtemel degerler listesi tirlin boyutuna baglidir.

Ayar () Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir
Fabrika ayari
[Galsma Zmni rkH Calisma stresi sifilama
Sifirl]
[Gig AGIK Zmn FEH Gug¢ ACIK sure sifirlama
Sifirla]
[Fan sayaci sifirla] | F EH Fan sayacini sifirla
[NSM'yi Temizle] |n 511 Motor yolvermeleri sayisini temizle
[Verimlilik MAKS] | E F 9K Verimlilik maks
[Verimlilik MiN] EFd1 Verimlilik min
[Akis Orani MAKS] | F 5 1K Akis orani maks
[Akis OramMIN] | F5 /4 Akis orani min
[Toplami sifirla] FsIC Toplam miktari sifirla
[AFE Fan Cals. FeARE Fan calisma siiresi (V)
Siire]
[Dolap fani temizle] | F L £ Dolap fani galisma siresini temizle
NOT: Bu segime ATV660 veya ATV680'de erisilebilir.
[AFE Gig agik LPEH AFE gii¢ acik stiresini temizle ()
siiresini temizle]
[BRTH temizie] brEh AFE calisma zamanini temizle (")
[AFE basl Saysi bnSA AFE tugla yolverme sayisini sifirla ()
temizle]

1 Bu secime ATV680'de erisilebilir.
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Tum ayarlar CSt-

Alt bolim 8.59

[Dolap I/O Fonksiyonu] L AL F -

Bu Alt Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bolim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[izleme A Devresi] £ 11C A - Menisi 573
[izleme B Devresi] L 1L & - Mendsii 575
[izleme C Devresi] L 1L L - Meniisii 575
[izleme D Devresi] L 1L d - Meniisi 576
[Dolap A devresi] L L [TA - Menisu 576
[Dolap B devresi] L L 1k - Menisi 577
[Dolap C devresi] L L 1L - Menisi 577
[Motor A sargisi] L £ + A - Menisiu 578
[Motor B sargisi] L £ +b - Menusu 578
[Motor Ayatagi] L £ L - MenUsu 579
[Motor B yatagi] L £ :d - MenUsu 579
[Devre kesici] L L b - Menusi 580
[Dolap 1/O fonksiyonlari] L A b F - MenUsl 582
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Tum ayarlar CSt-

[izleme A Devresi] L 1L A - Menisii

Erisim

[Tim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlari] = [izleme A devresi]

Bu Meni{ Hakkinda

Bu fonksiyonun kullanimi muhafazanin igindeki izleme ve kontrol fonksiyonlari kablo tesisatinin bir

parcasidir.

izleme Devreleri, 2 izleme seviyesini ydnetme olanagini sunar: _

e Uyari Seviyesi: Tahrik, uygulamayi durdurmadan bir olayi tetikler. [IzZleme Devresi Hata Yaniti] : F ~ X,
[Yoksay] n o olarak ayarlanirsa [IzZleme Devresi Uyarisi] W X tetiklenir.

e Hata Seviyesi: Tahrik, bir olayi tetikler ve uygulamayi durdurur. [izleme Devresi Hata Yaniti]  F ~ X,
farkli bir degere ayarlanirsa [izleme Devresi hatasi] | F X tetiklenir.

Bu meni Yiksek Seviyede d 5 2 H...d 5 9H veya dusik seviyede d5 2L ...d 5 9L dolap dijital giris
aktif durumunda bir deger atamak ve davranisini kontrol etmek igin kullantlir.

Bu parametrelere dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680 Uizerinden ve [Erigim Seviyesi] L A L, [Uzman]
E F r olarak ayarlanirsa erigilebilir.

[izleme Devresi A Atamasi] :F AR

izleme B Devresi Atamasi

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Atanmamis] no Atanmamis
Fabrika ayari
[DI52 Yiiksek d52H..d53H |Dolap ylksek atama dijital girisleri
Seviye]...[DI59
Yiiksek Seviye]
[DI52 Dusiik d52L..d59L |Dolap dusik atama dijital girisleri
seviye]...[DI59
Diisiik seviye]

[izZleme Devresi A izlemesi] : F MA X

izleme Devresi A hata izleme tirii

Bu parametreye [izleme Devresi A Atamasi]  F A A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa erisilebilir n o

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hep Aktif] ALL Hep Aktif
Fabrika ayari

[Hazir ve Galis rrY

Hazir ve Galis Durumu
Durumu]

[Calisma Durumu] | run Calisma Durumu

[GomtiiDevre A Gecik] « F d A X

Gorintileme devre A galistirmadan sonra gecikmesi

Bu parametreye [izleme Devresi A Atamasi] : F A A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa erisilebilir n o

Ayar Agciklama
0...300 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 0 sn
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Tum ayarlar CSt-

[izleme A Devresi HataYanit] F - A *
izleme A Devresi hatasina yanit

Bu parametreye [izleme Devresi A Atamasi] : F A A, [Hayir] olarak ayarlanmazsa erisilebilir n o

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Yoksay] no Algilanan hata g6z ardi edildi

[Serbest Durus] YES Serbest durus
Fabrika ayari

[STT'ye gore] S5EE [Durus tiirli] 5 £ £ parametresine uygun ancak durustan sonra tetiklenen
bir hatanin olmadidi durus

[Geri Gekilme Hizi] | L F F Geri gekilme hizina gegis, algilanan hata devam ettikge ve cgalistirma
komutu kaldiriimadigi siirece korunur (")

[Hiz korunuyor] rL5 Hiz, algilanan hata devam ettikge ve galistirma komutu kaldiriimadigi
stirece korunur (")

[Rampa durusu] rnF Rampada durma

[Hizli durus] FSE Hizli durus

[DC enjeksiyonu] | dL DC enjeksiyonu

1 Budurumda, algilanan hata bir durdurma tetiklemediginden, bu gdsterge igin bir réle veya mantik ¢ikis atanmasi
tavsiye edilir.
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Tum ayarlar CSt-

[izleme B Devresi] L 1L b - Menisii

Erisim
[Tim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlari] = [izleme B devresi]

Bu Menii Hakkinda
[izleme A devresi] L 1L A - meniisii ile ayni (bkz. sayfa 57.3)

[izleme B Devresi Atamasi] | F Ak

izleme B devresi atamasi

[izleme B Devresi izZleme] . F 1k %
izleme B devresi hata izleme tiri

[izleme B Devresi Atamasi] F d b X

Calismadan sonra izleme B devresi gecikmesi

[izZleme B Devresi izleme] : F - b X
izleme B devresi hatasi yaniti

[izleme C Devresi] L 1L L - Meniisii

Erisim
[Tiim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlari] =» [Izleme C devresi]

Bu Menti Hakkinda
[izleme A devresi] L 11C A - mendsii ile ayni (bkz. sayfa 573)

[izleme C Devresi Atamasi] : F AL
izleme C devresi atamasi

[izleme C Devresi izleme] F ML %

izleme C devresi hata izleme tiri

[izleme C Devresi Atamasi] : F 4 *

Calismadan sonra izleme C devresi gecikmesi

[izleme C Devresi izleme] F - [ %
izleme C devresi hatasi yaniti
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Tum ayarlar CSt-

[izleme D Devresi] L 1L d - Menisii

Erigim
[Tiim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlari] =p [izleme D devresi]

Bu Meni Hakkinda
[izleme A devresi] L 1L A - meniisii ile ayni (bkz. sayfa 57.3)

[izleme D Devresi Atamasi] F A d
izleme D devresi atamasi

[lzleme D Devresi izleme] F M d %
izleme D devresi hata izleme tiiri

[izleme D Devresi Gecikmesi] i F d d %

Calismadan sonra izleme D devresi gecikmesi

[izZleme D Devresi Hata Yanit)] : F - d %
izleme D devresi hatasi yaniti

[Dolap A devresi] L L M A - Menisi

Erisim
[Tim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlari] =» [Dolap A devresi]

Bu Men(i Hakkinda

Bu fonksiyonlar dolap muhafazasinin igindeki uyarilari veya algilanan hatalari yénetmek igin kullanilir.

Dolap Devreleri, 2 izleme seviyesini ydnetme olanagdini sunar:

o Uyari Seviyesi: tahrik, uygulamayi durdurmadan bir olayi tetikler.

[Dolap Devresi Hata Yaniti] L F ~ X, [Yoksay] » o olarak ayarlanirsa [Dolap Devresi Uyarisi] L W X

tetiklenir.

e Hata Seviyesi: tahrik, bir olay tetikler ve uygulamayi durdurur.

[Dolap Devresi Hata Yaniti] L F ~ X, farkl bir degere ayarlanirsa [Dolap Devresi hatasi] L F X

tetiklenir.
[izleme A devresi] L 1L A - mendsii ile ayni (bkz. sayfa 573)

[DolapDevresi A Atama] L F AA
Dolap A devresi atamasi

[DolapDevresi A izl] L F 1A X

Dolap Devresi A hata izleme tirl

[DolapDevresi A Geck.] L F d A X
Dolap devresi A Calis komutu sonrasi gecikme

[DolapDvrsi A HataCv.] L F - A%

Dolap A devresi hata yaniti
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Tum ayarlar CSt-

[Dolap B devresi] L L 1k - MenUsu

Erisim
[Tim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlar] =» [Dolap B devresi]

Bu Menii Hakkinda
[Dolap A devresi] L L 1A - menusu ile ayni (bkz. sayfa 573)

[Dolap B Devresi Atamasi] L F A b
Dolap B devresi atamasi

[Dolap B Devresi izleme] L F M5 %

Dolap B devresi hata izleme tiru

[Dolap B Devresi Atamasi] L F d b X

Calismadan sonra dolap B devresi gecikmesi

[Dolap B Devresi Hata Yaniti] [ F - b X
Dolap B Devresi Yaniti hatasi

[Dolap C devresi] L L 1L - Menisi

Erisim
[Tim Ayarlar] = [Dolap I/O fonksiyonlari] =» [Dolap C devresi]

Bu Menti Hakkinda
[Dolap A devresi] L L 1A - menusu ile ayni (bkz. sayfa 573)

[Dolap C Devresi Atamasi] L FALC

Dolap C devresi atamasi

[Dolap C Devresi izleme] L F 1L %
Dolap C devresi hata izleme turt

[Dolap C Devresi Gecikmesi] L F 4 L %

Calismadan sonra dolap C devresi gecikmesi

[Dolap C Devresi Hata Yaniti] £ F ~ L %
Dolap C Devresi Yaniti hatasi
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Tum ayarlar CSt-

[Motor A sargisi] L £ + A - MenUsu

Erigim
[Tim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlari] = [Motor A sargisi]

Bu Meni Hakkinda

Bu fonksiyonlar temel olarak motor sargi sicakligini izlemek icin ilave termal rolelerle kullanilir.

Bu fonksiyonlar, 2 izleme seviyesini yénetme olanagini sunar:

e Uyari Seviyesi: tahrik, uygulamayi durdurmadan bir olay: tetikler.

[Motor Sargi/Yatak Hata Yaniti] £ F ~ X, [Yoksay] n o olarak ayarlanirsa [Motor Sargi/Yatak Uyarisi]

LW X tetiklenir.

e Hata Seviyesi: tahrik, bir olayi tetikler ve uygulamayi durdurur.

[Motor Sargi/Yatak Hata Yaniti] £ F ~ X, farkh bir degere ayarlanirsa [Motor Sargi/Yatak hatasi] £ F X

tetiklenir.
[izleme A devresi] L 11C A - mendsii ile ayni (bkz. sayfa 573)

[MotorSargi A Atama] £ F AA
Motor A sargisi atamasi

[MotorSargi A Goriint] £ F MAX
Motor A sargisi izlemesi

[MotorSargi A Gecik] £ F d A *
Motor sargi A Calisma sonrasi gecikme

[MtrSarg A HataTepki] £ F - A%
Motor Sargi A Hata Yaniti

[Motor B sargisi] L £ , & - MenUsl

Erisim
[Tiim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlar] =» [Motor B sargisi]

Bu Menl Hakkinda
[Motor A sargisi] L £ + A - menusi ile ayni (bkz. sayfa 576)

[Motor B Sargisi Atamasi] £t FA b
Motor B sargisi izlemesi

[Motor B Sargisi izlemesi] £t F & *

Motor B sargisi izlemesi

[Motor B Sargisi Gecikmesi] £ F d b X
Calismadan sonra motor B sargisi gecikmesi

[Motor B Sargisi HataYaniti] £ F - & *

Motor B sargisi hatasina yanit
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Tum ayarlar CSt-

[Motor Ayatadi] L £ L - Menisi

Erisim
[Tim Ayarlar] = [Dolap I/O fonksiyonlari] =» [Motor A yatagi]

Bu Menii Hakkinda
[Motor A sargisi] L £ + A - menisu ile ayni (bkz. sayfa 576)

[Motor A Yatagi Atamasi] £ FAL
Motor A yatagi atamasi

[Motor A Yatagi Izlemesi] £ F 1L %

Motor A yatagi izlemesi

[Motor A Yatadi Gecikmesi] £ F J L X

Calismadan sonra motor A yatadi gecikmesi

[Motor A Yatagi HataYaniti] £ F - L X
Motor A Yatagi hatasina yanit

[Motor B yatagi] L £ d - Meniisi

Erisim
[Tim Ayarlar] = [Dolap I/O fonksiyonlari] =» [Motor B yatagi]

Bu Menii Hakkinda
[Motor A sargisi] L £ : A - menusu ile ayni (bkz. sayfa 578)

[Motor B Yatagi Atamasi] £ F A d

Motor B yatadi atamasi

[Motor B Yatagi izlemesi] £ F 1d %
Motor B sargisi izlemesi

[Motor B Yatagi Gecikmesi] £ F o d X

Calismadan sonra motor B yatagi gecikmesi

[Motor B Yatagi HataYaniti] £ F - d X
Motor B Yatag hatasina yanit
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Tum ayarlar CSt-

[Devre kesici] L L b - MenUsu

Erigim

[Tim Ayarlar] =» [Dolap I/O fonksiyonlar] =» [Devre kesici]

Bu Meni Hakkinda

Bu meni devre kesicinin davranisini kontrol etmek icin kullanilir

Bu meniiye dolap I/O igeren ATV660 veya ATV680, Gizerinden ve [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E F ~

olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Ksci bsl.darbe.aktf] L b E P

Devre kesici baslatma darbe atamasi

Ayar Kod / Deger Agciklama
[R61Atama]...[R66 | - & I..r 66 Dolap I/O réleleri gikisi
Atama]

[Ksci durs.drbe.akif] L & 4 F

Devre kesiciler durdurma darbe atamasi

Ayar Kod / Deger Agciklama
[R61Atama]...[R66 | r & I...r 66 Dolap I/O réleleri gikisi
Atama]

[Kesici durumu] L & 5

Devre kesici durumu

[Ksci bsl.darbe.aktf] £ & E P ve [ksci durs.drbe.aktf] L & o P yapilandiriimazsa [Kesci gegrsz konfig]
L b L  durumu gérintilenir. Devre kesiciyi yapilandirmak icin her iki deger de ayarlanmaldir.

[Kesici dur.aktf dgl] L & 5 4 durumu, [Ksci durs geckm ipt] L b £ 5 de@erine ulasilincaya kadar

gorintulenir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Kesici konfigre no Devre kesici konfigure edilmemis
dal

[Kesci gegrsz CbL Devre kesici gegersiz konfiglirasyonu
konfig]

[Kesici CbSE Devre kesici baslatma darbesi
basl.darbesi]

[Kesicikapal degil] | L & L Devre kesici kapali degil

[Kesici acik] LbosS Devre kesici agik durumda
[Kesici durs LbSF Devre kesici durus darbesi
darbesi]

[Kesiciagik degil] |Lbna Devre kesici agik degil

[Kesici kapali] CbLS Devre kesici kapali

[Kesici dur.aktfdgl] | L 654 Devre kesici durusu aktif degil

[Ksci bsl.darbe.slire] L E |

Devre kesici baslatma darbe zamani.

Ayar

Aciklama

0,1...60,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0,5 sn

580

EAV64318TR 05/2019




Tum ayarlar CSt-

[Ksci durs.drbe.siire] L b E 2

Devre kesici durus darbe zamani.
[Ksci bsl.darbe.siire] ile ayni LB E |

[Kesici acil.gecikme] L b E 3

Devre kesici agilma gecikmesi.

Bu parametre yildiz darbe ile durdurma darbesi arasinda minimal gecikme ayarlamak igin kullanilir.

[Ksci bsl.darbe.siire] ile ayni L E |

[Kesici kapan.gecik.] L b £ 4

Devre kesici kapanma gecikmesi.

Bu parametre durdurma darbesi ile baslatma darbesi arasinda minimal gecikme ayarlamak igin kullanihr.

[Ksci bsl.darbe.siire] ile ayni L E |

[Ksci durs geckmipt] L E 5

Devre kesici durus gecikmesini devre disi birak.

Ayar

Agciklama

0,0...360,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 60,0 sn

[Sebeke V. zmnasimi] L [ E

Hat kontaktoriintn kapatilmasi igin izleme siresi.

Ayar

Agciklama

1...999 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 sn

[Kesici Hata Tepkisi] L £ 5 ~

Devre kesici, 2 izleme seviyesini ydbnetme olanagini sunar:

e Uyar Seviyesi: tahrik, uygulamayi durdurmadan bir olay tetikler.

e Hata Seviyesi: tahrik, bir olayi tetikler ve uygulamayi durdurur.
Bir baslatma komutundan sonra, [Sebeke V. zmnasimi] L [ £ degerinin ardindan higbir gerilim
algilanmazsa [Kesici Hata Tepkisi] L b 5 r tetiklenir ve [Kesici kapali degil] L & ~ L durumu

goruntdlenir.

Bir durdurma komutundan sonra, [Sebeke V. zmnasimi] L L £ degerinin ardindan gerilim hala
algilaniyorsa [Kesici Hata Tepkisi] L & 5 ~ tetiklenir ve [Kesici agik degdil] L & n o durumu goérintulenir.

Ayar Kod / Deger Aciklama
[Hata] FLE Tahrik, uygulamayi durdurur
Fabrika ayari
[Uyari] WA - Bir uyar tetiklenir ve tahrik, calisma etkin durumunda kalir.
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Tum ayarlar CSt-

[Dolap I/O fonksiyonlar] L A b F - MenUsu
Erigim
[Tim Ayarlar] = [Dolap I/O fonksiyonlari]

Bu Men( Hakkinda

Bu parametreye dolap 1/O igeren ATV660 veya ATV680, lizerinden ve [Erigim Seviyesi] L AL, [Uzman]
E P r olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Dolap I/0 24V zaman asimi] P2 4 d
Kabin 1/0 24V kayip hata zaman asimi

Ayarlar Aciklama

[Uyari] Uyar tetiklenir.

1...3000 sn [Dol I/O 24V Hatasi] P 2 4 [ hatasi tetiklenmeden 6nceki gecikme
Fabrika ayari: 3 sn
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Bolim 9
[iletisim] L o 1 -

Giris

[iletisim] L o 17 - meniis, fieldbus alt mendilerini sunar.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?

Bu bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Modbus Haberlesme] 1d I - Menisi 584
[ilet. Tara. grs] L 5 - Menisi 586
[ilet. Tara. ¢kg] o L 5 - Menisi 587
[Modbus HMI] 11d & - Menusi 588
[Dahili eth. Konfig] E £ E - Menlsu 589
[Hizli Aygit Degistirme] F d - - Men(su 590
[Eth Modiil Konfig] £ £ o - Menst 592
[CANopen] L n o - MenUsl 592
[DeviceNet] 4 » L - Menisu 592
[BACnet MS/TP] 6 AL M - Menlsu 592
[Profibus] P & L - Menisu 592
[Profinet] P » L - Menisu 592
[Powerlink] £ P L - Menusl 593
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iletisim COM-

[Modbus Haberlesme] 14 / - Menisu

Erigim

[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [Modbus SL] = [Modbus Haberlesme]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, kontrol blogunun altindaki Modbus seri iletisim portuyla ilgilidir.
Modbus seri kilavuzuna basvurun.

[Modbus Adresi] A d d

Tahrik Modbus adresi.

Ayar

Aciklama

[KAPALI] o F F ...247

Ayar araligi
Fabrika ayari: [KAPALI] o F F

[Modbus adr.ilet.kar] AMa L

COM segenek panosunun modbus adresi

Bu parametreye Ethernet IP haberlesme moduill takilmissa erisilebilir

Ayar

Aciklama

[KAPALI] o F F ...247

Ayar araligi
Fabrika ayari: [KAPALI] o F F

[Baud Orani Modbus] E & ~

Baud hizi Modbus.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[4800 bps] HK B 4.800 Baud
[9600 bps] 9K 6 9.600 Baud
[19200 bps] 13k 2 19.200 Baud
Fabrika ayari
[38,4 Kbps] JBKH 38.400 Baud

[Term Kelime Dizeni] £W o *

Terminal Modbus: kelime diizeni.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E F ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[KAPALI] oF F Disiik kelime énce

[AGIK] an Yiksek kelime 6nce
Fabrika ayari

[Modbus Formati] £ F o

Modbus iletisim bigimi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[8-O-1] Bo | 8 bit tek parite 1 durus biti

[8-E-1] 8E | 8 bit ift parite 1 durus biti
Fabrika ayari

[8-N-1] 8n 1 8 bit parite yok 1 durus biti

[8-N-2] Bnc 8 bit parite yok 2 durus biti
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iletisim COM-

[Modbus zaman agimi] £ E o

Modbus zaman asimi.

Ayar

Aciklama

0,1...30,0 sn

Ayar araligi
Fabrika ayari: 10,sn

[Mdb ilet. durumu] L o 17 |

Modbus iletisim durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[rOt0] rOEO Modbus alimi yok, aktarim yok
[rOt1] rOE |1 Modbus alimi yok, aktarim var
[r1t0] r lEQd Modbus alimi var, aktarimi yok
[r1t1] r lE I Modbus alimi ve aktarimi var
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iletisim COM-

lilet. Tara. grs] /L 5 - Menisii

Erigim

[iletisim] =p [ilet. Parmtrieri] =» [Modbus SL] = [Modbus Fieldbus] = [ilet.Tara.Girisi]

[Tara. Gir1 adresi] n 1A |

Birinci giris kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 3201 (E £ R)

[Tara. Gir2 adresi] n 1A 2

ikinci giris kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 8604 (r F r d)

[Tara. Gir3 adresi] n 1A 3

Uciinci giris kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Tara. Gir4 adresi] n MA Y

Dérdiinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » [TA 3 ile ayni.

[Tara. Gir5 adresil n TA S

Besinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] = 1A 3 ile ayni.

[Tara. Gir6 adresi] nMTA B

Altinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] = 1A 3 ile ayni.

[Tara. Gir7 adresi] n [TA 1

Yedinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » 1A 3 ile ayni.

[Tara. Gir8 adresi] n [TA B

Sekizinci giris kelimesi adresi.

[Tara. Gir3 adresi] » 1A 3 ile ayni.
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iletisim COM-

[ilet. Tara. ¢ks] o L 5 - Meniisii

Erisim

[iletisim] =p [ilet. Parmtrieri] =» [Modbus SL] = [Modbus Fieldbus] = [ilet.Tara.Gikig]

[Tara.Cik1 adresil n L A |

Birinci ¢ikis kelimesi adresi.

Ayar

Agciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 8501(C 1d)

[Tara.Cik2 adresi] n L A Z
ikinci ¢ikis kelimesi adresi.

Ayar

Agciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 8602(L F r d)

[Tara.Cik3 adresi] n L A 3

Uciincii ¢ikis kelimesi adresi.

Ayar

Aciklama

0...65535

Ayar araligi
Fabrika ayari: 0

[Tara.Cik4 adresi] n L A Y
Dérdinci gikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] ~ L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik5 adresi] n L A S

Besinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] » L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik6 adresi] ~ L A G

Altinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] » L A 3 ile ayni.

[Tara.Cik7 adresi] n L A 7

Yedinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] ~ L A 3 ile ayni.

[Tara.C1k8 adresi] n L A B

Sekizinci ¢ikis kelimesi adresi.

[Tarama Cik3 adresi] ~ L A 3 ile ayni.
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iletisim COM-

[Modbus HMI] 11 d 2 - Menusu

Erigim

[iletisim] =p [ilet. Parmtrieri] =» [Modbus SL] =» [Modbus HMI]

Bu Meni Hakkinda

Bu mend, kontrol blogunun énlindeki Modbus seri iletisim portuyla ilgilidir. Grafik Ekran Terminali igin
varsaylilan olarak kullanilir. Grafik Ekran Terminali yalnizca asagidaki ayarlarla uyumludur: [HMI Baud
Hizi] £ b ~ 2 esittir [19200 bps] /9K 2, [Term 2 word diizeni] £ W o 2 esittir [YUKSEK] o » ve [HMI

Bigimi] £ F o 2 esittir [8-E-1] BE .

[HMI baud orani] £ b~ 2
Baud hizi Modbus.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[4800 bps] HK 8 4.800 Baud
[9600 bps] 3K b 9.600 Baud
[19200 bps] 19K 2 19.200 Baud
Fabrika ayari
[38,4 Kbps] JBKH 38.400 Baud

[Term 2 kelime diizeni] £ W o 2 *

Terminal Modbus 2: S6zcik dizeni.

Bu parametreye [Erisim Seviyesi] L AL, [Uzman] E P ~ olarak ayarlanirsa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[DUSUK] oF F Dustik kelime énce
[YUKSEK] on Yiiksek kelime 6nce
Fabrika ayari
[HMI formati] £ F o 2
HMI bigimi.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[8-O-1] 8o | 8.0.1.
[8-E-1] gE | 8.E.1.
Fabrika ayari
[8-N-1] 8n | 8.n.1.
[8-N-2] 8nc 8.n.2.
[Mdb ilet. basglat] L = 12
Modbus iletisim durumu.
Ayar Kod / Deger Agciklama
[rOt0] roen Modbus alimi yok, aktarim yok
[rOt1] r0OE | Modbus alimi yok, aktarim var
[r1t0] r IEO Modbus alimi var, aktarimi yok
[r1t1] r lE | Modbus alimi ve aktarimi var
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iletisim COM-

[Danhili eth. Konfig] £ £ E - Menlisu

Erisim
[iletisim] = [ilet. Parmtrieri] =» [Dahili Eth Konfig]

Bu Meni{ Hakkinda

Dahili Ethernet kilavuzuna bakin.

[Cihaz Adl] PA R

FDR (Hizli Cihaz Degistirme) hizmeti, "Cihaz Adi"na gore cihazin tanimlanmasina dayalidir. Altivar
sUrticliyl durumunda, bu siniflandirma, [Cihaz Adi] P A n parametresi tarafindan temsil edilir. Bitiin agd
cihazlarinin farkli "Cihaz Adlari"na sahip oldugundan emin olun.

[IP Modu Ethrn. Dahilil] . noo
IP modu dahili Ethernet.

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama
[Sabit] NMAnu Sabit adres
[BOOTP] bootPF BOOTP
[DHCP] dHCP DHCP
Fabrika ayari

[IP adresi] L O
IPAdresi(.CO I, «LOZ, .LO3, .LOY).

Ayar Agciklama
0...255 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0.0.0.0

[Maske] .10
Altag maskesi ( .10 1, .0oz2, .no3, .no4).

Ayar Agciklama
0...255 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0.0.0.0

[Ag Gegidi] L O
Aggecidiadresi( L 0O I, .LOZ2, «LO3, «LOH).

Ayar Agciklama
0...255 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0.0.0.0
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iletisim COM-

[Hizli Aygit Degistirme] F d - - Menisi

Erigim

Bu Meni Hakkinda

[iletisim] =p [iletisim parametreleri] = [Dahili Eth Konfig] =» [Hizli Aygit Degistirme]

Bu meniye [IP Modu Ethrn. Dahili] . /100 6gesi [DHCP] d H L P olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[FDR'yi etkinlestir] F JV O

FDR fonksiyonunu etkinlestirin.

[FDR Eylemi] F dA 0

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no FDR hizmeti devre disi birakildi
Fabrika ayari

[Evet] HES FDR hizmeti etkinlestirildi

FDR eylemi.

Ayar ($) Kod / Deger Aciklama

[Etkin degil] 1dLE FDR eylemi yok
Fabrika ayari

[Kaydet] SAVE FDR kaydet komutu

[Yeniden baslat] rESE FDR geri ylikle komutu

[FDR Galisma Durumu] F 450

FDR calisma durumu.

[FDR Hata Durumu] F 4 - O

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Baslatma] rn ok Baslatma

[Etkin degil] 1dL E Fonksiyon aktif degil

Fabrika ayari

[Calisirdurumda] | = FE Calisir durumda

[Hazir] rEARdJY Hazir

[P 1PLC IP konfiglrasyonu
Konfigiirasyonu]

[Konfigiire unlF Fonksiyon konfigire ediimemis
edilmemis]

[Konfiglirasyon LEE Gegerli konfiglrasyonu indir
Okunuyor]

[Konfigiirasyon S5EE Gegerli konfigurasyonu kaydet
Yazihyor]

[Konfiglirasyon AFP Konfigiirasyon suriictiye uygulaniyor
Uygulaniyor]
FDR hata durumu.

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hata Yok] no Hata yok

Fabrika ayari

[Sunucu Zaman Eouk Sunucu zaman asimi

Asimi]

[Sunucuda Dosya | 5 F Sunucuda hig dosya yok

Yok]
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iletisim COM-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Sunucuda Bozuk | [ r FE Sunucuda gegersiz dosya
Dosya]

[Sunucuda Bos EPEY Sunucuda bos dosya var
Dosya]

[Surtcide HinV slirlicti 6gesinde gegersiz dosya
Gegersiz Dosya]

[CRC Hatasi] Crl CRC hatasi

[Srim Vrn Siirlicti ve dosya arasinda sirim uyusmazligi
Uyumsuzlugu]

[Suriiciide Dosya | Hn F 6gesinde dosya yok

Yok]

[Sunucu Okuma 5.ZE Sunucuda dosya boyutu okuma hatasi
Boyutu]

[Suriciide Dosya |oFEn Siirlicii dosyay! agamiyor
Acma]

[Suriiciide Dosya | - EAd Siirlicii dosyay! okuyamiyor
Okuma]

[Uyumsuzluk] SCnE Dosya uyumsuzlugu

[Surlcl Gegersiz | n 1nV Sdirict adi gegersiz

Adi]

[Sunucu Yanlis F5.2 Sunucuda yanlis dosya boyutu
Dosya Boyutu]

[Surtclide Dosya | HW F Siricti dosyaya yazamiyor
Yazma]

[Sunucu Dosya S5WF Sunucu dosyay! yazamiyor

Yazma]
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iletisim COM-

[Eth Modiil Konfig] E E o - Menisu

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [Eth Modiilii Konfig]

Bu Meni Hakkinda

Ethernet-IP Modbus TCP fielbus modlu kilavuzuna bakin.

[CANopen] L n o - MenUsl

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [CANopen]

Bu Men Hakkinda
CANopen fielbus modiili kilavuzuna basvurun.

[DeviceNet] d » L - Menist

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [DeviceNet]

Bu Meni Hakkinda
DeviceNet fielbus modiili kilavuzuna basvurun.

[BACnet MS/TP] b AL M- MenUsi

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrieri] =» [BACnet MS/TP]

Bu Meni Hakkinda

BACnet MS/TP fielbus modli kilavuzuna basvurun.

[Profibus] F & L - Menusu

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] = [Profibus]

Bu Men Hakkinda
Profibus DP fielbus modull kilavuzuna basvurun.

[Profinet] P n L - Menisi

Erigim
[iletisim] =p [ilet. Parmtrleri] =» [Profinet]

Bu Men Hakkinda
PROFINET fielbus modili kilavuzuna basvurun.
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iletisim COM-

[Powerlink] £ F L - Menisi

Erisim
[iletisim] = [ilet. Parmtrieri] = [Powerlink]

Bu Menii Hakkinda

Powerlink moduili (VW3A3619) takildiysa asagidaki parametrelere erisilebilir. Powerlink iletisimi
kilavuzuna bakin.
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iletisim COM-
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Bolim 10
[Dosya yonetimi] F IME -

Giris

5 [Dosya yonetimi] F 1 E - menisd, tahrik yapilandirma dosyalarinin ydnetimini sunar.

Bu Bélimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su basliklari igerir:

Baslik Sayfa
[Konf. Dosysi Aktarm] £ L F - Menisu 596
[Fabrika ayarlar] F L 5 - MenUsu 596
[Parmtre grubu list.] F - 4 - Menusu 597
[Fabrika ayarlari] F L 5 - Menusi 598
[On Ayarlar] P r E 5 - Meniisi 599
[Yazilim giincelleme tani] FW u d - Menisu 600
[Tanimlama] = : d - Menisu 602
[Paket stirimii] P F V - MenisU 602
[Yazihm giincelleme] F W u P - Menisu 603
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Dosya ydnetimi FMt-

[Konf. Dosysi Aktarm] £ L F - Meniisi

Erigim
[Dosya yonetimi] =» [Konf. Dosysi Aktarm]

[Tahrige kopyala] = P F

Bu islem, daha 6nce kaydedilmis Tahrik yapilandirmasinin Grafik Ekran Terminali belleginden segilmesini
ve tahrige aktariimasini saglar.

Yapilandirma dosyasi aktarimindan donra tahrik yeniden baslatiimalidir.

[Tahrikten kopyala] 5 A F
Bu sayede gergek tahrik yapilandirmasi Grafik Ekran Terminali belledine kaydedilebilir.
NOT: Grafik Ekran Terminali en fazla 16 yapilandirma dosyasi saklayabilir.

[Fabrika ayarlar] F L 5 - MenUsi

Erisim
[Dosya ydnetimi] = [Fabrika ayarlari]

Bu Men( Hakkinda

Bu parametre, fabrika ayari ¢alismasi durumunda geri yiklenecek konfiglirasyonun secilmesini saglar.

[Konfig. Source] F L 5 .*

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Makro-Konf] no

Fabrika ayari parametresi ayarlama
Fabrika ayari

[Konfig 1] CFL I Musteri parametre seti 1
[Konfig 2] CFLZ2 Musteri parametre seti 2
[Konfig 3] CFL3 Musteri parametre seti 3
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Dosya ydnetimi FMt-

[Parmtre grubu list.] F - 4 - Menusu

Erisim
[Dosya ydnetimi] = [Fabrika ayarlar] =» [Parmtre grubu list.]

Bu Meni Hakkinda
Yiklenecek meniilerin segilmesi.

NOT: Fabrika konfiglirasyonunda ve "fabrika ayarlarina" dondiikten sonra [Parmtre grubu list.] F - 4 bos
olacaktir.

[Tumi] AL L

TUm mendlerdeki tim parametreler.

[Tahrik Yapilandirmasi] o - 11
[Tim ayarlar] L 5 E - menUsinu yukle.

[Motor param] /1o E
[Motor parametreleri] /1P A - menisinu yikle.

filet. Menii] € o 1K
[iletisim] £ o 1 - menisiini yiikle.

Bu parametreye [Konfig. Source] F L 5§ i, [Makro-Konf] : ~ : olarak ayarlanirsa erisilebilir.

[Konfig. gérintile] 4 5 *
[Gorintii ekrani tir(] 115 L - menlsind yikle.

Bu parametreye [Konfig. Source] F L 5 i, [Makro-Konf] : ~ : olarak ayarlanirsa erisilebilir.
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Dosya ydnetimi FMt-

[Fabrika ayarlar] F L 5 - MenuUsl

Erigim

[Dosya ydnetimi] = [Fabrika ayarlari]

[Fabri. Ayarina git] G F 5

A UYARI

TEGCHIZATIN UMULMAYAN SEKILDE GALISMASI
Fabrika ayarlarinin geri yiklenmesinin kullanilan elektrik tesisati tirtyle uyumlu oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Fabrika ayarlarina sadece 6nceden en az bir parametre grubu secilmisse doénilebilir.

[Konfig. Kaydet] 5L 5 ,*

Konfiglirasyonu kaydet.

Kaydedilecek aktif konfigiirasyon secim igin gériintiilenmiyor. Ornegin, [Konfig 0] 5 £ r~ O ise yalnizca

[Konfig 1] SE r I, [Konfig 2] 5 E - 2 ve [Konfig 3] 5 £ - 3 gorinir. islem tamamlanir tamamlanmaz
parametre [Hayir] » o degerine ddner.

Ayar Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Konfig 0] SE-O Musteri parametre seti 0'1 sakla
[Konfig 1] S5Er | Mdisteri parametre seti 1'l sakla
[Konfig 2] SkEr? Musteri parametre seti 2'1 sakla
[Konfig 3] SEr3 Musteri parametre seti 3'1 sakla
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Dosya ydnetimi FMt-

[On Ayarlar] P - E 5 - Meniisii

Erisim

[Dosya yonetimi] =» [Fabrika ayarlari] =» [On-ayarlar]

Bu Meni{ Hakkinda

ATV660 ve ATV680'de, tahrik parametreleri igin tanimli 6n ayarlar kullanilabilir.

On yapilandirmaya ve asagidakilerde yapilacak degisikliklerden korunmayi saglar:
e Tahrik fonksiyonu

e Dolap I/O fonksiyonlar

Bu 6n ayar, tahrik sistemi Uretilirken yapilir.

[On-ayar Durum] F 5 5

Tahrik sistemi 6nayar durumu.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Kilitli degil] nACE On ayar yapilandirmasi kilitli degil. On ayar listesinde tanimlanan
parametreler listesi degistirilebilir

[Kilitlenmis] Ack On ayar yapilandirmasi kilitli. On ayar listesinde tanimlanan parametreler
listesi degistirilemez

[On-ayar kilitag] P 5 - E

Tahrik sistemi dnayar kilidini ag.

On ayar yapilandirmasi kilidini agmak igin bu parametre bir Schneider Electric temsilcisi tarafindan

kullanilabilir.

Ayar Agciklama

0...65535 Ayar araligi
Fabrika ayari: 0
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Dosya ydnetimi FMt-

[Yazihm glincelleme tani] F W o d - Menisiu

Erigim

Bu Menii Hakkinda
Bu menulye uzman modunda erisilebilir.

[Bel.Giincl. durumu] FW 5 E

[Dosya yonetimi] = [Yazilim giincelleme] o [Yazilim giincelleme tani]

[Yazihm Guncelleme Hatasi] FW E r

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Devre disi] CHELK Yazilim glincelleme aktif degil
[Giig Giincelleme] | FPoWE r Glig guincelleme isletiliyor
[Gug FPEnd Glig glincelleme bekletiliyor
Giincelm.beklem.]

[Hazir] rdy Yazilim glincelleme hazir
[Devre disi] no Yazilim glincelleme aktif degil
[Basarili] S5ulld Bel.Gncel.Basarli
[Giincelleme FA.LEH Glincelleme hatasi

Hatasi]

[Devam Ediyor] FPral Yazilim glincellemesi suriyor
[Talep Edildi] r95Ekd Yazilim glincelleme istendi
[Aktrim iglem ErLd Aktarim devam ediyor

halnde]

[Transfer Yapild] | £~ akK Transfer yapildi

[Paket temizlendi] |LL EAr Paket temizlendi

[Uyari] SulWr Yazilim glincelleme uyarilarla birlikte basarili oldu
[Tahrik Durum FLSER Tahrik durum hatasi

Hatasi]

[Paket Hatasi] FLFKLC Paket Hatasi

[Kaydetme Konf] | 5AVE Yazihm giincellemede gecerli yapilandirma kaydediliyor
[Dipnot] Pa5SE Yazilim glincellemede sonraki FWUPD islemi yapiliyor
Ayar Kod / Deger Agciklama

[Hata Yok] no Hata yok

[Kilit Hatas1] LolK Kilit Hatasi

[Paket Hatasi] nds Paket Hatasi

[Paket uyum hata] | Lo MP Paket uyum hata

[Sorgu hatasi] ASK Sorgu hatasi

[Tahrik Sifirlama rESEE Tahrik hatasi sifilama

Hatasi]

[Konf kaydetme SAVE Konfigiirasyon kaydetme uyarisi
uyari]

[Konfg Ykleme LoAd Konfiglrasyon ylikleme uyarisi
Uyaris]

[Dipnot Uyari] 5CF Dipnot uyarisi

[Paket Tanim hata] |  E 5 Paket tanim hatasi

[Paket PKLC Paket bulunamadi
bulunamadi]

[Giig Kaynagi hata] | 5 P W r Glg kaynagi hatasi

[Boot M3 hatasi] bENM3 Boot M3 hatasi

[Boot C28 hatas)] | bEL ZH Boot C28 hatasi
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Dosya ydnetimi FMt-

Ayar Kod / Deger Aciklama

[M3 Hata] na M3 hata

[C28 hatasi] (-3} C28 hatasi

[CPLD hatasi] CPLA CPLD hatasi

[Boot Giig Hatas1] | FW r Boot Gli¢ Hatasl

[G6m. Eth Boot ENbE Dahili Ethernet boot hatasi

Hata]

[G6m. Eth Hata] ENM.L Dahili ethernet hatasi

[Gém. Eth Web ENwWb Dahili ethernet Web sunucusu hatasi
Hata]

[Eth Modlil Boot oPEBLE Ethernet modull boot hatasi

Hata]

[Eth Modiil Hata] | = FPE /L Ethernet modull hatasi

[Eth Modul Web aPEWE Ethernet moduli Web Sunucusu hatasi
Hata]

[Parola FP5SwWd Parola Etkinlestirildi

Etkinlestirildi]

[Flash hatasi] nen Flash hatasi

[Paket Hatasi] 1Fo Paket bilgi hatasi
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Dosya ydnetimi FMt-

[Tanimlama] o  d - Menusu

Erigim

[Dosya ydnetimi] = [Yazilim glincelleme] =p [Tanimlama]

Bu Meni Hakkinda

Bu, konfiglire edilemeyen salt okunur bir mentdir. Asagidaki bilgilerin gériintilenmesini saglar:

e Tahrik referansi, glic degeri ve gerilimi

Tahrik yazilim surimd

Tahrik seri numarasi

Mevcut segenek moddllerinin tipleri ve bunlarin yazilim strimleri
Grafik Ekran Terminali tirt ve surima

[Paket stirim(] F F V - Menisu
Erisim
[Dosya ydnetimi] = [Yazilim glincelleme] = [Paket stirimii]

Bu Meni Hakkinda
Bu menilye uzman modunda erisilebilir.

[Paket Tiir]] PK £ P

Yazilim Glincelleme Paket Tlri

Ayar Kod / Deger Agciklama

[Uriin] Prd Yazilim guncelleme Uriin paketi

[Modiil] oPE Yazilim glincelleme segenek paketi

[Yedek pargal] 5Fr Yazilim glincelleme yedek parga paketi
[Ozellestirilmis] Lub Yazilim guncelleme 6zellestiriimis paketi
[Enduist.] nd Yazilim glincelleme endustriyellestirme paketi

[Paket Sitriml] PK V 5

Yazilim Giincelleme Paket Strimi

Ayar ($) Aciklama
0...65.535 Ayar araligi
Fabrika ayar: _
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Dosya ydnetimi FMt-

[Yazihm glincelleme] F\W o P - Menisu

Erisim

Bu Menii Hakkinda

[Dosya ydnetimi] = [Yazilim giincelleme]

Bu menlye uzman modunda erisilebilir.

[Yazilimi glincelle] F\W A P

Yazilim Gilincelleme Uygulamasi.

Ayar Q) Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] YES Evet

[Yazihm Giincellemesini Durdur] F\Ww L L

Yazihm Giincelleme Temizleme.

Ayar() Kod / Deger Aciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] YES Evet
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Dosya ydnetimi FMt-
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Bolim 11
[Tercihlerim] MY P -

Giris

[Tercihlerim] 114 P - menisu, kullanici tarafindan tanimlanan HMI ve parametre erisimi igin olasi

ayarlari sunar.

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélum, su alt bélimleri igerir:

Alt B6lim Baslik Sayfa
11.1 [Dil] 606
11.2 [Parola] 607
11.3 [Parametre erigimi] 609
11.4 [Ozellestirme] 611
11.5 [ Tarih ve Zaman ayarlari] 614
11.6 [Erisim seviyesi] 615
1.7 [Web sunucusu] 616
11.8 [Fonks. Tus yntm.] 617
11.9 [LCD ayarlari] 618
11.10 [Dur ve Kalk] 619
11.11 [QR kodu] 621
11.12 [QR kodu] - [Linkim 1] 622
11.13 [QR kodu] - [Linkim 2] 623
11.14 [QR kodu] - [Linkim 3] 624
11.15 [QR kodu] - [Linkim 4] 625
11.16 [Esleme sifresi] 626
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.1
[Dil]

[Dil] L n G - Menisi

Erisim
[Tercihlerim] =» [Dil]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni Grafik Ekran Terminali dil segimini saglar.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.2

[Parola]

[Parola] L = d -

Erisim

Bu Menii Hakkinda

Menusii

[Tercihlerim] = [Parola]

Korumal bir konfiglirasyona erisim i¢in konfiglirasyonun girilecek bir erisim kodu veya sifre ile korunmasini
saglar:
° gIJDaroIa [Tanimlanan parola yok] » o olarak ayarlandiginda veya dogru parola girildiginde, tahrik kilidi
acihr. Tam menulere erisilebilir.
e Konfiglrasyonu bir parola ile korumadan énce asagidakileri gergeklestirmeniz gerekmektedir:
o [Karsiya yiikleme haklari] u L ~ ve [Indirme haklar] d L ~ 6gelerini tanimlayin.
O Parolayi bir yere not edin ve bulabileceginiz bir yerde saklayin.
Sirucuyu kilitleme meni erisimini degistirir. Parola kilitlenirse:
e Bos degilse [Menim ] 714 M~ - menisu ([Hizh Devreye Alma] 5 4 5 - menisiinde) goranir kalir,
e [Pano] d4 5 H -, [Diagnostik] &4 A - ve [Ekran] 1o » - mendleri salt okunur parametrelerle gérindr
kalir. Ayarlanabilir paramet_relerle alt menuler gérinmez.
e [Tim Ayarlar] L 5 E - ve [lletisim] L o [T - menuleri gértnir degildir,
e [Konf. DosysI Aktarm] £ L F - menUsu ([Dosya Yonetimi] F /1 E - menUsunde) gorindr kalir.
e [Tercihlerim] /T4 P - menustnde gérinir kalir:
o [Dil L AL,
O [Parola] L o d - menisu,
o [Ekran Tirlinii gérintille] 15 C - menisi ([Ozellestirme] £ w5 - meniisiinde),
O [Tarih ve Zaman ayarlari] - £ [,
O [Erigim Seviyesi] L AL ve
O [LCD ayarlar] L n L - mendsu.

[Parola durumu] F5 5 E

[Parola] Pw d

Parola durumu.

Salt okunur parametre.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Tanimlanan no Tanimlanan parola yok
parola yok] Fabrika ayari
[Parolanin kilidi ul Parolanin kilidi acildi
acildi]

[Parola kilitli] Lal Parola kilitli

6 karakterli parola. Surtcuyu kilittemek igin parolanizi tanimlayin ve girin. [Parola durumu] P 5 5 £ degeri
[Parola kilitli] L o L degerine geger.

Sirtcu kilidini agmak igin parola girilmelidir. Dogru kod girildigi zaman, surici kilidi agilir ve [[Parola
durumu] F 5 5 E degeri [Parola kilidi agildi] » L degerine geger. Siirlcu bir sonraki kez agildiginda erisim
yeniden kilitlenecektir.

Parolayi degistirmek igin sirlictiniin sonra yeni parolay! girin. Yeni bir parola girme sirticlyu kilitler.

Parolayi kaldirmak igin suricu kilidi agiimali ve parola 000000 girilmelidir. [[Parola durumu] P 5 5 E degeri
[Tanimlanan parola yok] » o de@erine geger. Sonraki agmada, sirtcu kilidi agik kalir.
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Tercihlerim MYP-

[Haklar yikleme] w L ~

Karsiya yukleme haklari.
Kod / Deger Agciklama
Ayarc ) B 7
[izinli] ulrO isletmeye alma araglari veya Grafik Ekran Terminali, biitiin konfigiirasyonu
kaydedebilir (parola, izleme, konfiglirasyon)
Fabrika ayari
[izin veriimedi] ulr | Tahrik bir parolayla korunmazsa ya da hatali parola girilirse isletmeye alma
araglari ya da Grafik Ekran Terminali, konfigirasyonu kaydedemez.
[indirme haklar] 4L
indirme haklari.
Ayar( ) Kod / Deger Agciklama
[Kilitli thrk] dLr0O Tahrik kilitteme: konfiglirasyon yalnizca tahrik, indirilecek konfiglirasyonun
parolasiyla ayni parolayla korunuyorsa tahrige indirilebilir
[Tahrik kilidi agma] | 4L ~ |/ Tahrik kilidi agma: konfiglrasyon, tahrik kilidi agiksa veya bir parolayla
korunmuyorsa tahrige indirilebilir
Fabrika ayari
[izin veriimedi] dLr? Konfiglrasyon indirilemez
[Kilitle/Kilidi ag] dlr3 [Kilitli tahrik] d L ~ O ve [Kilidi agik tahrik] kombinasyonu dL - |
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.3

[Parametre erisimi]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Kisith kanallar] P L d - Mendst 610
[Kisith Param] P P A - MenUsu 610
610

[Goriilebilirlik] V + 5 - Menlsi
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Tercihlerim MYP-

[Kisith kanallar] F L d - Menlsu

Erigim
[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] =» [Kisitli erigim] =» [Kisitl kanallar]

Bu Menl Hakkinda
Asagidaki kanallar, ilgili parametrelere erisilebilirligi devre disi birakmak i¢in segilebilir.

HMI] L on
Grafik Ekran Terminali.

[PC Araci] PW 5
DTM tabanli devreye alma yazilimi.

[Modbus] M4k

Dahili Modbus serisi.

[CANopen] L A n
CANopen fieldbus moduli.

[Com. Modiil] n E £

Fieldbus segenek moduli.
[Kisith Param] P F A - Menusl

Erisim
[Tercihlerim] =p [Parametre erigimi] =» [Kisitli erigsim] =» [Kisitli param]

Bu Men(i Hakkinda

Bu ekranlarda, Uzman parametreleri disinda [Tim ayarlar] L 5 E - menusindeki tim parametreler
korunabilir ve segmek icin gorintilenebilir.

Tum parametreleri segcmek icin Tiimi tusuna basin. Tim parametreler tzerindeki segimleri kaldirmak igin
tekrar Higbiri tusuna basin.

[Tim ayarlar] L 5 E - menlisUnin igerigi. Parametre yoksa bu ekranda bir se¢im yapilamaz.
[Gorilebilirlik] V 5 - Menlsu

Erisim
[Tercihlerim] =» [Parametre erigimi] = [Gorilebilirlik]

Bu Men( Hakkinda
TUm parametrelerin ya da sadece aktif parametrelerin gérintiilenmesi segimi.

[Parametreler] FV /5

Parametreler.

Ayar() Kod / Deger Agiklama

[Aktif] ACE Yalnizca aktif parametrelere erigilebilir
Fabrika ayari

[Tama] ALL TUm parametrelere erisilebilir
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.4

[Ozellestirme]

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Bashk Sayfa
[Menim konfig.] MY L - Menu 612
[Goriinti ekran tiirli] 75 LC - MenUsu 612
[Param. Gubuk Segimi] P £ 5 - Menusu 612
[MUsteri parametreleri] £ 4 P - Menisu 613
[Hizmet mesaji] 5 £ - - Menlsu 613
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Tercihlerim MYP-

[Menim konfig.] MY L - Menu

Erigim
[Tercihlerim] = [Ozellestirme] =» [Meniim konfig.]

Bu Meni Hakkinda
Bu meni [Meniim] /14 T~ - menisinin (bkz. sayfa 58) 6zellestirmesine olanak verir.

[Parametre Segimi] u 1P
[Tim ayarlar] £ 5 E - menisiniin icerigi.

Parametre yoksa bu ekranda bir se¢im yapilamaz.

[Segili Liste] w 7L

Bu menu segcili parametrelerin siralanmasina olanak verir.

[Menim] M49Mn

Ozellestiriimis meniiniin adini tanimlamak igin kullanilir.
[Gorintl ekrani tirl] 15 L - Mensi

Erisim
[Tercihlerim] = [Ozellestirme] =» [Goriintii ekrani tiril]

Bu Meni Hakkinda
Bu parametre, varsayilan ekran igin ekran tirtinin secilmesini saglar.

[Ekran deger tirti] 114 E

Ekran tipi.

Ayar ($) Kod / Deger Agciklama

[Dijital] dEL Dijital degerler
Fabrika ayari

[Gubuk grafik] bAr Cubuk grafik

[Liste] L./SE Degerler listesi

[Vu Metre] VullEE Vu metre

[Parametre Segimi] [1F L
Ozellestirilmis segim.

Bu gérintl, varsayilan ekranda goériintilenecek parametrelerin secilmesini saglar.
[Param. Cubuk Se¢imi] F 5 5 - Menisu

Erigim
[Tercihlerim] = [Ozellistirme] =» [Param. Bar Segimi]

Bu Meni Hakkinda

Bu goriinim, Grafik Ekran Terminali ekraninin Ust satirinda goriintilenecek parametrelerin segilmesini
saglar.
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Tercihlerim MYP-

[MUsteri parametreleri] L 4 F - MenuUsu

Erisim
[Tercihlerim] = [Ozellestirme] =» [Miisteri parametreleri]

Bu Meni{ Hakkinda
Bu mend, 15'e kadar parametrenin yeniden adlandiriimasina olanak verir.

[Parametre Segimi] 5L F
Parametre secimi.

Bu gorintl, 15'e kadar parametrenin secilmesine olanak verir.

[Ozel segim] L P 11
Ozellestirilmis segim.
Bu gériintl, segilen her parametre igin ayar yapilmasina olanak verir:
e Adi

iigiliyse birim (6zel bir birim mevcutsa)

iigiliyse bir garpan (1...1000)

ilgiliyse bir bélen (1...1000)

iigiliyse bir ofset (-99,00...99,00)

[Hizmet mesaji] 5 E - - Menusii

Erisim
[Tercihlerim] =» [Ozellestirme] =» [Servis mesaii]

Bu Menii Hakkinda

Bu mend, kullanici tarafindan tanimlanan bir servis mesajinin (5 satir, satir basina 23 hane)
tanimlanmasina olanak verir.

Bu mesaj [Diagnostik] 4 . A -, [Diag. verileri] 4 4 E - menisiunde ve [Hizmet mesaji] 5 EF ~ - alt
menUsiinde goéruntilenebilir.

[SATIR1] 5L O I
Satir 1.

[SATIR2] L O~2
Satir 2.

[SATIR3] 5L O3
Satir 3.

[SATIR4]) 5L OH4
Satir 4.

[SATIR5] 5L O5
Satir 5.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.5

[ Tarih ve Zaman ayarlari]

[Tarih/zaman ayarlar] - £ L - MenuUsu

Erisim
[Tercihlerim] = [Tarih/zaman ayarlari]

Bu Meni Hakkinda
Bu goérintd, tarih ve saatin ayarlanmasina olanak verir. Bu bilgiler, biitiin kaydedilen verilere saat damgasi
vurulmasi igin kullantlir.
Bir zaman sunucusu, Ethernet lizerinden badlanmissa ve web sunucusunda konfigiire edilmisse tarih ve
zaman konfiglirasyona gore otomatik olarak giincellenir.
Tarih ve zaman bilgisi, kaydedilen verilerin zaman damgasini etkinlestirmek icin tahrigin guict acildiginda
(zaman sunucusu mevcut ve konfiglre edilmis oldugunda ya da Grafik Ekran Terminali takili oldugunda)
kullanilabilir olacaktir.
Bu ayarlarin degistiriimesi, zamana bagh ortalama veri halinde énceden kaydedilen verilerin degerini
degistirecektir.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.6

[Erisim seviyesi]

[Erisim seviyesi] L AL - Menusi

Erisim

[Tercihlerim] =» [Erisim seviyesi]

[Erisim Seviyesi] L AL

Erisim kontroliinlin seviyesi.

Ayar ($) Kod / Deger Aciklama
[Temel] BAS Yalnizca [Hizli Devreye Alma] 54 5 -, [Panel] 4 5 H -, [Diagnostik]
d 1A -, [Dosya yonetimi] F ITE£ - ve [Tercihlerim] /14 P - mendileri.
[Standart] SEd Tim mentilere erisim.
Fabrika ayari
[Uzman] EPr Tum meni ve ek parametrelere erisim.
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.7

[Web sunucusu]

[Web sunucusu] W &£ 5 - Menusi

Erisim

[Tercihlerim] =» [Web sunucusu]

Bu Men( Hakkinda

Bu meni, Web hizmetlerinin yénetilmesine olanak verir.

[Webserver Etknls.] EW E E

GOmiili Ethernet adaptori icin Web hizmetlerinin etkinlestiriimesi.

Ayar Kod / Deger Agiklama

[Hayir] no Web sunucusu devre disi

[Evet] HES Web sunucusu devrede
Fabrika ayari

[Webserver Etknls.] £\W E X

Ethernet tabanli modiiller i¢cin Web hizmetlerinin etkinlestiriimesi.

Bu parametreye Ethernet-IP veya PROFINET fieldbus modiuill takiimissa erisilebilir.

Ayar Kod / Deger Aciklama

[Hayir] no Web sunucusu devre disi

[Evet] HES Web sunucusu devrede
Fabrika ayari

[GomWeb Ynd.Bslt] - W P E

GOmiilt Ethernet web sunucusunu varsayilan konfigiirasyonuna sifirlama.

Ayar ($) Kod / Deger Agciklama
[Hayir] no Hayir

Fabrika ayari
[Evet] JES Evet

[OpsWebPrlsn Sifirla] ~ W P o %

Ethernet-IP Modbus TCP fieldbus moduili web sunucusunun parolasini sifirlama.
Bu parametreye, Ethernet-IP Modbus TCP fieldbus moduli takilmissa erisilebilir.

Ayar ($) Kod / Deger Agciklama
[Hayir] nao Hayir

Fabrika ayari
[Evet] HES Evet

[Varsay.Websunc parolasi] W d P

8 basamakli parola. Yonetici hesabina erisebilmek i¢in (kullanici adi = ADMIN) web sunucusuna ilk
baglanildiginda benzersiz bir parola verilmeli ve giriimelidir.
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Tercihlerim MYP-

Alt b6lim 11.8
[Fonks. Tus yntm.]

[Fonks. Tus yntm.] F K L - Meniisu
Erisim
[Tercihlerim] =» [Fonks. Tus yntm.]

Bu Menii Hakkinda

Bu menl, Grafik Ekran Terminali fonksiyon tuslarina fonksiyon atanmasini saglar.

[F1 tus atamasi] F n |

Fonksiyon tusu 1. Asagidaki muhtemel atamalara [I/O profili] : o konfiglirasyonunda erisilemez.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamig] no Atanmamis

Fabrika ayari
[Onayar Hizi 1] FP5 1 Fonksiyon tusu 6n ayar hizi 1 atamasi
[Onayar Hizi 2] FP5Z2 Fonksiyon tusu 6n ayar hizi 2 atamasi
[PID Ref Frekans1 | FPr | Fonksiyon tusu 6n ayar PID 1 atamasi
1]
[PID Ref Frekansi | FFr 2 Fonksiyon tusu 6n ayar PID 2 atamasi
2]
[+Hiz] FuSF Fonksiyon tusu daha hizli atamasi
[HiZ] Fd5F Fonksiyon tusu daha yavas atamasi

[F2 tus atamasi] F n 2
Fonksiyon tusu 2.
[F1 tus atamasi] F » [ ile ayni.

[F3 tus atamasi] F n 3
Fonksiyon tusu 3.
[F1 tus atamasi] F » [ ile ayni.

[F4 tus atamasi] F n 4
Fonksiyon tusu 4.
[F1 tus atamasi] F » [ ile ayni.
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.9
[LCD ayarlari]

[LCD ayarlar] L ~ L - Menisu

Erisim
[Tercihlerim] =» [LCD ayarlar]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni Grafik Ekran Terminali ile ilgili parametrelerin ayarlanmasina olanak verir.

[Ekran kontrasti] L 5 E

Ekran kontrasti ayari.

Ayar Aciklama

%0...100 Ayar araligi
Fabrika ayari: %50

[Beklemede] 5 b 4
Bekleme gecikmesi.

NOT: Ekran terminali arka aydinlatmasinin otomatik bekleme fonksiyonunun devre disi birakilmasi, arka
aydinlatma servis suresini duslrecektir.

Ayar Aciklama

no...10dk Otomatik arka aydinlatmasi KAPALI siresi
Fabrika ayar: 10 dk

[Ekran Term. kilitli] K L L K

Grafik Ekran Terminali tusu kilitli. Grafik Ekran Terminali tuslarini manuel olarak kilitleyip kilidini agmak igin
ESC ve Home tuslarina basin. Grafik Ekran Terminali kilitli oldugu zaman Stop tusu aktif haldedir.

Ayar () Agiklama

no...10 dk Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 dk

[Kirmiziarka 1sik] 6 L K L *

Grafik Ekran Terminali kirmizi arka aydinlatma fonksiyonu, bir hata durumunda ya da hatanin tetiklenmesi
halinde devre disi birakilir.

Ayar ($) Kod / Deger Agciklama

[Hayir] no Kirmizi arka aydinlatma devre disi

[Evet] HES Kirmizi arka aydinlatma etkin
Fabrika ayari
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.10
[Dur ve Kalk]

[Durve Kalk] 5 £ L - Menust

Erisim
[Tercihlerim] =» [Dur ve Kalk]

Bu Menii Hakkinda

Bu fonksiyon, gévde boyutu 4 ile 7 arasinda olan tahrikler i¢in mevcuttur. Fonksiyon aktif oldugu zaman,
enerji tasarrufu saglamak icin DC bara gerilimi artik calisma seviyesinde tutulmaz. Tahrik, enerji tasarrufu
durumundayken, sonraki ¢alistirma komutu DC bara sarji esnasinda 1 saniyeye kadar geciktirilecektir.

[Enerji Kayt Gckmesi] d L 11
Motor durdurulduktan sonra [enerji tasarrufu] : d L £ moduna gegmeden dnceki bekleme slresi.

Gug acildiginda, [Enerji Tasarrufu Gecikmesi]  d L 1, [Hayir] » o olarak ayarlanmazsa tahrik dogrudan
[Enerji Tasarrufu] moduna gider :dL E

[Hayir] » o degeri fonksiyonu devre disi birakir.

Ayar Agciklama

[Hayir] n o...32.400 s Ayar araligi
Fabrika ayari: n o

[Enerji Kay. Atamasi] :dL 5
Enerji tasarrufu modu dijital giris atamasi.

Aktif durum yikselen kenarinda, galistir komutu aktif olmadan motor durdurulursa tahrik, enerji tasarrufu
durumuna geger. Dusen kenar, tahrigi normal ¢alismaya gegirir.

Ayar Kod / Deger Agiklama
[Atanmamig] no Atanmamis
Fabrika ayar
[DI1]...[DI6] L+l.L B Dijital giris DI1...DI6
[DI11]...[DI16] L1 1.L 1B |VW3A3203 G/G uzatma modull takiimissa dijital giris DI11...DI16

[CDO00]...[CD10] CdO0d..Cd 10 |[G/G profili] o konfigirasyonunda CMD.0...CMD.10 sanal dijital girisi

[CD11]...[CD15] LdIIl.LdI5 | CMD.11...CMD.15 sanal dijital girisi

[C101]...[C110] C101..C 110 |[WOprofil] o konfiglirasyonunda entegre Seri Modbusu olan
CMD1.01...CMD1.10 sanal dijital girisi

[C111]...[C115] C111.C 115 | entegre Seri Modbusu olan CMD1.11...CMD1.15 sanal dijital girisi

[C201]...[C210] ceoil..ce2 10 |[I/Oprofil] o konfigirasyonunda CANopen® haberlesme modull olan
CMD2.01...CMD2.10 sanal dijital girisi

[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 |5 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak CANopen® haberlesme moduli ile
sanal dijital giris CMD2.11...CMD2.15

[C301]...[C310] C 30 1.0 310 |[I/Oprofili] 1o konfiglirasyonunda haberlesme moddli olan
CMD3.01...CMD3.10 sanal dijital girisi

[C311]...[C315] C 31 1.LC3 15 | entegre fieldbus modili olan CMD3.11...CMD3.15 sanal dijital girisi

[C501]...[C510] C501..05 10 |[G/C profili] o konfiglirasyonunda entegre Ethernet'i olan
CMD5.01...CMD5.10 sanal dijital girisi

[C511]...[C515] L5 1 1..L5 15 |Konfigirasyondan bagimsiz olarak entegre Ethernet'i olan
CMD5.11...CMD5.15 sanal dijital girisi
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Tercihlerim MYP-

[Enrj Tasarrufu Zaman Asimi] dL E
Enerji Tasarrufu Zaman Asimi.
[Enerji Tasarrufu] : d L E durumunu birakma kosulu karsilanmadigi slirece (6rnegin, besleme
sebekesinin disuk gerilimi veya asiri gerilimi) [Enerji Tasarrufu Zaman Asimi]  d L £ parametresinin
degeri artinlirsa ¢alistirma komutu [Enerji Tasarrufu Zaman Asimi]  d L £ parametresiyle ayarlanan slre

kadar geciktirilebilir.

A UYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN CALISMASI
Bu parametrenin ayarinin degistiriimesinin emniyetsiz bir durum dogurmadigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyuimamasi 6lime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

[Enrj Tasarrufu Zaman Asimi] : d L £ zamanindan sonra, surici hala [Enerji Tasarrufu] dL E
modundaysa, [Enrj Tasarrufu Cikis Hatasi] :d L F tetiklenir
NOT: Fabrika ayari degeri ATV680 ila ATV6BO icin 8 s olarak degistirilir.

Ayar Aciklama
1...999 sn Ayar araligi
Fabrika ayari: 5 sn
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.11
[QR kodu]

[QR kodu] 9~ L - Menisi

Erisim
[Tercihlerim] =» [QR kodu]

Bu Menii Hakkinda
Bu meni, Grafik Ekran Terminali 6gesinde bir QR Koduna erisim saglar.

[QR Kodu] 9L L

Bu QR kodunun taranmasi, asagidaki konulardaki bilgilerle Internet Gzerindeki bir giris sayfasina geger:
e Teknik trtn veri tablolari,
e Hizmetler icin mevcut Schneider Electric Uygulamalari baglantisi.
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.12
[QR kodu] - [Linkim 1]

[Linkim 1] MY L |- Menisu

Erisim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 1]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 1] 9L |
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.13
[QR kodul] - [Linkim 2]

[Linkim 2] [TY9 L 2 - MenUsl

Erisim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 2]

Bu Menii Hakkinda
Bu menl, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 2] 9L 2
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.14
[QR kodu] - [Linkim 3]

[Linkim 3] MY L 3 - Menisu

Erisim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 3]

Bu Meni Hakkinda
Bu mend, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 3] 9L 3
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Tercihlerim MYP-

Alt bolim 11.15
[QR kodu] - [Linkim 4]

[Linkim4] MY L 4 - MenUst

Erisim
[Tercihlerim] =» [QR kodu] =p [Linkim 4]

Bu Menii Hakkinda
Bu menl, isletmeye alma yazilimiyla 6zellestiriimis QR Koduna erisim saglar.

[Linkim 4] 9L 4
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Tercihlerim MYP-

Alt bélim 11.16

[Esleme sifresi]

[Esleme parolasi] P F .

Erisim

Bu Men( Hakkinda

[Tercihlerim] =» [Esleme parolasi]

Bu fonksiyona sadece Uzman modunda ulasilabilir. Bu fonksiyon, bir segcenek modulinun degistirildigini
veya yazilim Gzerinde herhangi bir degisiklik gerceklestirildigini algilamak igin kullanilir. Bir eslestirme
parolasi girildiginde takili olan se¢cenek modiillerinin parametreleri saklanir. Her acilista bu parametreler
dogrulanir ve bir uyusmazlk olmasi durumunda tahrik, [Panel Uyumlulugu] H L F degerinde kilitlenir.
Tahrik yeniden baslatiimadan dnce, orijinal duruma geri dénmek veya eslestirme parolasini yeniden

girmek gerekir.

Asagidaki parametreler dogrulanir:

o Secenek modillerinin tlrd.

e Tahrigin yazilim sirimd ve segenek modiilleri.

e Kontrol blogu icin seri numarasi.

[Esleme parolasi] P F

Bir eslesme parolasi olarak islem.

Ayar

Aciklama

[KAPALI] o F F ...9.999

Ayar araligi
Fabrika ayari: o F F

[KAPALI] o F F degeri, parola eslestirme fonksiyonunun devre disi oldugunu belirtir.

[ACIK] o ~ degeri, parolasinin aktif olduguna ve [Panel Uyumlulugu] H L F hatasinin algilanmasi halinde
tahrigi calistirmak igin bir parolanin gerekli olduguna isaret eder.

Parola girilir girilmez tahrigin kilidi acilir ve kod [ACIK] o ~ olarak degisir.
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Kisim Il
Bakim ve diagnostik

Bu Kisimda Neler Yer Aliyor?
Bu kisim, su bélimleri igerir:

Bolim Bolimiin Adi Sayfa

12 Bakim 629

13 Diagnostik ve Sorun Giderme 631
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Bakim ve Diagnostik
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Bolim 12
Bakim

Bakim

Garanti Sinin

Servis iglemleri

Garanti, Grin Schneider Electric servisi disinda agilirsa gegersiz olur.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDIi TEHLIKESI

Bu bolimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden énce, Giivenlik Bilgileri bolimiindeki talimatlar
okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Bu kilavuzda acgiklanan drinlerin sicakliyi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F) asabilir.

A UYARI

SICAK YUZEYLER

Sicak yuzeylerle temastan kac¢inildigindan emin olun.

Yanici ya da isiya hassas pargalari sicak yilizeylerin yakininda birakmayin.

Uriiniin her tiirlii islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

Maksimum yik kosullari altinda bir test ¢alismasi gergeklestirerek 1si yayihminin yeterli oldugundan
emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

A UYARI

YETERSIZ BAKIM

Asagidaki aciklanan bakim faaliyetlerinin belirtilen araliklarla yapildigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi éliime, agir yaralanmalara veya ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

Sdrlci galisirken gevre kosullarina uyulmasi temin edilmelidir. Ayrica, bakim sirasinda gevre kosullari
Uzerinde etkisi olabilecek tim faktdrleri dogrulayin ve uygunsa diizeltin.

ligili parca Aktivite Aralik (1)
Genel durum Muhafaza, HMI, kontrol blogu, | Gorsel inceleme yapin Asgari olarak her sene
baglantilar vb. gibi tim
parcalar.
Korozyon Terminaller, konektorler, Muayene edin ve gerekiyorsa
vidalar, EMC plakasi temizleyin
Toz Terminaller, fanlar, dolap Muayene edin ve gerekiyorsa

hava girisleri ve hava ¢ikislari, | temizleyin
dolap hava filtreleri

Dikili tip strtculerin filtre incele Asgari olarak her sene
keceleri

Degistir Asgari olarak 4 senede bir

(1) isletmeye alma tarihinden itibaren maksimum bakim araliklari. Bakimi gevresel kosullara, siiriiciiniin
calisma kosullarina ve suriiciiniin galisma ve/veya bakim gereksinimlerini etkileyebilecek diger faktorlere
uyarlamak igin bakim araliklarini kisaltin.
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Bakim

ligili parca

Aktivite

Aralik (1)

Sogutma

Duvara monte edilen
suriculerin fani

Fanin calismasini dogrulayin

Asgari olarak her sene

Fani degistirin,
www.schneider-electric.com
adresindeki katalog ve talimat
sayfasina bakin.

Calisma kosullarina bagl
olarak 3 - 5 yil sonra

Gl¢ kismi ve muhafaza
kapagi fani icin dikili tip
surtcdlerin fani

Fanlari degistirin,
www.schneider-electric.com
adresindeki katalog ve talimat
sayfalarina bakin.

35.000 ¢alisma saati veya
6 yilda bir

Sabitleme

Elektriksel ve mekanik
konektorler igin tim vidalar

Sikma torklarini dogrulayin

Asgari olarak her sene

(1) isletmeye alma tarihinden itibaren maksimum bakim araliklari. Bakimi gevresel kosullara, siiriiciiniin
calisma kosullarina ve suriicliniin galisma ve/veya bakim gereksinimlerini etkileyebilecek diger fakttrlere
uyarlamak igin bakim araliklarini kisaltin.

Yedek Pargalar ve Onarimlar

Servis saglanabilir Grin. Lutfen Musteri Hizmetleri Merkezinize basvurun:

www.schneider-electric.com/CCC.

Uzun Siireli Depolama

Sirtct sebekeye uzun siire baglanmamissa motor galistiriimadan énce kondansatérler tam
performanslarina déndirdlmelidir.

BILDIRIM

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

e Siriclu sebekeye asagidaki siire boyunca baglanmamissa motoru galistirmadan énce suriciye 1
saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin:
0o +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakliginda 12 ay
O +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakliginda 24 ay
O +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakliginda 36 ay

Bu talimatlara uyulmamasi, ekipmanda maddi hasara yol agabilir.

e Bir saatlik slire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini dogrulayin.
e Siricu ilk defa isletmeye aliniyorsa Uretim tarihini dogrulayin ve Uretim tarihi 12 aydan daha dnceki
tarihi gdsteriyorsa belirtilen prosediri uygulayin.

Belirtilen prosediir dahili sebeke kontaktér kontrollinden dolay1 Calistir komutu olmadan

gerceklestirilemiyorsa kondansatérlerde kayda deger sebeke akimi olmamasi igin bu proseduri gii¢

asamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda yUritan.

Fan Degistirme

Sdrlcinin bakimi igin yeni bir fan siparis etmek mimkindir. www.schneider-electric.com adresindeki

katalog numaralarina basvurun.

Miusteri Hizmetleri Merkezi

ilave destek icin asagidaki adresten Miisteri Hizmetleri Merkezine basvurabilirsiniz:

www.schneider-electric.com/CCC.
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Bolim 13

Diagnostik ve Sorun Giderme

Genel Bilgi
Bu bélumde, cesitli diagnostik cesitleri agiklanmakta ve sorun giderme destegi verilmektedir.

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA ARK PARLAMASI CiDDIi TEHLIKESI

Bu bolimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden énce, Giivenlik Bilgileri bolimiindeki talimatlar
okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi, 6liime veya agir yaralanmalara yol agacaktir.

Bu Béliimde Neler Yer Aliyor?
Bu bélim, su alt bélimleri igerir:

Alt BSlim Baslik Sayfa
131 Uyari Kodlari 632
13.2 Hata Kodlari 635
13.3 SSS 703
631
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Diagnostik ve Sorun Giderme

Alt bolim 13.1
Uyari Kodlari

Uyari Kodlari

Mevcut Uyarilar Listesi Mesaijlar

Ayar Kod Aciklama
[Saklanan Uyari yok] naf Saklanan uyari yok
[Geri Gekilme Frekansi] FrF Olayda Tepki: Geri gekilme frekansi
[Hiz Korunuyor] rL5S Olayda Tepki: Hiz korunuyor
[Durdurma tiirii] SEE Olayda Tepki: Hata tetiklemeden [Durma Tirl] S £ £
ardindan durma
[Ref Frekansi Uyarisi] S5rA Frekans referansina ulasildi
[Kullanim Omri Uyarisi 1] LcAlI Kullanim siiresi uyarisi 1 (bkz. sayfa 565)
[Kullamim Omrii Uyansi 2] LLCAZ Kullanim siiresi uyarisi 2 (bkz. sayfa 565)
[Kuru Galigsma Uyarisi] dr4A Kuru galisma uyarisi (bkz. sayfa 388)
[Yiiksek Akis Uyarisi] HFPA Yiksek akis uyarisi (bkz. sayfa 408)
[Girig Basinci Uyarisi] +FFA Giris basinci izleme uyarisi (bkz. sayfa 398)
[Disik Cikis Basinci Uyarisi] aPLA Duslk cikis basinci uyarisi (bkz. sayfa 404)
[Yikksek Cikis Basinci uyarisi] oPHA Yiksek ¢ikis basinci uyarisi (bkz. sayfa 404)
[Pompa déngiisii uyarisi] FLFA Pompa déngisi izleme uyarisi (bkz. sayfa 380)
[Sikisma Onleme Uyarisi] JANMA Sikisma 6nleme uyarisi (bkz. sayfa 382)
[Pompa Disik Akisi ] FLFH Pompa dustlk akis uyarisi (bkz. sayfa 397)
[Diisiik Basing Uyarisi] LPA Duistik basing uyarisi
[Akis Sinirn aktif] FSA Akim sinirlandirma fonksiyonu aktif (bkz. sayfa 376)
[PID hatasi Uyarisi] FEE PID hatasi uyarisi (bkz. sayfa 327)
[PID Geri Besleme Uyarisi] FFAR PID geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 379)
[PID Yiiksek Geri Besleme Uyarisi] FFAH PID geri besleme ytiksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 379)
[PID Dusiik Geri Besleme Uyarisi] FFAL PID geri besleme dustik esigine ulasildi
(bkz. sayfa 379)
[Regiilasyon Uyarisi] F.5H PID geri besleme izleme uyarisi (bkz. sayfa 343)
[AI2 Ter Uyarisi] EFPZR AlI2 Termal uyarisi (bkz. sayfa 790)
[AI3 Ter Uyarisi] EFP3IA Al3 Termal uyarisi (bkz. sayfa 790)
[Al4 Ter Uyarisi] EFPYA Al4 Termal uyarisi (bkz. sayfa 790)
[AI5 Ter Uyarisi] EFSAH AlI5 Termal uyarisi (bkz. sayfa 790)
[Al1 4-20 Kaybi Uyarisi] AF I Al1 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 548)
[AI2 4-20 Kaybi1 Uyarisi] APZ AlI2 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 548)
[AI3 4-20 Kaybi Uyarisi] AP3 Al3 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 548)
[Al4 4-20 Kaybi Uyarisi] AFPH Al4 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 548)
[AI5 4-20 Kaybi Uyarisi] AFPS AlI5 4-20 mA kayip uyarisi (bkz. sayfa 548)
[Tahrik Termal Uyarisi] EHA Surlcl asir 1sinma uyarisi
[IGBT Termal Uyarisi] EJA IGBT termal durumu uyarisi
[Fan Sayaci Uyarisi] FLER Fan sayaci hiz uyarisi (bkz. sayfa 570)
[Fan Geri Besleme Uyarisi] FFdA Fan geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 570)
[Har. Hata Uyanisi] EFRA Harici hata uyarisi (bkz. sayfa 544)
[Disiik Gerilim Uyarisi] ulSHA Distk gerilim uyarisi (bkz. sayfa 555)
[Onleyici Disiik Gerilim Aktif] uFPA Kontrollii durma esigine ulasildi (bkz. sayfa 555)
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Diagnostik ve Sorun Giderme

Ayar Kod Aciklama
[Mot Frek Yiiksek Esg] FER Motor frekansi yliksek esigi 1'ye ulasildi
(bkz. sayfa 446)
[Mot Frek Diisik Esg] FEAL Motor frekansi dusik esidi 1'ye ulasildi (bkz. sayfa 446)
[Mot Frek Diisiik Esg 2] FZAL Motor frekansi dusiik esigi 2'ye ulasildi (bkz. sayfa 446)
[Yiiksek Hiza Ulagildi] FLA Yiksek hiza ulasildi uyarisi
[Ref Frek Yiiksek Esg ulagildi] rEAH Referans frekansi yiiksek esigine ulasildi
(bkz. sayfa 447)
[Ref Frek Diisiik Esg ulasildi] rEAL Referans frekansi disik esigine ulasildi
(bkz. sayfa 447)
[2. Frekans Esigine Ulasildi] FeA Motor frekansi yuksek esigi 2'ye ulasildi
(bkz. sayfa 446)
[Akim Esigine Ulsldi] CER Motor akimi yliksek esigine ulasildi (bkz. sayfa 446)
[Disiik Akima Ulasildi] CEAL Motor akimi disuk esigine ulasildi (bkz. sayfa 446)
[Yiksek Tork Uyarisi] EEHA Yksek tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 447)
[Distik Tork Uyarisi] EELA Dusuk tork esigine ulasildi (bkz. sayfa 447)
[Proses Dgkyk Uyarisi] ulA Distk yik uyarisi (bkz. sayfa 468)
[Proses Asiri Yiik Uyarisi] olA Asiri yik uyarisi (bkz. sayfa 470)
[Tahrik Termal Esigine ulasildi] ERd Surtict termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 560)
[Motor Termal Esigine ulasiidi] ESA Motor termal esigine ulasildi (bkz. sayfa 447)
[Gli¢ Ylksek Esigi] PEHRA Gug yliksek esigine ulasildi (bkz. sayfa 90)
[Giig Dusuk Esigi] PEHL Gug dusuk esigine ulasildi (bkz. sayfa 90)
[MUsteri Uyarisi 1] CAs | Musteri uyarisi 1 aktif (bkz. sayfa 566)
[Musteri Uyarisi 2] LCASZ Musteri uyarisi 2 aktif (bkz. sayfa 567)
[Musteri Uyarisi 3] CAs3 Musteri uyarisi 3 aktif (bkz. sayfa 568)
[MUsteri Uyarisi 4] cAsH Musteri uyarisi 4 aktif (bkz. sayfa 568)
[Musteri Uyarisi 5] LASS Musteri uyarisi 5 aktif (bkz. sayfa 569)
[AFE Sebeke Dskger] urf AFE sebeke disuk gerilimi
[Giig Tiiketim Uyarisi] PoWwd Gug tuketimi uyarisi
[Anahtar Cikis Basinci Uyarisi] oFP5A Cikis basinci yliksek anahtar uyarisi (bkz. sayfa 405)
[MP Kapasite Uyarisi] nercA Multipump kullanilabilir kapasite uyarisi
(bkz. sayfa 266)
[Ana Pompa Uyarisi] nerLA Ana pompa kullanilamaz uyarisi (bkz. sayfa 266)
[Yiksek Seviye Uyarisi] LCHA Yiiksek seviye uyarisi (bkz. sayfa 295)
[Diistik Seviye Uyarisi] LCLA Dusik seviye uyarisi (bkz. sayfa 295)
[Seviye Anahtari Uyarisi] LLCWA Seviye anahtari uyarisi (bkz. sayfa 295)
[A Devresi izieme Uyarisi] 1WA A devresi izleme uyarisi (bkz. sayfa 573)
[B Devresi izleme Uyarisi] W b B devresi izleme uyarisi (bkz. sayfa 575)
[C Devresi izleme Uyarisi] W L C devresi izleme uyarisi (bkz. sayfa 575)
[D Devresi izleme Uyarisi] Wd D devresi izleme uyarisi (bkz. sayfa 576)
[Dolap A Devresi Uyarisi] CWH Dolap A devresi uyarisi (bkz. sayfa 576)
[Dolap B Devresi Uyarisi] LWk Dolap B devresi uyarisi (bkz. sayfa 577)
[Dolap C Devresi Uyarisi] cwr Dolap C devresi uyarisi (bkz. sayfa 577)
[Motor A Sargisi Uyarisi] EWA Motor A Sargisi uyarisi (bkz. sayfa 578)
[Motor B Sargisi Uyarisi] EWb Motor B sargisi uyarisi (bkz. sayfa 578)
[Motor A Yatagi Uyarisi] EWC Motor A yatagi uyarisi (bkz. sayfa 579)
[Motor B Yatagi Uyarisi] EwWd Motor B yatagi sargisi uyarisi (bkz. sayfa 579
[Devre Kesici Uyarisi] CawW Devre kesici uyarisi (bkz. sayfa 580)
[Dol I/0 24V Uyarisi] PEeHL Dolap 1/0O 24V eksik uyarisi
[AFE Motor Sinirlamasi] co.n AFE motor sinirlamasi (bkz. sayfa 466)
[AFE Jenerator Sinirlamasi] CL .G AFE regen sinirlamasi (bkz. sayfa 466)
[AFE Sensor termal durumu] EHSH AFE termal durumu uyarisi
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Diagnostik ve Sorun Giderme

Ayar Kod Aciklama

[AFE IGBT termal durumu] EH 1A AFE IGBT termal uyarisi

[Dolap Fani G.B. Uyarisi] FFLCH Dolap fani geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 570)
[Dolap Fan Sayaci Uyarisi] FLLCAH Dolap fan sayaci uyarisi (bkz. sayfa 570)
[Dolap Asiri Isinma Uyarisi] LHA Dolap asiri iIsinma uyarisi

[CMI Bag. Kép. Uyarisi] cm.J CMI baglanti képriisii uyarisi

[AFE Fan Sayaci Uyarisi] FLbLA AFE fan sayaci uyarisi (bkz. sayfa 570)

[AFE Fani G.B. Uyarisi] FFBR AFE fani geri besleme uyarisi (bkz. sayfa 570)
[M/P Cihazi Uyarisi] nNFdA Multipump cihazi uyarisi (bkz. sayfa 266)

[Sic. Sens Al2 Uyarisi] ES5ZA Sicaklik sensorl Al2 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens AI3 Uyarisi] ES3A Sicaklik sensorii Al3 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al4 Uyarisi] ESYA Sicaklik sensorl Al4 uyarisi (agik devre)

[Sic. Sens Al5 Uyarisi] ES55A Sicaklik sensorl Al5 uyarisi (agik devre)

[DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi] dlrW DC Veri Yolu Dalgalanma Uyarisi (bkz. sayfa 273)
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Diagnostik ve Sorun Giderme

Alt bolim 13.2
Hata Kodlari

Bu Alt Béliimde Neler Yer Aliyor?

Bu alt bélum, su basliklari icerir:

Baslik Sayfa
Genel Bilgi 638
[AFE Modiilasyon Orani Hatasi] AL F | 639
[AFE Akim Kontrol Hatasi] AL F 2 639
[Agl hatasi] A5 F 640
[Devre Kesici Hatasi] L & F 640
[Dolap A Devresi Hatasi] L F A 641
[Dolap B Devresi Hatasi] L F & 641
[Dolap C Devresi Hatasi] L F C 642
[Hatal Konfiglrasyon] L F F 642
[Gegersiz Konfiglirasyon] L F 643
[Konf Aktrm Hatasi] L F . 2 643
[On Ayarlar Aktarim hatasi] £ F + 3 644
[Dolap Asiri Isinma Hatasi] L H F 644
[Fieldbus ilet. Ksnt] L » F 645
[CANopen Hbr Kesnt] L o F 645
[On Sarj Kondansatéri] L F | 646
[DC Veri Yolu Dalgalanma Hatasi] 4L - E 646
[AFE kontakt6r geri besleme hatasi] L - F 3 647
[Kanal Anahtar HatasI] L 5 F 647
[Kuru Caligma Hatasi] d - 4 F 648
[EEPROM Kontroli] EEF | 648
[EEPROM Giicii] EEF 2 649
[Harici Hata] E P F | 649
[Fieldbus Hatasi] EF F & 650
[Dahili Eth llet.Kesintisi] £ E HF 650
[Dis Kontaktér Kapandi Hatasi] F L F | 651
[Dis Kontaktér Acildi Hatasi] F L F 2 651
[FDR 1 Hatasi] F dr |/ 652
[FDR 2 Hatasi] Fdr 2 652
[Yazihm Giincelleme Hatasi] F\W E r 653
[Kart Uyumlulugu] HL F 653
[Yuksek Akis Hatasi]) HF P F 654
[Enrj Tasarrufu Cikig Hatasi] dL F 654
[A Devresi izl. Hatas1] F A 655
[B Devresi izl. Hatas1] ' F b 655
[C Devresi izl. Hatasi] F [ 656
[D Devresi izl. Hatasi] «F d 656
[Giris Asiri Isinma] +HF 657
[Dahili Link Hatasi] L F 657
[DahiliHata 0] 1~ F O 658
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Baslik Sayfa
[DahiliHata 1] A F |/ 658
[DahiliHata2] 1~ F 2 659
[DahiliHata3] 1~ F 3 659
[DahiliHata 4] 1~ F 4 660
[DahiliHata 6] 1~ F B 660
[DahiliHata7] 1~ F 1 661
[DahiliHata8] 1~ F B 661
[DahiliHata9] ~nF 3 662
[DahiliHata10] .~ F A 662
[Dahili Hata11] 'nF & 663
[DahiliHata12] nF L 663
[DahiliHata13] /n F d 664
[DahiliHata 14] +n F E 664
[Dahili Hata 15] +n F F 665
[Dahili Hata 16] n F G 665
[DahiliHata17] nF H 666
[Dahili Hata 18] 1~ F 666
[Dahili Hata 20] n F K 667
[DahiliHata21] /nFL 667
[DahiliHata22] nF 668
[Dahili Hata 23] '~ F n 668
[Dahili Hata 25] +n F P 669
[Dahili Hata 27] +n F r 669
[DahiliHata 28] n F 5 670
[DahiliHata29] n F E 670
[DahiliHata30] '~ F u 671
[DahiliHata 31] +nF V 671
[Giris Basinci Hatasi] (PP F 672
[Siksklk Onlm Hatas] JAMF 672
[Giris Kontaktorii] L L F 673
[Yiksek Seviye Hatasi] L L H F 673
[Diisiik Seviye Hatas1] L L L F 674
[Al1 4-20mA kaybi] L FF | 674
[Al2 4-20mA kaybi] L F F 2 675
[AI3 4-20mA kaybi] L FF 3 675
[Al4 4-20mA kaybi] L FF 4 676
[Al5 4-20mA kaybi] L F F 5 676
[MultiDrive Link Hatasi] 7 d L F 677
[Sebeke Frek. Aralik Dis1] 11F F 677
[M/P Cihazi Hatasi] TP dF 678
[Ana Pompa Hatasi] TP L F 678
[DC Bara Asr.Ger.] o b F 679
[AFE Bara dengesizligi] o b F 2 679
inakm] oL F
[Asin akim] 680
[Tahrikte Asiri Isinma] a H F 680
[Proses Asin YUkil] a L [ 681
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Baslik Sayfa
[Motor Asin Yik] o L F 681
[Tek Cikis Faz Kaybl] o PF | 682
[Cikis Faz Kaybi)] o P F 2 682
[Cikis Basinci Yilksek] o FHF 683
[Cikis Basinci Dustik] o PL F 683
[Anasbk Bslme Asrger] o 5 F 684
[Dol I/O 24V Hatasi] P24 L 684
[PompaDéngiisi Baglama Hatasi] PL P F 685
[PID Geri besleme Hatasi] PF M F 685
[Prog Yikleme Hatasi] PG L F 686
[Prog Calisma Hatasi] PG - F 686
[Girig faz kaybi] PH F 687
[Pompa Dislik Akis Hata] P L F F 687
[Givnlk Fonk. Hatasi] 5AF F 688
[Motor kisa devre] 5C F | 688
[Topraklama Kisa Devresi] 5L F 3 689
[IGBT Kisa Devresi] 5L F 4 689
[Motor Kisa Devre] 5L F 5 690
[AFE KisaDevre hatasi] 5L F & 690
[Modbus ilet Kesint] 5L F | 691
[PC Hbr Kesintisi] 5L F & 691
[HMI Hbr Kesintisi] 5L F 3 692
[Motor Asiri Hizi] 5o F 692
[Motor Durma Hatasi] 5 £ F 693
[Al2 Term Sens Hatas|] £ 2L F 693
[AI3 Term Sens Hatasi] £ 3L F 694
[Al4 Term Sens Hatas|] £ 4L F 694
[Al5 Term Sens Hatas|] E 5L F 695
[Motor A Sargisi Hatasi] £ F A 695
[Motor B Sargisi Hatasi] £ F b 696
[Motor B Yatagi Hatasi] £ F C 696
[Motor B Yatagi Hatasi] £ F 4 697
[AI2 Termal Seviye Hatasi] £ HZ F 697
[AI3 Termal Seviye Hatasi] £ H 3 F 698
[Al4 Termal Seviye Hatasi] £ H 4 F 698
[Al5 Termal Seviye Hatasi] E H5 F 699
[IGBT Asiri Isinmasi] £ {F 699
[AFE IGBT asiri isinma hatasi] £ JF 2 700
[Oto ince Ayar Hatasi] £ n F 700
[Proses Diisiik Yiki] u L F 701
[AFE Sebeke Dskger] u r F 701
[Anasbk Bsime Dskger] = 5 F 702
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Genel Bilgi

Algilanan Hatanin Temizlenmesi
Bu tablo, siriicu sisteminde midahalenin gerekli olmasi durumunda izlenecek adimlari sunar:

Adim Eylem

1 Harici kumanda giicii de dahil olmak lzere tim gii¢ baglantilarini kesin.

Acik konumda baglantisi kesilen tim gugleri kilitleyin.

DC bara kapasitorlerinin yUkunin bosalmasi igin 15 dakika bekleyin (suritici LED'leri DC bara
geriliminin olmadiginin gdstergesi degildir).

4 DC bara geriliminin 42 Vdc degerinden daha disik oldugundan emin olmak igin PA/+ ve PC/-
terminalleri arasindaki gerilimi 8l¢in.

5 DC bara kapasitorlerinin yiki tamamen bosalmamissa yerel Schneider Electric temsilcinizle
iletisim kurun.
Sdrlcude onarim yapmayin veya siriictyl galistirmayin.

Algilanan hatanin nedenini bulun ve dizeltin.

Algilanan hatanin duizeltildiginden emin olmak igin siirlici tekrar gu¢ verin.

Neden ortadan kaldirildiktan sonra algilanan hata asagidaki yollarla giderilebilir:

Sdricinin glcinin kapatiimasi.

[Uriin Yen.Baslatma] ~ P parametresini kullanarak.

Dijital giris ya da [Uriin YenBaslatAtama] ~ P A olarak atanan kontrol bitini kullanarak.

[Oto Hata Sifirlama) A £ ~ - fonksiyonunu kullanarak.

[Hata sifilama] ~ 5 E - fonksiyonuna ayarlanan bir dijital giris ya da kontrol biti.

[Durdurma Tusu Etkin] P 5 £ ayarina bagli olarak Grafik Ekran Terminali izerindeki STOP/RESET
tusuna basarak.

Hata Kodu Nasil Temizlenir?
Asagidaki tabloda, algilanan bir hatay temizleme olasiliklar 6zetlenmistir:

Neden kaldinidiktan sonra hata kodu nasil temizlenir | Temizlenen hata listesi

® Surucuyl kapatin. Algilanan tim hatalar.

e [Uriin Yen.Basglatma] - P parametresini kullanin.

e Dijital giris ya da [Uriin YenBaglatAtama] - P A
olarak atanan kontrol bitini kullanin.

o Nedeni kalkar kalkmaz. CFF, CFl, CFI2, CFI3, CSF, FWER, HCF, PGLF,

PHF, URF, USF

e Dijital giris ya da [Ariza Sifir Atamasi] ~ 5 F olarak | ACF1, ACF2, ASF, MFF, SOF, TNF

atanan kontrol bitini kullanin.
o STOP/RESET tusuna basin.

e Dijital giris ya da [Ariza Sifir Atamasi] - 5 F olarak | CFA, CFB, CFC, CHF, CNF, COF, DRYF, EPF1,

atanan kontrol bitini kullanin. EPF2, ETHF, FCF2, FDR1, FDR2, HFPF, IDLF, IFA,
e STOP/RESET tusuna basin. IFB, IFC, IFD, IHF, INF9, INFB, INFD, INFV, IPPF,
e [Oto Hata Sifilama] A £ ~ - fonksiyonunu JAMF, LCF, LCHF, LCLF, LFF1, LFF2, LFF3, LFF4,

LFF5, MDLF, MPDF, MPLF, OBF, OBF2, OHF, OLC,
OLF, OPF1, OPF2, OPHF, OPLF, OSF, P24C,
PCPF, PFMF, PLFF, SCF4, SCF5, SLF1, SLF2,
SLF3, STF, T2CF, T3CF, T4CF, T5CF, TFA, TFB,
TFC, TFD, TH2F, TH3F, TH4F, TH5F, TJF, TJF2,
ULF

kullanin.
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[AFE Modulasyon Orani Hatasi) AL F |

<

Olasi Neden

Sebeke gerilimi disuk sinirdadir, AFE modiilasyon orani DC link kondansatérlerinin korunmasina yardimci
olmak igin artar, [AFE Modiilasyon Orani Hatasi] AL F | tetiklenir.

Vd

Co6zum
e Sebeke gerilimini dogrulayin.
e Sebeke gerilimi parametre ayarlarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Ariza Sifirl. Atamasi] ~ 5 F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.

[AFE Akim Kontrol HatasI] AL F 2

<

Olasi Neden
Ana sebeke gerilimi kesintisi.

v

Co6zim
e Sebeke gerilimini dogrulayin.
e Gerilim dususlerinin sayisini azaltin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Ariza Sifirl. Atamasi] ~ 5§ F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.
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[Aci hatasi]] A5 F

Y.

Olasi Neden
Senkronize motorlarda, referans 0'dan gectiginde hiz ¢evrimi hatali ayari.

Y

Cozim
o Hiz dénglsl parametrelerini dogrulayin.
o Motor fazlarini ve tahrigin izin verdigi maksimum akimi dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Ariza Sifirl. Atamasi] -~ 5 F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.

[Devre Kesici Hatasi] L & F

|

Olasi Neden

[Sebeke G. zaman agimi] L L £ yapilandirilan zaman asimindan sonra DC bara gerilim seviyesi, devre
kesici lojik kontroluyle (baslatma veya durdurma darbesi) karsilastirildiginda dogru degil.

v

Co6zim
e Devre kesici lojik kontrollinl (baslatma veya durdurma darbesi) dogrulayin.
e Devre kesicinin mekanik durumunu dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.
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[Dolap A Devresi Hatasi] L F A

<

Olasi Neden

izleme fonksiyonu bir hata algiladi. [Dolap A Devresi Atamasi] L F A A 6gesine atanan dijital giris,
algilanan hata siiresi [Dolap A Devresi Gecikmesi] F £ A siiresinden daha uzun oldugunda aktiftir.

Vd

Co6zim
e Algilama nedenini belirleyin.
e Bagl cihazi (kapi anahtari, termal anahtari, ...) ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e [Dolap A Devresi Atamasi] [ F A A parametre atamasini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Dolap B Devresi Hatasi] L F b

<

Olasi Neden

izleme fonksiyonu bir hata algiladi. [Dolap B Devresi Atamasi] L F A b égesine atanan dijital giris,
algilanan hata siresi [Dolap B Devresi Gecikmesi] F J & siresinden daha uzun oldugunda aktiftir.

Vil

Co6zim
e Algilama nedenini belirleyin.

e Bagl cihazi (kapi anahtari, termal anahtari, ...) ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e [Dolap B Devresi Atamasi] [ F A b parametre atamasini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Dolap C Devresi Hatasi] L F [

<

Olasi Neden

izleme fonksiyonu bir hata algiladi. [Dolap C Devresi Atamasi] L F A L 63esine atanan dijital giris,
algilanan hata sturesi [Dolap C Devresi Gecikmesi] F 4 L siliresinden daha uzun oldugunda aktiftir.

Vd

Cozim
e Algilama nedenini belirleyin.
e Bagli cihazi (kapi anahtari, termal anahtari, ...) ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o [Dolap C Devresi Atamasi] L F A L parametre atamasini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Hatali Konfigiirasyon] L F F

<

Olasi Neden
e Secenek modull degistiriimis veya cikariimis.
e Kontrol blogu yerine yerlestirilen kontrol blogu, tahrik Gzerinde farkli bir anma degeriyle konfiglire
edilmis.
o Gegerli konfiglirasyon tutarsiz.

v

Co6zim
e Opsiyon modiliinde algilanan hata olmadigindan emin olun.
e Kontrol blogunun degistirilmis olmasi durumunda asagidakileri dikkate alin.
e Fabrika ayarlarina geri donln veya gecerliyse yedek konfiglirasyonu geri yikleyin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilr.
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[Gegersiz Konfigurasyon] L F

<

Olasi Neden

Gegersiz konfiglirasyon. Siriicl isletmeye alma araci veya fieldbus lzerinden yiiklenmis konfiglirasyon
tutarsiz.

Vd

Co6zim
e Yuklenen konfiglirasyonu dogrulayin.
e Gegerli bir konfigiirasyon yukleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldirilmaz onarilir.

[Konf Aktrm Hatasi] L F . 2

<

Olasi Neden

e Sirucuye konfiglirasyon aktarimi basarili olmadi veya yarida kesildi.
e Yuklenen konfiglirasyon, surucu ile uyumlu degil.

Vil

Co6zim

Daha énceden yliklenmis olan konfiglirasyonu dogrulayin.

Uyumlu bir konfigiirasyon yikleyin.

Uyumlu bir konfiglirasyonu aktarmak igin bilgisayar yazilimi kullanin
Fabrika ayari gergeklestirin

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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[On Ayarlar Aktarim hatasi] L F + 3

<

Olasi Neden
Sirucuye yapilandirma aktarimi basarili olmadi veya yarida kesildi.

Y

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilr.

[Dolap Asiri Isinma Hatasi] L HF

|

Olasi Neden
Dolap termal anahtari aktif durumda, dolap fani/fanlari agildi ancak fan geri beslemesi yok.

Dolap /O ile donatilmis tahriklerin DI50 ve DI51 dijital girisleri dolap sicaklik izlemesi olarak yapilandirilir.
Asiri sicaklik durumunda muhafaza termo anahtari agilirsa [Dolap Asir Isinma Hatasi] L H F tetiklenir.

Bu hata yalnizca CALISTIR durumunda tetiklenir. Diger durumda [Dolap Asiri Isinma Uyanisi] L HA
aktiftir.

Vad

Coézim
e Dolap fanini/fanlarini ve kablo baglantilarini dogrulayin.

e Muhafazadaki sicakligin ¢ok yiiksek olmadigini dogrulayin.
e Termoanahtarin ayarini dogrulayin (60°C (140°F) olmalidir)

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Fieldbus ilet. Ksnt] [ ~ F

'OIaSI Neden

Fieldbus modiliindeki iletisim kesintisi.
Fieldbus modiili ile master (PLC) arasindaki iletisim kesildiginde bu hata tetiklenir.

vl

Co6zim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Kablo baglantisini onaylayin.

Zaman asimini onaylayin.

Secenek modulund degistirin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[CANopen Hbr Kesnt] L o F

Z'OIaS| Neden
CANopen® fieldbus'indaki iletisim kesintisi
Qézﬁm

o lletisim fieldbus'ini dogrulayin.
e Zaman asimini onaylayin.
o CANopen® kullanim kilavuzuna basvurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[On Sarj Kondansatéri] L - F |

'OIaS| Neden

Sarj devresi kontrol algilanan hatasi veya sarj direncinde hasar.

v

Gdzim

Sdrlci 6gesini kapatin ve tekrar agin.
Dahili baglantilari dogrulayin.
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[DC Veri Yolu Dalgalanma Hatasi] 4L - E

<

Olasi Neden
DC veri yolunda kalici dalgalanma g6zlendi veya DC veri yolu kapasitérleri hasar gérmdis.

Y

Co6zim

Sdrlclyu kapatin ve ardindan tekrar agin.

Giris filtresinin dogru davrandigini dogrulayin.
Sebeke kablolamasini dogrulayin.

Dahili baglantilari dogrulayin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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[AFE kontaktor geri besleme hatasi] L - F 3

<

Olasi Neden
e DC barasi sarj fazinda sebeke kontaktorii geri beslemesi inaktif.
e Tahrik devredeyken (Hazir veya Calis durumu) sebeke kontaktdri geri beslemesi, sebeke fazi kaybi
algilamasi olmadan inaktif olur.

Vil

Co6zim
e Geri besleme devresini dogrulayin.
e Sebeke Kontaktériiniin mekanik durumunu dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Kanal Anahtar Hatasi] L 5 F

<

Olasi Neden
Gegersiz bir kanala gegin.

Vil

Co6zim
Fonksiyon parametrelerini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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[Kuru Gahsma Hatasi] d - 9 F

<

Olasi Neden
Kuru ¢alisma izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

NOT: Hata tetiklendikten sonra, algilanan hata giderilmis olsa bile, [Kuru Glsma YB. Gekm] d - Y ~'nin
sonundan énce pompanin yeniden ¢alistirimasi mimkin degildir.

Vad

Coézim
e Pompanin iyi ¢calistigindan emin olun.

o Emme hattinda hava sizintisi olmadigindan emin olun.
e Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[EEPROM Kontrolii] E E F |

<

Olasi Neden
Kontrol blogunun dahili hafizasinda bir hata algilandi.

Y

Co6zim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Uriini kapatin.

Fabrika ayarlarina déntn.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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[EEPROM Gucl] EE F 2

<

Olasi Neden
Gug¢ panelinin dahili hafizasinda bir hata algilandi.

Vil

Co6zim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Uriini kapatin.

Fabrika ayarlarina déntn.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Harici Hata] EF F |

<

Olasi Neden

e Event triggered by an external device, depending on user.
e An external error has been triggered via Embedded Ethernet.

vl

Cozim
Remove the cause of the external error.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Fieldbus Hatasi] E FF 2

Y.

Olasi Neden
An external error has been triggered via fieldbus.

Y

Cozim
Remove the cause of the external error.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Dahili Eth ilet.Kesintisi] £ £ HF

Y.

Olasi Neden
Ethernet IP ModbusTCP veriyolundaki iletisim kesintisi.

Vad

Co6zim
o lletisim veriyolunu dogrulayin.
e Ethernet kullanim kilavuzuna basvurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dis Kontaktdr Kapandi Hatasi] F L F |

<

Olasi Neden
Agma kosullari karsilanmis olsa bile dis kontaktor kapali kalir.

Vil

Co6zim
e Cikis kontaktori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Kontaktér geri besleme kablolamasini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dis Kontaktér Agildi Hatasi] F C F 2

<

Olasi Neden
Kapama kosullari karsilanmis olsa bile dis kontaktor agik kalir.

Y

Co6zim
Cikis kontaktéri ve kablo baglantilarini dogrulayin. Kontaktér geri besleme kablolamasini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[FDR 1 Hatasi] Fdr |

<

Olasi Neden

Dahili Ethernet FDR hatasi

Tahrik ile PLC arasinda iletisim kesintisi

Konfiglirasyon dosyasi uyumsuz, bos veya gegersiz
Sirlict anma degeri konfiglirasyon dosyasiyla tutarli degil

Vad

Coézim
e Siirlicti ve PLC baglantisini dogrulayin
o letisim is yiikiinii dogrulayin
e Konfiglirasyon dosyasinin surtici'nden PLC'ye aktarimini yeniden baslatin

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[FDR 2 HatasI] Fdr 2

<

Olasi Neden

Ethernet fieldbus modiili FDR hatasi

Tahrik ile PLC arasinda iletisim kesintisi

Yapilandirma dosyasi uyumsuz, bos veya bozulmus
Tahrik anma degeri yapilandirma dosyasiyla tutarli degil

Vad

Co6zim
e Tahrigi ve PLC baglantisini dogrulayin
o lletisim is ylikiinii dogrulayin
e Yapilandirma dosyasinin tahrikten PLC'ye aktarimini yeniden baslatin

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Yazilim Giincelleme Hatas|] FW E r

<

Olasi Neden
Yazilim glincelleme fonksiyonu bir hata algiladi.

Vil

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Kart Uyumlulugu] HL F

OIaS| Neden

Donanim konfigtrasyonu hatasi.

[Eslesme sifresi] P P , parametresi aktif hale getirildi ve bir se¢enek moduli degistirildi.

e Orijinal opsiyon modilini geri takin.
e Modul kasten degistiriimisse [Eslestirme sifresi] P P . girerek konfiglirasyonu onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldirilmaz onarilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Yiksek Akis Hatasi] HF P F

Y.

Olasi Neden
Yiksek akis izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

Y

Cozim
e Sistemin akis 0zelliklerine gére galistigindan emin olun.

e Sistemin ¢ikisinda boru patlamasi olmadigindan emin olun.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Enrj Tasarrufu Cikis Hatas1] dL F

<

Olasi Neden
[Enrj Tasarrufu Zaman Asimi] : d L E gegmesine ragmen suriicl agik degil.

Vd

Cozim
e Besleme Sebekesi/kontaktdr/hiz kontrol cihazi kablo baglantisini onaylayin.
o Zaman asimini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[A Devresi izl. Hatas1] F A

<

Olasi Neden

[izZlemeDevresi A Atamasi] : F A A égesine atanan dijital giris, [izlemeDevresi A Gecikmesi] | F 4 A
sUresinden uzun sire aktiftir.

Vd

Co6zim
e Bagl cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o [IzZlemeDevresi A Atamasi] : F A A parametre atamasini dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[B Devresi izl. Hatasi] F b

<

Olasi Neden

[izlemeDevresi B Atamasi] | F A b dgesine atanan dijital giris, [IzZlemeDevresi B Gecikmesi] F d b
siresinden uzun sire aktiftir.

Vil

Co6zim
e Bagl cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o [izlemeDevresi B Atamasi] . F A b parametre atamasini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

EAV64318TR 05/2019 655



Diagnostik ve Sorun Giderme

[C Devresi izl. Hatasi] F C

<

Olasi Neden

[izlemeDevresi C Atamasi] : F AL 6Jesine atanan dijital giris, [izZlemeDevresi C Gecikmesi]  F 4 [
suresinden uzun sire aktiftir.

Vd

Cozim
e Bagli cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o [izlemeDevresi C Atamasi] : F AL parametre atamasini dogdrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[D Devresi izl. Hatasi] : F d

<

Olasi Neden

[izlemeDevresi D Atamasi] : F A d 63esine atanan dijital giris, [izlemeDevresi D Gecikmesi]  F d d
suresinden uzun sire aktiftir.

Y

Co6zim
e Bagl cihazi ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o [izlemeDevresi D Atamasi] : F A d parametre atamasini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Giris Asiri Isinma] +HF

Y.

Olasi Neden
AFE tugla sicakligi ¢ok yuksek.

Vil

Co6zim
Tahrik havalandirmasini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce tahrik sogumasini
bekleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Dahili Link Hatasi] L F

Y.

Olasi Neden
Secenek modiili ve siirlict arasinda iletisim kesintisi.

Vel

Co6zim

Ortami dogrulayin (elektromanyetik uyumluluk).
Baglantilari dog@rulayin.

Secgenek moduliund degistirin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[DahiliHata0] .~ F O

<

Olasi Neden

e Kontrol devresinin mikro islemcileri arasinda haberlesme kesintisi.
e Gug paneli degeri gegerli degil.

Vad

Coézim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 1] +1n F |

<

Olasi Neden
Glg¢ paneli degeri gegerli degil.

v

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 2] 1n F 2

<

Olasi Neden
Gig paneli, kontrol blogu ile uyumsuz.

Vil

Co6zim

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 3] 1 F 3

|

Olasi Neden
Dahili haberlesme algilanan hatasi.

v

Co6zim

e Verify the wiring on drive control terminals (internal 10V supply for analog inputs overloaded).

e Contact your local Schneider Electric representative.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 4] 1~ F 4

<

Olasi Neden
Dahili veriler tutarsiz.

Y

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 6] +~ F B

|

Olasi Neden

e Siricu 6gesine takilan segenek moduli taninmadi.
e Cikarilabilir kontrol terminal moduilleri (varsa) mevcut degil ya da taninmadi.
e Dahili Ethernet adaptért taninmadi.

v

Cozim
o Opsiyon modiliniin katalog numarasini ve uyumlulugunu onaylayin.
e Sirici glict kapatildiktan sonra gikarilabilir kontrol terminal moddillerini takin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 7] 1n F 1

<

Olasi Neden

Kontrol devresinin CPLD bileseniyle haberlesme kesintisi.

Vil

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 8] +n F B

|

Olasi Neden
Dahili gli¢ anahtarlama beslemesi dogru degil.

v

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[DahiliHata9] nF 39

Y.

Olasi Neden
Akim devresi 6lgiminde bir hata algilandi.

Y

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Dahili Hata 10] +n F A

Y.

Olasi Neden
Giris kismi diizglin sekilde galismiyor.

Vad

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 11] 1~ F b

Y.

Olasi Neden
Dahili siirlict termal sensori diizgln sekilde galismiyor.

Vil

Co6zim
Contact your local Schneider Electric representative.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Dahili Hata 12] +n F L

Y.

Olasi Neden
Dahili akim besleme hatasi.

Vil

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 13] 1~ F d

Y.

Olasi Neden
Diferansiyel akim sapmasi.

Y

Cozim
DigiLink kablosu (GG45) baglantisini dogrulayin.
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[DahiliHata14] +n F E

<

Olasi Neden
Dahili mikro islemci algilanan hatasi.

v

Cozim
e Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 15] +~ F F

<

Olasi Neden
Seri bellek flash formati hatasi.

Vil

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 16] /1~ F G

|

Olasi Neden
Cikis roleleri segim moddllinde iletisim kesintisi veya dahili hata

v

Co6zim
e Secenek modilinun yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
e Secenek modulini degistirin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 17] 1~ F H

<

Olasi Neden

Dijital ve analog I/O Uzanti modiiliiyle iletisim kesintisi veya dijital ve analog I/O Uzanti modulindin dahili
hatasi.

Vd

Cozim
e Secenek moduliniin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
o Secenek modilinG degistirin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 18] +n F

<

Olasi Neden
Guvenlik fonksiyonu modiillyle iletisim kesintisi veya Gulvenlik fonksiyonu modiiliintin dahili hatasi.

Vd

Cozim
e Secenek modulinin yuvaya dogru baglandigini dogrulayin
o Secenek modilinG degistirin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gli¢ sifirlamasi gerektirir.
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[Dahili Hata 20] + ~ F K

<

Olasi Neden
Segenek moduli arayiiz paneli hatasi.

Vil

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 21] 1~ F L

|

Olasi Neden

Dahili Gergek Zamanli Saat hatasi. Tus takimi ve siirlicii veya bir saat osilatér baslatma hatasi arasinda

bir iletisim hatasi olabilir.

Vil

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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[Dahili Hata 22] 1~ F 11

<

Olasi Neden
Dahili Ethernet adaptériinde bir hata algilandi.
Harici 24 Vdc besleme kararsizlgi.

v

Co6zim
Ethernet portundaki baglantiyr dogrulayin.
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.
24 Vdc kararlilig1 dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 23] /1~ F ~

<

Olasi Neden
Kontrol blogu ile AFE veya BU tuglalari arasinda bir iletisim kesintisi algilandi.

Y

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Dahili Hata 25] +~ F P

<

Olasi Neden
Kontrol Devresi donanim sirimu ile yazihm siirimi arasinda uyumsuzluk.

Vil

Co6zim
e Yazilim paketini glincelleyin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gu¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 27] 1~ F r

<

Olasi Neden
CPLD diagnostikleri bir hata algiladi.

Y

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gug¢ sifirlamasi gerektirir.
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[Dahili Hata28] 'nF 5

<

Olasi Neden
AFE tuglasinda bir hata algilandi.

Y

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gig¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 29] ' n F E

|

Olasi Neden
Gug¢ unitesinde / invertor tuglasinda bir hata algilandi.

v

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[DahiliHata 30] 'n F u

<

Olasi Neden

Dogrultucu tuglasinda bir hata tespit edildi veya DC barasi sarj edildiginde [Giris faz kaybi] F H F hatasi
tetiklendi.

Vd

Co6zim
Tahrigi kapatin ve tekrar agin.

[Girig faz kaybi] P H F hata kodu, [Daha Hata 30] : n F u yerini alirsa [Giris faz kaybi] P H F hatasi
(bkz. sayfa 687) talimatlarina basvurun; aksi takdirde, yerel Schneider Electric temsilcinize basvurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Dahili Hata 31] 1~ F V

<

Olasi Neden
Tugla mimarisinde bir hata algilandi (tugla kullanilamaz).

Y

Co6zum
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Giris Basinci Hatasi] {FFF

Y.

Olasi Neden
Giris basinci izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

Y

Cozim
e Sistem girisinde disik basincin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Siksklk Onlm Hatasi] JAMF

Y.

Olasi Neden
Sikisma Onleme izleme fonksiyonu, zaman penceresinde izin verilen maksimum sekans sayisini asti.

v

Cozim
e Pervaneyi tikayan bir madde arayin.
o izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Giris Kontaktéri] L L F

'OIaSI Neden
[Sebeke Ger. zmn agimi ] L L E suresinin dolmasina ragmen siricl agiimadi.
Q{jz[_]m

e Giris kontaktori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e [Sebeke G. zmn asim] L L £ zaman asimini dogrulayin.
e Besleme sebekesi/kontaktdr/sirict kablo baglantisini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Yiiksek Seviye HatasI] L L HF

Z'Ola3| Neden
e [Maks Seviye Anahtari Atamasi] L [ W L parametresini dogrulayin.

Dolum isleminde maksimum seviye anahtar aktif.
Qéz[jm
e Karsilik gelen tahrik dijital girisinin ve kablo tesisatinin durumunu dogrulayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Disuk Seviye Hatasi] L L L F

Y.

Olasi Neden
Bosaltma isleminde minimum seviye anahtari aktif.

Y

Cozim
e [Min Seviye Anahtari Atamasi] L L \W H parametresini dogrulayin.
e Karsilk gelen tahrik dijital girisinin ve kablo tesisatinin durumunu dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Al1 4-20mA kaybi] L F F |

<

Olasi Neden
Al1 analog girisinde 4-20 mA kaybi.
Olglilen akim 2 mA'in altina diistiigiinde bu hata tetiklenir.

Y

Cozim
e Analog girislerdeki baglantiy1 dogrulayin.
o [Al1 4-20mA kaybi] L F L | parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Al2 4-20mA kaybi] L F F 2

<

Olasi Neden
Al2 analog girisinde 4-20 mA kayb.

Olgiilen akim 2 mA'in altina distiigiinde bu hata tetiklenir.

vl

Co6zim
e Analog girislerdeki baglantiyi dogrulayin.
e [Al2 4-20mA kaybi] L F L & parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI3 4-20mA kaybi] L F F 3

<

Olasi Neden
Al3 analog girisinde 4-20 mA kayb.

Olgiilen akim 2 mA'in altina distiigiinde bu hata tetiklenir.

Vil

Co6zim
e Analog girislerdeki baglantiyi dogrulayin.
e [AI3 4-20mA kaybi] L F L 3 parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Al4 4-20mA kaybi] L F F 4

<

Olasi Neden
Al4 analog girisinde 4-20 mA kayb.

Olgiilen akim 2mA'in altina diistiigiinde bu hata tetiklenir.

v

Co6zim
e Analog girislerdeki baglantiyi dogrulayin.
o [Al4 4-20mA kaybi] L F L 4 parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI5 4-20mA kaybi] L F F §

<

Olasi Neden
Al5 analog girisinde 4-20 mA kayb.

Olgiilen akim 2 mA'in altina dustiigiinde bu hata tetiklenir.

Vad

Co6zim
e Analog girislerdeki baglantiyi dogrulayin.
o [AlI5 4-20mA kaybi] L F L 5 parametresi ayarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

676 EAV64318TR 05/2019



Diagnostik ve Sorun Giderme

[MultiDrive Link Hatas] r1d L F

'OIaSI Neden
iletisim agini kontrol edin.

Qézum
Multidrive link fonksiyonu yapilandirmasini kontrol edin.
oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

Calisirken iletisim kesildi.
Fonksiyon, sistem yapilandirmasinda bir tutarsizlik algiladi.

[Sebeke Frek. Aralik Disi] IT1F F

O|aSI Neden

AFE tuglasindaki [Sebeke Frekansi] F A L aralik disidir.
Q{jzl'jm

e Sebeke frekansini dogrulayin.
oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Ariza Sifirl. Atamasi] ~ 5 F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.

EAV64318TR 05/2019 677



Diagnostik ve Sorun Giderme

[M/P Cihazi Hatasi] MF d F

Y.

Olasi Neden
MultiDrive Link mimarisinde bir cihaz eksik.

Y

Cozim
iletisim agini kontrol edin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Ana Pompa Hatasi] TP L F

<

Olasi Neden
Secili ana pompa, ¢alisirken kullanilamaz.

Vad

Coézim
Pompa kullanilabilirlik bilgisi icin karsilik gelen tahrik dijital girisinin durumunu dogrulayin (6rnegin pompa
1 icin [Pompa 1 Hazir Atamasi] 7P , ).

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[DC Bara Asr.Ger.] o b F

<

Olasi Neden

Yavaslama suresi ¢ok kisa ya da siiriici yuku ¢ok ylksek.
Besleme sebekesi gerilimi ¢ok yuksek.

Vil

Cdzim

Yavaslama sdresini artirin.
Uygulamayla uyumlu ise [Yav rampa adapt.] & ~ A fonksiyonunu yapilandirin.
Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AFE Bara dengesizligi] o & F 2

<

Olasi Neden

AFE DC Bara dengesizligi.
Besleme sebekesi gerilimi ¢ok yuksek.
Toplam jeneratif glic gok yiiksek

Vil

Co6zim

Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Asinakim] o L F

<

Olasi Neden
o [Motor verileri] 1T o A - menisiinde parametreler dogru degil.
e Eylemsizlik veya yik ¢ok yiksek.
o Mekanik kilitlenme.

Y

Co6zim

Motor parametrelerini dogrulayin.
Motor/Suriicl/ylk boyutlarini dogrulayin.
Mekanizma durumunu dogrulayin.

[Akim sinirlamasi] L L : degerini azaltin.
Anahtarlama frekansini artirin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gli¢ sifirlamasi gerektirir.

[Tahrikte Asiri Isinma] o H F

<

Olasi Neden
Tahrik sicakligi ¢cok yiksek.

v

Cozim
Motor yikinU, tahrik havalandirmasini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce
tahrigin sogumasini bekleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ r~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Proses Asirn YUkd] o L L

<

Olasi Neden
Proses asiri yukda.

Vil

Co6zim
e Asiri yikin nedenini dogrulayin ve dizeltin.
e [Proses asiri yiikli] o L d - fonksiyonunun parametrelerini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Motor Asin YUk] o L F

Y‘ Olasi Neden

Asiri motor akimi tarafindan tetiklenir.

A<

Cézim
e Motor termal izlemesinin ayarini onaylayin
e Motor yukunl dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini bekleyin
e Asagidaki parametrelerin ayarini dogrulayin:
O [Motor Termal Akimi] £ H

O [Motor Termal Modu] £ HE
O [Motor Termal Esigi] £ £ d
O [MotorSic HataYaniti] o L L

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Tek Cikis Faz Kaybl] o PF |

'OIaS| Neden

Tahrik ¢ikisindaki bir faz kaybi.
Q(’:’)zﬁm

Tahrikten motora giden kablo bagdlantilarini dogrulayin.
oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Cikis Faz Kaybl] o FF 2

OIaS| Neden

o Motor bagli degil veya motor giicti ¢ok dusuk.
o Cikis kontaktorl agik.
e Motor akiminda ani kararsizlik.

e Tahrikten motora giden kablo baglantilarini dogrulayin.

e Bir cikis kontaktor( kullaniliyorsa [GikFazKaybi Atamasi] o P L parametresini [Tetiklenen Hata Yok]
o AL olarak ayarlayin.

e Tahrik, dusik glice sahip bir motora bagliysa ya da bir motora bagh degilse: Fabrika ayarlari modunda
motor faz kaybi algilamasi aktif [Cikis Faz Kaybi] o P L = [OPF Hatasi Tetiklendi] 4 £ 5. [Cikis Faz
Kaybi] o F L = [Fonksiyon Aktf De§l] » o motor faz kaybi algilamasini devre disi birakin.

e Asagidaki parametreleri dogrulayip optimum degerlere ayarlayin: [IR kompanzasyonu] = F ~, [Nom
Motor Gerilimi] u n 5 ve [Motor anma akimi] » L ~ ve [Oto. ince ayar] £ v n islemini gergeklestirin.

OHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Cikis Basinci Yilksek] o FHF

'OIaSI Neden

Cikis basinci izleme fonksiyonu, bir yiiksek basing hatasi algiladi.
Q{jzl'_]m

e Sistem cikisinda ylksek basincin olasi nedenini arayin.

e izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.
oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Cikis Basinci Dusik] o PL F

Z'OIaS| Neden
Cikis basinci izleme fonksiyonu, bir distik basing hatasi algiladi.
C('jzl']m

e Sistemin gikisinda boru kirllmasi olmadigindan emin olun.
e Sistem cikisinda disiik basincin olasi nedenini arayin.
e izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Anasbk Bslme Asrger] o 5 F

<

Olasi Neden

e Besleme sebekesi gerilimi cok yiksek.
o Arizall besleme sebekesi.

Vad

Coézim
Saglanan ana sebeke gerilimini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Dol I/O 24V Hatasl] FZ2 4L

<

Olasi Neden

Giris terminalinde 24V'u izlemek icin DI58 girisi kullanilir. Koparsa beklenmedik hata mesajlarindan (V1.6
yazilim suriminden gelen) sakinmak igin tim girisler baskilanir.

e DI58 dolap I/0 girisi, X231 dahili terminaline kabloyla bagh degil.

e DI58, baska bir dolap 1/O fonksiyonu tarafindan kullaniliyor.

v

Co6zim
e X231 terminalinin dolap I/O girisi DI58'e kabloyla bagli oldugunu dogrulayin.
e DI58, baska bir dolap fonksiyonu tarafindan kullaniliyorsa fonksiyon, X220 terminallerinde baska
serbest dolap 1/O girisine degistirilmelidir. Ayrica, yeni segili girisin parametre ayarina uyarlanmalidir.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[PompaDdngilisti Baslama Hatasi] FL F F

'OIaSI Neden
Pompa dénglsi izleme fonksiyonu, zaman penceresinde izin verilen maksimum baslatma sekansi
sayisini asti.
C(’jz[jm
e Sistemin baslatiimasinin tekrar edilmesinin olasi nedenini arayin.
e izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.
oHata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[PID Geri besleme Hatasi] P F I1F

<

Olasi Neden

PID geribesleme hatasi, zaman penceresi siresince ayar noktasi ¢evresinde izin verilen araliktan
Qézﬁm

cikmistir.

Borularda mekanik bozulma olup olmadigini kontrol edin.
Su sizintisi olup olmadigini kontrol edin.

Acik tahliye valfi olup olmadigini kontrol edin.

Agcik yangin muslugu olup olmadigini kontrol edin.
izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Prog Yikleme Hatasi] FL L F

<

Olasi Neden
Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

Y

Cozim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilr.

[Prog Calisma Hatasi] PL - F

|

Olasi Neden
Hata kodunun temizlenebildiginden emin olun.

v

Co6zim
Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Girig faz kaybl] FH F

<

Olasi Neden

Siricl hatali besleniyor veya sigorta atmis.

Tek bir faz kullanilabilir.

Monofaze hat beslemesinde 3 fazli Sirici kullanihyor.
Dengesiz yuk.

Vil

Co6zim
e Gii¢ baglantisini ve sigortalari dogrulayin.
e 3 fazl hat beslemesi kullanin.
e Monofaze hat beslemesinin veya DC barasi beslemesinin kullaniimasi durumunda, [Girig fazi kaybi]
1 PL =[Hayir] n o ile algilanan hatayi devre disi birakin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.

[Pompa Disik Akis Hata] FL F F

<

Olasi Neden
Pompa diisik akis izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

Vil

Co6zim

Tahliyede valfin kapal oldugunu dogrulayin.
Tahliye borulari hasarhdir.

Sistem cikisinda dusiik akisin olasi nedenini arayin.
izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Glvnlk Fonk. Hatasi] 5AF F

<

Olasi Neden

e Sekme siuresi asildl.
e Dahili donanim hatasi.
o STOA ve STOB 1 saniyeden uzun sire farkli duruma (yiiksek/diisik) sahiptir.

Vad

Coézim
e STOA ve STOB dijital girislerinin kablo baglantisini onaylayin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[Motor kisa devre] 5L F |

<

Olasi Neden
Sirici gikisinda kisa devre veya topraklama.

Y

Coézim
e Siirliciiyl motora baglayan kablolari ve motor yalitimini dogrulayin.
e Anahtarlama frekansini ayarlayin.
e Sok bobinlerini motor ile seri olarak baglayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Topraklama Kisa Devresi] 5L F 3

<

Olasi Neden

Birden fazla motorun paralel baglanmasi durumunda siriict ¢ikisinda dnemli élgliide topraklama kagak
akimi.

Vd

Co6zim
e Suriicuyl motora baglayan kablolari ve motor yalitimini dogrulayin.

e Anahtarlama frekansini ayarlayin.
e Sok bobinlerini motor ile seri olarak baglayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.

[IGBT Kisa Devresi] 5L F 4

<

Olasi Neden
Glg¢ bileseni algilanan hatasi.

Uriiniini giic acildiginda IGBT'lerde kisa devre testi yapilir. Bu sekilde en az bir IGBT'de bir hata (kisa
devre ya da kesilme) algilanmistir. Her bir transistori kontrol etme siresi 1 ile 10 ys arasindadir.

Vil

Co6zim
[Cikis Kisa Devre Testi] 5 £ - £ parametresi ayarini dogrulayin.

Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Motor Kisa Devre] 5L F 5

Y.

Olasi Neden
Tahrik gikisinda kisa devre.

Y

Cozim
e Tahrigi motora baglayan kablolari ve motorun yalitimini dogrulayin.
e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AFE KisaDevre hatasi] 5L F &

<

Olasi Neden
AFE Dogrultcu IGBT kisadevre.

Sebekede glg faktéri dizeltme sistemlerinden kaynaklanan AFE asiri akimi. Kondansatorin her bir
anahtari sebekede asiri gerilim Uretir ve bu, AFE'de asir akima yol agabilir.

Cbzi]m

o Glc faktori diizeltme sistemi kapasitif ylikl degistiriyorsa sebeke gerilimini dogrulayin. Gig faktori
dizeltme sistemlerini yalnizca entegre kayitlarla kurun

o AFE modilinden sebekeye olan kablolarin baglantisini onaylayin.

e Yerel Schneider Electric temsilcinizle iletisim kurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Bu algilanan hata, gii¢ sifirlamasi gerektirir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[Modbus ilet Kesint.] 5L F |

Y.

Olasi Neden
Modbus portundaki iletisim kesintisi.

Vil

Co6zim
o iletisim veriyolunu dogrulayin.
e Zaman asimini onaylayin.
e Modbus kullanim kilavuzuna basvurun.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[PC Hbr Kesintisi] 5L F 2

<

Olasi Neden
Devreye alma yazilimiyla haberlesmede kesinti.

Y

Cozim
e Devreye alma yazilimi baglanti kablosunu onaylayin.
e Zaman asimini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.
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Diagnostik ve Sorun Giderme

[HMI Hbr Kesintisi] 5L F 3

<

Olasi Neden
Grafik ekran terminaliyle iletisim kesintisi.

Komut veya referans degeri Grafik Ekran Terminali kullanilarak verildiginde ya da iletisim 2 saniyeden
uzun sire kesintiye ugradiginda bu hata tetiklenir.

Vad

Coézim
e Grafik ekran terminali baglantisini dogrulayin.
e Zaman asimini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Ariza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Motor Asin Hizi] 5o F

<

Olasi Neden

e Kararsizlik veya yolverme yuku ¢ok yuksek.
e Yk tarafi bir kontaktor kullaniliyorsa motor ile tahrik arasindaki kontaklar, Calistir komutu
uygulanmadan 6nce kapanmamistir.

Y

Cozim
o Motor parametresi ayarlarini dogrulayin.
e Motor/tahrik/ylk boyutlarini dogrulayin.
e Calistir komutunu uygulamadan 6nce motor ile tahrik arasindaki kontaklari kontrol edin ve kapatin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Ariza Sifirl. Atamasi] - 5 F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.
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[Motor Durma Hatasi] 5 £ F

'OIaSI Neden

Ani durma izleme fonksiyonu, bir hata algiladi.

[Motor Durma Hatasi] 5 £ F asagidaki kosullarda tetiklenir:

e Cikis frekansi, [Durma Frekansi] durma frekansindan daha diisiikse 5E P 3
Cikis akimi, [Durma Akimi] durma akimindan daha yiiksekse 5t P 2

e [Maks Durma Siiresi] 5 £ F | durma siresinden daha uzun sireler igin.

Motorun mekanik bloklamasini arayin.
Motorun asir yiklenmesinin olasi nedenini arayin.
Izleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AlI2 Term Sens HatasI] £ 2L F

<

Olasi Neden
Termik sensdr izleme fonksiyonu, Al2 analog girisinde bir termik sensoér hatasi algiladi:
e Acik devre veya
e Kisa devre.

Y

Co6zim
e Sensorl ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Sensorl degistirin.
e [Al2 Tiirl]] A . 2 £ parametresi ayarini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[AI3 Term Sens Hatasi] £ 3L F

<

Olasi Neden

Termal izleme islevi, Al3 analog girisine bagli termal sensdrde bir hata algiladi:
e Acik devre veya
o Kisa devre

Y

Co6zim
e Sensori ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o Sensori degistirin.
e [AI3 Tirt] A « 3 £ parametresi ayarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Al4 Term Sens Hatasi] £ YL F

<

Olasi Neden

Termal izleme islevi, Al4 analog girisine bagli termal sensérde bir hata algiladi:
o Acik devre veya
o Kisa devre

v

Cozim
e SensOru ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e SensOru degistirin.
o [Al4 Turd] A Y E parametresi ayarini dogrulayin

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Al5 Term Sens HatasI] £ 5L F

<

Olasi Neden

Termal izleme islevi, Al5 analog girisine bagli termal sensérde bir hata algiladi:
e Acik devre veya
e Kisa devre

Vil

Co6zim
e Sensorl ve kablo bagdlantilarini dogrulayin.
e Sensorl degistirin.
e [AISTUrl] A 5k parametresi ayarini dogrulayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[Motor A Sargisi Hatasi] £ F A

<

Olasi Neden

[Motor A Sargisi Atamasi] £ F A A 63esine atanan dijital giris, [Motor A Sargisi Gecikmesi] £ F d A
slresinden uzun sure aktiftir.

Vil

Cézim
e Bagl cihazi (motor sargi termal anahtari) ve kablo baglantilarini dogrulayin.

e Motor ylkunu ve ortam sicakhgini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini
bekleyin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Motor B Sargisi Hatasi] £ F b

<

Olasi Neden

[Motor B Sargisi Atamasi] £ F A & 6desine atanan dijital giris, [Motor B Sargisi Gecikmesi Atamasi]
E F d b slresinden uzun sire aktiftir.

Vd

Cozim
e Bagli cihazi (motor sargi termal anahtari) ve kablo baglantilarini dogrulayin.
o Motor yikini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini
bekleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Motor B Yatagi Hatas|] £ F C

<

Olasi Neden

[Motor A Yatadi Atamasi] £ F AL 63esine atanan dijital giris, [Motor A Yatag: Gecikmesi] £ F 4 L
suresinden uzun sire aktiftir.

Y

Coézim
e Bagli cihazi (motor sargi termal anahtari) ve kablo baglantilarini dogrulayin.

e Motor yikini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini
bekleyin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[Motor B Yatagi Hatasi] £ F d

<

Olasi Neden

[Motor B Yatadi Atamasi] £ F A d 63esine atanan dijital giris, [Motor B Yatagi Gecikmesi] £ F 4 4
sUresinden uzun sire aktiftir.

Vd

Co6zim
e Bagl cihazi (motor sargi termal anahtari) ve kablo baglantilarini dogrulayin.
e Motor yUkini ve ortam sicakligini dogrulayin. Yeniden yolvermeden énce motorun sogumasini
bekleyin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[AI2 Termal Seviye Hatasi] £ HZ2 F

<

Olasi Neden
Termik sensor izleme fonksiyonu, Al2 analog girisinde bir yiiksek sicaklik hatasi algiladi.

Vel

Co6zim
e Asiri 1Isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

0Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[AI3 Termal Seviye Hatasi] £ H 3 F

Y.

Olasi Neden
Termal sensor izleme islevi, Al3 analog girisinde yuksek sicaklik hatasi algiladi.

Y

Cozim
e Asiri iIsinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi
Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Al4 Termal Seviye Hatasi] £ H4 F

Y.

Olasi Neden
Termal sensor izleme islevi, Al4 analog girisinde ylUksek sicaklik hatasi algiladi.

v

Cozim
e Asiri iIsinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A E ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] -~ 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[AI5 Termal Seviye Hatasi] E H5 F

Y.

Olasi Neden
Termal sensor izleme islevi, Al5 analog girisinde ylksek sicaklik hatasi algiladi.

Vil

Co6zim
e Asiri Isinmanin olasi nedenini arayin.
e |zleme fonksiyonunun ayarlarini onaylayin.

Hata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5 F parametresiyle giderilebilir.

[IGBT Asiri Isinmasi] £ JF

<

Olasi Neden
Sdrici gug kati asiri iIsinmasi.

AFE siruculerde: AFE IGBT termal izleme termal modeli bir asiri isinma algiladi.

Vil

Co6zim
e Yukun/motorun/siriicinin boyutunu gevre kosullarina gére kontrol edin.
e Anahtarlama frekansini diistrin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Aniza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.
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[AFE IGBT asiri 1Isinma hatasi] £ JF 2

Y.

Olasi Neden
Dogrultucu IGBT gli¢ kademesinde asiri iIsinma.

Y

Cozim
e Yikin/motorun/tahrigin boyutunu gevre kosullarina gére kontrol edin.
o Gerekirse sogutma kanallarini dogrulayin ve temizleyin.
e |P54 (rlnlerindeki filtre matlarini temizleyin ya da degistirin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifirlama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] - 5 F parametresiyle giderilebilir.

[Oto ince Ayar Hatasi] £ n F

OIaS| Neden

o Ozel motor veya tahrige uygun olmayan giicte motor.
e Motor, tahrige bagl degil.
e Motor durmadi.

Cbzi]m

Motorun/tahrigin uyumlu olup olmadigini dogrulayin.

Otomatik ince ayar esnasinda motorun tahrige bagli oldugundan emin olun.

Bir ¢ikis kontaktoru kullaniliyorsa otomatik ince ayar sirasinda kapali oldugundan emin olun.
Otomatik ince ayar esnasinda motorun oldugundan ve durdugundan emin olun.

Manyetik direngli motorlarda, [PSI HizalaMaksAkimi] /7L ~ degerini disurun.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata nedeni ortadan kalktiktan sonra [Ariza Sifirl. Atamasi] - 5 F parametresiyle manuel
olarak temizlenebilir.
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[Proses Dusik YUkd] o L F

<

Olasi Neden
Proses disik yiku.

Vil

Co6zim
e Diisuk yUkin nedenini dogrulayin ve dizeltin.
e [Proses distk yiikii] u L d - fonksiyonunun parametrelerini dogrulayin

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kalktiktan sonra [Oto Hata Sifilama] A £ ~ yoluyla ya da manuel olarak
[Anza Sifir. Atmsi] ~ 5§ F parametresiyle giderilebilir.

[AFE Sebeke Dskger] w r F

<

Olasi Neden

Sebeke disik geriliminden dolayi ¢gok diisiik DC Barasi gerilimi.
AFE asin yukd.

Vd

Cozim

Sebeke gerilimini dogrulayin.
Yukiin/motorun/tahrigin boyutunu gevre kosullarina gére kontrol edin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldirilmaz onarilir.
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[Anasbk Bslme Dskger] u 5 F

<

Olasi Neden

e Besleme sebekesi ¢cok dusuk.
e Gegici gerilim dususleri.

Vad

Cozim
Gerilimi ve [Dask gerilim yénetimi] » 5 & parametrelerini dogrulayin.

oHata Kodunun Temizlenmesi

Algilanan bu hata, nedeni ortadan kaldirilir kaldiriimaz onarilir.
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Alt bolim 13.3
SSS

SSS

Girig

Ekranin yanmamasi halinde, tahrige giden besleme sebekesini kontrol edin.

Hizli durus veya serbest durus fonksiyonlarinin atanmasi, ilgili dijital girislere gl verilmiyorsa tahrigin
baslatiimasini dnlemeye yardimci olur. Bu durumda tahrik, serbest durusta [Serbest] » 5 £ ve hizli
durusta [Hizl durus] F 5 £ g0sterir. Bu fonksiyonlar sifir konumunda aktif oldugu icin tel kopmasi
durumunda tahrigin durmasi normaldir.

Calistirma komutu girisinin segilen kontrol moduna uygun olarak aktif hale getirildigini dogrulayin ([2/3-tel
kumanda] £ L L ve [2 kablolu tiir] £ L £ parametreleri).

Bir fieldbus'a bir referans kanali ya da komut kanali atanmissa besleme sebekesi baglandigi zaman, tahrik
[Serbest] ~ 5 E degerini gosterir. Fieldbus bir komut verene kadar durma modunda kalir.

Blokaj durumunda siiriici kilidi

Bir Calistir komutu ileri yén galisma, Geri yon calisma, DC enjeksiyonu su sirada hala etkinse siiriicii

blokaj durumunda kilitlenir ve [Serbest Durus] ~ 5 £ 6desini gortntuler:

e Bir Urlinin fabrika ayarlarina sifirlanmasi,

e [Aniza Sifir. Atmsi] ~ 5 F kullanan manuel bir "Ariza Sifirlama”,

e Bir Griinun kapatilip tekrar agilmasiyla manuel bir "Ariza Sifirlama",

e Aktif kanal kumandasi olmayan bir kanal tarafindan verilen bir durma komutu (2/3 kablo kontroliinde
ekran terminalinin Stop tusu gibi),

Yeni bir Calistirma komutunun yetkilendirilmesinden dnce biitlin aktif Calistirma komutlarinin devre disi
birakilmasi gerekir.

Segenek Modiilii Degistirilmis veya Cikariimis

Bir se¢cenek moduiliniin gikarilmasi veya baska biriyle degistiriimesi durumunda tahrik agilista, [Hatali
konfiglrasyon] L F F hata modunda kilitlenecektir. Segenek modilii bilerek degistirilmis veya gikariimissa
algilanan hata, OK tusuna iki kez basiimasiyla silinecektir ve boylelikle segenek modillnin etkiledigi
parametre gruplari igin fabrika ayarlari geri ylklenir.

Kontrol Blogu Degistirildi

Kontrol blogu, farkh bir degere sahip bir tahrikte konfiglire edilmis bir kontrol bloguyla degistirilirse tahrik,
acilis sirasinda [Hatali konfigiirasyon] L F F hata moduyla kilitienir. Kontrol blogu bilerek degistirildiyse
algilanan hata, tiim fabrika ayarlarinin geri yliklenmesini saglayan OK tusuna iki kez basilarak silinebilir.
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Sozluk

Izleme fonksiyonu

Ekran terminali

Fabrika ayari

Gili¢ kademesi

Hata

Hata

Hata Sifirlama

Parametre
PELV

PLC

izin verilen sinirlar iginde olup olmadigini kontrol etmek icin izleme fonksiyonlari siirekli veya déngiisel
olarak (érnegin dlgerek) bir deger alir. izleme fonksiyonlar hata algilama icin kullanilir.

E

Ekran terminali mendleri kdseli parantezler icinde gorintilenir.

Ornegin: [iletisim]

Kodlar parantezler iginde goruntilenir.

Omegin: Lol -

Parametre adlari ekran terminalinde koseli parantezler iginde goruntilenir.
Ornegin: [Geri Cekilme Hizi]

Parametre kodlar parantezler icinde goruntilenir.

Omegin: L FF

F

Uriiniin teslim edildiginde sahip oldugu fabrika ayarlari

G

Glc¢ kademesi motora kumanda eder. Gli¢ kademesi motoru denetleyen akimi Uretir.

H

Algilanan (hesaplanan, dlglilen veya sinyalle aktarilan) bir deger veya durum ile belirtilen veya teorik olarak
dogru deg@er veya durum arasindaki uyumsuzluk.

Hata bir isletim durumudur. Denetim fonksiyonlari bir hata algilamissa hata sinifina gére bu isletim
durumuna gegis yapilir. Algilanan hatanin nedeni giderildikten sonra bu isletim durumundan ¢ikmak igin
bir "Hata sifirlama" yapilmasi gerekir. Daha fazla bilgi IEC 61800-7, ODVA Ortak Enduistriyel Protokol
(CIP) gibi iliskili standartlarda bulunabilir.

Hatanin nedeni kaldirildiktan sonra, yani hata artik etkin olmadiginda algilanan bir hata temizlendikten
sonra surlci galistirilabilir bir duruma geri yiklemek icin kullanilan bir fonksiyon.

P

Kullanici tarafindan okunabilen ve ayarlanabilen (belirli bir dereceye kadar) aygit verileri ve degerleri.
Koruyucu Ekstra Dislk Gerilim, yalitimh distk gerilim. Daha fazla bilgi igin: IEC 60364-4-41

Programlanabilir mantik denetleyicisi
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Sozlik

U

Uyari
Terim guvenlik talimatlari baglami disinda kullaniliyorsa, uyari bir izleme islevi tarafindan saptanmis olasi
bir hata konusunda uyarir. Uyari, isletim durumunun degismesine neden olmaz.
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